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Safety instructions

Read the following instructions carefully before proceeding with the
installation.

Warning! Dangerous voltage!
Only a competent electrician may install ACS55.

Never work on the drive, the motor cable or the motor when main
power is applied. After switching off the input power, always wait at
least for 5 minutes to let the intermediate circuit capacitors
discharge before you start working on the drive.

Warning! If the heat sink is not earthed properly, you can get an
electric shock if you touch the heat sink.

Note: DIP switches are at a dangerous voltage.

Note: Even when the motor is stopped, dangerous voltages are
present at power circuit terminals L/R, N/S, T1/U, T2/V and T3/W.

Note: Even when the unit is powered down, there may be
dangerous external voltages connected from outside to the relay
output terminals.

Warning! Hot surfaces!

During operation, the cooling element may reach high temperature
(>80°C). Make sure to follow the installation instructions.

General safety instructions

ACS55 starts the motor automatically after a supply break if the
external start signal is on.

Never attempt to repair a broken unit. ACS55 is not a field
repairable unit. Contact the supplier for replacement.

Install ACS55 in a locked or tool-openable space.

Do not connect input power to the unit more than once every three
minutes.
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Altering the DIP switches will affect the function and performance
of ACS55. Check that the changes will not cause any risk to
persons or property.

About this manual

This guide provides information necessary to install and start-up
the unit.

Delivery check

The delivery includes:

1. ACS55

2. User’s Guide

3. Two clamps for the control cable (EMC units

ammp ACS55-01E-09A8-2
Ial ] ] P20

U1 1~200..240V U2 3~0..U1
f1 50/60Hz 2 0..250Hz
1 220A 12 9.8A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

only). LTI T

Check the rating plate and ensure that the II!A!!X!!)(!XX! 1
delivered device corresponds to the order. (€ @ ®
RoHS Made in China

ACS55-01 - -

EMC filter: E = Builtin, N = No |
Max. continuous output current (/,):

01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,

07A6 =7.6 A,09A8 =9.8 A

Supply voltage (U,):

1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

Serial number (S/N) is printed on the rating plate.

(M = manufacturing location, YY = manufacturing year, WW =
manufacturing week, R = product revision number (A, B, C...),
XXXX = integer starting every week from 0001)
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Overview of the unit

ACS55 drive controls the speed of a 3-phase AC induction motor.

Protective earth (PE), page 17
Input terminals, page 77

Power on LED, page 21 DIP switches, page 714

Fault LED, page 21
Control potentiometers, page 16

Motor cable shield, page 77

Motor cable terminals, page 77. Sliding
_ ¥ cover provides additional insulation. Slide
® ® @ o _ thecoverleftto close.

THU T2V Taw ﬁ\
| CL0SEDy el

Analogue input signal selector s
(voltage/current), page 718 @

Mounting clip, pages 712- 13 Clamp plate, page 79 (EMC units only)

‘,,,
|
'S
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Installation and start-up steps

Read Safety instructions on page 7 before proceeding.

Action Pg.
1 Check the delivery. 7
2 Ensure that the installation environment is suitable for ACS55. 10
Mount the unit. 12 -
13
4 Check applicability of the standard settings: Motor nominal frequency is 50 Hz; load is a pump or a fan; maximum output | 74
frequency is 50 Hz. If the standard settings are not suitable, adjust the DIP switches.
5 Make sure the MOTOR | NOM potentiometer matches the rated current of the motor. It defines operation of the motor 16
thermal protection function.
6 Adjust the acceleration/deceleration time potentiometer ACC/DEC if necessary. 16
7 Connect the power supply cable and motor cables. 17
8 Connect the control wires. 18
9 Turn the power on. Green LED is illuminated. Note: Motor rotates if the start signal is active.
10 | Set the speed reference and activate the start signal. The motor accelerates to the given speed reference. 20

Checking the insulation of the assembly

Do not make any voltage tolerance or insulation resistance tests (for example hi-pot or megger) on any part of the drive as testing can
damage the drive. Every drive has been tested for insulation between the main circuit and the chassis at the factory. Also, there are
voltage-limiting circuits inside the drive which cut down the testing voltage automatically.
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Environmental limits

EN

Installation site

Storage and transportation in a protective package

Air temperature

-20°C (-4°F), no frost allowed 1)

+40°C (104°F), with nominal load

+50°C (122°F), if continuous output current is
max. 85% of the nominal output current /,
+55°C (131°F), if continuous output current is
max. 75% of the nominal output current /,

-40°C (-40°F) to +70°C (158°F)

Altitude

0...2000 m (0...6,600 ft). At altitudes
1000...2000 m (3,300...6,600 ft), Py and I, are
decreased by 1% for every 100 m.

No limitation

Relative humidity

Less than 95%, non-condensing

Less than 95%, non-condensing

Contamination
levels
(IEC 60721-3-3)

* No conductive dust allowed

* Air must be clean, free from corrosive
materials and conductive dust

* Chemical gases: Class 3C2

» Solid particles: Class 3S2

Storage Transportation

* No conductive dust allowed
* Chemical gases: Class 2C2
» Solid particles: Class 252

* No conductive dust allowed
» Chemical gases: Class 1C2
» Solid particles: Class 1S2

Sinusoidal Frequency range: 5...150 Hz In accordance with ISTA 1A specification
vibration Constant peak acceleration: 1 g

(IEC 60068-2-6)

Shock Not allowed Max. 100 m/s? (330 ft/s?), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Free fall Not allowed Not allowed

1) When operating the drive in subzero temperatures, keep the input power connected. Install the drive inside an enclosure. Ensure that
heat generated by the drive will be properly dissipated.

Degree of protection of ACS55 is IP20.
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Dimensions
Frame | Frame | Frame | Frame
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
67.5 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.03) | (3.03)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.17) | (8.43)
170 170 194 226
(6.69) | (6.69) | (7.64) | (8.90)
146.5 | 146.5 171 203
(6.77) | (5.77) | (6.73) | (7.99)
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Mounting
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Warning! The unit will warm up to high temperature during normal operation. Ensure sufficient cooling air flow in all conditions:
- Always install ACS55 so that cooling fans are vertical.
- Leave sufficient space around frame A and B units. Frame C and D units are fan cooled, so they can be installed side by side without

extra space between them.

Install the unit using the mounting clip on a 35 mm DIN rail or on a wall.

Mounting on DIN rail

"Click" ACS55 to the rail. Press the
lever on top of the mounting clip to
detach.

Mounting on wall
Install the unit onto the wall through
the mounting clip. Use M4 screws.

Clearance distances

Always leave sufficient space around the unit to ensure

proper cooling.

A s 5 cm
. 2in. I
'3}_7_1_3;! (2in.) N (2n.)
S ¢ P
e """u“"‘-:....“-._ —— ] i%ﬂqq‘-\. 5=
— == =33 e
s { .2 ]
JISS X =
- S
suss =SS
as =N
ay e e
S =
pos pEE
—  5cmd
(2in.)
Frames | Frames
AandB|Cand D
cm (in.) | cm (in.)
X11.5(0.6)| 0(0)
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Attaching and detaching the wall mounting clip

The unit can be mounted either with the wide or the narrow side against the wall. Install the mounting clip on the desired side. See
instructions below for frames A and B. Detach the mounting clip of frames C and D by pulling downward and attach it by pushing

upward.
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Detaching the mounting clip, Frames A
and B: Press the two plastic buttons to
detach the upper and lower part of the clip
from each other.

Attaching the mounting clip, Frame A:
Place the two parts as shown and click

them together.

Attaching the mounting clip, Frame B:
Push the two parts between the cooling
fins and click them together.
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DIP switches
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DIP switches are used to adapt ACS55 to the motor and the application.

Warning! The DIP switch is at a dangerous voltage (200 V). Turn off power and wait for 5 minutes before adjusting the switches.
Keep the protective cover closed when ACS55 is powered.

Configuration
* Open the front cover using the tip of a screwdriver, and adjust the DIP switches.
» Use the tip of a screwdriver to slide the switch to the left or right. By default, all switches are in their left position.
.  Close the front cover.

Basic information

DIP switch

S0
OFF
P&F

FLT
OFF
OFF
OFF

JEEEEERE])

# | Name and function SD::;?:SI; !lj :(Iettetz;:gatlve |i_!'|
NOM FREQ HZ: Motor nominal frequency 50 Hz 60 Hz
NOMFREQ | 2 | SILENT: Motor noise level (PWM switching OFF - Normal ON - Silent (16 kHz)
60 Hz frequency) (5 kHz)
ON SILENT 3 | LOAD: Load torque type (U/f curve) P&F - Pump/fan CT - Constant torque
%‘ 52%%1 4 | JOG HZ: Constant frequency for the jogging function | 5 Hz 10 Hz
RUN RELAY | 5 | RELAY: Relay output operation FLT - Fault RUN - Motor running
gﬁ :lu?ti:sg 6 | Al OFFSET: Minimum value for analogue input OFF-0mA(0V) |ON-4mA 2V)
oN [ 7 | AUTORESET: Automatic fault reset function OFF - No autoreset | ON - Autoreset enabled
8 | HI FREQ: High frequency mode OFF - Standard ON - High frequency
enabled
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Additional information
No. | Name Information
1 NOM Defines the motor nominal frequency (see the motor rating plate).
FREQ Hz
2 SILENT | Defines the drive switching frequency. Note: The higher the frequency the more electromagnetic
noise and the shorter the allowed motor cable length to comply with the European EMC I
regulations. See Technical data on page 22. Note: The switching frequency adapts to the I
ACS55 temperature. |
— — . 10% P&F |
3 LOAD Optimises the output voltage and frequency characteristics according to the load. Select P&F for £
-
the squared torque (e.g. pumps and fans) and CT for the constant torque loads (e.g. conveyors). fN
ACS55 automatically boosts the starting voltage 10% to compensate the motor losses and to
increase the starting torque.
4 JOG Hz | Defines the jogging frequency. Activate the jogging function on by connecting 12...24 VDC to digital input 3 ("JOG").
(Drive accelerates or decelerates to the jogging frequency, and keeps it until the input is switched off.)
5 RELAY Selects the drive state the normally open contact of the relay output indicates. FLT = Fault. Contact is opened while
at a fault state or at a power off state. RUN = Running. Contact is closed while running.
6 Al Activates a living zero supervision for the analogue input. 4 mA (2 V) = ACS55 trips on a fault if the value drops
OFFSET | below the limit. See section Speed controlling on page 20 for information on analogue input scaling.
7 AUTO- Activates the automatic reset function for the following faults: Undervoltage, overvoltage, analogue input loss.
RESET ON = ACS55 will try to reset automatically three seconds after a fault trip. Maximum number of resets is ten in three
minutes. If exceeded, ACS55 stops and will not attempt a new reset. See also Status indications and fault tracing on
page 21.
Warning! If the start signal is on, the motor will be started after a reset. Make sure that this will not cause danger.
8 HI FREQ | Defines the maximum output frequency. OFF: Max. frequency = value defined by the NOM FREQ HZ switch. ON:

Max. frequency = value defined by the NOM FREQ HZ switch + value of HI FREQ potentiometer. See Control
potentiometers on page 16.

For more information, see DriveConfig User’s Guide [3AFE68910897 (English)].
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Control potentiometers

The control potentiometers can be adjusted using a screwdriver. By default, all potentiometers are in their middle position.

MOTOR | | Calculate MOTOR | NOM with the equation below or pick a value from the MOTOR | NOM selection chart
NOM below. ACS55 estimates the temperature of the motor based on the measured output current and the
defined motor nominal current. The drive trips if the estimated temperature implies motor overheating.
Note: If motor cables are long causing large capacitive currents, it might be necessary to increase the
MOTOR | NOM setting.
MOTOR | NOM (%) = Motor nomlhal current [A] . 100%
ACS55 nominal current [A]
ACC/DEC | Defines the acceleration and deceleration time from minimum to maximum frequency and vice versa in
seconds. The longer the ACC/DEC time, the more slowly ACS55 will follow the given reference.
HI FREQ | Limits the output frequency to a desired value between nominal frequency and nominal frequency + 70 Hz.
To use this potentiometer, turn the high frequency mode on with the HI FREQ DIP switch. See DIP switches
U AL on page 74.
MOTOR | NOM selection chart ACC/DEC time
Motor nominal current (A Ref. [%]
ACS55-01x- A
01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
I I I I I I | | | | |
-02A2x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | I | I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
I I I I I | | | | | | N
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
T | | | | | I | I | |
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| | | | | | | 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Connecting power supply and motor

1-phase AWarning! Before installation ensure that the main supply is off.

input voltage ~ Note: Ensure power supply is correct! Connecting 230 VAC to the ACS55 unit rated for 115 VAC input will damage
the drive!

Terminal Description Wire size Tightening
torque
L/R, N/S 1~ power supply input Max. 2.5 mm? (frames A and B) or max. 0.5 N'm

4 mm? (frames C and D) four conductor

T1/U, T2/V, T3/W | Power output to motor

cable
PE @ Protective earth. Use multi-strand copper wire. Size of the 1 N'm
Motor cable protective wire is not allowed to be smaller than the
conductor and shield. size of the power cable used.

Warning! If the heat sink is not earthed properly, you can get an electric shock if you touch the heat sink.

Note: Use only supplied M4x8 Combi screws. Maximum allowed intrusion depth for the grounding screws is
@ 6 mm.

MOTOR

Follow local rules for cable cross sections. Use 60°C (140°F) rated power cable, or 75°C (167°F) rated cable if
ambient temperature is above 30°C (86°F). See also Additional cabling and EMC instructions on page 179.

Earth leakage current of the ACS55 can exceed 3.5 mA AC / 10 mA DC. According to EN50178, ACS55 may only
be used in permanent installation.

Input fuse
See Technical data on page 22 for recommended fuse types.

T1 T2 T3

Motor

The motor must be a 3-phase AC induction motor, with nominal voltage Uy from 200 to 240 V and nominal
frequency fy either 50 or 60 Hz. Motor nominal current must be less than or equal to the nominal output current (/5)
of the drive.

If the phases are connected, U-U, V-V and W-W, and the selected direction is forward, the shaft rotates clockwise
as seen from the drive shaft end.
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Connecting control wires Control terminals
- Conductor size: stranded 0.25...1.5 mm? (AWG 23 to AWG 16)
« Tightening torque: 0.25 N-m.

Internal (1) or external (2) power supply can be used for the digital
inputs. Analogue control voltage is 0...10 VDC as default. (The Al

jumper must be in voltage ("U") position). # | Name | Description
_ _ 1 | COM Common for digital or analogue inputs 1)
é In_c é 'n_c 2 | COM Common for digital or analogue input 1)

Ss 0> > x =S=50=22 : ;

50 Ir-J'_J sa L ﬁ 8 S 5o H_J Sy |<£ a 8 EC) 3 | Al Analogue input: speed (frequency) reference.

QCOMW+ +NES® QO+ +NES® 0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), or 0/4...20 mA

(Ri=100 ohm). Resolution 0.1%, accuracy +/-1%.

. | T 4 | +10V Reference voltage for analogue input.

| : - Accuracy +/-2%. Max. 10 mA.

|

| 10! 5 | +12V | Auxiliary voltage for digital inputs. Max. 30 mA.

|
| | Tk 6 | START | Digital input 1: Start (resets the drive after a fault
2)l L — L trip) %)
12...24 VDC supply 1..10 kohm 7 | REV | Digital input 2: Reverse rotation direction 2)
. . . . . . 2)
Using 0/4...20 mA current signal: 8 | JOG Digital input 3: Activate jog speed
- Change Al jumper to current R COM 9 | SCR Earth for signal cable screen. Connected internally
("I") position. ; T H COM to frame earth.
- Set Al OFFSET switch to ON R SPEEDIAl I elay output
position if 4...20 mA current | 1oV
signal is desired. I | +12V 1 | RO1 Fault: Relay opens.12 V...250 VAC / 30 VDC
| START > | RO2 10 mA..2 A
T @Al | REV
N JOG 1) Connected internally to frame (earth) through 1 Mohm resistor.
U SCR 2) Digital input impedance is 1.5 kohm.
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Additional cabling and EMC instructions

Follow these instructions for trouble free operation and to ensure compatibility with the European EMC directive.
Motor cable

The motor cable must be a symmetrical three conductor cable with a concentric PE conductor or a four conductor cable with a
concentric shield. Braided metallic screen is recommended, e.g. type MCCMK (NK Cables).

- Twist the cable screen wires together into a bundle, and connect to the earthing terminal JT— . Keep the bundle as short as possible.
- Clamp the cable screen as shown in the figure when internal or external EMC filter is used.

- At the motor end the motor cable screens must be earthed 360 degrees with an EMC cable gland or the screen wires must be twisted
together into a bundle not longer than 5 times its width and connected to the PE terminal of the motor.

Control cables

Control cables must be multi-core cables with a braided copper wire screen.
A double shielded twisted pair cable is recommended for the analogue
signals.

- Twist the screen together into a bundle and connect to terminal SCR. Keep
the bundle as short as possible.

- Clamp the control cable as shown in the figure (EMC units only).

- Route the motor cable away from the control wires and the power supply
cable to avoid electromagnetic interference (distance > 20 cm).

Note: Never mix 24 VDC and 115/230 VAC signals in the same cable.

1.

control cable

motor cable

2.
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Speed controlling

The analogue input gives the speed (frequency) reference for ACS55. The correspondence between the analogue input and the
reference depends on the settings of the DIP switches as shown below. Output frequency follows the reference changes as defined by

the ACC/DEC potentiometer.

High frequency mode OFF (default)

High frequency mode ON

f
YR S |
|
|
; :
b |
| >In,out*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

DIP switch settings:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (curve a) or ON** (curve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 or 60 Hz

The output frequency is limited to the selected
nominal frequency of the motor.

f A frequency reference
R A\ ._output frequency limit

N 5
a E
b E

f Input*

0"V 10V "1y ma]

4 mA 20 mA ’

DIP switch settings:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (curve a) or ON** (curve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 or 60 Hz

Actual output frequency is limited to a value between fy and fyy + 70 Hz by the
HI FREQ potentiometer. The potentiometer does not affect the scaling of the
analogue input.

* Use Al jumper to select voltage or current signal. See page 18.
** To protect the drive against analogue input signal loss, the drive trips if the signal value is below 2 V (4 mA).
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Status indications and fault tracing
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ACS55 has two status indication LEDs, visible
through the front cover.

If the drive detects a problem, the red LED will
blink. After fixing the problem, reset by
switching the start signal off. If start is off
already, turn it first on and then off again.

See the table below for the fault codes (= the
number of LED blinks).

# Possible causes and what to do

1  DC overvoltage (*). 1) Mains voltage is too high: Check supply.

Green LED
On
On

Blinking

Red LED Description
Off ACS55 operates normally.
Blinking Protective function has been activated. Number of

blinks indicates the fault code.

Blinking ACS55 will reset automatically within 3 seconds. (*)
Warning! Motor starts, if start signal is on.

# Possible causes and what to do

Motor overload (12t overload): 1) Check the load, and verify that

2) Deceleration ramp time is too short compared to the load inertia: the motor size is suitable for ACS55. 2) Verify that setting of

Increase ACC/DEC time with potentiometer.

2 DC undervoltage (*). Mains voltage is too low: Check supply.

3 Output short circuit: Switch off the power and check the motor

windings and motor cable.

MOTOR | NOM potentiometer is correct.

8 Inverter overload or excessive internal temperature: 1) Load is too

high or 2) drive cooling is insufficient.

9  Other fault. Internal error. Turn power off and on again. If problem

persists, replace the unit.

4  Output overcurrent. 1) Acceleration time is too short comparedto 10 Parameterization fault. Note: Both LEDs will blink. DIP switches

the load inertia: Increase ACC/DEC time with potentiometer. 2)

Motor and drive sizes do not match: Check motor.

5 Reserved

have been moved from default setting after the drive has been
parameterized with DriveConfig tool. Put the switches back to
default position.

11 Drive is battery-powered. Drive status indicates Fault, because it is

not possible to start the drive. For drive oper

(*) Automatically reset if the AUTORESET is ON. See DIP switches on page 14.
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Technical data
230V 15V

Built-in EMC, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
No EMC, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Motor continuous output power kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Frame size (no EMC) A A B C C A A
Frame size (EMC) A A B D D A A
Nominal ratings
Input voltage U Vv 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Continuous output current /5 A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Max. output current /oo A 2.1 3.3 6.5 1.4 14.7 2.1 3.3
Output voltage U, \ 0...Uq, 3-phase 0...2xU4, 3-phase
Input current /4 A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5
Switching frequency kHz 5 (max. 16)
Protection limits
Overcurrent (peak) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9
Overtemperature 95°C / 203°F (heat sink)
Maximum wire sizes
Power terminals mm? 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Control terminals mm? 1.5 (AWG 16)
Power losses W 21 32 51 74 103 24 35
Line fuse size**
IEC, type IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, types CCand T A 10 15 20 25 30 10 15
Weight, Built-in EMC, ACS55-01E- kg (Ib) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5) 0.9 (2) 1.6((3.5) | 1.7(3.7) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5)
Weight, No EMC, ACS55-01N- kg (Ib) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5) 0.9 (2) 1.2(26) | 1.3(29) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5)

* Allowed for 1 minute.

** Recommended values. Do not use ultra rapid or low peak fuses. Follow local rules.
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Maximum motor cable lengths

To comply with European EMC regulations, the motor cable length

has to be limited as specified in the table below. The shorter the
motor cable, the lower the noise emissions to the supply line and

the environment.

Converter type Switching frequency
ACS55-01x-

Built-in EMC filter 5 kHz 16 kHz V)
EN61800-3, First environment, unrestricted distribution 2
01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10m 3m
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m
ENG61800-3, First environment, restricted distribution 3)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10m 10m
07A6-2, 09A8-2 20 m 10m
EN61800-3, Second environment )

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10m 10m
07A6-2, 09A8-2 30m 10m

1) Switching frequency can be selected with the DIP switch. See

page 75.

2) Applicable for conducted emissions only.
3) Applicable for conducted and radiated emissions.

Protections

Overvoltage, undervoltage, output short circuit, overcurrent,
analogue input loss, motor overload, inverter overload.

Distribution networks isolated from earth

Drives with built-in EMC filter must not be used in a floating network
or in a high impedance earthed industrial distribution network.

Environmental information

A product to be disposed contains valuable raw material that
should be recycled, thus preserving energy and natural resources.
Instructions for disposal are available from ABB sales and service

companies.

Liability limits
The manufacturer is not responsible for:

* Any costs resulting from a failure if the installation,
commissioning, repair, alteration or ambient conditions of the
drive do not fulfil the requirements specified in the
documentation delivered with the unit and other relevant

documentation.

» Units subjected to misuse, negligence or accident.
» Units comprised of materials provided or designs stipulated by

the purchaser.

In no event shall the manufacturer, its suppliers or subcontractors
be liable for special, indirect, incidental or consequential damages,

losses or penalties.

If you have any question concerning your ABB drive, please
contact the local distributor or ABB office. The technical data,
information and specifications are valid at the time of printing.
The manufacturer reserves the right to modifications without prior

notice.
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Approvals

CE

The ACS55 complies with the requirements of the European

* Low Voltage Directive 73/23/EEC with amendments
+ EMC Directive 89/336/EEC with amendments.
Corresponding declarations and a list of main standards are

available on request.

Electromagnetic compatibility:

The ACSS55 fulfils the following standards provided that installation

is done properly and according to the instructions of this manual:

Conductive high frequency
emissions

EN61800-3 first environment, unrestricted/
restricted distribution 1)

Radiated high frequency
emissions

EN61800-3 first environment, restricted
distribution

Immunity

EN61800-3 second environment

Line current harmonics

IEC61000-3-2

1) Observe the maximum allowed motor cable lengths and
switching frequency, page 23. See also cabling instructions on

page 79.

The current harmonic levels can be reduced by fitting external input

chokes.

UL, cUL and C-Tick markings

See the rating plate.
UL, cUL:

The ACSS55 is suitable for use on a circuit capable of delivering not

more than 65 kA rms symmetrical amperes, 230 volts maximum,
when protected by CC or T class fuses.

C-Tick:

EN

For the electromagnetic compatibility, see the specification in

section CE above.

Compliance with the European Machinery Directive

The drive complies with the European Machinery Directive

requirements for an equipment intended to be incorporated into
machinery. The declaration of incorporation is available from ABB.

Product protection in the USA
This product is protected by one or more of the following US

patents

4,920,306
5,654,624
6,175,256
6,313,599
6,552,510
6,859,374
6,972,976
7,034,510
7,084,604
7,215,099
7,274,573
7,372,696
7,515,447
D512,026
D548,182S

5,301,085
5,799,805
6,184,740
6,316,896
6,597,148
6,922,883
6,977,449
7,036,223
7,098,623
7,221,152
7,279,802
7,388,765
7,560,894
D512,696
D548,183S

5,463,302
5,940,286
6,195,274
6,335,607
6,600,290
6,940,253
6,984,958
7,045,987
7,102,325
7,227,325
7,280,938
7,408,791
D503,931
D521,466
D573,090S8

Other patents pending.

Accessories

5,521,483
5,942,874
6,229,356
6,370,049
6,741,059
6,934,169
6,985,371
7,057,908
7,109,780
7,245,197
7,330,095
7,417,408
D510,319
D541,743S

5,632,568
5,952,613
6,252,436
6,396,236
6,774,758
6,956,352
6,992,908
7,059,390
7,164,562
7,250,739
7,349,814
7,446,268
D510,320
D541,744S

5,589,754
6,094,364
6,265,724
6,448,735
6,844,794
6,958,923
6,999,329
7,067,997
7,176,779
7,262,577
7,352,220
7,456,615
D511,137
D541,745S

5,612,604
6,147,887
6,305,464
6,498,452
6,856,502
6,967,453
7,023,160
7,082,374
7,190,599
7,271,505
7,365,622
7,508,688
D511,150

Input chokes: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Output choke: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometer unit: ACS55-POT

DriveConfig kit, for more information please contact your local ABB
office. See DriveConfig User’s Guide [3AFE68910897 (English)].
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Betjeningsvejledning
for type ACS55
AC Drives

fra 0,18 til 2,2 kW

Dansk DA
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Foresporgsler vedrgrende produktet og service

Har du spagrgsmal vedrgrende produktet, kontakt din lokale ABB-afdelling med oplysning om enhedens typebetegnelse og serienummer.
Se ABB's salgs-, support- og serviceafdelinger pa www.abb.com/drives. Veelg Sales, Support and Service network.

Produktuddannelse

. Du kan lezese om ABB's produktkurser pa www.abb.com/drives. Veelg Training courses.

Dit feedback vedrgrende ABB-drevmanualer

Vi modtager gerne dine kommentarer til vores manualer. Ga til www.abb.com/drives, og vaelg Document Library — Manuals feedback
form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev C ABB A/S
DA Meterbuen 33
Geaeldende fra: 2010-04-12 DK-2740 Skovlunde
TIf: +45 44 50 44 50

Fax +45 44 50 43 65

© 2010 ABB Oy. Alle rettigheder forbeholdes.


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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Sikkerhedsinstruktioner

folgende instruktioner omhyggeligt, inden installation udferes.
Advarsel! Farlig spaending!
Det er kun en uddannet elektriker, som ma installere ACS55.

Undlad at arbejde med drevet, motorkablet eller motoren, nar
nettet er tilsluttet. Vent 5 minutter, efter at netspaendingen er
udkoblet, sa mellemkredskondensatorerne kan aflades, inden
arbejdet med drevet, motoren eller motorkablet pabegyndes.

Advarsel! Hvis kalepladen ikke jordes korrekt, sa kan du fa
elektrisk stad, hvis du bergrer kglepladen.

Bemaerk! DIP-switche er tilsluttet farlig spaending.

Bemaerk! Selv nar motoren er stoppet, kan der veere farlig
spaending ved effektklemmerne L/R, N/S, T1/U, T2/V og T3/W.

Bemaerk! Selv nar enheden slukkes, kan der veere farlig speending
fra eksterne kilder tilsluttet relaeets udgangsklemmer.

Advarsel! Varme overflader!

Under drift kan kaleelementet na op pa en hgj temperatur (>80°C).
Sarg for at folge installationsinstruktionerne.

Generelle sikkerhedsinstruktioner

ACS55 starter motoren automatisk efter streamafbrydelse, hvis det
eksterne startsignal er slaet til.

Forsag ikke at reparere en gdelagt enhed. ACS55 kan ikke
repareres pa stedet. Kontakt leverandgren for udskiftning.
Installer ACS55 et sted, som kan aflases, eller kun er tilgaengelig
ved brug af veerktg;.

Tilslut ikke indgangsstrammen til enheden mere end hvert tredje
minut.
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Skift af DIP-switche pavirker ACS55's funktion og ydeevne.
Kontroller at en aendring ikke indebeerer risiko for personer eller
ejendom.

Om denne manual

Denne vejledning indeholder ngdvendig information om installation
og start af enheden.

Kontrol ved levering

Ved leveringen medfglger:

1. ACS55

2. Betjeningsvejledning

3. To klemmer til styrekablet (kun EMC-enheder).

ammp ACS55-01E-09A8-2
Ial ] ] P20

U1 1~200..240V U2 3~0..U1
f1 50/60Hz 2 0..250Hz
1 220A 12 9.8A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

LT L
Kontroller maerkepladen og at den leverede SIN MYYWWRKXXX
enhed svarer til den bestilte. “.3A|FE|X!!X!XX! 1
(e C
RoHS Made in China
ACS55-01 - -

EMC-filter: E = Indbygget, N = Nr. |
Maks. kontinuerlig udgangsstrem (/,):

01A4 =14 A, 02A2 =2,2 A, 04A3 = 4,3 A,

07A6 =76 A,09A8 =9,8 A

Forsyningsspanding (U,):

1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

Serienummeret (S/N) er trykt pa meerkepladen.

(M = produktionssted, YY = produktionsar, WW = produktionsuge,
R = produktrevisionsnummer (A, B, C...), XXXX = heltal med start
hver uge fra 0001)
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Oversigt

ACS55-drev styrer hastigheden af en 3-faset AC-kortslutningsmotor.

Beskyttelsesjord (PE), side 37
Indgangsterminaler, side 37

LED for tilsluttet spaending, side 417 DIP-switches, side 34

LED-fejl, side 41
Styringspotentiometre, side 36

Greenseflade for DriveConfig-kit, side 44

Relae-udgangsklemmer, side 38

Styrekabelklemmer, side 38

Motorkabelskaerm, side 37

Motorkabelklemmer, side 37
_ ¥ Glidecover giver ekstra isolering. Traek
® ® @ o _ coverettil venstre for at lukke.

iU T2v Taw ﬁ\
| CL0SEDy el

Analog indgangssignalveelger .
(speending/stream), side 38 @

Monteringsklemme, side 32 - 33 L

Klemmeplade, side 39 (kun EMC-enheder)

o
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Installation og start

Laes Sikkerhedsinstruktioner pa side 27 , inden du gar videre.

Handling S.
1 Tjek leverancen. 27
2 Sarg for, at installationsmiljoet er egnet til ACS55. 30
Monter enheden. 32 -
33
4 Kontroller at standardindstillingerne passer: Motorens nominelle frekvens er 50 Hz; belastningen er en pumpe eller 34
bleeser; maks. udgangsfrekvens er 50 Hz. Hvis standardindstillingerne ikke passer, sa juster DIP-switchene.
5 Sarg for MOTOR | NOM-potentiometeret passer til motorens maerkestram. Den definerer virkningen af motorens 36
overbelastningsbeskyttelse.
6 Juster accelerations-/decelerationstidspotentiometret ACC/DEC efter behov. 36
7 Tilslut streamforsyningskabler og motorkabler. 37
8 Tilslut styrekabler. 38
9 Slut netspaendingen til. Den granne LED lyser. Bemaerk: Motoren roterer, hvis startsignalet er aktivt.
10 | Angiv hastighedsreferencen og aktiver startsignalet. Motoren accelererer til den angivne hastighedsreference. 40

Isolationstest

Der ma ikke udfgres nogen spaendingstolerance- eller isolationsmodstandstest (fx hi-pot eller megger) pa nogen del af drevet, da en
sadan test kan beskadige drevet. Alle drev er blevet isolationstestede mellem hovedkreds og ramme pa fabrikken. Der er ogsa
spaendingsbegraensende kredse inden i drevet, og disse reducerer automatisk testspaendingen.
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Omgivelsesbetingelser

DA

Montagested

Lagring og transport i beskyttelsespakning

Lufttemperatur

-20°C (-4°F), frost ikke tilladt )

+40°C (104°F), med nominel belastning
+50°C (122°F), hvis kontinuerlig
udgangsstrem er maks. 85% af den nominelle
udgangsstrem /,

+55°C (131°F), hvis kontinuerlig
udgangsstrem er maks. 75% af den nominelle
udgangsstrem /,

-40°C (-40°F) til +70°C (158°F)

Hgjde over havet

0...2000 m (0...6600 ft). Ved hgjde over havet
pa 1000...2000 m (3300...6600 ft), Py og /5
reduceres med 1% for hver 100 m.

Ingen graense

Rel. luftfugtighed

Mindre end 95%, ingen kondens

Mindre end 95%, ingen kondens

Forureningsnivea
uer
(IEC 60721-3-3)

* Ledende stgv ikke tilladt

» Luften skal veere ren og fri for korroderende
materialer og elektrisk ledende stav.

+ Kemiske gasser: Klasse 3C2

» Faste partikler: Klasse 3S2

Lagring Transport

* Ledende stgv ikke tilladt. * Ledende stgv ikke tilladt
+ Kemiske gasser: Klasse 1C2 | « Kemiske gasser: Klasse 2C2
» Faste partikler: Klasse 1S2 » Faste partikler: Klasse 2S2

Vibration Frekvensomrade: 5...150 Hz | henhold til ISTA 1A-specifikation

(IEC 60068-2-6) | Konstant maks. acceleration: 1 g

Sted Ikke tilladt Maks. 100 m/s? (330 ft/s?), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Frit fald Ikke tilladt Ikke tilladt

1) Ved betjening af drevet i frostvejr skal indgangsstremmen holdes tilsluttet. Installer drevet inden i kapslingen. Sgrg for at varmen fra

drevet kan slippe ud.

Beskyttelsesgraden for ACS55 er IP20.
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Dimensioner

31

Ramme | Ramme | Ramme | Ramme
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) (2,83) (2,91) (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) (2,66) (2,76) (2,76)
128 128 159 159
(5,04) (5,04) (6,26) (6,26)

67,5 67,5 - -
(2,66) (2,66)
- - 77 77
(3,03) (3,03)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
183 183 - 230
(7,20) (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) (6,14) (7,17) (8,43)
170 170 194 226
(6,69) (6,69) (7,64) (8,90)
146,5 146,5 171 203
(5,77) (5,77) (6,73) (7,99)
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Montage
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Advarsel! Enheden opvarmes til en hgj temperatur under normal drift. Sgrg for tilstreekkelig kaleluft under alle forhold:
- Installer altid ACS55, sa kaleribberne holdes lodrette.

- Sarg for tilstraekkelig plads omkring ramme A og B. Ramme C og D kgles af ventilator, sa de kan installeres ved siden af hinanden

uden ekstra plads mellem dem.

Installer enheden med monteringsklemme pa en 35 mm DIN-skinne eller pa vaeggen.

Montering pa DIN-skinne

"Klik " ACS55 pa skinnen. Tryk
handtaget pa monteringsklemmen
for at fjerne den.

Vagmontage

Installer enheden pa vaeggen med
monteringsklemmen. Brug M4-
skruer.

Friafstand

Der skal altid veere nok plads omkring enheden for at sikre

tilstraekkelig kaling.

W
i

A

se A A A AR,
JHEEEREREAA

!

» 1
i NSO
(h L I,
/f
!
!
J
¥

Ramme
AogB
cm (in.)

Ramme
CogD
cm (in.)

1,5 (0,6)

0 (0)
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Montering og demontering af vegmontageklemme

33

Enheden kan monteres enten med den brede eller den smalle side op mod vaeggen. Installer monteringsklemme pa den gnskede side.
Se vejledningen nedenfor vedrgrende ramme A og B. Tag monteringsklemmen af ramme C og D ved at treekke ned og fastger ved at

skubbe opad.

Demontering af monteringsklemme,
ramme A og B: Tryk pa de to
plastikknapper for at fierne gvre og nedre
del af klemmen fra hinanden.

Montering af monteringsklemme,
ramme A: Placer de to dele som vist og
klik dem sammen.

Montering af monteringsklemme,
ramme B: Skub de to dele mellem
kgleribberne nedad og klik dem sammen.

2.
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DIP-switche

DIP-switche bruges til tilpasning af ACS55 til motor og program.

Advarsel! DIP-switchen leder farlig spaending (200 V). Sluk for strammen og vent 5 minutter fgr justering af switches. Lad
beskyttelsescoveret veere lukket, nar ACS55 er teendt.

Konfiguration

« Abn forreste cover med spidsen af en skruetreekker og juster DIP-switchene.

* Brug spidsen af en skruetreekker til at fare switchen til venstre eller hgjre. Som standard er alle switche i venstre position.

* Luk frontdaekslet.

. Grundlaeggende information
DIP-switch # | Navn og funktion Lange kabler Alternative
indstillinger !'j indstillinger Ii—!'l
NOM FREQ HZ: Nominel motorfrekvens 50 Hz 60 Hz
/I NOMEREQ| 2 | SILENT: Motors stgjniveau (PWM-skiftefrekvens) OFF - Normal ON - Stille (16 kHz)

50 (|SLLIN( 60 Hz (5 kHz)

OFF |\SLLE | ON SILENT 3 | LOAD: Type af belastningsmoment (U/f-kurve) P&F - Pumpe/ CT - Konstant moment

5 O 10 JOGHz _ —— .

BT IECD || RUN RELAY 4 | JOG HZ: Konstant frekvens til jogging-funktion 5 Hz 10 Hz

OFF|| L) || OM AIOFFSET | 5 | RELAY: Relaebetjening FLT - Fejl RUN - Motor kgrer

OFF | LU || ON AUTORESET ['6 | A| OFFSET: Minimumsvaerdi til analog indgang OFF-0mA(0V) |ON-4mA(2V)

OFF||- 0] || On [IEEY — :

E, 7 | AUTORESET: Automatisk fejlnulstilling. OFF - Ingen ON - Automatisk
automatisk nulstilling aktiveret
nulstilling
8 | HI FREQ: Hgj frekvenstilstand OFF - Standard ON - Hgj frekvens

aktiveret
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Yderligere informationer

Nr. | Navn Informationer
1 NOM Definerer motorens nominelle frekvens (se motorens maerkeplade).
FREQ Hz
2 SILENT | Definerer drevets skiftefrekvens. Bemaerk: Jo hgjere frekvens, jo mere elektromagnetisk staj og
jo kortere skal motorkablet vaere for at opfylde de europaeiske EMC-bestemmelser. Se Tekniske
data side 42. Bemeerk! Skiftefrekvensen tilpasses ACS55-temperaturen.
3 LOAD Optimerer udgangsspaending og frekvensegenskaber i henhold til belastningen. Veelg P&F
kvadratet af momentet (fx pumper og ventilatorer) og CT for konstant momentbelastning (fx
band). ACS55 gger automatisk startspaendingen 10% for at kompensere for motortab og @ge
startmomentet.
4 JOG Hz | Definerer jogging-frekvens. Aktiverer jogging-funktion ved tilslutning af 12...24 V jeevnstrgm til digital indgang 3
("JOG"). (Drevet accelererer eller decelererer i forhold til jogging-frekvensen og fortsaetter til input slas fra.)
5 RELAY Veelger drevstatus som den normalt abne kontakt pa relzeudgangen angiver. FLT - Fejl. Kontakt abnes under
fejltilstand eller stremafbrydelse. RUN = Kgrer. Kontakten er lukket under karsel.
6 Al Aktiverer levende nul-overvagning for analog indgang. 4 mA (2 V) = ACS55 reagerer ved fejl, hvis veerdien falder
OFFSET: | under greensen. Se afsnit Styring af hastighed pa side 40 for information om skalering af analog indgang.
7 AUTO- Aktiverer automatisk nulstilling ved falgende fejl: Underspaending, overspaending, analog indgangstab. ON = ACS55
RESET | vil forsgge at nulstille tre sekunder efter fejlreaktion. Maks. antal nulstillinger er ti i Igbet af tre sekunder. Hvis det
overskrides, stopper ACS55 og forsager ikke ny nulstilling. Se ogsa Statusangivelse og fejlsporing pa side 41.
Advarsel! Hvis startsignal er teendt, startes motoren efter nulstilling. Sarg for, at der ikke opstar fare.
8 HI Definerer maks. udgangsfrekvens. FRA: Maks. frekvens = veerdien defineres af NOM FREQ HZ-switchen. ON:
FREQ: Maks. frekvens = veaerdien defineres af NOM FREQ HZ-switchen og veerdien af HI FREQ-potentiometret. Se

Styringspotentiometre side 36.

Fa yderligere oplysninger i DriveConfig User’s Guide [3AFE68910897 (engelsk)].
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Styringspotentiometre

Styringspotentiometre kan justeres med en skruetraekker. Som standard er alle potentiometre i midterposition.

HOTOR | HOM MOTOR | | Beregn MOTOR I NOM med fglgende ligning eller veelg en vaerdi fra MOTOR | NOM nedenfor. ACS55
NOM estimerer temperaturen for motoren baseret pa malt udgangsstrem og defineret nominel strgm for
motoren. Drevet reagerer, hvis den estimerede temperatur angiver overophedning af motoren.
Bemaerk! Hvis motorkablerne er lange og skaber hgj spaending, sa kan det veere ngdvendigt at age
indstillingen af MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Nominel r.notorstre)m. [A] . 100%
ACS55 nominel spaending [A]
ACC/DEC | Definerer acceleration og deceleration fra min. til maks. frekvens og omvendt i sekunder. Jo hgjere ACC/
DEC-tid, jo langsommere fglger ACS55 en given reference.
HI FREQ: | Begraenser udgangsstrgm til en gnsket vaerdi mellem nominel frekvens og nominel frekvens + 70 Hz. For
at bruge dette potentiometer slas hgjfrekvensindstillingen til med HI FREQ DIP. Se DIP-switche side 34.
MOTOR | NOM - oversigtsdiagram ACC/DEC-tid
Motors nominel spaending [A Ref. [%]
ACS55-01x- peending [A]
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,1
| T T | | | | | I I |
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
I I I I I | I | | | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| T I | | | | | I I |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 1072 11,4
I I I I I I I | | | |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 1 1 1 1 1 1 | | | |
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC




DA 37
Tilslutning af stramforsyning og motor
1-faset AAdvarsel! Inden installation skal stramforsyningen slukkes.
indgangsspaendin¢ Bemaerk: Sarg for korrekt strgmforsyning! Hvis man tilslutter 230 VAC til en ACS55-enhed, som er beregnet til
115 VAC, kan det gdelaegge drevet!
Terminal Beskrivelse Ledningsstorrelse Tilspandings-
moment
L/R, N/S 1~ stremforsyningsindgang | Maks. 2,5 mm? (ramme A og B) eller 0,5N-m
2
T1/U, T2/V, T3/W | Motortilslutning maks. 4 mm® (ramme C og D) med
firelederkabel
PE @ Jordbeskyttelse. Brug fleksible kobberledning. 1 N'm
Beskyttelsesleder og skeerm | Ledningsstarrelsen ma ikke vaere mindre
pa kabel. end starrelsen af det netkabel, der
anvendes.

MOTOR

T1 T2 T3

Advarsel! Hvis kglepladen ikke jordes korrekt, sa kan du fa elektrisk stad, hvis du berarer kalepladen.

Bemaerk: Brug kun de medfalgende M4x8-kombiskruer. Maks. tilladt dybde til jordingsskruer er 6 mm.

Folg lokale regler for tvaersnit. Brug stramkabel godkendt til 60°C (140°F) eller til 75°C (167°F), hvis temperaturen
i omgivelserne er over 30°C (86°F). Se ogsa Yderligere kabelfgring og EMC-vejledning pa side 39.

Jordlzekagestrgm for ACS55 kan overskride 3,5 mA AC / 10 mA DC. Ifelge EN50178 ma ACS55 kun bruges i en
permanent installation.

Indgangssikring
Se Tekniske data pa side 42 for anbefalede sikringstyper.
Motor

Motoren skal vaere en 3-faset vekselstramsinduktionsmotor med nominel spaending Uy fra 200 til 240 V og
nominel frekvens fy pa enten 50 eller 60 Hz. Motorens nominelle strgm skal veere mindre end eller lig med den
nominelle udgangsstram (/) for drevet.

Hvis faserne er tilsluttet, U-U, V-V og W-W, og fremad er valgt som retning, sa drejer akslerne med uret set fra
drevakslens ende.
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Tilslutning af styrekabler Styreterminaler

_ L « Storrelse pa leder: flertradet 0,25...1,5 mm? (AWG 23 til
Der kan bruges intern (1) eller ekstern (2) stramforsyning til digitale AWG 16)

indgange. Analog styringsspaending er 0...10 VDC som standard.
(Al-jumper skal veere i position spaending ("U")).

+ Tilspeendingsmoment: 0,25 N-m.

# | Navn Beskrivelse
< < 1 | COM Almindelig til digital eller analog indgang R
@] = @] —
Ll o Ll o 2 [COM | Almindelig til digital eller analog indgang ")
= = = = g S=p0=22 g g g Inagang
coaodZIn8s oSoHea=zz8s : .
OCOMW+ +NES® OCOM+ +NES® 3 | Al Analog indgang: Hastighedsreference (frekvens).
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm) eller 0/4...20 mA
| | | (Ri=100 ohm). Oplgsning 0,1 %, ngjagtighed +1 %.
| | ol gl R 4 | +10V Referencespaending til analoge indgange.
| 1): Praecision +/-2 %. Maks. 10 mA.
|
| : + =k 5 | +12V Ekstraspaending til digital indgang, maks. 30 mA.
2)l L — L~ 6 | START | Digitalt input 1: Start (nulstiller drev efter
" - fejlreaktion) 2
12...24 VDC spaending 1...10 kohm —— : —
7 | REV Digital indgang 2: Omvendt rotationsretning )
Brug af 0/4...20 mA o e . 2)
spaendingssignal: - Skift Al- COM 8 | JOG Digitalt input 3: Aktiver jog-hastighed
jumper til position spaending ("I")(": ) H H COM 9 | SCR | Jord til signalkabelskeerm. Tilsluttet internt til
- Indstil Al OFFSET til ON, hvis L ff cl)EvE o rammejordforbindelse.
signal 4...20 mA gnskes. | : 19V Relaeudgang
T @ | START 1 | RO1 Fejl: Relae abner.12 V...250 VAC / 30 VDC
Al REV 10 mA...2 A
|
\ JOG 2 |RO2
U SCR 1) Tilsluttet internt til ramme (jord) via 1 Mohm-modstand.

2) Impedans for digitalindgange 1,5 kohm.
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Yderligere kabelfering og EMC-vejledning

Folg vejledningen for problemfri betjening og serg for at opfylde EU's EMC-direktiv.
Motorkabel

Motorkablet skal veere et symmetrisk trelederkabel med koncentrisk PE-leder eller et firelederkabel med koncentrisk skeerm. Flettet
metalskaerm anbefales, fx type MCCMK (NK-kabler).

- Drej kabelskaermens ledning sammen i et bundt og tilslut til jordklemmen JT— . Hold bundet sa kort som muligt.
- Klem kabelskaermen som vist pa figuren ved brug af internt og eksternt EMC-filter.

Ved motoren skal kabelskaermen jordes 360 grader med en EMC-kabelforskruning, eller skaermen skal snos sammen til et bundt, som
ikke er laeengere end fem gange tykkelsen og tilsluttes PE-terminalen pa motoren.

Styrekabler

Styrekablerne skal altid vaere multilederkabler med en snoet
kobberkabelskaerm. Det anbefales at bruge dobbeltskaermet parsnoet kabel
til analoge signaler.

- Drej skeermen sammen til et bundt og tilslut til klemme SCR. Hold bundtet
sa kort som muligt.

- Klem styrekablet som vist pa figuren (kun EMC-enheder).

- Far motorkablet veek fra styrekablerne og stramforsyningskablet for at
undga elektromagnetisk interferens (afstand > 20 cm).

Bemaerk! Der ma aldrig blandes 24 VDC og 115/230 VAC signaler i det
samme kabel.

1.

styrekabel

2.

motorkabel
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Styring af hastighed

Den analoge indgang angiver hastighedsreferencen (frekvens) for ACS55. Forholdet mellem analog indgang og referencen afhaenger af
indstillingerne for DIP-switche som vist nedenfor. Udgangsfrekvensen falger referenceaendringerne, der defineres af ACC/DEC
potentiometret.

Hojfrekvenstilstand OFF (standard) Hojfrekvenstilstand ON
f f A frekvensreference
f i | Nt 7OHZ -\ . graense for udgangsfrekvens
A Rt
| b S
a : a
b | b
| Indgang* . Indgang*
-
0 2V 10V " [V, mA] 0TV 10V "1y mal
4 mA 20 mA 4 mA 20mA 7
Indstillinger for DIP-switch: Indstillinger for DIP-switch:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (kurve a) eller ON** Al OFFSET = OFF (kurve a) eller ON** (kurve b)
(kurve b) MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz
MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz
Udgangsfrekvensen begreenses til den valgte | Den faktiske udgangsfrekvens begraenses til en veerdi mellem fy og fy + 70 Hz af
nominelle frekvens for motoren. HI FREQ-potentiometret. Potentiometret pavirker ikke skaleringen af den analoge
indgang.

* Brug Al-jumper til at veelge spaending eller stremsignal. Se side 38.
** For at beskytte drevet mod tab af analogt indgangssignal, reagerer drevet, hvis signalveerdien er under 2 V (4 mA).
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Statusangivelse og fejlsporing

ACS55 har to statusangivelser via LED, som | Gren LED Red LED Beskrivelse

kan ses pa frontdaekslet. On Off ACS55 kagrer normailt.

Hvis drevet registrerer et problem, sa blinker : : : :
den rade LED. Efter at have rettet problemet On Blinker Beskyttelsesfunktion er aktiveret. Nummer for blink

nulstilles ved at sla startsignalet fra. Hvis start angiver fejlkoden.

allerede er slaet fra, sa sla til og derefter fra

igen. Blinker Blinker ACS55 nulstilles automatisk i Igbet af 3 sekunder. (*)
Se tabellen nedenfor for fejlkoder (= nummeret for Advarsel! Motoren starter, hvis startsignal er slaet til.
LED-blink).

# |Mulige fejlarsager og lesningsforslag # | Mulige fejlarsager og lesningsforslag

1 | DC-overspaending (*). 1) Netspaending er for hgj: Kontroller 7 | Motors overbelastning 1Pt overbelastning): 1) Kontroller
stremforsyningen. 2) Decelerationsrampetiden er for kort i forhold belastningen og bekraeft at motorstarrelsen passer til ACS55. 2)
til belastningsinertien: dg ACC/DEC-tiden med potentiometret. Bekreeft at indstillingen af MOTOR | NOM-potentiometret er korrekt.

2 | DC-underspaending (*). Netspaending er for lav: Kontroller 8 |Inverter overbelastet eller for hgj intern temperatur 1) Belastning er
stramforsyningen. for hgj eller 2) for lidt drevkglemiddel.

3 | Kortslutning af udgang: Sluk for stremmen og kontroller 9 | Anden fejl. Intern fejl. Sluk for stremmen og teend igen. Hvis
motorviklingerne og motorkablet. problemet fortseetter, skal enheden udskiftes.

4 | Overspaending i udgang. 1) Accelerationstiden er for kort i forhold |10 | Parameteriseringsfejl. Bemaerk! Begge LED'er blinker. DIP-switche
til belastningsinertien: dg ACC/DEC-tiden med potentiometret. 2) er flyttet fra standardindstilling efter drevet er parameteriseret med
Motor og drevstgrrelse passer ikke sammen: Kontrollér motoren. DriveConfig-veerktgjet. Saet switche tilbage i standardposition.

5 |Reserveret 11 | Drevet er batteridrevet. Drevstatus angiver Fejl, fordi drevet ikke

kan startes. For at betjene drevet skal det tilsluttes netspaending.
Men hvis drevet drives af DriveConfig-kitstramforsyningen, sa er
forbindelsen mellem DriveConfig og drevet i orden.

6 |Analog indgangsvaerdi er mindre end 4 mA/2 V. (*) 12 | Drevet styres af DriveConfig (eller andet program med
Bemaerk: Overvagning er aktiv, nar Al OFFSET er ON. seriekommunikation) og kommunikationen er gaet tabt. Kontroller
kommunikationen.

(*) Automatisk nulstilling, hvis AUTORESET er ON. Se DIP-switche pa side 34.
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Maks. motorkabellaengde

For at opfylde EU's EMC-bestemmelser skal motorkablets laengde
begraenses som angivet i tabellen nedenfor. Jo kortere motorkabel,
jo lavere stgjemission til forsyningslinjen og miljget.

Omformertype Koblingsfrekvens
ACS55-01x-

Indbygget EMC-filter 5 kHz 16 kHz ")
EN61800-3, farst milja, ubegraenset distribution 2)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10 m 3m
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m
ENG61800-3, farst milja, begraenset distribution 2)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 20m 10 m
EN61800-3, andet miljg *

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 30 m 10 m

1) Koblingsfrekvens veelges med DIP-switch. Se side 35.
2) Geelder kun ledningsbaren emission.
3) Geelder ledningsbaren og stralingsemission.

Beskyttelser

Overspaending, underspaending, kortslutning, overspaending,
analogt indgangstab, overbelastning af motor, overbelastning af
omformer.
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Distributionsnet med jordisolering

Drev med indbygget EMC-filter ma ikke anvendes i flydende net
eller et industrinet med hgj impedansjording.

Miljgoplysninger

Et produkt, der skal bortskaffes, indeholder veerdifulde ramaterialer,
der skal genbruges, sa der spares energi og naturressourcer.
Information om bortskaffelse fas hos ABB's salgs- og
serviceafdelinger.

Begransninger af ansvar
Producenten er ikke ansvarlig for:

» Omkostninger, der er opstaet pa grund af fejl, hvis installationen,
ibrugtagning, reparation, eendring af drevet, eller
omgivelsesbetingelserne ikke opfylder de krav, som er
specificeret i den dokumentation, der er leveret med enheden,
eller anden relevant dokumentation.

* Enheder, som er blevet anvendt forkert, darligt vedligeholdt eller
udsat for uheld.

» Enheder, der bestar af materialer eller konstruktioner, som
indk@beren har leveret eller konstrueret.

Fabrikanten, dennes underleverandgrer eller underentreprengrer

kan under ingen omstaendigheder ggres ansvarlig for specielle,

indirekte, tilfaeeldige eller deraf fglgende skader, tab eller bader.

Hvis du har spagrgsmal vedrgrende dit ABB-drev, kontakt din lokale
forhandler eller ABB-afdeling. Alle tekniske data, oplysninger og
specifikationer er gyldige pa det tidspunkt, denne manual er blevet
trykt. Fabrikanten forbeholder sig ret til at foretage aendringer uden
forudgaende varsel.
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Godkendelser

CE

ACS55 overholder kravene i EU's

* lavspaendingsdirektiv 73/23/EQJF med senere aendringer
+ EMC-direktiv 89/336/EQJF med senere aendringer.

Tilsvarende erkleeringer og liste med standarder udleveres efter

anmodning.

Elektromagnetisk kompatibilitet:

ACS55 opfylder fglgende standarder, forudsat at installationen sker

korrekt og i henhold til anvisningerne i denne manual:

Ledningsbaren
hgjfrekventemission

EN61800-3, farste miljg, ubegraenset
distribution )

Straling med
hgjfrekventemission

EN61800-3, farste milja, begraenset
distribution

Immunitet

EN61800-3 andet miljg

Harmonisk netstrem

IEC61000-3-2

1) Overholdelse af maksimal tilladt motorkabelleengde og

koblingsfrekvens, side 43. Se ogsa kablingsanvisninger pa side 39.
Det aktuelle harmoniske niveau kan reduceres ved montering af

ekstern indgangschoker.

Maerkning af UL, cUL og C-Tick

Se meaerkepladen.

UL, cUL:

ACS55 er egnet til brug i et kredslgb med maks. 65 kA rms

symmetriske ampere, 230 volt maks. og beskyttelse med sikringer i

klasse CC eller T.
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C-Tick-maerkning
Vedr. elektromagnetisk kompatibilitet henvises til specifikationen i
afsnit CE ovenfor.

Overensstemmelse med det europaxiske maskindirektiv

Drevet opfylder kravene til EU's maskindirektiv (89/392/EEC) for
udstyr, der er beregnet til indbygning i maskinanlaeg.
Ibrugtagningserklaering fas hos ABB.

Produktbeskyttelse i USA

Dette produkt er beskyttet af en eller flere af falgende US-patenter.

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,632,568 5,589,754 5,612,604
5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740 6,195,274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
7,215,099 7,221,152 7,227,325 7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274,573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
7,515,447 7,560,894 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137 D511,150
D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S

D548,182S D548,183S D573,090S

Andre patenter fglger.

Tilbehor

Indgangschoker: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Udgangschoker: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometer-enhed: ACS55-POT

Kontakt din lokale ABB-repraesentant for at fa yderligere
oplysninger om DriveConfig kit. Se DriveConfig User’s Guide
[BAFE68910897 (engelsk)].
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Betriebsanleitung

fur ACS55
Frequenzumrichter

von 0,18 bis 2,2 kW

Deutsch DE
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Anfragen zum Produkt und zum Service

Wenden Sie sich mit Anfragen zum Produkt unter Angabe des Typenschlissels und der Seriennummer des Gerats an |hre ABB-
Vertretung. Eine Liste der ABB Verkaufs-, Support- und Service-Adressen finden Sie im Internet unter www.abb.de/motors&drives,
Auswahl Frequenzumrichter & Stromrichter unter dem Link Sales, Support and Service network.

Produkt-Schulung

Informationen Uber die Produktschulung von ABB finden Sie im Internet unter www.abb.com/drives und der Auswahl Drives - Training
courses auf der rechten Seite.

Feedback zu den Antriebshandbuichern von ABB

Uber Kommentare und Hinweise zu unseren Handbiichern freuen wir uns. Auf der Internetseite www.abb.com/drives und Auswahl Hier
finden Sie alle Dokumente zum Download — Manuals feedback form (LV AC drives) finden Sie das Formblatt fir Mitteilungen.

3AFE68929300 Rev C ABB Automation Products GmbH ABB AG ABB Schweiz AG
DE Motors & Drives Drives & Motors Normelec
. Wallstadter Strafle 59 Clemens-Holzmeister-Strake 4  Badenerstrasse 790
Giltig ab: 2010-04-12 D-68526 Ladenburg A-1109 Wien CH-8048 Zilrich
DEUTSCHLAND OSTERREICH SCHWEIZ
Telefon +49 (0)6203 717 717 Telefon +43-(0)1-60109-0 Telefon +41-(0)58-586 00 00

Telefax +49 (0)6203 717 600
Internet www.abb.de/motors&adrives

Telefax +41-(0)58-586 06 03
E-Mail: elektrische.antriebe@ch.abb.com
Internet: www.abb.ch

Telefax +43-(0)1-60109-8305

© 2010 ABB Oy. Alle Rechte
vorbehalten.


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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Sicherheitsvorschriften Installieren Sie den ACS55 in einem verschlielbaren oder nur mit
Werkzeug zu o6ffnendem Schaltschrank/Gehause.

Lesen Sie die folgenden Anweisungen aufmerksam durch, bevor  Die Spannungsversorgung der Einheit darf nur einmal alle drei

Sie mit der Installation beginnen. Minuten eingeschaltet werden.

Warnung! Gefihrliche Spannung! Eine Anderung der DIP-Schalterstellung wirkt sich auf die Funktion
und Leistung des ACS55 aus. Stellen Sie sicher, dass eine Anderung
keine Gefahrdung fur Personen oder Gerate verursacht.

Der ACS55 darf nur von qualifiziertem Fachpersonal installiert
werden.

Niemals bei eingeschalteter Spannungsversorgung am Frequenz- |nformationen Uber diese Betriebsanleitung
umrichter, dem Motorkabel oder dem Motor arbeiten. Warten Sie

nach dem Abschalten der Spannungsversorgung stets 5 Minuten, Diese Betriebsanleitung enthalt die notwendigen Informationen fur
bis die Zwischenkreiskondensatoren entladen sind, bevor Sie mit  die Installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters.

der Arbeit am Frequenzumrichter beginnen. . o

Warnung! Wenn der Kiihlkérper nicht ordnungsgema® geerdetist, Frufen bei Lieferung .

konnen Sie bei Berl'jhrurlllg einen elektri"schen Schlag erhalten. Lieferumfang: ABp FCSEE W

:inweis: EIP;]SChaIte; furlw\;lertw eine ?efart]rlichz S;l).annung.f"h . 1. ACS55 :111 ;;I:gg"m flf03;::6::1.;:2<>
inweis: wenn der r wurde, liegen rli i ; 2 250Hz

hohe %gannuucnger? an deen LZiztugnZSsgr?SChISss; Le/??e, N?g,aﬂ/s, 2- Betriebsanleitung P motor 2.2ka2(3 :':)A

3. Zwei Steuerkabelklemmen

T2Nund T3fWan. - _ (nur bei EMV-Einheiten). IIIINEE]IE
Hinweis: Auch wenn die Einheit ausgeschaltet ist, kdnnen gefahr- Anhand des Typenschilds priifen, ob das 11 It il
liche Spannung von externen Spannungsquellen an den Relaisaus- lief Gerit der B I ’ ich SAFE000000X

. gelieferte Gerat der Bestellung entspricht. (€ @& ®
gangsklemmen anliegen. e e
Warnung! HeiBe Oberflachen! ACS55-01 - -
Wiahrend des Betriebs kann der Kiihlkérper eine hohe Temperatur _EMV-Filter: E = eingebaut, N = ohne |
(>80°C) erreichen. Stellen Sie sicher, dass die Installationsanwei- ~Max. Dauerausgangsstrom (/5):
sungen eingehalten werden. 8;?2* f ;g 2 83?% f gg ﬁ 04A3 =4.3 A,
Allgemeine Sicherheitsvorschriften Spannungsversorgung (U1)05
Der ACS55 startet den Motor automatisch nach einer Unterbrechung ; ~ ;2)(()) 122% \\ﬁg :_11%(,//"//'155’0//"

- . o/= (o]

der Spannungsversorgung, wenn ein externes Startsignal aktiviert ist.
Versuchen Sie nicht, ein defektes Gerat selbst zu reparieren. Der Die Seriennummer (S/N) ist auf das Typenschild gedruckt. (M = Herstellerwerk,

ACS55 kann nicht vor Ort repariert werden. Wenden Sie sich wegen  YY = Prod.-Jahr, WW = Prod.-Woche, R = Produktversion (A, B, C...),
eines Austauschgerats an |hren Lieferanten. XXXX = laufende Produktionsnummer, beginnt jede Woche mit 0001)
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Gerite-Ubersicht

Der ACS55 regelt die Drehzahl eines 3-phasigen Asynchronmotors.

Schutzerde (PE), Seite 57
Netzanschluss, Seite 57

Betriebs-LED, Seite 67 DIP-Schalter, Seite 54

Stoérungs-LED, Seite 61

Regelungspotentiometer, Seite 56

Steuerkabelanschlisse, Seite 58

Motorkabelschirm, Seite 57

Motorkabelanschlisse, Seite 57.
Der Schiebedeckel bietet eine zusatzliche
Isolation. Den Deckel zum Schliel3en nach

Analogeingangssignal

Wahlschalter links schieben.

(Spannung/Strom),

Seite 58

Montagehalterung, Anschlusswinkel, Seite 59 (nur EMV-
Seiten 52 - 53 Einheiten)
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Installations- und Inbetriebnahmeschritte
Vor Beginn der Installation und Inbetriebnahme die Sicherheitsvorschriften auf Seite 47 lesen.
MaRnahme S.
1 Prifen des Lieferumfangs 47
2 Sicherstellen, dass die Umgebungsbedingungen am Installationsort fur den ACS55 geeignet sind. 50
Montage des ACSS55. 52 -
53
4 Prifen, ob die Standardeinstellungen verwendet werden kénnen: Motornennfrequenz 50 Hz; Antrieb einer Pumpe oder | 54
eines Lufters; maximale Ausgangsfrequenz 50 Hz. Wenn die Standardeinstellungen nicht verwendbar sind, die DIP-
Schaltereinstellungen entprechend andern.
5 Sicherstellen, dass der MOTOR | NOM Potentiometer auf den Nennstrom des Motors eingestellt ist. Die Einstellung ist | 56
die Berechnungsgrundlage fur den thermischen Motorschutz.
6 Einstellen der Beschleunigungs-/Verzdgerungszeiten mit Potentiometer ACC/DEC, falls erforderlich. 56
7 Anschluss der Spannungsversorgungs- und Motorkabel. 57
8 Anschluss der Steuerkabel. 58
9 Die Spannungsversorgung einschalten. Grune LED leuchtet.
Hinweis: Der Motor dreht, wenn das Startsignal aktiviert ist.
10 | Den Drehzahlsollwert einstellen und das Startsignal aktivieren. Der Motor beschleunigt auf den eingestellten 60
Drehzahlsollwert.

Isolation der Baugruppe prufen

An keinem Teil des Frequenzumrichters durfen Spannungstoleranzprufungen oder Prifungen des Isolationswiderstands (z.B. Hi-Pot
oder Megohmmeter) durchgefuhrt werden, da der Frequenzumrichter dadurch beschadigt werden kann. Bei jedem Frequenzumrichter

wurde die Isolation zwischen dem Hauptstromkreis und dem Gehause werksseitig gepruft. Zudem ist der Frequenzumrichter mit

spannungsbegrenzenden Stromkreisen ausgestattet, die die Prifspannung automatisch begrenzen.
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Grenzwerte der Umgebungsbedingungen

DE

Installationsort

Lagerung und Transport in der Schutzverpackung

Lufttemperatur

-20°C (-4°F), Eisbildung nicht zulassig
+40°C (104°F), bei Nennlast

+50°C (122°F), bei Dauerausgangsstrom
max. 85% des Nennausgangsstroms /,
+55°C (131°F), bei Dauerausgangsstrom
max. 75% des Nennausgangsstroms /,

-40°C (-40°F) bis +70°C (158°F)

Hohe uber N.N.

0...2000 m (0...6.600 ft). Bei Héhen 1000...
2000 m (3.300...6.600 ft), Leistungsminde-

rung von Py und /5, um 1% fur +100 m Hohe.

Keine Einschrankung

Relative
Luftfeuchte

Geringer als 95%, Kondenswasserbildung
nicht zulassig.

Weniger als 95%, Kondenswasserbildung nicht zulassig.

Kontaminations-
grade
(IEC 60721-3-3)

+ Leitfahiger Staub nicht zulassig.

» Saubere Luft, frei von korrosiven Materia-
lien und elektrisch leitfahigem Staub.

* Chemische Gase: Klasse 3C2

* Feststoffe: Klasse 3S2

Lagerung Transport

* Leitfahiger Staub nicht  Leitfahiger Staub nicht
zulassig. zulassig.

 Chemische Gase: KI. 1C2 * Chemische Gase: Kl. 2C2

» Feststoffe: Klasse 1S2 » Feststoffe: Klasse 252

Schwingungen,

Frequenzbereich: 5...150 Hz

Entsprechend der Spezifikation ISTA 1A

sinusformig Konstante Spitzenbeschleunigung: 1 g

(IEC 60068-2-6)

StoR Nicht zul3ssig Max. 100 m/s? (330 ft/s?), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)

Freier Fall Nicht zulassig Nicht zulassig

1) Beim Betrieb des Frequenzumrichters bei Temperaturen unter dem Gefrierpunkt, muss er standig an die Spannungsversorgung
angeschlossen bleiben. Der Frequenzumrichter muss in einen Schaltschrank oder ein Gehause eingebaut werden. Stellen Sie sicher,
dass die vom Frequenzumrichter erzeugte Warme ordnungsgemal} abgeleitet wird.

Der ACS55 hat die Schutzart IP20.
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Abmessungen
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Bau- Bau- Bau- Bau-
groRe A | groRe B | groRe C | groRe D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) (2,83) (2,91) (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) (2,66) (2,76) (2,76)
128 128 159 159
(5,04) (5,04) (6,26) (6,26)

67,5 67,5 - -
(2,66) (2,66)
- - 77 77
(3,03) (3,03)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
183 183 - 230
(7,20) (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) (6,14) (7,17) (8,43)
170 170 194 226
(6,69) (6,69) (7,64) (8,90)
146,5 146,5 171 203
(5,77) (5,77) (6,73) (7,99)
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Montage
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Warnung! Wahrend des normalen Betriebs heizt sich die Einheit auf eine hohe Temperatur auf. Unter allen Betriebsbedingungen muss
ein ausreichender Kuhlluftstrom gewahrleistet sein:

- Der ACS55 muss immer so installiert werden, dass die Kuhlrippen senkrecht stehen.

- Ausreichende Abstande um die Frequenzumrichter der Baugréf3en A und B einhalten. Die Gerate der BaugrofRen C und D sind Lifter
gekuhlt, so dass sie ohne Abstande nebeneinander installiert werden konnen.

Die Montage erfolgt mit Montageclip auf einer 35 mm DIN-Schiene oder an einer Wand.

Montage auf DIN-Schiene

Den ACS55 auf die Montage-
schiene setzen und einrasten. Zum
Abnehmen den Federriegel oben
am Montageclip drucken.

Montage an einer Wand

Den ACS55 mit einer Schraube
durch den Montageclip an der Wand
befestigen. Dazu M4-Schrauben
verwenden.

Freie Abstande

Fir eine ausreichende Kuhlung des ACS55 sind immer die
unten angegebenen Abstande um das Gerat einzuhalten.
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Aufstecken und Abnehmen des Wandmontageclips

53

Der ACS55 kann entweder mit der Langs- oder der Schmalseite an der Wand montiert werden. Den Montageclip auf der gewlinschten

Seite montieren. Siehe die folgenden Anweisungen fur die Baugréfien A und B. Den Montageclip bei den Baugréfien C und D zum
abnehmen nach unten ziehen und zum befestigen nach oben schieben.

Abnehmen des Montageclips,
BaugroBen A und B: Durch Drucken der
zwei Plastikhalter den oberen und unteren
Teil des Clips voneinander trennen.

Aufstecken des Montageclips,
BaugroBe A: Beide Teile, wie dargestellt,
ansetzen und zusammenstecken.

Aufstecken des Montageclips,
BaugroRe B: Die zwei Teile zwischen die
Kuhrippen schieben und sie

zusammenstecken.
: 3 v
; ~'S Ry il |11
il B Sl
:.‘J = : ; ,_'Ea‘“ﬂa-h_h‘ - *r-u_:;.,q_q_r__ -:t
I . 't ___ [y 1 : '."‘ [ .\“"“}: | - — ‘
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DIP-Schalter

Mit den DIP-Schaltern kann der ACS55 an den Motor und die Applikation angepasst werden.

Warnung! Der DIP-Schalter steht unter gefahrlicher Spannung (200 V). Die Spannungsversorgung abschalten und 5 Minuten
warten, bevor die Schalterstellung geandert wird. Den Schutzdeckel geschlossen lassen, wenn der ACS55 an das Netz
angeschlossen ist.

Konfiguration

* Den Frontdeckel mit der Klinge eines Schraubendrehers 6ffnen und den DIP-Schalter einstellen.

» Den jeweiligen Schalter mit der Spitze eines Schraubendrehers nach links oder rechts driicken. StandardmaRig sind alle Schalter in
der linken Position.

» Vordere Abdeckung wieder schliel3en.

. Basis-Information

DIP-Schalter ] ]
Einstellungen S| Einstellungen e
NOM FREQ HZ: Motornennfrequenz 50 Hz 60 Hz
E NOM FREQ SILENT: Motorgerauschpegel OFF - Normal (5 kHz) | ON - Leise (16 kHz)
20 (S 60 Hz (PWM-Schaltfrequenz)
OFF |\SLLI | ON SILENT LOAD: Lastmoment-Typ (U/f-Kurve) P&F - Pumpe/Lifter | CT - Konstantmoment
P&F IS || CT LOAD _ i | |
5 0190 JOGHz JOG HZ. Konstantfrequenz flr den Tippbetrieb 5 Hz 10 Hz
FLT|C00 || RuN RELAY | | (Jogging)
OFF|| -] ||OM AIOFFSET | 5 | RELAY: Betriebsfunktion des Relaisausgangs FLT - Storung RUN - Motor lauft
OFF |- L) ON - AUTORESET | 6 | o] OFFSET: Minimumwert fiir den Analogeingang | OFF - 0 mA (0 V) ON -4 mA (2 V)
OFF||- O] | ON [IEEY : — : :
E, AUTORESET Automatische Quittierung von OFF - Keine automa- | ON - automatische
Stérungen tische Quittierung Quittierung aktiviert
HI FREQ: Hochfrequenzmodus OFF - Standard ON - Hohe Frequenz
aktiviert

Name und Funktion

Standard-

Alternative
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Zusatzliche Informationen
Nr. | Name Information
1 NOM Einstellung der Motornennfrequenz (siehe Motortypenschild).
FREQ HZ

2 SILENT Einstellung der Schaltfrequenz des ACS55. Hinweis: Bei hoheren Schaltfrequenzen sind Stérabstrah-
lungen starker, und es mussen die kurzeren zulassigen Motorkabellangen benutzt werden, damit die !
europaischen EMV-Vorschriften eingehalten werden. Siehe Technische Daten auf Seite 62. !
Hinweis: Die Schaltfrequenz wird an die Temperatur des ACS55 angepasst. |

3 LOAD Optimiert die Ausgangsspannung und Frequenzcharakteristik entsprechend der angetriebenen Last. | f
Zur Auswahl stehen P&F flr ein quadratisches Lastmoment (z.B. Pumpen und Lufter) und CT fir Lasten -
mit Konstantmoment (z.B. Aufziige). Der ACS55 erh6ht automatisch die Startspannung um 10%, um N
Motorverluste auszugleichen und das Anlaufmoment zu erhdhen.

4 JOG HZ: | Einstellung der Joggingfrequenz. Aktiviert die Jogging-Funktion durch ein 12...24 VDC Eingangssignal an Digitaleingang 3
("JOG"). (Der Frequenzumrichter beschleunigt oder verzogert auf die Jogging-Frequenz und halt den Wert, bis der Eingang
wieder abgeschaltet wird.)

5 RELAY Einstellung des Antriebsstatus, der vom Relaisausgang (SchlieRer) angezeigt wird. FLT = Stérung. Der Kontakt ist bei Stérung
oder abgeschalteter Spannungsversorgung gedffnet. RUN = Lauft. Der Kontakt ist beim Betrieb geschlossen.

6 Al Aktiviert eine Living-Zero Uberwachung fiir den Analogeingang. 4 mA (2 V) = der ACS55 schaltet mit einer Stérung ab, wenn

OFFSET | der Wert unter diesen Grenzwert fallt. Informationen zur Skalierung des Analogeingangs enthalt Abschnitt Drehzahlregelung
auf Seite 60.

7 AUTO- Aktiviert die automatische Quittierung fir folgende Stérungen: Unterspannung, Uberspannung, Analogeingangssignal fehlt.

RESET ON = der ACS55 versucht eine automatische Quittierung drei Sekunden nach einer Stdrabschaltung. Maximal sind zehn Quit-
tierungen innerhalb von drei Minuten moglich. Danach stoppt der ACS55 und versucht keine neue Quittierung. Siehe auch
Statusanzeigen und Stércodeanzeigen auf Seite 61.
Warnung! Wenn das Startsignal aktiv ist, wird der Motor nach einer Quittierung wieder gestartet. Es muss sichergestellt sein,
dass dadurch keine Gefahrdung entsteht.

8 HI FREQ | Einstellung der maximalen Ausgangsfrequenz. OFF: Max. Frequenz = Wert, der durch den Schalter NOM FREQ HZ

eingestellt ist. ON: Max. Frequenz = Einstellwert des Schalters NOM FREQ HZ + dem HI FREQ-Potentiometerwert. Siehe
Regelungspotentiometer auf Seite 56.

Weitere Informationen siehe DriveConfig User’s Guide [3AFE68910897 (Englisch)].
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Regelungspotentiometer

Die Regelungspotentiometer kdnnen mit einem Schraubendreher eingestellt werden. StandardmaRig sind alle Potentiometer auf die
mittlere Position des Einstellbereichs eingestellt.

HOTOR | BOM MOTOR | | Berechnen Sie den Wert von MOTOR | NOM mit der Gleichung unten oder nehmen Sie den Wert aus der
%) /,]m NOM MOTOR | NOM - Auswahltabelle. Der ACS55 berechnet die Temperatur des Motors auf Basis des
( _ gemessenen Ausgangsstroms und des eingestellten Motornennstroms. Der Frequenzumrichter schaltet
50 >—%150 ab, wenn der Motor nach der Temperaturberechnung zu heifd wird. Hinweis: Langere Motorkabel
verursachen grolRere kapazitive Strome, deshalb kann es erforderlich sein, die Einstellung von MOTOR |
NOM zu erhdhen.
MOTOR | NOM (%) = Motornennstrom [A] . 100
ACS55-Nennstrom [A]
ACC/DEC | Einstellung der Beschleunigungs- und Verzégerungszeit in Sekunden von der Minimal- auf die
Maximalffrequenz und umgekehrt. Je langer die ACC/DEC-Zeit eingestellt ist, desto langsamer folgt der
ACSS55 dem Sollwert.
HI FREQ | Begrenzung der Ausgangsfrequenz auf einen bestimmten Wert zwischen der Nennfrequenz und
Nennfrequenz + 70 Hz. Zur Verwendung dieses Potentiometers muss der Hochfrequenz-Modus mit dem
. Schalter HI FREQ DIP eingestellt werden. Siehe DIP-Schalter auf Seite 54.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM - Auswabhltabelle ACC/DEC - Zeit
Motornennstrom [A] o
ACS55-01x- Sollw.. [%]
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,1
T T T T | I I I T T |
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
I | I I | | I | I I I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
I I I I | | | | | T |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
| I | | | | | I T I |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 | | | | 1 1 | | 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Netzanschluss und Motoranschluss

1-phasige AWarnung! Vor der Installation muss sichergestellt sein, dass die Netzspannung abgeschaltet ist.

Netzspannung Hinweis: Sicherstellen, dass die Netzspannung korrekt ist! Durch den Anschluss von 230 VAC an einen ACS55
fur Nennspannung 115 VAC wird der Frequenzumrichter beschadigt!

Anschluss- Beschreibung LeitergroRe Anzugs-
klemme moment
L/R, N/S 1~ Eingangsspannung Vierleiterkabel, 0,5N-m

max. 2,5 mm?2 (Baugrdfien A und B) oder

T1/U, T2/V, T3/W | Motoranschluss (Ausgang) max. 4 mm?2 (BaugréRen C und D)

PE @ Schutzerde Mehradrige Leiter (Litzen) verwenden. Der 1 N-m
Motorkabel-Schutzleiter und | Querschnitt der Schutzleiter darf nicht
Schirm. kleiner als der Querschnitt der

Leistungskabel sein.

Warnung! Wenn der Kihlkérper nicht ordnungsgemal’ geerdet ist, kdnnen Sie bei Berlihrung einen elektrischen
Schlag erhalten.

o| Hinweis: Es dirfen nur die mitgelieferten M4x8 Kombischrauben verwendet werden. Die maximal zulassige
Einschraubtiefe der Erdungsschrauben betragt 6 mm.

Die ortlich vorgeschrieben Kabelquerschnitte missen eingehalten werden. Verwenden Sie Leistungskabel, die fur
60°C (140°F) ausgelegt sind, oder Kabel, die fur 75°C (167°F) ausgelegt sind, wenn die Umgebungstemperatur
hoher ist als 30°C (86°F). Siehe auch Zusétzliche Anweisungen fiir Verkabelung und EMV auf Seite 59.

Der Erdschluss-Strom des ACS55 kann 3,5 mA AC / 10 mA DC ubersteigen. Nach der Norm EN50178, darf der
ACS55 nur in ortsfesten Installationen eingesetzt werden.

Eingangssicherung

Empfohlene Sicherungstypen siehe Technische Daten auf Seite 62.

Motor

Der Motor muss ein 3-phasiger Asynchronmotor mit einer Nennspannung Uy von 200 bis 240 V und einer
Nennfrequenz fy, von 50 oder 60 Hz sein. Der Motornennstrom muss kleiner oder gleich dem Nennausgangsstrom
(I>) des Frequenzumrichters sein. Bei Phasenanschluss U-U, V-V und W-W ist die Drehrichtung vorwarts gewahlt
und die Motorwelle dreht im Uhrzeigersinn, von der A-Seite (freies Wellenende) aus gesehen.

MOTOR

T1 T2 T3
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Anschluss der Steuerkabel

Fir die Digitaleingange kann die interne (1) oder eine externe (2)
Spannungsversorgung benutzt werden. Die Steuerspannung des
Analogeingangs betragt standardmaliig 0...10 VDC. (Der Al-

Schalter (Jumper) muss in Position ("U") gestellt sein).

DE

Steueranschliisse

» LeitergroRe: Litzen 0,25...1,5 mm? (AWG 23 bis AWG 16)
* Anzugsmoment: 0,25 N-m.

< <
TR ..k
==2wm33J x S=Sp=2
0o0a2¥ZLds goad23gdd
COMW+ +0NES® COMW+ +0NEKES®
| | & ol gl g -
| |
| 1)!
2)l L —
12...24 VDC-Versorgung 1...10 KOhm
Verwendung des 0/4...20 mA
Stromsignals: — COM
- Den Al-Schalter auf Position @ H H COM
Strom ("I") stellen. Y Y SPEED/AI
- Den Schalter Al OFFSET auf ; +10V
Position ON stellen, wenn das”™_| | +12V
Stromsignal 4...20 mA A | START
benutzt werden soll. | REV
N JOG
U ’ SCR

# | Name | Beschreibung

1 | COM Masse flr Digital- oder Analogeingange 1)

2 | COM Masse fur Digital- oder Analogeingang 1)

3 [ Al Analogeingang Drehzahl- (Frequenz-) Sollwert.
0/2...10 VDC (Ri=190 kOhm), oder 0/4...20 mA
(Ri=100 Ohm). Auflésung 0,1%, Genauigkeit +1%.

4 | +10V Referenzspannung fur Analogeingang
Genauigkeit +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V Hilfsspannung fur Digitaleingange. Max. 30 mA.

6 | START | Digitaleingang 1: Start (Reset des
Frequenzumrichters nach einer Stérabschaltung) 2

7 | REV Digitaleingang 2: Drehrichtungsumkehr 2)

8 | JOG | Digitaleingang 3: Aktivierung der JOG-Drehzahl 2)

9 | SCR Masse flur Signalkabelschirm. Intern mit der
Gehausemasse verbunden.

Relaisausgang

1 | RO1 Storung: Relais 6ffnet.12 V...250 VAC / 30 VDC

> |RO2 10 mA..2 A

1) Intern Uber einen 1 MOhm-Widerstand mit dem Gehause
verbunden.
2) Die Impedanz des Digitaleingangs betragt 1,5 kOhm.
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Zusatzliche Anweisungen fur Verkabelung und EMV

Diese Anweisungen mussen fur einen stérungsfreien Betrieb und die Einhaltung der europaischen EMV-Richtlinie befolgt werden.
Motorkabel

Als Motorkabel muss ein symmetrisches Dreileiterkabel mit einem konzentrischen PE-Leiter oder ein Vierleiterkabel mit einem
konzentrischen Schirm verwendet werden. Es wird ein Kabel mit Metallgeflecht-Schirm empfohlen, z.B. der Typ MCCMK (von NK
Cables).

- Das Kabelschirmgeflecht zu einem Bundel verdrillen und an die Erdungsklemme J; anschlie®en. Das verdrillte Schirmbindel muss
so kurz wie maoglich sein.

- Den Kabelschirm wie im Bild gezeigt anklemmen, wenn interne oder externe EMV-Filter verwendet werden.

- Motorseitig miussen die Motorkabel-Schirme 360 Grad mit einer EMV-
Kabelverschraubung geerdet werden oder die Schirmleiter missen zu einem

Blndel verdrillt werden, nicht langer als das Funffache seiner Breite, und an
die PE-Klemme des Motors angeschlossen werden.

Steuerkabel

Als Steuerkabel misen mehradrige Kabel mit geflochtenem Kupfer-
Kabelschirm verwendet werden. Verwenden Sie ein doppelt geschirmtes
verdrilltes Leiterpaar fur die Analogsignale.

- Den Schirm zu einem Bundel verdrillen und an Klemme SCR anschliefl3en.
Das verdrillte Schirmbindel muss so kurz wie moglich sein.

- Das Steuerkabel wie in der Abbildung gezeigt anklemmen (nur EMV-
Einheiten).

- Motorkabel getrennt von Steuerkabeln und Einspeisekabeln verlegen, um
elektromagnetische Stérungen zu vermeiden (Abstand > 20 cm). 1 .

Hinweis:Fur 24 V DC- und 115/ 230 V AC-Signale darf auf keinen Fall das
selbe Kabel verwendet werden.

Steuerkabel —_—

.

2.

Motorkabel — |
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Drehzahlregelung
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Uber den Analogeingang wird der Drehzahl- (Frequenz-) Sollwert fiir den ACS55 vorgegeben. Das Verhéltnis von Analogeingang und
Sollwert ist von den DIP-Schalterstellungen, wie unten gezeigt, abhangig. Die Ausgangsfrequenz folgt den Sollwertanderungen
entsprechend der Einstellung des ACC/DEC-Potentiometers.

Hochfrequenzmodus OFF (Standard)

Hochfrequenzmodus ON

f
A S .
|
|
; I
b |
| >Eingang*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

DIP-Schalterstellungen:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (Kurve a) oder ON** (Kurve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 oder 60 Hz

Die Ausgangsfrequenz wird durch die
eingestellte Nennfrequenz des Motors
begrenzt.

fA Frequenzsollwert
fN+70HZ oo\ ._Ausgangsfrequenz-
----------------- Grenzwert
N e S
a
b
: Eingang*
0“3V 10V >[\/ mA]
4 mA 20mA 7

DIP-Schalterstellungen:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (Kurve a) oder ON** (Kurve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 oder 60 Hz

Die Ist-Ausgangsfrequenz wird auf einen Wert zwischen fy und fy + 70 Hz durch den
HI FREQ Potentiometer begrenzt. Der Potentiometer beeinflusst nicht die Skalierung
des Analogeingangs.

* Mit dem Al-Schalter muss das Spannungs- oder Stromsignal eingestellt werden. Siehe Seite 58.
** Zum Schutz des Antriebs bei Ausfall des Analogeingangssignals schaltet der Frequenzumrichter ab, wenn der Signalwert unter 2 V

(4 mA) fallt.
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Statusanzeigen und Storcodeanzeigen

61

Der ACS55 hat zwei Status-LEDs, die durch
die Frontabdeckung sichtbar sind.

Wenn der Frequenzumrichter ein Problem
erkennt, blinkt die rote LED. Nach Behebung
der Ursache des Problems ein Reset durch
Abschalten des Startsignal durchfihren. Wenn
das Startsignal bereits abgeschaltet ist, dieses
wieder an- und nochmal abschalten.

Die folgende Tabelle enthalt die Stércodes
(= Blinkfrequenz der LED).

Grune LED
Ein
Ein

Blinkt

Rote LED
Aus
Blinkt

Blinkt

Beschreibung
Der ACS55 arbeitet normal.

Die Schutzfunktion ist aktiviert worden. Der Stércode
wird durch die Blinkfrequenz angezeigt.

Der ACS55 fluhrt innerhalb 3 Sekunden automatisch
ein Reset aus. (*) Warnung! Der Motor startet, wenn

(*) Automatischer Reset, wenn AUTORESET auf ON eingestellt ist. Siehe DIP-Schalter auf Seite 54.
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Technische Daten
230V 115V

Eingebaute EMV, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Ohne EMV, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Motor-Dauerausgangsleistung kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Baugrolie (ohne EMV) A A B C C A A
BaugrofRe (mit EMV) A A B D D A A
Nenndaten
Eingangsspannung U, \% 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Dauerausgangsstrom /, A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Max. Ausgangsstrom /loax" A 21 3,3 6,5 11,4 14,7 21 3,3
Ausgangsspannung U, V 0...U,, 3-phasig 0...2xU4, 3-phasig
Eingangsstrom /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Schaltfrequenz kHz 5 (max, 16)
Schutzgrenzen
Uberstrom (Spitze) A 4,4 6,9 13,5 23,9 30,9 4,4 6,9
Ubertemperatur 95°C / 203°F (Kuhlkoérper)
Maximale KaelgroRen
Netzanschlussklemmen mm? 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Steueranschliisse mm? 1,5 (AWG 16)
Verlustleistung W 21 32 51 74 103 24 35
GroRe der Netzsicherungen**
IEC, Typ IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, Typen CCund T A 10 15 20 25 30 10 15
Gewicht, eingebaute EMV, ACS55-01E- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,6 (3,5 | 1,7(3,7) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)
Gewicht, ohne EMV, ACS55-01N- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2(2,6) | 1,3(2,9) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)

* Zulassig fur 1 Minute.

** Empfohlene Werte. Keine superflinken oder Low-peak-Sicherungen verwenden. Die ortlichen Sicherheitsvorschriften befolgen.
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Maximale Motorkabellangen

Um die europaische EMV-Richtlinie einzuhalten, durfen die

Motorkabel nicht langer sein, als in der Tabelle unten angegeben.
Je kurzer das Motorkabel, desto geringer sind die Storemissionen

auf Einspeisenetz und benachbarte Einrichtungen.

Frequenzumrichter-Typ
ACS55-01x-

Schaltfrequenz

Eingebauter EMV-Filter

5 kHz 16 kHz

EN61800-3, Erste Umgebung, allgemeine Erhéltlichkeit 9

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10m 3m
07A6-2, 09A8-2 10m 3m

EN61800-3, Erste Umgebung, eingeschrénkte Erhéltlichkeit °)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 20 m 10 m
EN61800-3, Zweite Umgebung °

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 30m 10 m

1) Die Schaltfrequenz kann mit dem DIP-Schalter eingestellt

werden. Siehe Seite 55.

2) Anwendbar nur fur leitungsgebundene Emissionen.
3) Anwendbar fur leitungsgebundene und abgestrahite

Emissionen.

Schutzfunktionen

Uberspannung, Unterspannung, Kurzschluss am Ausgang,
Uberstrom, Ausfall des Analogeingangssignals, Motoriberlast,

Wechselrichter-Uberlast.

Erdfreie Verteilernetze

Frequenzumrichter mit eingebautem EMV-Filter dirfen nicht in
erdfreien oder hochohmig geerdeten industriellen Verteilernetzen

benutzt werden.

Umweltvertraglichkeit

Der Frequenzumrichter enthalt Rohstoffe, die zur Energieein-
sparung und Schonung der Ressourcen recycelt werden sollten.
Informationen zur Entsorgung erhalten Sie von den ABB Verkaufs-

und Service-Vertretungen.

Haftungsbeschrankung

Der Hersteller ist nicht verantwortlich fur:

» Kosten, die durch einen Ausfall verursacht werden, wenn
Installation, Inbetriebnahme, Reparatur, Modifikation oder
Umgebungsbedingungen des Frequenzumrichters nicht den in
der mit dem Gerat gelieferten Dokumentation und anderer
relevanter Dokumentation angegebenen Anforderungen

entsprechen.

» Schaden, die durch missbrauchliche Verwendung, Fahrlassigkeit

oder Zufall entstanden sind.

« Einheiten aus Materialien oder Designs, die vom Kunden
verandert, geliefert oder vorgeschrieben wurden.

Der Hersteller, seine Lieferanten oder Auftragnehmer sind in

keinem Fall haftbar fur konkrete, indirekte, direkte, zufallige oder

Folgeschaden, Verluste oder Strafen.

Bei Fragen zum ABB-Frequenzumrichter wenden Sie sich bitte an
den zustandige ABB-Vertriebspartner oder Ihre ABB-Vertretung.
Die technischen Daten, Informationen und Spezifikationen
entsprechen dem zum Zeitpunkt der Drucklegung geltenden Stand.
Der Hersteller behalt sich das Recht vor, ohne vorherige
Ankiindigung Anderungen vorzunehmen.
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Zulassungen

CE
Der ACS55 erflllt die Anforderungen der europaischen

* Niederspannungsrichtlinie 73/23/EEC mit Erganzungen

* EMV-Richtlinie 89/336/EEC mit Erganzungen.

Die entsprechenden Erklarungen und eine Liste der wichtigsten
Normen sind auf Anfrage erhaltlich.

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Der ACS55 erflllt die folgenden Normen, vorausgesetzt, dass die
Installation ordnungsgemaf und entsprechend den Anweisungen
in dieser Betriebsanleitung ausgefuhrt wurde:

Leitungsgebundene
Hochfrequenz-emissionen

EN61800-3, Erste Umgebung, allgemeine/
eingeschrankte Erhaltlichkeit )

Abgestrahlte Hochfrequenz-
emissionen

EN61800-3, Erste Umgebung,
eingeschrankte Erhaltlichkeit

Storfestigkeit EN61800-3, Zweite Umgebung

Netzoberschwingungen IEC61000-3-2

1) Die maximal zulassigen Motorkabellangen und die
Schaltfrequenz beachten, siehe Seite 63. Siehe auch die
Verkabelungsanweisungen auf Seite 59.

Die Netz-/Strom-Oberschwingungen kénnen durch die Installation
von externen Eingangsdrosseln reduziert werden.

UL-, cUL- und C-Tick-Kennzeichnung
Siehe Typenschild.

UL, cUL:

Der ACS55 kann mit Sicherungen der Klassen CC oder T in einem
Netz eingesetzt werden, das nicht mehr als eff. 65 kA
symmetrische Amperes abgibt, Spannung maximal 230 Volt.

DE
C-Tick:
Bezuglich der elektromagnetischen Vertraglichkeit siehe die
Spezifikation in Abschnitt CE oben.

Ubereinstimmung mit der europiischen Maschinen-Richtlinie
Der Frequenzumrichter entspricht den Anforderungen der
EU-Maschinenrichtlinie fur elektrische Gerate, die zum Einbau in
Maschinen vorgesehen sind. Die Einbauerklarung ist von ABB
erhaltlich.

Produkt-Schutzrechte in den USA

Dieses Produkt ist durch eines oder mehrere der folgenden
US-Patente geschitzt

4,920,306 5,301,085 5463302 5521483 5532568 5589754 5,612,604
5654624 5,799,805 5940,286 5942,874 5952613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740  6,195274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
6,313,599 6,316,896  6,335607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,072,976 6,977,449 6,984,958 6985371  6,992908 6,999,329 7,023,160
7,034,510 7,036,223  7,045987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
7,215,009 7,221,152 7,227,325  7,245197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814  7,352220 7,365,622
7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
7,515,447 7,560,894 D503,931  D510,319  D510,320  D511,137  D511,150
D512,026  D512,696 D521,466  D541,743S D541,744S D541,745S

D548,182S D548,183S  D573,090S

Weitere Patente sind angemeldet.

Zubehor

Eingangsdrosseln: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Ausgangsdrosseln: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometereinheit: ACS55-POT

DriveConfig-Kit, weitere Informationen erhalten Sie auf Anfrage
von |hrer ABB-Vertretung. Siehe auch DriveConfig User’s Guide
[BAFE68910897 (Englisch)].



ES

Guia del usuario

para convertidores de CA
de tipo ACS55

de 0,18 a 2,2 kW

Espafol ES

65




66

Consultas sobre productos y servicios

Puede dirigir cualquier consulta acerca del producto a su representante local de ABB. Especifique la designacioén de tipo y el numero de
serie de la unidad. Puede encontrar una lista de contactos de ventas, asistencia y servicio de ABB entrando en www.abb.com/drives y

seleccionando Sales, Support and Service network.

Formacioén sobre productos

Para obtener informacion relativa a la formacion sobre productos ABB, entre en www.abb.com/drives y seleccione Training courses.

Comentarios acerca de los manuales de convertidores ABB

Sus comentarios sobre nuestros manuales siempre son bienvenidos. Entre en www.abb.com/drives y seleccione Document Library —

Manuals feedback form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev C
ES
Efectivo: 12/04/2010
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Instrucciones de seguridad

Lea atentamente las siguientes instrucciones antes de continuar con la
instalacion.

jAtencion! jTension peligrosa!

El ACS55 sélo debera ser instalado por un electricista cualificado.

No intente trabajar con el convertidor, el cable de motor o el motor con la
alimentacion principal conectada. Tras desconectar la alimentacion de
entrada, espere siempre 5 minutos como minimo hasta que se
descarguen los condensadores del circuito intermedio antes de trabajar
en el convertidor de frecuencia.

jAtencion! Si el disipador no esta correctamente conectado a tierra,
puede electrocutarse al tocarlo.

Nota: Los conmutadores DIP se encuentran bajo una tension peligrosa.
Nota: Incluso con el motor parado, existen tensiones peligrosas en los
terminales del circuito de potencia L/R, N/S, T1/U, T2/V y T3/W.

Nota: Incluso cuando la unidad esta apagada, podrian existir tensiones
externas peligrosas conectadas desde el exterior a los terminales de
salida de relé.

jAtencién! jSuperficies calientes!

Durante el funcionamiento, el elemento de refrigeracion podria alcanzar
una temperatura elevada (>80 °C). Observe las instrucciones de
instalacion.

Instrucciones de seguridad generales

El ACS55 arranca el motor de forma automatica tras una interrupcion de
la alimentacion si la sefial de marcha externa esta activada.

En ningun caso debe intentar reparar una unidad averiada. EIl ACH550
no puede repararse en el emplazamiento. Péngase en contacto con el
proveedor para la sustitucion de la unidad.

Instale el ACS55 en un espacio cerrado con llave o que pueda abrirse
mediante una herramienta.

No conecte la alimentacion de entrada a la unidad mas de una vez cada
tres minutos.

67

La alteracion de los conmutadores de DIP afectara al funcionamiento y
al rendimiento del ACS55. Asegurese de que los cambios no supongan
un riesgo para el personal o la propiedad.

Acerca de este manual

Esta guia proporciona la informacion necesaria para la instalacion y
puesta en marcha de la unidad.

Comprobacién a la entrega

La entrega incluye:
1. ACS55
2. Guia del usuario

3. Dos abrazaderas para el cable de control (sélo
unidades EMC).

ammp ACS55-01E-09A8-2
Ial ] ] P20

U1 1~200..240V U2 3~0..U1
f1 50/60Hz 2 0..250Hz
1 220A 12 9.8A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

Compruebe la placa de caracteristicas y asegurese “.S'INIMiYiNiVRﬁXX“
de que el dispositivo entregado corresponde al SAFE XK
pedido. (e & ®

RoHS Made in China
ACS55-01 - -

Filtro EMC: E = Integrado, N = No |

Intensidad de salida continua max. (/5):

01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,

07A6 =7,6 A,09A8 =9,8 A

Tension de alimentacion (U,):

1=110...120 V CA +10%/-15%

2=200...240 V CA +10%/-15%

El numero de serie (S/N) se encuentra en la placa de caracteristicas.
(M = lugar de fabricacion, YY = afio de fabricacion, WW = semana de
fabricacion, R = numero de revision del producto (A, B, C...),

XXXX = numero entero que se inicia cada semana a partir de 0001)
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Vista general de la unidad

El convertidor de frecuencia ACS55 controla la velocidad de un motor trifasico de induccién de CA.

Tierra (PE), pagina 77
Terminales de entrada, pagina 77

LED i . - 1
de alimentacion, pagina & Conmutadores DIP, pagina 74

LED de fallo, pagina 81

Potenciometros de control, pagina 76

Pantalla del cable de motor, pagina 77

=
l"."ll'-.a SR L

_ CLOSED

Sfﬂ- Terminales del cable de motor, pagina 77. La

.f.: #"i _ cubierta deslizante proporciona aislamiento
Selector de sefial de entrada analogica & ﬂqr..-—a o0 @9 ad'C_'O”a!- Pa_ra cerrar, deslice la cubierta
(tension/intensidad), pagina 78 @ ',...-- B 110 o Taw hacia la izquierda.

Presilla de montaje, paginas 72 - 73

Placa de fijacién, pagina 79 (sélo unidades EMC)

Lo B



ES 69
Pasos para la instalacion y la puesta en marcha
Lea las Instrucciones de seguridad en la pagina 67 antes de continuar.
Accién Pag.
1 Compruebe la entrega. 67
2 Verifique que el entorno de instalacion sea adecuado para el ACS55. 70
3 Monte la unidad. 72-73
4 Compruebe la idoneidad de los ajustes estandar: la frecuencia nominal del motor es 50 Hz, la carga es una bomba o un 74
\Ise“r;tilador y la frecuencia maxima de salida es 50 Hz. Si los ajustes estandar no son los adecuados, ajuste los conmutadores
5 Asegurese de que el potenciometro MOTOR | NOM concuerda con la intensidad nominal del motor. El potencidmetro se 76
encarga de definir la operacién de la funcién de proteccion térmica del motor.
6 Ajuste el potencidmetro del tiempo de aceleracién/deceleracion ACC/DEC si es necesario. 76
7 Conecte el cable de alimentacién y los cables de motor. 77
8 Conecte los hilos de control. 78
9 Encienda la alimentacién. El LED verde se ilumina. Nota: El motor gira si la sefial de marcha esta activa.
10 Ajuste la referencia de velocidad y active la sefial de marcha. El motor acelera hasta la referencia de velocidad facilitada. 80

Comprobacion del aislamiento del conjunto

No realice ninguna prueba de tolerancia a tension ni de resistencia al aislamiento (por ejemplo, alto potencial o megadhmetro) en ninguna parte del
convertidor de frecuencia, dado que tal prueba puede causar dafos al convertidor. El aislamiento de cada convertidor de frecuencia se ha

comprobado entre el circuito de potencia y el chasis en fabrica. Ademas, existen circuitos limitadores de tensién en el interior del convertidor que
cortan automaticamente la tensién de prueba.
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Limites ambientales
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Lugar de instalacion

Almacenamiento y transporte en un embalaje protector

Temperatura del
aire

-20°C (-4°F), no se permite escarcha ")
+40 °C (104 °F), con una carga nominal
+50 °C (122 °F), si la intensidad de salida
continua es como maximo el 85% de la
intensidad de salida nominal /5

+55 °C (131 °F), si la intensidad de salida
continua es como maximo el 75% de la
intensidad de salida nominal /5

-40 °C (-40 °F) a +70 °C (158 °F)

Altitud

0...2000 m (0...6600 ft). En altitudes entre
1000...2000 m (3300...6600 ft), Py e I, se
reducen un 1% cada 100 m

Sin limitacion

Humedad relativa

Inferior al 95%, sin condensacion

Inferior al 95%, sin condensacion

Niveles de
contaminacion
(IEC 60721-3-3)

* No se permite polvo conductor

» El aire debe estar limpio y libre de materiales
corrosivos y de polvo conductor

» Gases quimicos: Clase 3C2

» Particulas sdlidas: Clase 3S2

Almacenamiento

Transporte

* No se permite polvo conductor
+ Gases quimicos: Clase 1C2
» Particulas solidas: Clase 1S2

* No se permite polvo conductor
» Gases quimicos: Clase 2C2
» Particulas solidas: Clase 2S2

Vibracion
sinusoidal
(IEC 60068-2-6)

Intervalo de frecuencias: 5...150 Hz
Aceleracion maxima constante: 1 g

Conforme a la especificacion de ISTA 1A

Golpes No se permiten Max. 100 m/s? (330 ft/s2), 11 m-s (36 ft-s)
(IEC 60068-2-29)
Caida libre No se permite No se permite

1) Al hacer funcionar el convertidor a temperaturas bajo cero, mantenga conectada la alimentacién de entrada. Instale el convertidor de frecuencia
dentro de un bastidor. Asegurese de que el calor generado por el convertidor se disipa adecuadamente.

El grado de proteccién del ACS55 es IP20.
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Dimensiones
Bastidor | Bastidor | Bastidor | Bastidor
A B C D
mm mm mm mm
(in) (in) (in) (in)
53 72 74 74
(2,09) (2,83) (2,91) (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) (2,66) (2,76) (2,76)
128 128 159 159
(5,04) (5,04) (6,26) (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) (2,66)
- - 77 77
(3,03) (3,03)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
183 183 - 230
(7,20) (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) (6,14) (7,17) (8,43)
170 170 194 226
(6,69) (6,69) (7,64) (8,90)
146,5 146,5 171 203
(5,77) (5,77) (6,73) (7,99)
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Montaje
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jAtencion! La unidad alcanzara una temperatura elevada durante el funcionamiento normal. Verifique que exista un flujo de aire de refrigeracion

suficiente en todas las condiciones:

- Instale siempre el ACS55 de modo que las aletas de refrigeracion estén en posicion vertical.
- Deje siempre un espacio suficiente alrededor de las unidades de bastidor A y B. Las unidades de bastidor C y D estan refrigeradas por un
ventilador, por lo que pueden instalarse una al lado de la otra sin un espacio adicional entre ellas.

Instale la unidad mediante la presilla de montaje sobre una guia DIN de 35 mm o sobre una pared.

Montaje sobre guia DIN

Encaje el ACS55 en la guia con un
"clic". Para liberarlo, presione la
palanca de la parte superior de la
presilla de montaje.

Montaje en pared

Instale la unidad sobre la pared
mediante la presilla de montaje. Use
tornillos M4.

Separaciones minimas
Deje siempre un espacio libre suficiente alrededor de la unidad
para garantizar una refrigeracion adecuada.

Y
5cm
0= (2in)
e, e
%% ~ .-:-*&E-Y@ X

(AR AR,

AT

#F

Bastidores|Bastidores
AyB CyD
cm (in) cm (in)

X| 1,5(0,6) 0 (0)
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Fijacion y extraccion de la presilla para el montaje en pared
Se puede montar la unidad tanto con la parte ancha como con la parte estrecha en contacto con la pared. Instale la presilla de montaje sobre el
lado que prefiera. Consulte bajo estas lineas las instrucciones para los bastidores A y B. Extraiga la presilla de montaje de los bastidores Cy D
tirando hacia abajo y fijela presionando hacia arriba.
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Extraccién de la presilla de montaje,
bastidores Ay B: presione los los botones de
plastico para liberar las partes superior e
inferior de la presilla.

Fijacion de la presilla de montaje,
bastidor A: coloque las dos piezas como se
indica en la figura y encajelas a presion.

Fijacion de la presilla de montaje,
bastidor B: inserte las dos piezas entre las
aletas de refrigeracion y encajelas a presion.
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Conmutadores DIP
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Los conmutadores DIP se utilizan para adaptar el ACS55 al motor y a la aplicacion.

ﬁ jAtencion! El conmutador DIP esta bajo una tensién peligrosa (200 V). Desconecte la alimentacion y espere 5 minutos antes de ajustar los
conmutadores. Mantenga cerrada la cubierta protectora mientras el ACS55 esté encendido.

Configuracién

» Abra la cubierta anterior con la punta de un destornillador y ajuste los conmutadores DIP.

* Vuelva a utilizar la punta del destornillador para desplazar el conmutador a la izquierda o a la derecha. La posicién por defecto de todos los
conmutadores es hacia la izquierda.

» Cierre la cubierta anterior.

Informacién basica

Conmutador DIP

Nombre y funcién Ajuste ] Ajuste ]
de fabrica “'—il alternativo Ii—"l
NOM FREQ HZ: Frecuencia nominal del motor 50 Hz 60 Hz

SILENT: Nivel de ruido del motor (frecuencia de
conmutacién PWM)

OFF - Normal (5 kHz)

ON - Silencioso (16 kHz)

W01 NOMFREQ
50 L 60 Hz
OFF |[SCL) || ON SILENT
P&F |00 || CT LOAD
5 (O 10 JOGHz
FLT (S0 || RUN RELAY
OFF|[C1) || ON Al OFFSET
OFF|[SC] || ON AUTORESET
24| & am [l HI FREQ

(A

LOAD: Tipo de par de carga (curva U/f) P&F - Bomba/ CT - Par constante
ventilador

JOG HZ: Frecuencia constante para la funcién de 5Hz 10 Hz

avance lento

RELAY: Funcionamiento de la salida de relé FLT - Fallo RUN - Motor en marcha

Al OFFSET: Valor minimo para entrada analégica OFF-0mA (0 V) ON-4mA(2V)

AUTORESET: Funcién de restauracion automatica de OFF - Sin ON - Restauracioén

fallos restauracion automatica activada
automatica

Hl FREQ: Modo de alta frecuencia

OFF - Estandar

ON - Alta frec. activada
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Informacion adicional

N.° | Nombre Informacion

1 NOM Define la frecuencia nominal del motor (véase la placa de caracteristicas del motor).
FREQ HZ
2 SILENT Define la frecuencia de conmutacion del motor. Nota: Cuanto mayor sea la frecuencia, mayor sera el

ruido electromagnético y menor la longitud del cable de motor permitida para cumplir las normas EMC
europeas. Véase Datos técnicos en la pagina 82. Nota: La frecuencia de conmutacién se adapta a la
temperatura del ACS55.

3 LOAD Optimiza las caracteristicas de tensién de salida y frecuencia en funcién de la carga. Seleccione P&F
para el par cuadratico (p. ej., bombas y ventiladores) y CT para las cargas de par constante (p. €j.,
cintas transportadoras). El ACS55 aumenta automaticamente la tension de arranque un 10% para
compensar las pérdidas del motor y para aumentar el par de arranque.

4 JOG HZ Define la frecuencia de avance lento. Activa la funcién de avance lento conectando 12...24 VV CC a la entrada digital 3 ("JOG").
(El convertidor acelera o decelera hasta la frecuencia de avance lento y la mantiene hasta que se desconecta la entrada.)

5 RELAY Selecciona el estado del convertidor que indica el contacto normalmente abierto de la salida de relé. FLT = Fallo. El contacto
esta abierto durante un estado de fallo o de desconexién. RUN = En marcha. El contacto esta cerrado durante el
funcionamiento.

6 Al Activa una supervisiéon de cero vivo para la entrada analdgica. 4 mA (2 V) = ACS55 dispara por un fallo si el valor cae por
OFFSET | debajo del limite. Véase el apartado Control de velocidad en la pagina 80 para obtener informacion sobre el escalado de
entradas analdgicas.

7 AUTO- Activa la funcién de restauracién automatica si se presenta alguno de los fallos siguientes: subtension, sobretension, pérdida
RESET de entrada analdgica. ON = el ACS55 intentara una restauracion automatica tres segundos después de un disparo por fallo.
El numero maximo de restauraciones es diez en tres minutos. Si se supera este numero, el ACS55 se detendra y no intentara
una nueva restauracion. Véase también Indicaciones de estado y analisis de fallos en la pagina 81.

jAtencion! Si la sefial de marcha esta activada, el motor arrancara tras una restauracion. Asegurese de que ello no entranara
ningun peligro.

8 HI FREQ | Define la frecuencia de salida maxima. OFF: Frecuencia max. = valor definido por el conmutador NOM FREQ HZ. ON:
Frecuencia max. = valor definido por el conmutador NOM FREQ HZ y el valor del potenciometro HI FREQ. Véase
Potenciometros de control en la pagina 76.

Para mas informacion, consulte la Guia del usuario de DriveConfig [3AFE68910897 (Inglés)].
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Potenciometros de control

Los potenciémetros de control pueden ajustarse usando un destornillador. Por defecto, todos los potenciometros se encuentran en su posicion

intermedia.
moTor Mo | MOTOR | Use la siguiente ecuacion para calcular MOTOR | NOM o escoja un valor de la tabla de seleccién para MOTOR | NOM a
| NOM continuacion. El ACS55 estima la temperatura del motor basandose en la intensidad de salida medida y en la intensidad
nominal definida para el motor. El convertidor de frecuencia dispara si el motor se recalienta segun la estimacion.
Nota: Si los cables de motor son largos y provocan corrientes capacitivas elevadas, puede ser necesario aumentar el
ajuste MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Intens.ldad normnal del motor [A] | 00%
Intensidad nominal del ACS55 [A]
ace 5 ACC/ Define el tiempo de aceleracion y deceleracion desde la frecuencia minima a la maxima y viceversa, en segundos.
DeC DEC Cuanto mayor sea el tiempo de ACC/DEC, mas lentamente seguira el ACS55 la referencia dada.
HI Limita la frecuencia de salida al valor requerido entre la frecuencia nominal y la frecuencia nominal +70 Hz. Para utilizar
FREQ este potenciometro, conecte el modo de alta frecuencia con el conmutador DIP HI FREQ. Véase Conmutadores DIP en
WU A la pagina 74.
Tabla de seleccién para MOTOR | NOM Tiempo de ACC/DEC
Intensidad nominal del motor (A) Ref. [%]
ACS55-01x-
01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
| | | | | | | | | | |
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | | | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| | | | | | | | | | | m
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
T | | | | | | | | T |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
I ] T ] ] T T T T T T
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Conexidén de la fuente de alimentacién y el motor.

Tension de entrada A jAtencion! Antes de la instalacion, verifique que la alimentacion principal esta desconectada.

monofasica Nota: Asegurese de que la fuente de alimentacion es la adecuada. Si conecta una unidad ACS55 con especificacion de
entrada 115 V CA a una alimentacion de 230 V CA, dafara el convertidor de frecuencia.
Terminal Descripcion Tamarnio del hilo Par de apriete
L/R, N/S Entrada de alimentacion Cable tetrapolar de 2,5 mm? max. (bastidores A | 0,5 N'm
monofasica y B) 0 4 mm? max. (bastidores Cy D)
T1/U, T2/V, T3/W | Salida de potencia a motor
PE Tierra de proteccion. Utilice un cable de cobre multifilar. El tamano del | 1 N'm
Conductor de proteccién y cable no puede ser menor que el tamano del
apantallamiento del cable de cable de potencia utilizado.
motor.

jAtencién! Si el disipador no esta conectado a tierra correctamente, puede electrocutarse al tocarlo.

Nota: Utilice sélo los tornillos combi M4x8 suministrados. La profundidad de penetracién maxima permitida para los
tornillos de conexién a tierra es 6 mm.

MOTOR Siga la normativa local sobre secciones transversales de cables. Utilice cable de potencia con especificacion para 60 °C

(140 °F), o cable con especificacion para 75 °C (167 °F) si la temperatura ambiente supera los 30 °C (86 °F). Véase
también Instrucciones adicionales de cableado y EMC en la pagina 79.

La corriente de fuga a tierra del ACS55 puede superar los 3,5 mA CA /10 mA CC. De conformidad con la norma EN50178,
el ACS55 solo puede utilizarse en una instalacion permanente.

Fusible de entrada

Véase Datos técnicos en la pagina 82 para consultar los tipos de fusible recomendados.

Motor

El motor debe ser un motor trifasico de induccioén de CA, con una tension nominal Uy de 200 a 240 V y una frecuencia
nominal fy de 50 o de 60 Hz. La intensidad nominal del motor debe ser menor o igual a la intensidad nominal de salida (/5)
del convertidor.

Si las fases estan conectadas en la forma U-U, V-V y W-W y la direccidon seleccionada es avance, el eje gira en sentido
horario visto desde el extremo del eje del convertidor de frecuencia.

T1 T2 T3
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Conexién de los hilos de control Terminales de control
« Tamaiio del conductor: trenzado, de 0,25...1,5 mm? (AWG 23 a AWG 16)

Se puede usar una fuente de alimentacion interna (1) o externa (2) para <+ Par de apriete: 0,25 N-m.

las entradas digitales. La tension de control analdgico predeterminada

es 0...10 V CC por defecto (el puente Al debe estar en la posicion de # | Nombre | Descripcion
tension *U"). 1 | COM | Comun para entradas analdgicas o digitales
< =< 2 | COM Comun para entrada analdgica o digital )
S e 0 - 3 |Al Ent logica: ref ' locidad (f i
b>> w>> ntrada analdgica: referencia de velocidad (frecuencia).
S0Wongz9% 3ZZWonuZ9% 0/2...10 V CC (Ri=190 kohmios), 0 0/4...20 mA
CO®W + +NESN OCOW+ +nNXKSN (Ri=100 ohmios). Resolucion 0,1%, exactitud +1%.
4 | +10V | Tension de referencia para entrada analdgica.
i ; T 1_ s Precision +2%. Max. 10 mA.
| | Tl 5 | +12V | Tension auxiliar para entradas digitales. Max 30
| 1): mA.
: | T L F 6 | START | Entrada digital 1: marcha (restaura el convertidor
2 - N tras un disparo por fallo) 2
Alimentacion de 12...24 v CC  1...10 kohmios 7 | REV | Entrada digital 2: invertir la direccién de giro 2
Uso de una sefial de intensidad 8 | JOG Entrada digital 3: activar la velocidad de avance
0/4...20 mA: - Cambie el puente Al - COM lento 2)
a la posicion de intensidad (1) C) / l { | COM 9 | SCR Tierra para el apantallamiento del cable de sefal.
- Coloque el conmutador Al + ) ) SPEED/AI C tado int te ala t del bastid
OFFSET en posicién ON si o 10V onectado internamente a la tierra del bastidor.
prefiere una sefal de intensidad | +12 V Salida de relé
4...20 mA. | | TART
A | 2EV 1 | RO1 Fallo: el relé se abre. 12 V...250V CA/ 30V CC
T L 10 > |RO2 10 mA..2 A
N\
U SCR 1) Conectado internamente al bastidor (tierra) mediante una resistencia

de 1 Mohmio.
2) La impedancia de entrada digital es de 1,5 kohmios.
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Instrucciones adicionales de cableado y EMC

Siga estas instrucciones para un funcionamiento libre de errores y para garantizar la compatibilidad con la Directiva europea de EMC.
Cable de motor

El cable de motor debe ser un cable simétrico de tres conductores con un conductor PE concéntrico o un cable de cuatro conductores con un
apantallamiento concéntrico. Se recomienda el uso de cables con apantallamiento metalico trenzadﬁ, p. €j. tipo MCCMK (NK Cables).

- Retuerza los hilos del apantallamiento en un mazo y conéctelos al terminal de conexion a tierra . El mazo debe ser lo mas corto posible.
- Fije el apantallamiento del cable como se muestra en la figura cuando se utilice un filtro EMC interno o externo.

- En el extremo del motor, los apantallamientos del cable de motor deben conectarse a tierra a 360 grados con un pasacables EMC o los hilos del
apantallamiento deben retorcerse en un mazo con una longitud no superior a cinco veces su anchura, y deben conectarse al terminal PE del motor.

Cables de control

Los cables de control deben ser cables multipolares con una pantalla de hilo de
cobre trenzado. Se recomienda un cable de par trenzado doblemente apantallado
para las sefales analdgicas.

- Retuerza el apantallamiento en un mazo y conéctelo al terminal SCR. El mazo
debe ser lo mas corto posible.

- Fije el cable de control tal y como se muestra en la figura (sélo unidades EMC).
- Para evitar interferencias electromagnéticas, disponga el cable de motor lejos de
los hilos de control y del cable de alimentacién (distancia > 20 cm).

Nota: Nunca deben mezclarse sefales de 24 V CC y de 115/230 V CA en un
mismo cable.

1.

cable de control

cable de motor

abrazad
2.
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Control de velocidad

ES

La entrada analégica proporciona la referencia de velocidad (frecuencia) para el ACS55. La correspondencia entre la entrada analégica y la
referencia depende de los ajustes de los conmutadores DIP como se muestra a continuacion. La frecuencia de salida sigue los cambios de
referencia definidos por el potenciometro ACC/DEC.

Modo de alta frecuencia desactivado Modo de alta frecuencia activado
(por defecto)
f f A referencia de frecuencia
A B S . . .
N-T——————— . fn+ 70 Hz limite de frecuencia de salida
Y RACAECECEEEEETEy
| N i
a : a :
b | b .
| entrada* | entrada*
> : >
0 2V 10V [V, mA] 072V 10V " v, mA]
4 mA 20 mA 4 mA 20 mA ’
Ajustes del conmutador DIP: Ajustes del conmutador DIP:
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF (curva a) u ON** (curva b) Al OFFSET = OFF (curva a) u ON** (curva b)
MOTOR NOM FREQ =50 o 60 Hz MOTOR NOM FREQ =50 o0 60 Hz
La frecuencia de salida esta limitada a la La frecuencia real de salida esta limitada a un valor entre fy y fy + 70 Hz por el
frecuencia nominal seleccionada del motor. potenciometro HI FREQ. El potenciometro no afecta al escalado de la entrada analdgica.

* Utilice el puente Al para seleccionar la sefial de tension o de intensidad. Véase la pagina 78.
** Para proteger el convertidor contra la pérdida de la sefial de entrada analdgica, el convertidor dispara si el valor de la sefial
es inferiora 2V (4 mA).
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Indicaciones de estado y analisis de fallos

81

El ACS55 posee dos LED de indicacion de LED verde LED rojo Descripcion
estado, visibles a través de la cubierta anterior. . . .
. . . Encendido Apagado El ACS55 funciona con normalidad.
ElI LED rojo parpadeara si el convertidor detecta
un problema. Tras solucionar el problema, Encendido Parpadeante Se ha activado la funcion de proteccion. El numero de
restaure desconectando la sefial de marcha. Sila En. parpadeos indica el cédigo de fallo.
marcha ya esta desconectada, conéctela y Ap.. -
desconéctela. - —
Consulte los codigos de error (= ntimero de Parpadeante | Parpadeante El ACi55 S(i r.e:;[aura_r’a e'auSt_olmatlciarlnéante enr? y
parpadeos del LED) en la tabla siguiente. segundos. (%) jAtencion! Si la sefial de marcha esta
activada, el motor arrancara.
# | Posibles causas y accién a seguir # |Posibles causas y accién a seguir
1 Sobretension de CC (*). 1) Tension de red demasiado elevada: Sobrecarga del motor (sobrecarga Izt): 1) compruebe la carga y verifique
compruebe la alimentacion. 2) Tiempo de rampa de deceleracion que el tamafo del motor sea adecuado para el ACS55. 2) Compruebe
demasiado breve en comparacion con la inercia de carga: incremente el que el ajuste del potenciémetro MOTOR | NOM sea correcto.
tiempo de ACC/DECC con el potenciémetro.

2 | Subtensioén de CC (*). Tension de red demasiado baja: compruebe la 8 | Sobrecarga del inversor o temperatura interna excesiva: 1) la carga es

alimentacién. demasiado elevada o 2) la refrigeracion del convertidor es insuficiente.

3 | Cortocircuito de salida: apague la alimentacion y verifique los 9 | Oftro fallo. Error interno. Desconecte la alimentacién y vuelva a

arrollamientos del motor y el cable de motor. conectarla. Si el problema persiste, sustituya la unidad.

4 Sobreintensidad de salida. 1) Tiempo de aceleraciéon demasiado breve 10 | Error de parametrizacion. Nota: Ambos LED parpadean. Se ha

en comparacién con la inercia de carga: incremente el tiempo de ACC/ modificado la configuracién predeterminada de los conmutadores DIP

DEC con el potenciémetro. 2) Tamafos de motor y convertidor no después de que el convertidor haya sido parametrizado con la

coincidentes: compruebe el motor. herramienta DriveConfig. Vuelva a colocar los conmutadores en la
posicion predeterminada.

5 Reservado 11 | Convertidor alimentado con pilas. El estado del convertidor indica fallo,
porque no es posible ponerlo en marcha. Para hacer funcionar el
convertidor, este debe estar conectado a la red. Sin embargo, cuando el
convertidor recibe la alimentacién del kit DriveConfig, la conexién entre
DriveConfig y el convertidor es correcta.

6 | Valor de entrada analdgica inferior a 4 mA/2 V. (*) Nota: Esta supervisién | 12 | El convertidor ha sido controlado por DriveConfig (u otra aplicacién via

esta activa si Al OFFSET esta en la posicién ON. comunicacion serie) y se ha perdido la comunicacion. Compruebe la
comunicacion.

(*) Restauracion automatica si el AUTORESET esta en la posicién ON. Véase Conmutadores DIP en la pagina 74.
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Datos técnicos
230V 15V

EMC integrado, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Sin EMC, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Potencia de salida continua del motor kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

Cv 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Bastidor (sin EMC) A A B C C A A
Bastidor (EMC) A A B D D A A
Especificaciones nominales
Tension de entrada U, Vv 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Intensidad de salida continua / A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Intensidad de salida max. loax” A 21 3,3 6,5 11,4 14,7 21 3,3
Tension de salida U, \ 0...U4, trifasica 0...2xU4, trifasica
Intensidad de entrada /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Frecuencia de conmutacion kHz 5 (max. 16)
Limites de proteccion
Sobreintensidad (pico) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4.4 6,9
Limite de temperatura 95 °C / 203 °F (disipador)
Tamafos maximo de los hilos
Terminales de potencia mm?2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Terminales de control mm? 1,5 (AWG 16)
Pérdidas de potencia W 21 32 51 74 103 24 35
Tamaiio de los fusibles de red**
IEC, tipo IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, tipos CCy T A 10 15 20 25 30 10 15
Peso, EMC integrado, ACS55-01E- kg (Ib) | 0,65 (1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,635 | 1,7(3,7) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)
Peso, sin EMC, ACS55-01N- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2(2,6) | 1,3(2,9) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)

* Permitida durante 1 minuto.

** Valores recomendados. No utilizar fusibles ultrarrapidos o Low-peak. Siga las normativa locales.
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Longitudes maximas del cable de motor

Para cumplir la normativa de EMC europea, la longitud del cable de
motor debe limitarse como se especifica en la tabla siguiente. Cuanto
menor sea la longitud del cable de motor, menos ruido se emitira a la
linea de alimentacion y al entorno.

Tipo de convertidor Frecuencia de
ACS55-01x- conmutacién
Filtro EMC integrado 5 kHz 16 kHz 1)
EN61800-3, primer entorno, distribucion no restringida 2)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10m 3m
07A6-2, 09A8-2 10m 3m
EN61800-3, primer entorno, distribucion restringida 3)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 20 m 10 m
EN61800-3, segundo entorno 3)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 30m 10 m

1) La frecuencia de conmutacién puede seleccionarse con el
conmutador DIP. Véase la pagina 75.

2) Aplicable soélo a emisiones conducidas.
3) Aplicable a emisiones conducidas y radiadas.

Protecciones

Sobretensiodn, subtension, cortocircuito de salida, sobreintensidad,
pérdida de entrada analdgica, sobrecarga del motor, sobrecarga del
inversor.
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Redes de distribucion aisladas de tierra

Los convertidores con filtro EMC integrado no deben usarse en una red
flotante o en una red de distribucién industrial conectada a tierra de alta
impedancia.

Informacion medioambiental

Este producto contiene materias primas valiosas que deberian ser
recicladas para preservar los recursos energéticos y naturales. Las
instrucciones para la eliminacion del producto estan disponibles en
cualquier oficina de ventas o de servicio de ABB.

Limites de responsabilidad
El fabricante no se responsabiliza de:

» Cualquier coste resultante de una anomalia si la instalacion, la puesta
en marcha, la reparacion, la alteracion o las condiciones ambientales
del convertidor de frecuencia no cumplen los requisitos especificados
en la documentacién entregada con la unidad y en cualquier otra
documentacion relevante.

* Unidades que hayan sido objeto de un uso indebido o negligente o
hayan sufrido algun accidente.

* Unidades que contengan materiales suministrados por el comprador
o disenos estipulados por el mismo.

El fabricante, sus proveedores o subcontratistas no se responsabilizaran

en ningun caso de pérdidas, penalizaciones o dafios especiales,

indirectos, fortuitos o consecuenciales.

Si tiene alguna pregunta respecto a su convertidor de frecuencia ABB,
pongase en contacto con el distribuidor local u oficina de ABB. Los datos
técnicos, la informacion y las especificaciones tienen validez en el
momento de imprimir el presente documento. El fabricante se reserva el
derecho de efectuar modificaciones sin previo aviso.
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Homologaciones

Marcado CE

En Europa, el ACS55 cumple los requisitos de la

» Directiva de Baja Tension 73/23/CEE con enmiendas

+ Directiva EMC 89/336/CEE con enmiendas.

Las declaraciones correspondientes y una lista de normas principales
estan disponibles previa peticion.

Compatibilidad electromagnética

El ACS55 cumple las siguientes normas, siempre que la instalacion se
haya realizado correctamente y siguiendo las instrucciones de este
manual:

Emisiones conductoras de alta | EN61800-3, primer entorno, distribucion no

frecuencia restringida/restringida 1)

Emisiones radiadas de alta EN61800-3, primer entorno, distribucion
frecuencia restringida

Inmunidad EN61800-3, segundo entorno
Armonicos de la corriente de IEC61000-3-2

red

1) Observe las longitudes maximas permitidas del cable de motor y la
frecuencia de conmutacion, pagina 83. Véanse también las
instrucciones de cableado en la pagina 79.

Los niveles de harmonicos en corriente pueden reducirse instalando
reactancias de entrada externas.

Marcados UL, cUL y C-Tick
Véase la placa de caracteristicas.

UL, cUL:

El ACS55 es apto para ser usado en circuitos que no proporcionen mas
de 65 kA de amperios rms eficaces simétricos, 230 voltios como
maximo, cuando estan protegidos con fusibles de clase CC o T.

ES
Marcado C-Tick:

Consulte las especificaciones sobre compatibilidad electromagnética en
el apartado Marcado CE.

Cumplimiento de la Directiva Europea sobre Maquinaria

El convertidor cumple con los requisitos de la Directiva europea relativa
a la maquinaria para equipos que deben ir incorporados en maquinaria.
Puede obtener la declaracion de incorporacion de ABB.

Proteccion del producto en EE. UU.
Este producto esta protegido por una o mas de las siguientes patentes
estadounidenses:

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,632,568 5,589,754 5,612,604
5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740 6,195,274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
6,652,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
7,215,099 7,221,162 7,227,325 7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274,573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
7,515,447 7,560,894 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137 D511,150
D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S

D548,182S D548,183S D573,090S

Hay otras patentes solicitadas.

Accesorios

Reactancias de entrada: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Reactancia de salida: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potenciometro: ACS55-POT

Para obtener mas informacion acerca del kit DriveConfig, contacte con
su representante local de ABB. Véase la Guia del usuario de
DriveConfig [3AFE68910897 (Inglés)].
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Kayttajan opas
ACS55-taajuusmuuttajat
AC Drives

0,18...2,2 kW

Suomi Fl
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Tuotteita ja palveluita koskevat tiedustelut

Kaikki tuotetta koskevat tiedustelut on osoitettava ABB Oy:n paikalliselle edustajalle. Tiedustelun yhteydessa on ilmoitettava laitteen
tyyppikoodi ja sarjanumero. Saat nakyviin ABB:n myynti-, tuki- ja palvelukontaktien luettelon siirtymalla osoitteeseen www.abb.com/
drives ja valitsemalla Drives - Sales, Support and Service Network).

Tuotekoulutus

Lisatietoja ABB:n tuotekoulutuksesta saat siirtymalla osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitsemalla Drives - Training courses.

ABB Drivesin kayttooppaita koskeva palaute

Kaikki kayttdoppaitamme koskeva palaute on tervetullutta. Siirry Internet-osoitteeseen www.abb.com/drives ja valitse Drives - Document
Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev C ABB Oy
Fl Kotimaan myynti
Versiopaivamaara: 12.04.2010 PL 182
00381 HELSINKI
Puhelin 01022 11
Tekninen tuki 010 22 21999
Telekopio 010 22 22913
Internet http://www.abb.fi

© 2010 ABB Oy. Kaikki oikeudet pidatetaan.
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Turvaohjeet Jos DIP-kytkinten saatoja muutetaan, se vaikuttaa ACS55:n
toimintaan. Tarkista, ettd muutokset eivat aiheuta vaaraa ihmisille
Lue seuraavat turvaohjeet huolellisesti ennen asennusta. tai omaisuudelle.

Varoitus! Vaarallinen jannite.
Vain koulutettu asentaja saa asentaa ACS55-taajuusmuuttajan.

Mitaan taajuusmuuttajan, moottorikaapelin tai moottorin asennus-  Tam4 opas sisaltaa taajuusmuuttajan asennuksessa ja kayttoon-
tai huoltotoita ei saa tehda jannitteen ollessa kytkettyna. Kun olet  otossa tarvittavat tiedot.

katkaissut verkkojannitteen, anna jannitteen purkautua tasajannite-
vélipiirin kondensaattoreista vahintaan viiden minuutin ajan, ennen Vastaanottotarkistus
kuin aloitat tyot.

Yleista

. i . : . Toimitukseen sisaltyy:
Varoitus! Jos jadhdytyselementtia ei ole maadoitettu oikein, sen ¥y ABR ACSFUIEMAEZ
koskettaminen voi aiheuttaa sahkoiskun. 1. ACS55 T
Huomaa: DIP-kytkimissa on hengenvaarallinen jannite. 2. Kayttajan opas BTN

Huomaa: Vaikka moottori pysaytetaan, teholiittimiin L/R, N/S, EMKS'T::tE’;f)t'”ta ohjauskaapelia varten (vain | g g gy g g1

T1/U, T2/V ja T3/W jaa hengenvaarallinen jannite. SIN MYYWWRKXXX
Huomaa: Vaikka syottojannite olisi kytketty pois, relelahtoliittimissa

Tarkista arvokilvesta, etta toimitettu laite vastaa II!A!!X!!)(!XX! 1

saattaa olla hengenvaarallisia ulkoisia jannitteita. tilausta. (e C
Varoitus! Kuumia pintoja! ACSS;O_HZl Ma_de . China_
Jaahdytyselementti saattaa kuumentua (>80 °C) taajuusmuuttajan  EMC-suodin: E = siséinen, N = ei ole I
ollessa kaytdssa. Varmista, ettd asennus on tehty oikein. Maks. jatkuva lahtovirta (/):
01A4 =1,4 A, 02A2=2,2 A, 04A3 =43 A,
Yleiset turvaohjeet 07A6 =7,6 A, 09A8 =9,8 A
Jannitekatkoksen jalkeen ACS55 kaynnistda moottorin Syottojannite (U,):
automaattisesti, jos ulkoinen kaynnistyskésky on paalla. 1=110...120 VAC +10 %/-15 %
Vioittunutta laitetta ei saa korjata itse. Jos ACS55 vioittuu, ota 2 =200...240 VAC +10 %/=15 %
yhteys toimittajaan ja pyyda vaihtamaan laite. Sarjanumero (S/N) on arvokilvessa.
Asenna ACS55 lukittuun tai tyOkalulla avattavaan tilaan. (M = valmistuspaikka, YY = valmistusvuosi, WW = valmistusviikko,

Syéttjannitetts ei saa kytkea laitteeseen useammin kuin kerran R = tuotteen versionumero (A, B, C...), XXXX = kokonaisluku, joka
kolmessa minuutissa. alkaa viikoittain luvusta 0001)
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Yleiskuva laitteesta

ACS55-taajuusmuuttajalla sdadetaan 3-vaiheisen AC-oikosulkumoottorin pyérimisnopeutta.
Suojamaa (PE), sivu 97

Tuloliittimet, sivu 97

Virta paalla -LED, sivu 7101 DIP-kytkimet, sivu 94

Vika-LED, sivu 101
Potentiometrit, sivu 96

Moottorikaapelin maadoitusliitin, sivu 97

Moottorikaapelin liittimet, sivu 97.
: ¥ Suojakansi, joka toimii myds lisderisteena.
® ® @ o= _ Suliekansityontamalla vasemmalle.

iU T2v Taw
_ CLOSED

Analogisen tulosignaalin
valitsin (jannite/virta), sivu 98 @

Asennuspidike, sivut 92 -93 Kiinnikelevy, sivu 99 (vain EMC-laitteissa)

Lo B
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Asennuksen ja kayttoonoton vaiheet

Lue ensin Turvaohjeet sivulta 87 .

Toiminto Sivu
1 Tarkista, etta toimitus vastaa tilausta. 87
2 Varmista, ettd asennusymparistd sopii ACS55-laitteelle. 90
3 Asenna laite. 92 -
93
4 Tarkista, voiko vakioasetuksia kayttaa: moottorin nimellistaajuus 50 Hz, kuormana pumppu tai puhallin, lahtétaajuus 94

enintaan 50 Hz. Ellei voi, tee tarvittavat muutokset DIP-kytkinten asentoihin.

5 Varmista, etta potentiometrin MOTOR | NOM asetus vastaa moottorin nimellisvirtaa. Asetus vaikuttaa moottorin 96
lampdsuojan toimintaan.

6 Saada tarvittaessa kiihdytys- ja hidastusajan potentiometria ACC/DEC. 96
7 Kytke syotto- ja moottorikaapelit. 97
8 Kytke ohjausjohtimet. 98
9 Kytke jannite. Vihrea LED-valo syttyy. Huomautus: Moottori pyorii, jos kaynnistyssignaali on aktiivinen.

10 | Aseta nopeusohje ja aktivoi kaynnistyssignaali. Moottori kiihdyttda annettuun nopeusohjeeseen. 100

Asennuksen eristysmittaukset

Taajuusmuuttajan millekaan osalle ei tule tehda ylijannite- tai eristysresistanssimittauksia (esimerkiksi suurjannitekoestusta tai
eristysvastusmittausta), koska testaus voi vahingoittaa taajuusmuuttajaa. Jokainen taajuusmuuttaja on testattu tehtaassa paapiirin ja
rungon valisen eristyksen osalta. Taajuusmuuttajan sisalla on myos jannitteen rajoituspiireja, jotka rajoittavat testausjannitetta
automaattisesti.
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Ymparistovaatimukset
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Asennuspaikka

Varastointi ja kuljetus suojapakkauksessa

llman lampatila

—20 °C, huurtuminen ei sallittu ")

+40 °C, nimelliskuormalla

+50 °C, jos jatkuva lahtdvirta on enintdan 85 %
nimellislahtovirrasta I,

+55 °C, jos jatkuva lahtdvirta on enintaan 75 %
nimellislahtovirrasta /,

—40 °C...+70 °C

(IEC 60721-3-3)

Asennuskorkeus |0...2 000 m. Kun korkeus on 1 000...2 000 m, |Ei rajoituksia
Py ja I laskevat 1 % / 100 m.
Suhteellinen Alle 95 %, ei tiivistymista Alle 95 %, ei tiivistymista
kosteus
llman « Sahkoa johtava poly ei sallittu. Varastointi Kuljetus
epapuhtaudet  llman on oltava puhdasta, eika siina saa olla

syovyttavia aineita tai sahkoda johtavaa
polya.

+ Kemialliset kaasut: Class 3C2.

+ Kiinteat hiukkaset: Class 3S2.

» Sahkda johtava pdly ei sallittu. |« Sahkoa johtava pdly ei sallittu.
+ Kemialliset kaasut: Class 1C2 |+ Kemialliset kaasut: Class 2C2
+ Kiinteat hiukkaset: Class 1S2 |+ Kiinteat hiukkaset: Class 2S2

Sinimuotoinen
tarina
(IEC 60068-2-6)

Taajuusalue: 5...150 Hz
Huippukiihtyvyys: 1 g

ISTA 1A -spesifikaation mukaan

Iskut Ei sallittu Maks. 100 m/sz, 11 ms
(IEC 60068-2-29)
Vapaa pudotus Ei sallittu Ei sallittu

1) Kun taajuusmuuttajaa kaytetaan alle nollan lampdétilassa, on syo6ttovirta pidettava kytkettyna. Asenna taajuusmuuttaja kotelon sisaan
ja varmista, etta laitteen luovuttama lamp0 johdetaan asianmukaisesti pois.

ACS55:n suojausluokka on IP20.
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Mitat
Runko | Runko | Runko | Runko
A B C D
mm mm mm mm
53 72 74 74
(2,09) | (2,83) | (2,91) | (2,91)
45 67.5 70 70
(1,77) | (2,66) | (2,76) | (2,76)
128 128 159 159
(5,04) | (5,04) | (6,26) | (6,26)
67.5 67.5 - -
(2,66) | (2,66)
- - 77 77
(3,03) | (3,03)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
183 183 - 230
(7,20) | (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) | (6,14) | (7,17) | (8,43)
170 170 194 226
(6,69) | (6,69) | (7,64) | (8,90)
146.5 | 146.5 171 203
(5,77) | (5,77) | (6,73) | (7,99)
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Asennus
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Varoitus! Laite kuumenee normaalissa kaytdssa. Varmista, etta jaahdytysilman virtaus on riittava kaikissa olosuhteissa:
- Asenna ACS55 aina siten, etta jaahdytysrivat ovat pystysuunnassa.

- Jata riittavasti tilaa laitteiden ymparille, joiden runkokoko on A tai B. Runkokoon C ja D laitteet ovat puhallinjaahdytteisia, joten ne
voidaan asentaa vierekkain eika niiden valiin tarvitse jattaa ylimaaraista tilaa.

Asenna laite asennuspidikkeella 35 mm:n DIN-kiskoon tai seinalle.

Asennus DIN-kiskoon
"Napsauta" ACS55 kiinni kiskoon.
Laite irrotetaan painamalla asennus-
pidikkeen ylapuolella olevaa vipua.

Asennus seinalle
Asenna laite seinalle asennus-
pidikkeen avulla. Kayta M4-ruuveja.

Vapaa tila
Varmista asianmukainen jaahdytys jattamalla laitteen
ymparille aina riittavasti tilaa.
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Asennuspidikkeen kiinnittaminen ja irrottaminen seindasennuksessa

Laite voidaan asentaa kapea tai levea sivu seinaa vasten. Kiinnitd asennuspidike alla olevien kuvien mukaisesti (runkokoot A ja B) joko
kapealle tai levealle sivulle. Runkokoon C ja D laitteilla pidike irrotetaan vetamalla alas ja kiinnitetaan tyontamalla ylos.
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Asennuspidikkeen irrottaminen, rungot
A ja B: Irrota pidikkeen yla- ja alaosa
toisistaan painamalla kahta muovipainiketta.

Asennuspidikkeen kiinnittaminen, runko
A: Aseta pidikkeen osat kuvan mukaisesti
ja napsauta ne yhteen.

Asennuspidikkeen kiinnittaminen, runko
B: Tyonna pidikkeen osat jaahdytysripojen
valista ja napsauta ne yhteen.
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DIP-kytkimet

ACS55-taajuusmuuttajan asetukset sovitetaan moottorin ja sovelluksen mukaisiksi DIP-kytkimilla.

Varoitus! DIP-kytkimessa on hengenvaarallinen jannite (200 V). Katkaise taajuusmuuttajan syéttdjannite ja odota 5 minuuttia
ennen kuin muutat kytkinten asentoja. Pida suojakansi suljettuna, kun laite on jannitteinen.

Konfigurointi

» Avaa etukansi ruuvimeisselilla ja aseta DIP-kytkimet vaadittavaan asentoon.
 Siirra kytkinta vasemmalle tai oikealle ruuvimeisselin karjella. Kaikkien kytkinten oletusasetus on vasemmalla.
» Sulje etukansi.

Perustiedot

DIP-kytkin # | Nimi ja toiminto Oletus- Vaihtoehtoinen
asetus !'j asetus Ii—!'l
NOM FREQ HZ: Moottorin nimellistaajuus 50 Hz 60 Hz
/I NOMFREQ|2 | SILENT: Moottorin melutaso (PWM-kytkentataajuus) | OFF - Normaall ON - Hiljainen (16 kHz)
50 (|SLLIN( 60 Hz (5 kHz)
OFF |\SLLE | ON SILENT 3 |LOAD: Kuormitusmomentin tyyppi (U/f-kayra) P&F - Pumppu/ CT - Vakiomomentti
P&F (S IN{| CT LOAD puhallin
5 (SO 10 JOGHz —
FLT D:] RUN RE‘_ﬁY 4 | JOG HZ: VaklotanUUS ryomlnta 5Hz 10 Hz
OFF||-C1] |/ OM AIOFFSET |5 | RELAY: Relelahdon toiminta FLT - Vika RUN - Moottori kay
OFF | LL || ON AUTORESET [ | A| OFFSET: Analogiatulon minimiarvo OFF-0mA(0V) |ON-4mA(2V)
OFF || C) | ON [IEIEY ——— — . .
E, 7 |AUTORESET: Automaattinen viankuittaustoiminto OFF - Ei autom. ON - Autom. kuittaus
kuittausta kaytossa
8 | HI FREQ: Korkeataajuustila OFF - Vakio ON - Korkeataajuustila
kaytossa
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Lisatietoja

Nro |Nimi Selitys
1 NOM Moottorin nimellistaajuus (katso moottorin arvokilpi).
FREQ Hz
2 SILENT | Taajuusmuuttajan kytkentataajuus. Huomautus: Mita suurempi kytkentataajuus on, sita

enemman esiintyy sahkomagneettisia hairioita ja sita lyhyempi on moottorikaapelin pituus, jolla
asennus tayttaa eurooppalaiset EMC-vaatimukset. Katso Tekniset tiedot sivulla 102.
Huomautus: Kytkentataajuus saatyy ACS55:n lampdtilan mukaan.

3 LOAD Lahtojannitteen ja -taajuuden optimointi kuorman mukaan. Aseta neliollinen momentti
valitsemalla P&F (esim. pumput ja puhaltimet) ja vakiomomentti valitsemalla CT (esim.
kuljettimet). ACS55 nostaa kaynnistysjannitetta automaattisesti 10 %. Jannitteen nosto
kompensoi moottorihaviot ja lisaa kaynnistysmomenttia.

4 JOG Hz |Vakiotaajuus. Toiminto aktivoidaan kytkemalla 12...24 VDC digitaalituloon 3 ("rydéminta"). (Taajuusmuuttaja
kilhdyttaa tai hidastaa vakiotaajuuteen ja pitda taajuuden, kunnes tulo kytketaan irti.)

5 RELAY Taajuusmuuttajatilan valinta. Tilaa ilmaisee relelahdon kosketin (sulkeutuva). FLT = Vika. Kosketin avautuu, jos laite
vikaantuu tai jannite katkeaa. RUN = Kaynnissa. Kun laite on kaynnissa, kosketin on kiinni.

6 Al Aktivoi analogiatulon nolla -valvonnan. 4 mA (2 V) = ACS55 laukaisee vian, jos arvo laskee rajan alapuolelle.
OFFSET |Lisatietoja analogiatulon skaalauksesta on kohdassa Pydérimimisnopeuden sdéaté sivulla 100.

7 AUTO- Automaattinen kuittaus seuraavissa vikatilanteissa: alijannite, ylijannite, analogiatulo puuttuu. ON = ACS55 yrittaa
RESET kuittausta automaattisesti kolmen sekunnin kuluttua vikalaukaisusta. Kuittausten maksimimaara on kymmenen
kolmen minuutin aikana. Jos maara ylittyy, ACS55 pysahtyy eika yritd enaa uutta kuittausta. Lisatietoja on kohdassa
Tilaa ilmaisevat LED-valot ja vianhaku sivulla 1017.

Varoitus! Jos kaynnistyskasky on paalla, moottori kaynnistyy kuittauksen jalkeen. Varmista, etta tama ei aiheuta
vaaratilannetta.

8 HI FREQ | Suurimman sallitun Iaht6taajuuden asetus. OFF: Maksimitaajuus = kytkimella NOM FREQ HZ aseteltu arvo.
ON: Enimmaistaajuus = kytkimella NOM FREQ HZ aseteltu arvo + potentiometrin HI FREQ arvo. Katso kohta
Ohjauspotentiometrit sivulla 96.

Lisatietoja on DriveConfig-kéyttboppaassa [3AFE68910897 (englanninkielinen)].
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Ohjauspotentiometrit

Ohjauspotentiometrien asetukset voidaan tehda ruuvimeisselilla. Kaikkien potentiometrien vakiosastus on keskella.

MOTOR | |Laske MOTOR | NOM alla olevan yhtalén avulla tai valitse arvo alhaalla vasemmalla olevasta MOTOR | NOM
NOM -valintakaaviosta. ACS55 laskee moottorin lampdétilan mitatun [&htévirran ja moottorin nimellisvirran
perusteella. Taajuusmuuttajan vikasuojaus laukeaa, jos moottori ylikuumenee.
Huomautus: Jos moottorikaapelit ovat pitkia ja aiheuttavat runsaasti kapasitiivisia virtoja, MOTOR | NOM
-asetuksen arvoa pitaa ehka nostaa.
MOTOR | NOM (%) = Moottorin n'lmellllsvllrta [A] « 100 %
ACS55:n nimellisvirta [A]
ACC 5 ACC/DEC |Kiihdytys- ja hidastusaika minimitaajuudesta maksimitaajuuteen ja painvastoin sekunneissa. Mita pitempi
aes ACC/DEC-aika on, sita hitaammin ACS55 noudattaa nopeusohjeen muutoksia.
HI FREQ |Lahtotaajuuden rajaus haluttuun arvoon nimellistaajuuden ja nimellistaajuus + 70 Hz valille. Potentiometri
otetaan kayttddn aktivoimalla korkeataajuustila HI FREQ DIP -kytkimella. Katso kohta DIP-kytkimet sivulla
N 94.
MOTOR | NOM -valintakaavio ACC/DEC-aika
Moottorin nimellisvirta (A) Ohje [%]
ACS55-01x- 100 A
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,1
T T T T T I I I I I I
-02A2x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
I I I I I | | | | | I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65 B
T T T T T | I | | | |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
I | I I I | I | | I |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| | | | | | | 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACCIDEC
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Syotto- ja moottorikaapelien kytkeminen

1-vaiheinen AVaroitus! Varmista ennen asennusta, etta verkkojannite on kytketty irti.

syottojannite  Huomautus: Varmista, etta syottojannite on oikea. Jos 230 VAC:n jannite kytketaan 115 VAC:n ACS55-
taajuusmuuttajaan, laite vahingoittuu.

Liitin Kuvaus Johtimen koko Kiristys-momentti
L/R, N/S 1~ tulojannite Maks. 2,5 mm2:n (runkokoot A ja B) tai maks. |{0,5 Nm
2. . . . .
T1/U, T2IV, T3W |Teholiitanta moottoriin |+ MM (runkokoot C ja D) nelijohdinkaapeli
PE @ Suojamaa. Kayta monisaikeista kuparijohdinta. Johtimen |1 Nm
Moottorikaapelin koko ei saa olla pienempi kuin kaytetyn
maadoitusjohdin ja suoja. |tehokaapelin koko.

Varoitus! Jos jaahdytyselementtia ei ole maadoitettu kunnolla, sen koskettaminen voi aiheuttaa sahkoiskun.

Huomautus: Kayta vain laitteen mukana toimitettuja M4x8 Combi -ruuveja. Maadoitusruuvien suurin sallittu pituus on
6 mm.

Noudata paikallisia kaapelin poikkipinta-alaa koskevia ohjeita. Jos ympariston lampdétila on yli 30 °C, kayta syotto- ja
moottorikaapeleita, joiden lampokestoisuus on 60 °C tai 75 °C. Katso myds kohta Muu kaapelointi ja EMC-ohjeet
sivulla 99.

ACS55:n maavuotovirta voi ylittaa 3,5 mA AC /10 mA DC. Standardin EN50178:n mukaisesti ACS55-taajuusmuuttajaa saa
kayttaa vain kiinteissa asennuksissa.

Syottosulake

Katso suositeltavat sulaketyypit kohdasta Tekniset tiedot sivulla 102.

Moottori

Moottorin on oltava kolmivaiheinen AC-oikosulkumoottori, jonka nimellisjannite Uy on 200-240 V ja nimellistaajuus fy joko
50 tai 60 Hz. Moottorin nimellisvirran on oltava pienempi tai yhta suuri kuin taajuusmuuttajan nimellislahtovirta (/).

Jos taajuusmuuttajan vaiheet kytketaan moottorin vaiheisiin samassa jarjestyksessa U-U, V-V ja W-W on ja
pyorimissuunnaksi valitaan eteen, akseli pyorii myotapaivaan moottorin akselin paasta katsottuna.

MOTOR

T1 T2 T3
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Ohjausjohtimien kytkeminen Ohjausliitannat

+ Johdinkoko: monisaikeinen 0,25...1,5 mm? (AWG 23...AWG 16)
+ Kiristysmomentti: 0,25 Nm.

Digitaalituloille voidaan kayttaa sisaista (1) tai ulkoista (2) syo6ttoa.
Analogisen ohjausjannitteen tehdasasetus on 0...10 VDC.

(Al-siirtoliittimen on oltava janniteasennossa [U]). # |Nimi | Kuvaus
_ _ 1 |COM Yhteinen digitaali- ja analogiatuloille 1)
%‘ — g — 2 |[COM Yhteinen digitaali- ja analogiatulolle 1)
Ll ' Ll ' . . . .
CED % H_J ‘<>2 5 Ii: ﬁ 8 % % % H_J § § |<£ a 8 EC) 3 |[Al Analogiatulo: nopeusohje (taajugsohje).
QCOMW+ +NES® QOM+ +NES® 0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), tai 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Asettelutarkkuus 0,1 %, tarkkuus +
. ; | 1 %.
| | Sl Bl R 4 |+10V | Analogiatulon ohjejannite.
| 1): Tarkkuus + 2 %. Maks. 10 mA.
|
- . | L 5 |+12V | Digitaalitulojen apujannite, maks. 30 mA.
2)l L — . 6 |START |Digitaalitulo 1: Kayntiin (vian kuittaus vikalaukaisun
- — — - jalkeen) 2)
12...24 VDC:n sybttd 1...10 kohm — —— —
7 |REV Digitaalitulo 2: Pyorimissuunnan vaihto )
Kun kaytossa 0/4...20 mA:n T ] , D)
virtasignaali: COM 8 |JOG Digitaalitulo 3: Vakionopeuden aktivointi
- Vaihda Al-siirtoliittimen @ H H COM 9 |SCR | Ohjauskaapelin suojavaipan maadoitus. Kytketty
asennoksi "I". ' Y SPEED/AI sisaisesti runkoon (maahan).
- Aseta Al OFFSET -kytkin | 1oV Relelahts
asentoon ON, jos haluat kaytta3 | +12v .
4...20 mA:n virtasignaalia. | START 1 |RO1 Vika: Rele aukeaa. 12 V...250 VAC / 30 VDC
| REV > |RO2 10 mA..2 A
\ JOG
SCR 1) Kytketty sisdisesti runkoon (maahan) 1 Mohm-vastuksen kautta.

2) Digitaalitulojen impedanssi on 1,5 kohm.
** Suositeltuja arvoja. Al kayta UR- tai LOW-PEAK -sulakkeita.
Noudata paikallisia ohjeita.
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Muu kaapelointi ja EMC-ohjeet

Alla olevia ohjeita noudattamalla varmistat, etta laite toimii hairiéttdmasti ja vastaa eurooppalaisen EMC-direktiivin vaatimuksia.
Moottorikaapeli

Moottorikaapelina kaytetaan konsentrisella PE-johtimella varustettua symmetrista kolmijohdinkaapelia tai konsentrisella suojalla
varustettua nelijohdinkaapelia. Suositeltavaa on kayttaa punottua metallisuojaa, esim. tyyppia MCCMK (NK Cables).

- Kierra kaapelisuojan langat yhteen johtimeksi ja kytke johdin maadoitusliittimeen —— . Johtimen on oltava mahdollisimman lyhyt.
- Kirista kaapelisuoja kuvassa esitetylla tavalla, kun kaytat sisaista tai ulkoista EMC-suodinta.

- Maadoita kaapelin suoja moottorin paassa koko ymparysmitaltaan (360 astetta) kayttden EMC-lapivientiholkkia tai kierra suojan
langat yhteen johtimeksi siten, etta johtimen pituus on korkeintaan viisi kertaa sen paksuus. Maadoita yhteenkierretty suoja moottorin
PE-liittimeen.

Ohjauskaapelit

Ohjauskaapeleina kaytetdan monijohdinkaapeleita, joiden suojat ovat
kuparipunosta. Suositeltava kaapelityyppi analogiasignaaleille on
kaksoissuojattu kierretty parikaapeli.

- Kierra kaapelin suoja yhteen johtimeksi ja kytke johdin liittimeen SCR.
Johtimen on oltava mahdollisimman lyhyt.

- Kirista ohjauskaapeli kuvassa esitetylla tavalla (vain EMC-laitteet).

- Veda moottorikaapeli mahdollisimman kauas ohjaus- ja syottokaapeleista
(etaisyys > 20 cm), jotta valtyttaisiin sahkomagneettisilta hairidilta.
Huomaa: 24 VDC- ja 115/230 VAC -signaaleja ei saa koskaan kytkea
samaan kaapeliin.

L B0

1.

ohjauskaapeli

kiinni’:t;

2.

moottorikaapeli
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Pyorimimisnopeuden saato
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ACS55 saa nopeusohjeen (taajuusohjeen) analogiatulon kautta. Analogiatulon ja ohjeen valinen suhde riippuu DIP-kytkinten
asetuksista, kuten alla on kuvattu. Lahtétaajuus seuraa ohjeen muutoksia potentiometrin ACC/DEC maaraamalla rampilla.

Korkeataajuustila OFF (tehdas)

Korkeataajuustila ON

f
YR S .
|
|
2 I
b |
| Syoétté*
0 2V 10'V [V, mA]
4 mA 20 mA

DIP-kytkimen asetukset:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (kayra a) tai ON** (kayra b)
MOTOR NOM FREQ = 50 tai 60 Hz

Lahtotaajuus on rajattu moottorin valittuun
nimellistaajuuteen.

fA taajuusohje
AN+ TOHZ oo\ laht6taajuuden raja
b 5
a 5
b E
E Syotto*
02V 0V "1y mal
4 mA 20mA "7

DIP-kytkimen asetukset:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (kayra a) tai ON** (kayra b)
MOTOR NOM FREQ = 50 tai 60 Hz

Lahtotaajuuden maksimiarvo maaraytyy potentiometrin Hl FREQ asetuksen mukaan
vélille fy:n ja fy + 70 Hz. Potentiometri ei vaikuta analogitulon skaalaukseen.

katkeamiselta.

* Valitse jannite- tai virtasignaali Al-siirtoliittimella. Katso sivu 98.
** Taajuusmuuttaja laukeaa vikaan, jos signaali laskee alle 2 V:n (4 mA:n). Toiminto suojaa taajuusmuuttajaa analogiatulosignaalin
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Tilaa ilmaisevat LED-valot ja vianhaku

ACS55:ssa on kaksi tilaa ilmaisevaa LED-valoa, Vihrea LED |Punainen LED Kuvaus

Jotka nakyvat etukannen lapi. Palaa Ei pala ACS55 toimii normaalisti.

Jos taajuusmuuttaja havaitsee ongelman, punainen : — — _ :
LED-valo alkaa vilkkua. Kun olet korjannut vian Palaa Vilkkuu Suojatoiminto on aktivoitunut. Vilkkumisten

kuittaa se kytkemalla kaynnistyskasky pois paalta. lukumaara ilmoittaa vikakoodin.

Jos kaynnistyskasky on jo pois paalta, kytke se
paalle ja uudelleen pois paalta. Vilkkuu Vilkkuu ACS55 kuittaa vian automaattisesti kolmen

Katso vikakoodit alla olevasta taulukosta s?kunnin kyluegsa. ,(*) Va"roitus! M.(.)Ptto i
( = vilkkumistaajuus). kaynnistyy, jos kaynnistyskasky on paalla.

# |Vian mahdollinen syy ja korjaustoimet # | Vian mahdollinen syy ja korjaustoimet

1 | DC-ylijannite (*). 1) Verkkojannite on liian suuri: tarkista jannite. |7 | Moottorin ylikuormitus (121‘ ylikuormia): 1) Tarkista kuorma ja varmista, etta

2) Hidastusaika on liian lyhyt verrattuna hitausmassaan: nosta moottorin koko sopii ACS55:lle. 2) Varmista, etta potentiometrin MOTOR | NOM
kiihdytys-/hidastusaikaa potentiometrilla. asetus on oikein.
2 | DC-alijannite (*). Verkkojannite on liian pieni: tarkista jannite. 8 | Vaihtosuuntaajan ylikuormitus tai liian suuri sisainen lampdtila: 1) Kuorma on

liian suuri tai 2) taajuusmuuttajan jaahdytys ei ole riittava.

3 | Lahdon oikosulku: kytke jannite pois paalta ja tarkista moottorin |9 | Muu vika. Sisainen virhe. Kytke jannite pois paalta ja uudelleen paalle. Jos

kaamitys ja moottorikaapeli. ongelma ei poistu, vaihda laite.

4 | Lahdon ylivirta. 1) Kiihdytysaika on liian lyhyt verrattuna 10 | Parametrisointivika. Huomautus: Molemmat LED-valot vilkkuvat. DIP-kytkimet
hitausmassaan: aseta korkeampi arvo potentiometriin on siirretty pois oletusasetuksesta sen jalkeen, kun taajuusmuuttaja on
ACC/DEC. 2) Moottori ja taajuusmuuttaja eivat ole parametrisoitu DriveConfig-tyokalulla. Palauta kytkimet oletusasentoon.

yhteensopivia: tarkista moottori.

5 | Eikaytossa 11 | Tagjuusmuuttajan teholahteena on paristo. Taajuusmuuttajan tila ilmaisee vikaa,
koska taajuusmuuttajaa ei voi kaynnistaa. Taajuusmuuttaja taytyy kytkea
verkkojannitteeseen, jotta sita voi kayttaa. Huomaa kuitenkin, etta kun
taajuusmuuttaja saa virtaa DriveConfig-sarjan sy6tosta, DriveConfig-tydkalun ja
taajuusmuuttajan valinen yhteys on kunnossa.

6 | Analogiatulon arvo on alle 4 mA/2 V. (*) Huomaa: Valvonta on |12 | Taajuusmuuttajaa on ohjattu DriveConfig-tyokalulla (tai muulla sovelluksella
aktiivinen, jos Al OFFSET -asetus on ON. sarjaliitdnnan kautta), ja tiedonsiirtoyhteys on katkennut. Tarkista tiedonsiirtoyhteys.

(*) Automaattinen kuittaus, jos AUTORESET-asetus on paalla (ON). Katso DIP-kytkimet sivulla 94.
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Tekniset tiedot
230V 15V

Sisainen EMC-suodin, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1

Ei EMC-suodinta, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1

Moottorin jatkuva lahtéteho kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2

Runkokoko (ei EMC-suodinta) A A B C C A A

Runkokoko (EMC-suodin) A A B D D A A

Nimellisarvot

Tulojannite U4 Vv 200...240 (+10/-15 %) 110...120 (+10/-15 %)

Jatkuva lahtovirta /, A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2

Maksimilahtovirta lomax” A 2,1 3,3 6,5 11,4 14,7 2,1 3,3
. Lahtojannite U, \ 0...U4, 3-vaiheinen 0...2xU4, 3-vaiheinen

Tulovirta /4 A 4,4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5

Kytkentataajuus kHz 5 (maks. 16)

Suojausrajat

Ylivirta (huippu) A 4,4 6,9 13,5 23,9 30,9 4,4 6,9

Ylilampo 95 °C (jaahdytyselementti)

Kaapeleiden maksimikoot

Teholiittimet mm?2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)

Ohjausliittimet mm? 1,5 (AWG 16)

Havioteho w 21 32 51 74 103 24 35

Verkkosulakkeen koko**

IEC, tyyppi IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16

UL, tyypitCCja T A 10 15 20 25 30 10 15

Paino, sisainen EMC-suodin, ACS55-01E- kg 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,6 3,5 | 1,7(3,7) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)

Paino, ei EMC-suodinta, ACS55-01N- kg 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2(2,6) | 1,3(2,9) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)

* Sallittu 1 minuutin ajan.

** Suositeltuja arvoja. Ala kaytd UR- tai LOW-PEAK -sulakkeita. Noudata paikallisia ohjeita.
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Moottorikaapelin maksimipituudet

Eurooppalaisten EMC-vaatimusten mukaan moottorikaapelin
pituus ei saa ylittaa alla olevassa taulukossa annettuja arvoja. Mita
lyhyempi moottorikaapeli on, sita pienempia ovat syottoverkolle ja
ymparistolle aiheutuvat hairiot.

Muuttajatyyppi Kytkentataajuus
ACS55-01x-

Sisainen EMC-suodin 5 kHz 16 kHz )
EN61800-3, 1. kédyttéympdristé, rajoittamaton jakelu 2
01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10 m 3m
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m
EN61800-3, 1. kdyttéymparists, rajoitettu jakelu °)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 20 m 10 m
EN61800-3, 2. kéyttéymparisté

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 30 m 10 m

1) Kytkentataajuus voidaan valita DIP-kytkimella. Katso sivu 95.
2) Patee vain johtuviin hairidihin.

3) Patee johtuviin ja sateileviin hairidihin.

Suojaukset

Ylijannite, alijannite, lahdon oikosulku, ylivirta, analogiatulon
katkeaminen, moottorin ylikuormitus, vaihtosuuntaajan
ylikuormitus.
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Maadoittamattomat jakeluverkot

Taajuusmuuttajia, joissa on sisdainen EMC-suodin, ei saa kayttaa
kelluvassa verkossa tai korkeaimpedanssisesti maadoitetussa
teollisuusverkossa.

Ymparistonakokohtia

ACS55 sisaltaa arvokkaita raaka-aineita, jotka tulisi laittaa
kierratykseen, jotta saastettaisiin energiaa ja luonnonvaroja.
Havitys-/kierratysohjeita saa ABB Oy:n myynti- ja huoltoyhtidista.

Vastuun rajoitus
Valmistaja ei vastaa:

 virheesta johtuvista kustannuksista, jos laitteen asennus,
kayttoonotto, korjaus, muutostyot tai kayttoymparisto eivat tayta
niita vaatimuksia, jotka on esitetty laitteen mukana toimitetuissa
tai muissa asiaankuuluvissa asiakirjoissa

+ laitteista, joita on kaytetty virheellisesti, huolimattomasti tai joita
on kohdannut onnettomuus

+ laitteista, jotka sisaltavat ostajan hankkimia materiaaleja tai
ostajan edellyttamia rakenteita.

Valmistaja, sen toimittajat tai alihankkijat eivat missaan

tapauksessa ole vastuussa valillisista, epasuorista tai

seurannaisista vahingoista tai tappioista.

Kaikki ABB:n taajuusmuuttajia koskevat tiedustelut on osoitettava
ABB Oy:n Kotimaan myyntiin tai ABB:n paikalliselle jalleenmyyjalle.
Laitteen tekniset tiedot ovat voimassa taman julkaisun painoajan-
kohtana. Valmistaja pidattaa itsellaan oikeuden muutoksiin ilman
ennakkoilmoitusta.
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Hyvaksynnat C-Tick:
Sahkdmagneettisen yhteensopivuuden osalta katso kohtaa CE
CE edella.
ACS55 téyttéé seuraavien eurooppalaisten direktiivien vaatimukset Yhteensopivuus eurooppa|aisen konedirektiivin kanssa
* Pienjannitedirektiivi 73/23/EEC muutoksineen Taajuusmuuttaja tayttda Euroopan unionin konedirektiivin
+ EMC-direktiivi 89/336/EEC muutoksineen vaatimukset koneisiin yhdistettavalle laitteelle. Valmistajan

Asianmukaiset valmistajan vakuutukset ja luettelon tarkeimmista vakuutus on saatavilla ABB:ItA.
standardeista saa pyynnosta.
Tuotesuojaus Yhdysvalloissa

Sahkomagneettinen yhteensopivuus: Tama tuote on suojattu yhdella tai useammalla seuraavista US-

ACS55 tayttaa seuraavien standardien vaatimukset, edellyttaen, patenteista.
etta asennus on tehty oikein ja tassa oppaassa annettujen ohjeiden 4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,532,568 5,589,754 5,612,604
mukaisesti: 5,654,624 5799,805 5940286 5942874 5952613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740  6,195274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
Johtuvat, suurtaajuiset hairiot | SFS-EN61800-3, 1. kayttdymparisto, 6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
rajoittamaton/rajoitettu jake|u 1) 6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
Sateilevat, suurtaajuiset hairiot | SFS-EN61800-3, 1. kayttdymparisto, 6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
rajoitettu jakelu 7,034,510 7,036,223  7,045987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
S S S— 7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
Hairionsieto SFS-EN61800-3, 2. kayttdéymparistod 7,215,099 7,221,152 7,227,325  7,245197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
, - 7274573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
Verkkovirran yliaallot IEC61000-3-2 7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688

. . . . .. . 7,515,447 7,560,894  D503,931 D510,319  D510,320 D511,137  D511,150
1) Huomaa moottorlkaapelln makS|m|p|tUUtta ja kytkentataajuutta D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S

koskevat kohdat sivulla 103. Katso my0Os kaapelointiohjeet sivulla  D548,182S  D548,183S  D573,090S
99. Muita patentteja on haussa.

Verkkovirran yliaaltotasoa voidaan laskea ulkoisilla tulokuristimilla. L.
Lisavarusteet

UL-, cUL- ja C-Tick-merkinnat

Katso arvokilpi. Tulokuristimet: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1

Lahtokuristin: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3

UL, cUL: Potentiometri: ACS55-POT
ACS55 sopii kaytettavaksi verkossa, joka pystyy syottamaan DriveConfig-sarja: saat listietoja ABB Oy:n paikallisilta edustajilta.
enintaan 65 kA rms symmetrista virtaa jannitteen ollessa maks. Katso DriveConfig-kéyttéopas [3AFE68910897 (englanninkielinen)].

230V, kun suojaus tapahtuu CC- tai T-luokan sulakkeilla.
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Informations sur les produits et les services

Adressez tout type de requéte concernant le produit a votre correspondant ABB, en indiquant le code de type et le numéro de série de
l'unité en question. Les coordonnées des services de ventes, d’assistance technique et de services ABB se trouvent a |'adresse
www.abb.com/drives, en sélectionnant Sales, Support and Service network (Contact «Services» a l'international).

Formation sur les produits

Pour toute information sur les programmes de formation sur les produits ABB, rendez-vous sur www.abb.com/drives et sélectionnez
Training courses (Formation).

Commentaires sur les manuels des variateurs ABB

Vos commentaires sur nos manuels sont les bienvenus. Rendez-vous sur www.abb.com/drives et sélectionnez Document Library —
Manuals feedback form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev C
FR
Date : 2010-04-12

© 2010 ABB Oy. Tous droits réserves

ABB France

Division Produits Automation

Activité Moteurs, Machines & Drives
300, rue des Prés Seigneurs

Z.A. La Boisse - BP 90145

01124 Montluel Cedex

FRANCE

Téléphone 0810 020 000
Télécopieur 0810 100 000
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Consignes de sécurité

Vous devez lire attentivement les consignes suivantes avant
d'installer le variateur.

Attention ! Tension dangereuse !
Seul un électricien qualifié est autorisé a installer TACS55.

N'intervenez jamais sur le variateur, le moteur ou son cablage sous
tension. Aprés sectionnement de I'alimentation réseau, attendez
toujours au moins 5 minutes pour que les condensateurs du circuit
intermédiaire se déchargent avant d’'intervenir sur le variateur.

Attention ! Si le dissipateur thermique (radiateur) n’est pas
correctement mis a la terre, il y a un risque de choc électrique en
cas de contact par toucher.

N.B. : Les commutateurs DIP sont sous tension dangereuse.

N.B. : Méme avec le moteur a I'arrét, des tensions dangereuses
sont présentes sur les bornes L/R, N/S, T1/U, T2/V et T3/W.

N.B. : Méme avec le variateur hors tension, des tensions
dangereuses de source externe peuvent étre raccordées aux
bornes des sorties relais.

Attention ! Surfaces chaudes !

En cours d’exploitation, la plaque de refroidissement peut devenir
trés chaude (>80°C). Respectez les consignes d’installation.

Consignes de sécurité générales

L’ACS55 démarre le moteur automatiquement aprés coupure du
courant si le signal de démarrage externe est active.

N'essayez jamais de réparer vous-méme un variateur
endommageé. L'ACS55 n'est pas destiné a étre réparé sur site.
Contactez votre fournisseur pour un appareil de remplacement.

Installez ’ACSS55 dans un local ou coffret verrouillable (clé ou outil).
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Ne mettez pas I'appareil sous tension plus d’une fois toutes les
3 minutes.

Toute modification du réglage des commutateurs DIP affecte le
fonctionnement et les performances de 'ACS55. Vérifiez au
préalable I'absence de risques pour les personnes et les biens.

A propos de ce guide

Ce guide fournit les informations nécessaires a l'installation et la
mise en route de l'appareil.

Controéle de réception

Sont inclus a la livraison :
1. I'ACS55 ;
2. ce guide de l'utilisateur ;

3. deux serre-cables pour le cable de commande
(appareils avec filtre RFI uniquement).

ammp ACS55-01E-09A8-2
Ial ] ] P20

U1 1~200..240V U2 3~0..U1
1 50/60Hz 2 0..250Hz
1 22.0A 12 9.38A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

S/N MYYWWRXXXX

Vérifiez sur la plaque signalétique que I'appareil II!A!EX!(!X!XX!III

livré est conforme aux spécifications de la (€ @ ®

commande. RoHS  Made in China
ACS55-01_ - -

Filtre RFI : E = Intégré, N = Non |
Courant de sortie en régime permanent maxi (/») :
01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,

07A6 =76 A,09A8 =9,8 A

Tension réseau (U,) :

1=110...120 Vc.a. +10%/-15%

2 =200...240 Vc.a. +10%/-15%

Le numéro de série (S/N) est imprimé sur la plaque signalétique.
(M = site de fabrication, YY = année de fabrication, WW = semaine
de fabrication, R = version du produit (A, B, C...), XXXX = nombre
entier débutant chaque semaine a 0001)
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Vue d'ensemble de I'ACS55

Le variateur ACS55 régule la vitesse d'un moteur asynchrone triphasé.

Terre de protection (PE), page 117
Bornes réseau, page

ABlur o

117 -

Se. @/
: . PE

LED présence tension,

page 121 Commutateurs DIP, page 1714

LED présence défaut,

Potentiometres de commande, page 116

Blindage du cable moteur, page 1717

.

e

j: Bornes du cable moteur, page 177. Le

g 'p"f: : cache-bornes assure une protection
Sélecteur du signal d’entrée : -l:q,..-- e o000 mﬁn " supplémentaire. Fermez en glissant le
analogique (tension/courant), @ P g TIU T2V TIW cache vers la gauche.

y Ll CLOSED N
page 118 : ; e R g

ik

L

Clip de fixation, pages 1712 -
113

__—.— Plaque serre-cables, page 7719 (appareils
e ‘ avec filtre RFI uniqguement)

|
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Etapes d'installation et de mise en route
Lisez les Consignes de sécurité page 107 avant de poursuivre.
Action Page
1 Procédez au contréle de réception. 107
2 Vérifiez que les contraintes d’environnement de ’ACS55 sont respectées. 110
Montez le variateur. 112 -
113
4 Vérifiez 'adéquation des réglages standard : la fréquence nominale moteur est 50 Hz ; la charge entrainée est une 114
pompe ou un ventilateur ; la fréquence de sortie maximale est 50 Hz. Si les réglages standard ne conviennent pas,
ajustez le réglage des commutateurs DIP.
5 Assurez-vous que le réglage du potentiometre MOTOR | NOM correspond au courant nominal du moteur. Il 116
détermine le mode d’utilisation de la fonction de protection thermique du moteur.
6 Au besoin, réglez le potentiométre de temps d’accélération/de décélération ACC/DEC. 116
7 Raccordez le cable d’alimentation et les cables moteur. 117
8 Raccordez les fils de commande. 118
9 Mettez le variateur sous tension. La LED verte s’allume. N.B. : Le moteur tourne si le signal de démarrage est active.
10 | Réglez la référence de vitesse et activez le signal de démarrage. Le moteur accélére jusqu’a la référence de vitesse | 120

réglée.

Mesure de la résistance d’isolement de l'installation

Vous ne devez procéder a aucun essai de tension diélectrique ou de résistance d’isolement sur une partie du variateur, ce type d’essai
pouvant endommager le variateur. La résistance d’isolement entre I'étage de puissance et le chassis de chaque variateur a été vérifiée

en usine. De méme, le variateur renferme des circuits limiteurs de tension qui réduisent automatiquement la tension d’essai.
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Contraintes d’environnement

FR

Site d'installation

Stockage et transport dans I’emballage d’origine

Température de
Iair

-20°C (-4°F), sans givre 1

+40°C (104°F), a charge nominale

+50°C (122°F), si le courant de sortie en régime
permanent est égal a 85 % maxi du courant de
sortie nominal /,

+55°C (131°F), si le courant de sortie en régime
permanent est égal a 75 % maxi du courant de
sortie nominal /,

-40°C (-40°F) & +70°C (158°F)

Altitude

0...2000 m (0...6,600 ft). Entre 1000 et 2000 m
(3,300 et 6,600 ft), Py et I, sont déclassés de 1 %
par tranche de 100 m supplémentaire.

Aucune limite

Humidité relative

Inférieure a 95 %, sans condensation

Inférieure a 95 %, sans condensation

Niveaux de
contamination
(CEI60721-3-3)

» Pas de poussiéres conductrices

» L’air doit étre propre, exempt d'agents corrosifs
et de poussiéeres conductrices.

» Gaz chimiques : classe 3C2

» Particules solides : classe 3S2

Stockage

Transport

» Pas de poussiéres
conductrices

» Gaz chimiques : classe 1C2

» Particules solides : classe 1S2

Pas de poussieres
conductrices

Gaz chimiques : classe 2C2
Particules solides : classe 252

Vibrations Plage de fréquence : 5 a 150 Hz Conforme a la spécification ISTA 1A
sinusoidales Accélération maxi constante : 1 g

(CEI 60068-2-6)

Chocs Non autorisés Maxi 100 m/s? (330 ft/s2), 11 ms (36 fts)
(CEI 60068-2-29)

Chute libre Non autorisée Non autorisée

1) Si le variateur doit fonctionner a des températures au-dessous de zéro, il doit rester sous tension. Montez le variateur dans une

enveloppe en vous assurant que la chaleur qu’il produit est correctement dissipée.
Degré de protection de TACS55 : IP20.
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Encombrement
Taille | Taille | Taille | Taille
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) | (2,83) | (2,91) | (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) | (2,66) | (2,76) | (2,76)
128 128 159 159
(5,04) | (5,04) | (6,26) | (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) | (2,66)
- - 77 77
(3,03) | (3,03)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
183 183 - 230
(7,20) | (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) | (6,14) | (7,17) | (8,43)
170 170 194 226
(6,69) | (6,69) | (7,64) | (8,90)
146,5 | 146,5 171 203
(5,77) | (5,77) | (6,73) | (7,99)
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Montage

FR

Attention ! Le variateur atteint des températures élevées en fonctionnement normal. L'air de refroidissement doit circuler librement en

toutes circonstances :

- LACS55 doit toujours étre monté avec les ailettes de refroidissement a la verticale.

- Ménagez un dégagement suffisant autour des appareils de tailles A et B. Les appareils de tailles C et D étant refroidis par ventilateur,
ils peuvent étre montés cote a cote sans espace intermédiaire.

Montez le variateur avec le clip de fixation sur un rail DIN de 35 mm ou sur une paroi.

Fixation sur rail DIN
Encliquetez TACS55 sur le rail.
Pour le démonter, enfoncez le
levier en haut du clip de fixation.

Fixation sur paroi

Fixez le variateur sur la paroi a
I'aide du clip de fixation. Utilisez
des vis M4.

Distances de dégagement

Ménagez toujours un espace suffisant autour du variateur

pour son refroidissement.
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Montage et démontage du clip de fixation sur paroi
Le variateur peut étre fixé sur une paroi par sa face arriére ou sa face latérale. Montez le clip de fixation sur la face choisie. Cf.

instructions ci-dessous pour les tailles A et B. Sur les appareils de tailles C et D, tirez le clip de fixation vers le bas pour le démonter et
poussez-le vers le haut pour le monter.

Démontage du clip de fixation, tailles A | Montage du clip de fixation, taille A : Montage du clip de fixation, taille B :
et B : enfoncez les deux taquets de Placez les deux parties comme illustré et Insérez les deux parties entre les ailettes
plastique pour séparer la partie supérieure | encliquetez-les. de refroidissement et encliquetez-les.

du clip de sa partie inférieure.
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Commutateurs DIP

FR

Les commutateurs DIP servent a configurer TACS55 en fonction du moteur et de I'application.

Attention ! Les commutateurs DIP sont sous tension dangereuse (200 V). Mettez le variateur hors tension et attendez 5 minutes
avant de régler les commutateurs. Le capot de protection de ’ACS55 doit rester fermé lorsqu’il est sous tension.

Configuration

* Ouvrez le capot avant avec la pointe d’'un tournevis et réglez les commutateurs DIP.
» Basculez le commutateur a droite ou a gauche avec la pointe d’'un tournevis. En préréglage usine, tous les commutateurs sont a

gauche.

» Refermez le capot avant.

Informations de base

Commutateurs DIP

OFF o\l HI FREQ

\_[}  NOMFREQ
50 |IECL) |60 Hz
OFF|[SCLJ || ON SILENT
P&F ||| CT LOAD
5 |ISCL1 |10 JOG Hz
FLT |SC0 || RUN RELAY
OFF||SCL 0 || ON Al OFFSET
OFF |1 || ON AUTORESET

0]

J

Nom et fonction

Autre

Préréglage ]
usine !'~—i| réglage e
NOM FREQ HZ : Fréquence nominale du moteur 50 Hz 60 Hz
SILENT : Niveau sonore du moteur (fréquence de OFF - Niveau normal ON - Niveau

découpage MLI)

(5 kHz)

silencieux (16 kHz)

LOAD : Type de couple de charge (courbe U/f)

P&F - Pompe / ventilateur

CT - Couple constant

JOG HZ : Fréquence constante pour la fonction Jog

5Hz

10 Hz

RELAY : Fonctionnement de la sortie relais FLT - Défaut RUN - Moteur en
marche

Al OFFSET : Valeur mini de I'entrée analogique OFF -0 mA (0 V) ON-4mA (2V)

AUTORESET : Fonction de réarmement OFF - Pas de ON - Réarmement

automatique des défauts réarmement auto auto activé

HI FREQ : Mode Haute fréquence

OFF - Standard

ON - Mode Haute
fréquence activé
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Informations complémentaires
N° | Nom Information
1 NOM Définit la fréquence nominale du moteur (cf. plaque signalétique du moteur).
FREQ Hz
2 SILENT | Définit la fréequence de découpage du variateur. N.B. : Plus la fréquence est élevée, plus le bruit
électromagnétique est important et plus court doit étre le cable moteur au titre de la
réglementation européenne sur la CEM. Cf. Caractéristiques techniques page 7122. N.B. : La
fréquence de découpage varie en fonction de la température de 'ACS55.
3 LOAD Optimise la courbe caractéristique tension de sortie/fréquence selon la charge. Sélectionnez
P&F pour un couple quadratique (ex. pompes et ventilateurs) et CT pour les charges a couple
constant (ex. convoyeurs). LACS55 augmente automatiquement de 10 % la tension au
démarrage pour compenser les pertes moteur et augmenter le couple de démarrage.
4 JOG Hz | Définit la fréquence Jog. Activez la fonction Jog en raccordant 12...24 Vc.c. sur I'entrée logique 3 (« JOG »). (Le
variateur accélére ou décélere jusqu’a la fréquence Jog et s'y maintient jusqu’a désactivation de I'entrée.)
5 RELAY Sélectionne I'état du variateur indiqué par le contact n.o. de la sortie relais. FLT = Défaut. Le contact est ouvert si le
variateur est en défaut ou hors tension. RUN = En marche. Le contact est fermé quand le variateur est en marche.
6 Al Active une supervision de la fonction « zéro effectif » pour 'entrée analogique. 4 mA (2 V) = ’ACS55 déclenche sur
OFFSET | défaut si la valeur passe sous cette limite. Cf. section Régulation de la vitesse page 120 pour des détails sur la mise
a I'échelle de I'entrée analogique.
7 AUTO- Active la fonction de réarmement automatique pour les défauts suivants : sous-tension, surtension, perte de I'entrée
RESET analogique. ON = 'ACS55 essaiera de réarmer automatiquement 3 secondes aprés le déclenchement sur défaut.
Nombre maxi de réarmements : 10 en 3 minutes. Au-dela, TACS55 s’arréte sans plus aucune tentative de
réarmement. Cf. également Affichage d'état et identification des défauts page 121.
Attention ! Si le signal de démarrage est activé, le moteur redémarre aprés un réarmement. Assurez-vous que cela
ne présente aucun risque.
8 HI FREQ | Définit la fréequence de sortie maxi. OFF : fréquence maxi = valeur définie par le commutateur NOM FREQ HZ. ON :

fréquence maxi = valeur définie par le commutateur NOM FREQ HZ + valeur du potentiométre HI FREQ. Cf.
Potentiometres de commande page 116.

Pour en savoir plus, cf. document anglais DriveConfig User’s Guide (3AFE68910897).
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Potentiomeétres de commande

Les potentiométres de commande sont réglés au moyen d’un tournevis. En préréglage usine, tous les potentiometres se trouvent en

position centrale.

MOTOR | MOM MOTOR | Calculez MOTOR | NOM (courant nominal du moteur) avec I'équation suivante ou relevez la valeur MOTOR | NOM
%) 100 NOM dans le graphique ci-dessous. L'ACS55 évalue la température du moteur sur la base du courant de sortie mesuré et
% du courant nominal du moteur défini. Le variateur déclenche si la température ainsi déterminée révéle un
-- o échauffement anormal du moteur.
N.B. : Si, par leur longueur, les cables moteur induisent des courants capacitifs importants, vous devrez peut-étre
augmenter le réglage de MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Courant nom!nal moteur [A] 100%
Courant nominal ACS55 [A]
ACC/DEC | Définition du temps d’accélération et de décélération entre la fréquence mini et la fréquence maxi, et vice versa, en
secondes. Plus le temps ACC/DEC est long, moins vite TACSS55 suivra la référence donnée.
+20 HI FREQ Limitation de la fréquence de sortie a une valeur réglée entre la fréquence nominale et la fréquence nominale
TN + 70 Hz. Pour utiliser ce potentiométre, activez le mode Haute fréquence avec le commutateur DIP HI FREQ. Cf.
. Commutateurs DIP page 174.
HI FREQ (Hz)
Graphique de sélection MOTOR | NOM Temps ACC/DEC
Courant nominal moteur (A) Réf. [%]
ACS55-01x-
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 20 21
| | | | | | | | | | I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | | | I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| | | | | | | | | | |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
| | | | | | | | | | |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Raccordement de I’alimentation et du moteur

117

Tension d'entrée AAttention ! Avant de procéder aux raccordements, vérifiez que le variateur est hors tension.

monophasée

MOTOR

T1 T2 T3

N.B. : Vérifiez le niveau de tension du réseau ! Si vous raccordez un ACS55 calibré pour un réseau 115 Vc.a. sur

un réseau 230 Vc.a.

, il sera endommagé !

Borne Description Section des conducteurs Couple de
serrage
L/R, N/S Réseau monophasé Cable a quatre conducteurs de 2,5 mm2 maxi | 0,5 Nm
T1/U, T2/V, T3/W | Bornes moteur (tailles AetB)ou 4 mm?2 maxi (tailles C et D)
Terre de protection Utilisez des conducteurs cuivre multibrins. La | 1 Nm

PE@

Blindage et conducteur de
protection du cable moteur

section du conducteur ne doit pas étre
inférieure a celle du cable de puissance utilisé.

Attention ! Si le radiateur n'est pas correctement mis a la terre, il y a un risque de choc électrique en cas de

contact par toucher.

N.B. : Utilisez uniquement les vis a téte universelle M4x8 fournies. La profondeur d’'insertion maxi autorisée des
vis de mise a la terre est de 6 mm.
Respectez la réglementation en vigueur pour les sections des cables. Utilisez des cables de puissance résistant a
60 °C (140 °F) ou 75 °C (167 °F) si la température ambiante est supérieure a 30 °C (86 °F). Cf. également
Consignes supplémentaires pour le cablage et la CEM page 119.

Le courant de fuite a la terre de 'ACS55 peut dépasser 3,5 mA c.a./10 mA c.c. Conformément a la norme
EN50178, I'ACS55 peut uniguement étre utilisé dans une installation a poste fixe.

Fusible réseau

Pour les types de fusible conseillés, cf. Caractéristiques techniques page 122.

Moteur

Le moteur doit étre un moteur asynchrone triphasé de tension nominale Uy entre 200 et 240 V et de fréquence
nominale fy 50 ou 60 Hz. Le courant nominal du moteur doit étre inférieur ou égal au courant de sortie nominal (/5)

du variateur.

Si les phases sont raccordées dans l'ordre U-U, V-V et W-W et si le sens de rotation sélectionné est avant, I'arbre
moteur tourne dans le sens horaire vu c6té accouplement.
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Raccordement des fils de commande

L’alimentation interne (1) ou externe (2) peut étre utilisée pour les
entrées logiques. La tension de commande analogique préréglée
en usine est 0...10 Vc.c. (Le cavalier Al doit étre sur la position

tension («U»).

FR

Bornes de commande
» Section du conducteur : multiconducteur 0,25...1,5 mm? (23 a

2 2
I -
==2wuz3 xy SsSgp=>
SouSNEHES 55a232uds
OOMW+ +NESW® OO0+ v+ S0D
| | i S a
| |
| 1)!
| i !
2)l L —
Alimentation 12...24 Vc.c. 1...10 kohm
Utilisation du signal en courant
0/4...20 mA : - Basculez le COM
cavalier Al en position courant @ . - COM
(«I»). T T SPEED/AI
- Réglez le commutateur Al | +10V
OFFSET sur ON pour | | +12V
sélectionner le signal en A | START
courant 4...20 mA. | REV
N JOG
U ° SCR

16 AWG)

* Couple de serrage : 0,25 Nm.

# | Nom Description

1 | COM Commun pour entrées logiques ou analogiques 1)

2 | COM | Commun pour entrée logique ou analogique ")

3 | Al Entrée analogique : référence vitesse (fréquence)
0/2...10 Vc.c. (Re=190 kohm), ou 0/4...20 mA
(Re=100 ohm). Résolution 0,1 %, précision +/-1 %.

4 | +10V Tension de référence pour entrée analogique
Précision +/-2 %. Maxi 10 mA

5 | +12V Tension auxiliaire pour entrées logiques. Maxi
30 mA

6 | START | Entrée logique 1 : Démarrage (réarme le variateur
aprés un déclenchement sur défaut) 2)

7 | REV Entrée logique 2 : Inversion du sens de rotation 2)

8 | JOG Entrée logique 3 : Activation de la vitesse Jog 2)

9 | SCR Terre pour le blindage du cable des signaux
Connectée en interne a la terre du chassis

Sortie relais

1 | RO1 Défaut : ouverture du relais. 12 V...250 Vc.a. / 30

> | RO? Vc.c. 10 mA..2 A

1) Raccordement interne au chassis (terre) par résistance 1 Mohm
2) Impédance des entrées logiques : 1,5 kohm
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Consignes supplémentaires pour le cablage et la CEM

Consignes a respecter pour le bon fonctionnement du variateur et la conformité a la directive européenne sur la CEM.
Cable moteur

Le cable moteur doit étre un céable a trois conducteurs symétriques avec conducteur PE coaxial ou un cable a quatre conducteurs avec
blindage coaxial. Un blindage métallique tressé est conseillé, ex. : type MCCMK (cables NK).

- Torsadez en un faisceau les fils du blindage du cable que vous raccordez a la borne de terre JT— . Le faisceau doit étre aussi court
que possible.

- Fixez le blindage du cable comme illustré ci-contre lorsqu’un filtre RFI interne ou externe est utilisé.

- Coté moteur, effectuez une reprise de masse sur 360° du blindage du cable moteur avec un presse-étoupes CEM ou torsadez tous les
fils du blindage en un faisceau dont la longueur n’excéde pas 5 fois sa largeur
et que vous raccordez a la borne PE du moteur.

Cables de commande

Les cables de commande doivent étre des cables multibrins avec un blindage

de fils de cuivre tressés. Un cable a deux paires torsadées blindées est
conseillé pour les signaux analogiques.

- Torsadez en un faisceau le blindage que vous raccordez a la borne SCR. Le
faisceau doit étre aussi court que possible.

- Fixez le cable de commande comme illustré ci-contre (appareils conformes
CEM uniguement).

- Le cable moteur doit cheminer a une certaine distance des fils de
commande et du cable d'alimentation pour prévenir les perturbations
électromagnétiques (distance > 20 cm).

N.B. : Ne réunissez jamais des signaux 24 Vc.c. et 115/230 Vc.a. dans un 1 .
méme cable.

,

serre-cébl

2.

cable de commande
—

cable moteur —
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Régulation de la vitesse

FR

La référence vitesse (fréquence) est donnée a 'ACS55 sur I'entrée analogique. La correspondance entrée analogique/référence
dépend du réglage des commutateurs DIP comme illustré ci-dessous. La fréquence de sortie suit I'évolution de la référence selon le

réglage du potentiométre ACC/DEC.

Mode Haute fréquence désactivé OFF
(préréglage usine)

Mode Haute fréquence activé ON

f
A S .
|
|
a l
b |
| >Entrée*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

Réglage des commutateurs DIP :

HI FREQ = OFF
Al OFFSET = OFF (courbe a) ou ON**
(courbe b)

MOTOR NOM FREQ = 50 ou 60 Hz

La fréquence de sortie est limitée a la
fréquence nominale réglée du moteur.

fA Référence fréquence
iN+70Hz B\ . Limite fréquence de sortie
PN 5
3 |
b
Entrée*
0"V 10V "1y mA]
4 mA 20 mA ’

Réglage des commutateurs DIP :

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (courbe a) ou ON** (courbe b)
MOTOR NOM FREQ = 50 ou 60 Hz

La frequence de sortie réelle est limitée a la valeur entre fy et fiy + 70 Hz par le
potentiométre HI FREQ. Le potentiomeétre n’a pas d’incidence sur la mise a I'’échelle
de I'entrée analogique.

* Utilisez le cavalier Al pour sélectionner le signal en tension ou en courant. Cf. page 718.
** Pour assurer sa protection en cas de perte du signal d’entrée analogique, le variateur déclenche si la valeur du signal est inférieure

a2V (4 mA).
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Affichage d'état et identification des défauts
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L'ACS55 integre deux LED d’état visibles par | LED verte LED rouge Description

le capot avant. Allumée Eteinte L’ACS55 fonctionne normalement.
Si le variateur détecte un probléme, la LED - : : : " .
rouge clignote. Une fois le probléme résolu, Allumeée o(’3\ll|gnotante La fonction de protection a été activée. Le nombre

réarmez le variateur en désactivant le signal
de démarrage. S’il est déja désactivé, activez-

---------- de clignotements détermine le message de défaut.
OFF. .

le et désactivez-le a nouveau. Clignotante | Clignotante L’ACS55 réarmera automatiquement dans les

Cf. tableau ci-dessous pour les messages de
défaut (= nombre de clignotements de la LED).

3 secondes. (*) Attention ! Le moteur démarrera
si le signal de démarrage est activé.

(*) N.B. : Cette supervision est active si Al OFFSET est activé.

# | Origines probables et interventions préconisées # |Origines probables et interventions préconisées

1 Surtension c.c. (*). 1) Tension réseau trop élevée : vérifiez I'alimentation Surcharge moteur (surcharge Izt) : 1) Vérifiez la charge et la
réseau. 2) Le temps de rampe de décélération est trop court pour l'inertie compatibilité de la taille du moteur avec I'ACS55. 2) Vérifiez que le
de la charge : augmentez le temps ACC/DEC avec le potentiométre. réglage du potentiométre MOTOR | NOM est correct.

2 | Sous-tension c.c. (*). Tension réseau trop faible : vérifiez I'alimentation 8 | Surcharge variateur ou température interne excessive : 1) La charge est
réseau. trop élevée ou 2) le refroidissement du variateur est insuffisant.

3 Court-circuit moteur : Mettez le variateur hors tension et vérifiez les 9 Autre défaut. Erreur interne. Mettez hors tension, puis a nouveau sous
enroulements et le cable moteur. tension. Si le probléme persiste, remplacez le variateur.

4 | Surintensité moteur. 1) Le temps d’accélération est trop court pour 10 | Erreur de paramétrage. N.B. : Les deux LED clignoteront. Le préréglage
l'inertie de la charge : augmentez le temps ACC/DEC avec le usine des commutateurs DIP a été modifié aprés réglage du variateur
potentiomeétre. 2) Incompatibilité moteur/variateur : vérifiez le moteur. avec l'outil DriveConfig. Ramenez les commutateurs sur leur préréglage

usine.

5 Réservé 11 | Le variateur est alimenté par batterie. Il déclenche sur défaut car le
démarrage est impossible. Pour pouvoir fonctionner, le variateur doit
étre raccordé au réseau. Cependant, quand le variateur est alimenté par
le kit DriveConfig, le raccordement entre DriveConfig et le variateur est
correct.

6 La valeur de I'entrée analogique est inférieure a 4 mA/2 V. 12 | Le variateur a été contrélé par DriveConfig (ou application similaire par

liaison série) et la communication a été interrompue. Vérifiez la
communication.

(*) Réarmement automatique si AUTORESET est sur ON. Cf. Commutateurs DIP page 114.
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Caractéristiques techniques
230V 115V

Filtre RFI intégré, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Sans filtre RFI, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Puissance utile du moteur en régime permanent kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Taille (sans filtre RFI) A A B C C A A
Taille (filire RFI intégreé) A A B D D A A
Valeurs nominales
Tension réseau U, Vv 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Courant de sortie en régime permanent (/5) : A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Courant de sortie maxi loaxi* A 21 3,3 6,5 11,4 14,7 21 3,3
Tension de sortie U, \ 0...Uy, triphasée 0...2xU4, triphasée
Courant d’entrée /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Fréquence de découpage kHz 5 (maxi 16)
Limites de protection
Surintensité (créte) A 4.4 6,9 13,5 23,9 30,9 4,4 6,9
Echauffement anormal 95°C / 203°F (radiateur)
Section maxi des fils
Bornes de puissance mm? 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Bornes de commande mm? 1,5 (AWG 16)
Dissipations de puissance W 21 32 51 74 103 24 35
Calibre des fusibles réseau**
CEl, type CEI269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, typesCCet T A 10 15 20 25 30 10 15
Masse, filtre RFI intégré, ACS55-01E- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,6 (3,5 | 1,7(3,7) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)
Masse, sans filtre RFI, ACS55-01N- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2(2,6) | 1,3(2,9) | 0,65(1,4) | 0,7(1,5)

* Autorisé pendant 1 minute.

** Valeurs conseillées. N'utilisez pas de fusibles ultrarapides ou a faible courant créte. Respectez la réglementation en vigueur.
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Longueurs maxi du cable moteur Réseaux de distribution isolés de la terre

Conformément a la réglementation européenne CEM, la longueur Les variateurs avec filtre RFI intégré ne doivent pas étre raccordés
du cable moteur est limitée selon le tableau suivant. Plus le cable a un réseau isolé de la terre ou a un réseau de distribution
moteur est court, plus faibles sont les perturbations émises dans le industriel a la terre d'impédance élevée.

réseau et 'environnement. ]
Mise au rebut

Type de variateur Fre’quence de Le variateur contient des matériaux de base recyclables, dans un
A_C355'01_x' decoupage 3 souci d’économie d’énergie et des ressources naturelles. Des
Filtre RFI integre 5 kHz 16 kHz ") | intormations sur la mise au rebut en fin de vie sont disponibles
EN61800-3, premier environnement, distribution non restreinte # | auprés d’ABB.
01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m o
01A4-1, 02A2-1 10 m 3m Responsabilité limitée
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m Le constructeur n'est pas responsable :
EN61800-3, premier environnement, distribution restreinte 3 * des dépenses résultant d'une défaillance si l'installation, la mise
01A4-2 __ 04A3-2 10m 10m en service, la réparation, la modification ou les conditions

— ambiantes sont contraires aux instructions spécifiées dans la
01A4-1, 02A2-1 10m 10m documentation fournie avec I'appareil et autres documents
07A6-2, 09A8-2 20m 10 m appropriés :
EN61800-3, deuxiéme environnement ¥ « des appareils dont la défaillance résulte d’'un usage abusif, d’une
01A4-2, ..., 04A3-2 10m 10 m négligence ou d’un accident ;
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m » des appareils dont la défaillance provient soit de matériels
07A6-2, 09A8-2 30 m 10m Lourr?is par I'acheteur, soit d’'une conception imposée par ce

ernier.

1) La fréquence de decoupage peut étre selectionnee avec le En aucun cas, le constructeur, ses fournisseurs ou sous-traitants
commutateur DIP. Cf. page 7715. ne pourront étre tenus pour responsables des dommages
2) S’applique uniquement aux émissions conduites. spéciaux, indirects, fortuits ou directs, ni des pertes ou pénalités.
3) S’applique aux eémissions conduites et rayonnées. Pour toute question concernant votre variateur ABB, contactez

votre distributeur ou votre correspondant ABB. Les caractéristiques
techniques, informations et descriptifs sont valables a la date de
Surtension, sous-tension, court-circuit moteur, surintensité, perte  puplication du présent manuel. Le constructeur se réserve le droit
de I'entrée analogique, surcharge moteur, surcharge variateur d’apporter toute modification sans avis préalable.

Protections
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Marquages

Marquage CE
L’ACS55 est conforme a la réglementation européenne suivante :

* Directive Basse tension 73/23/CEE amendée

» Directive CEM 89/336/CEE amendée

Les déclarations correspondantes et la liste des principales normes
sont disponibles sur demande.

Compatibilité électromagnétique :
L’ACS55 est conforme aux normes suivantes pourvu que l'installa-
tion soit correctement réalisée selon les consignes de ce guide :

Emissions haute fréquence EN 61800-3 premier environnement,
conduites distribution restreinte et non restreinte 1)
Emissions haute fréquence EN 61800-3 premier environnement,
rayonnées distribution restreinte

Immunité EN 61800-3 deuxiéme environnement
Harmoniques de courant réseau CEI 61000-3-2

1) Respectez les longueurs maximales autorisées du cable moteur
et la fréquence de découpage, page 123. Cf. également consignes
de céblage page 179.

Les niveaux d'harmonique de courant peuvent étre réduits en
installant des selfs réseau externes.

Marquages UL, cUL et C-Tick
Cf. plaque signalétique.

Marquage UL, cUL :

L'ACS55 peut étre utilisé sur un réseau capable de fournir au plus
65 KA efficaces symétriques sous 230 V maximum lorsqu’il est
protégé par des fusibles de classe CC ou T.

FR
Marquage C-Tick :
Pour la compatibilité électromagnétique, cf. spécifications a la
section Marquage CE ci-dessus.

Conformité a la directive européenne Machines

Le variateur satisfait les exigences de la directive européenne
Machines pour un équipement destiné a étre incorporeé a une
machine. Le certificat d'incorporation est disponible auprés d'ABB.

Protection des produits aux Etats-Unis

Ce produit est protégé par un ou plusieurs des brevets américains
suivants :

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,532,568 5,589,754 5,612,604
5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740  6,195274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
7,215,099 7,221,152 7,227,325 7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274,573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
7,515,447 7,560,894 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137 D511,150
D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S

D548,182S D548,183S D573,090S

Autres brevets en cours

Accessoires

Selfs réseau : CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Self moteur : ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiométre : ACS55-POT

Kit DriveConfig : pour toute information complémentaire, contactez
votre correspondant ABB. Cf. document anglais DriveConfig User’s
Guide (3AFE68910897).
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Guida utente

per convertitori in c.a.
ACS55

da 0.18 a 2.2 kW

Italiano IT
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Informazioni su prodotti e servizi

Per qualsiasi domanda o chiarimento sul prodotto, rivolgersi al rappresentante ABB locale citando il codice e il numero di serie dell'unita.
Per un elenco di contatti relativamente alla vendita e all'assistenza, visitare il sito www.abb.com/drives e selezionare Sales, Support and
Service network.

Formazione sui prodotti
Per informazioni sulle iniziative di training relative ai prodotti ABB, visitare www.abb.com/drives e selezionare Training courses.

Feedback riguardo ai manuali dei convertitori ABB

Vogliamo conoscere le opinioni e i commenti degli utenti in merito ai nostri manuali. Visitare www.abb.com/drives e selezionare
Document Library — Manuals feedback form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev C ABB SpA
IT Discrete Automation and Motion Division
Validita: 12-04-2010 LV Drives

Via L. Lama, 33

20099 Sesto San Giovanni (Ml)

Telefono: +39 02 2414 1
Telefax: +39 02 2414 3979

© 2010 ABB Oy. Tutti i diritti riservati. www.abb.com/drives

IT


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
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Norme di sicurezza Non collegare la potenza di ingresso all'unita piu di una volta ogni

3 minuti.
Leggere attentamente le seguenti norme di sicurezza prima di Alterando i DIP switch si possono compromettere il buon
procedere all'installazione. funzionamento e le prestazioni dell'’ACS55. Assicurarsi che ogni
Avvertenza! Tensione pericolosa! eventuale modifica non comporti un rischio per le persone o le cose.
L'installazione dellACS55 deve essere eseguita solo da elettricisti

qualificati. Informazioni sul manuale

Non intervenire mai sul gonvertltore dllfrequc‘anza, sul cavo motore Questa guida contiene le informazioni necessarie a installare e
o sul motore quando l'alimentazione di rete é collegata. Dopo aver

scollegato I'alimentazione, attendere sempre 5 minuti per consentire
lo scarico dei condensatori del circuito intermedio prima di iniziare Controllo della fornitura
a operare sul convertitore.

avviare l'unita.

Avvertenza! Se la messa a terra del dissipatore non €& eseguita La fornitura comprende: A mm ACS55-01E-09A8-2
correttamente, toccando il dissipatore si rischia di rimanere folgorati. 1 Acs55 L
Nota: sui DIP switch & presente una tensione pericolosa. 2 Guida utente o7 D200
. i ¢ i ioni . . . . . P motor: 2.2 kW (3 HP
Not.a. anch'e quapdo il motore elfermo, s.on.o presenti tensioni 3. 2 fissacavi per il cavo di controllo (solo unita n motor (3 HP)
pericolose in corrispondenza dei morsetti di potenza L/R, N/S, T1/U, EMC) IHRILIEI
. SIN MYYWWRXXXX
T2lV e T3/W. i dati rivortati ivalori  NNEIINIEEITE
Nota: anche quando il convertitore € spento, possono essere Controllare i dati riportati sulla targa dei valori SAFE XXOO00XX
presenti tensioni pericolose collegate esternamente ai morsetti delle nommah e verificare ghe I d|sp533|t|.vo fornito C(E @ ®
uscite rele corrisponda alle specifiche dell'ordine. RoHS  Made in China
' ACS55-01 - -

Avvertenza! Superfici calde!

: . \ , . Filtro EMC: E = integrato, N = no |
Durqnte il funzionamento, I'elemento dLraffredda.mento puo Corrente di uscita continua max. (I):
raggiungere temperature elevate (>80 °C). Seguire 01A4=14A 02A2 =22 A 04A3 =43 A
scrupolosamente le istruzioni di installazione. 07A6=76A 09A8 = 9.8 A ’
Norme di sicurezza generali Tensione di alimentazione (U,):
L'ACS55 avvia automaticamente il motore dopo ogni interruzione 1 - 110...120 Vca +10?’/'15(;/°
dell'alimentazione di rete se € attivo il segnale di avviamento 2 =200...240 Vca +10%/-15%

esterno. Il numero di serie (S/N) € stampato sulla targa dei valori nominali.
Non cercare mai di riparare un'unita guasta. L'ACS55 non & (M = stabilimento di produzione, YY = anno di produzione, WW =
riparabile sul posto. Contattare il fornitore per l'assistenza. settimana di produzione, R = numero revisione prodotto (A, B, C...),
Installare I'ACS55 in uno spazio chiuso da serratura o lucchetto, XXXX = numero intero che parte ogni settimana da 0001)

o apribile solo con appositi utensili.
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Panoramica dell'unita

[l convertitore di frequenza ACS55 controlla la velocita di motori a induzione in c.a. trifase.

Circuito di terra (PE), pag. 137
Morsetti di ingresso, pag.
137

LED di accensione, pag. 141 DIP switch, pag. 134

LED di guasto, pag. 141

Potenziometri di controllo, pag. 136

Schermatura del cavo motore, pag. 137

L

)

\_,
45 A D

Morsetti del cavo motore, pag. 137. Con
coperchio scorrevole come isolamento

Selettore dei segnali dell'ingresso

we 000
= "

mﬁan . supplementare. Spostare il coperchio verso
analogico (tensione/corrente), @ 5 - TIU T2V TIW sinistra per chiudere.

= s CLOSED
pag. 138 s L I et

. '_.r"i'-

Fermo di montaggio, pagg. 132 - _— ~__..— Piastrafissacavi, pag. 139 (solo unita EMC)
133 ¢ il *
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Installazione e avviamento
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Leggere le Norme di sicurezza a pag. 127 prima di procedere.

riferimento di velocita impostato.

Azione Pag.
1 Controllare la fornitura. 127
2 Verificare che I'ambiente di installazione sia idoneo per 'ACS55. 130
Montare ['unita. 132 -
133
4 Verificare I'applicabilita delle impostazioni standard: frequenza nominale del motore 50 Hz; il carico € una pompa o 134
una ventola; frequenza di uscita massima 50 Hz. Se le impostazioni standard non sono idonee, regolare i DIP switch.
5 Assicurarsi che il potenziometro MOTOR | NOM corrisponda alla corrente nominale del motore. Definisce il 136
funzionamento della funzione di protezione termica del motore.
6 Se necessario, regolare il potenziometro del tempo di accelerazione/decelerazione ACC/DEC. 136
7 Collegare il cavo di alimentazione e il cavo del motore. 137
8 Collegare i cavi di controllo. 138
9 Accendere il convertitore. Il LED verde si illumina. Nota: il motore ruota se il segnale di avviamento é attivo.
10 | Impostare il riferimento di velocita e attivare il segnale di avviamento. |l motore accelera fino a raggiungere |l 140

Controllo dell'isolamento del gruppo

Non eseguire alcuna prova di isolamento o di rigidita dielettrica sul convertitore di frequenza (es. mediante hi-pot o megger) né su
alcuno dei suoi moduli per evitare di danneggiare I'unita. Per ogni convertitore € stato verificato in fabbrica l'isolamento tra il circuito
principale e il telaio. Inoltre, all'interno dell'unita sono presenti circuiti di limitazione della tensione che riducono automaticamente la

tensione di prova.
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Limiti ambientali

IT

Luogo di installazione

Immagazzinaggio e trasporto nell'imballaggio di protezione

Temperatura
ambiente

-20°C (-4°F), ghiaccio non ammesso 7)
+40°C (104°F), al carico nominale

+50°C (122°F), se la corrente di uscita
continua € max. I'85% della corrente di uscita
nominale /,

+55°C (131°F), se la corrente di uscita
continua € max. il 75% della corrente di uscita
nominale /,

-40°C (-40°F)...+70°C (158°F)

Altitudine

0...2000 m (0...6600 ft). Ad altitudini tra
1000...2000 m (3300...6600 ft), P\ e /5
vengono declassati dell'1% ogni 100 m.

Senza limitazioni

Umidita relativa

Inferiore al 95%, senza condensa

Inferiore al 95%, senza condensa

Livelli di
contaminazione
(IEC 60721-3-3)

* Non & ammessa la presenza di polvere
conduttiva

» L'aria deve essere pulita, priva di materiali
corrosivi e di polvere conduttiva

» Gas chimici: Classe 3C2

» Particelle solide: Classe 3S2

Magazzinaggio Trasporto

* Non € ammessa la presenza
di polvere conduttiva

» Gas chimici: Classe 1C2

» Particelle solide: Classe 1S2

* Non € ammessa la presenza
di polvere conduttiva

» Gas chimici: Classe 2C2

» Particelle solide: Classe 2S2

Vibrazioni
sinusoidali
(IEC 60068-2-6)

Range di frequenza: 5...150 Hz
Accelerazione massima costante: 1 g

Secondo la specifica ISTA 1A

Urti
(IEC 60068-2-29)

Non ammessi

Max. 100 m/s? (330 ft/s®), 11 ms (36 fts)

Caduta libera

Non ammessa

Non ammessa

1) Quando il convertitore funziona a temperature inferiori allo zero, tenere la potenza di ingresso collegata. Installare il convertitore
all'interno di un armadio. Assicurarsi che il calore generato dal convertitore venga adeguatamente dissipato.

Il grado di protezione dellACS55 e IP20.
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Dimensioni
Telaio | Telaio | Telaio | Telaio
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
67.5 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.03) | (3.03)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.17) | (8.43)
170 170 194 226
(6.69) | (6.69) | (7.64) | (8.90)
146.5 | 146.5 171 203
(5.77) | (5.77) | (6.73) | (7.99)
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Montaggio
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Avvertenza! L'unita raggiunge una temperatura elevata durante il normale funzionamento. Assicurare un adeguato flusso d'aria di

raffreddamento in ogni condizione:

- Installare 'ACS55 in modo che le ventole di raffreddamento siano sempre verticali.

- Lasciare uno spazio sufficiente intorno alle unita con telaio A e B. Le unita con telaio C e D sono raffreddate da ventole, quindi possono
essere installate affiancate, senza prevedere alcuno spazio extra fra I'una e I'altra.

Installare 'unita utilizzando il fermo di montaggio su una guida DIN da 35 mm o a parete.

Montaggio su guida DIN
Agganciare I'ACS55 alla guida: si
deve sentire un "clic". Per
sganciarla, premere la leva in alto
sopra il fermo di montaggio.

Montaggio a parete

Installare 'unita a parete
utilizzando il fermo di montaggio e
viti M4.

Distanze di passaggio
Lasciare sempre uno spazio sufficiente intorno all'unita
per assicurare un adeguato raffreddamento.

Ty
i |
3
l

X

g T
f.
iy J .
o 4 | =1

L
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cm (in.)
X| 1.5(0.6)

cm (in.)
0 (0)

.___-——-"'____--__E_) cm 4 U —
(2in.) . . 5 cm -
Telai A e BTelai C e D'W(2in.)
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Aggancio e sgancio del fermo di montaggio a parete

L'unita puo essere installata appoggiando alla parete il lato corto o il lato lungo. Installare il fermo di montaggio sul lato desiderato.
Vedere le istruzioni seguenti per i telai A e B. Per staccare il fermo di montaggio dei telai C e D, tirarlo verso il basso; per attaccarlo,

spingerlo verso l'alto.

133

Sgancio del fermo di montaggio, telai A
e B: premere i due pulsanti in plastica per
staccare la parte superiore e inferiore del
fermo.

Aggancio del fermo di montaggio, telaio
A: posizionare le due parti come mostrato
in figura e spingere finché non si
agganciano con un "clic".

Aggancio del fermo di montaggio, telaio
B: spingere le due parti tra le alette di
raffreddamento finché non si agganciano
con un "clic".
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DIP switch
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| DIP switch permettono di configurare 'ACS55 in base al motore e all'applicazione.

Avvertenza! Sui DIP switch & presente una tensione pericolosa (200 V). Scollegare I'alimentazione e attendere 5 minuti prima di
regolarli. Tenere chiuso il coperchio protettivo quando I'ACS55 ¢é alimentato.

Configurazione
» Aprire il coperchio anteriore facendo leva con la punta di un cacciavite e regolare i DIP switch.
» Utilizzare la punta del cacciavite per spostare gli switch verso destra o sinistra. Di default tutti gli switch sono posizionati a sinistra.
» Chiudere il coperchio anteriore.

Informazioni generali
DIP switch # | Nome e funzione Impostazione Impostazione
di default !—il alternativa Ii—!'l
NOM FREQ Hz: frequenza nominale del motore 50 Hz 60 Hz
m NOMFREQ | 2 | SILENT: livello di rumorosita del motore (frequenza | OFF — Normale ON - Silenzioso
20 |SCL I 60 Hz di commutazione PWM) (5 kHz) (16 kHz)
OFF |SLL I ON SILENT 3 | LOAD: tipo di coppia di carico (curva U/f) P&F — Pompa/ CT — Coppia costante
5 L1 N 10 JOG Hz ST
BT IECD || RUN RELAY 4 | JOG Hz: frequenza costante per la funzione jogging | 5 Hz 10 Hz
OFF||-C1] | OM AIOFFSET | 5 | RELAY: funzionamento delle uscite relé FLT — Guasto RUN — Motore in marcia
OFF |\SLL I ON AUTORESET 6 | Al OFFSET: valore minimo dell'ingresso analogico OFF-0mA (0 V) ON-4mA (2V)
OFF||- 0] | ON [EEY ; ; : :
| 7 | AUTORESET: funzione di reset automatico dei OFF — Senzareset | ON — Con reset
guasti automatico automatico
8 | HI FREQ: modalita ad alta frequenza OFF — Standard ON - Alta frequenza
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Ulteriori informazioni
N. |[Nome Informazioni
1 NOM Definisce la frequenza nominale del motore (vedere la targa dei valori nominali del motore).
FREQ Hz
2 SILENT | Definisce la frequenza di commutazione del convertitore. Nota: piu elevata € la frequenza, piu
intenso € il rumore elettromagnetico e, di conseguenza, sara piu breve la lunghezza del cavo i
motore consentita per conformarsi alle normative europee in materia di compatibilita |
elettromagnetica. Vedere Dati tecnici a pag. 142. Nota: la frequenza di commutazione € in |
funzione della temperatura del' ACS55. |
3 LOAD Ottimizza la tensione di uscita e le caratteristiche di frequenza in base al carico. Selezionare P&F ! ,f
per coppie quadre (es. pompe e ventole) e CT per carichi a coppia costante (es. nastri N
trasportatori). L'ACS55 incrementa automaticamente la tensione di avviamento del 10% per
compensare le perdite del motore e per aumentare la coppia di avviamento.
4 JOG Hz | Definisce la frequenza di jogging (avanzamento a impulsi). Attivare la funzione jogging collegando 12...24 Vcc
all'ingresso digitale 3 ("JOG"). (Il convertitore accelera o decelera alla frequenza di jogging e la mantiene finché
I'ingresso non viene disattivato.)
5 RELAY Seleziona lo stato del convertitore indicato dal contatto normalmente aperto dell'uscita rele. FLT = guasto. Il contatto
€ aperto in presenza di una condizione di guasto o quando l'alimentazione € scollegata. RUN = in marcia. Il contatto
e chiuso durante il funzionamento.
6 Al Attiva una supervisione a zero mobile per l'ingresso analogico. 4 mA (2 V) = 'ACS55 scatta per guasto se il valore
OFFSET |scende al di sotto del limite. Vedere la sezione Controllo di velocita a pag. 140 per informazioni sull'adattamento con
fattore di scala dell'ingresso analogico.
7 AUTO- Attiva la funzione di reset automatico per i seguenti guasti: sottotensione, sovratensione, perdita ingresso analogico.
RESET ON = 'ACS55 tentera il reset automatico 3 secondi dopo uno scatto per guasto. Il numero massimo di reset € 10 in 3
minuti. Se il numero viene superato, I'ACS55 si ferma e non esegue piu altri reset. Vedere anche Indicazioni di stato
e diagnostica a pag. 141.
Avvertenza! Se il segnale di avviamento € attivato, il motore si riavvia dopo il reset. Accertarsi che cid non comporti
alcun pericolo.
8 HI FREQ | Definisce la frequenza di uscita massima. OFF: frequenza max. = valore definito dallo switch NOM FREQ Hz. ON:

frequenza max. = valore definito dallo switch NOM FREQ Hz + valore del potenziometro HI FREQ. Vedere
Potenziometri di controllo a pag. 136.

Per ulteriori informazioni, vedere la Guida utente di DriveConfig [3AFE68910897 (inglese)].
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Potenziometri di controllo

| potenziometri di controllo si regolano con un cacciavite. Di default tutti i potenziometri sono impostati sul valore a meta della scala.

HOTOR | HOM MOTOR I | Calcolare MOTOR | NOM con I'equazione seguente o utilizzare un valore del diagramma di selezione
NOM MOTOR | NOM riportato in fondo alla pagina. L'ACS55 stima la temperatura del motore sulla base della
corrente di uscita misurata e della corrente nominale definita per il motore. Il convertitore scatta se la
temperatura stimata implica il surriscaldamento del motore.

Nota: se i cavi del motore sono lunghi e causano correnti capacitive elevate, pud essere necessario
aumentare l'impostazione di MOTOR | NOM.

MOTOR | NOM (%) = Corrente nom!nale motore [A] 100%
Corrente nominale ACS55 [A]

ACC/DEC | Definisce il tempo di accelerazione e decelerazione dalla frequenza minima alla frequenza massima e
viceversa, in secondi. Maggiore ¢ il tempo ACC/DEC, piu lentamente I'ACS55 seguira il riferimento dato.

HI FREQ | Limita la frequenza di uscita a un valore desiderato tra la frequenza nominale e la frequenza nominale
+ 70 Hz. Per utilizzare questo potenziometro, attivare la modalita ad alta frequenza con il DIP switch HI
FREQ. Vedere DIP switch a pag. 134.

HI FREQ (Hz)

Diagramma di selezione MOTOR | NOM Tempo ACC/DEC
Corrente nominale motore (A) Rif. [%]

ACS55-01x-
-01A4-x 0,7 08 10 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,1
02A2x_11 13 15 18 20 22 24 2628 30 33
-04A3-x 2|,2 2|,6 3,0 I3,5 I4,0 4{,3 4|f,7 5|,2 EI>,6 6|,0 6|,5
-07A6-x C;,S 4,6 5,3 6|,1 ('1;,8 7|,6 é,4 :9,3 I10,2I 1|1,4

| | | | | | | | |
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147

I 1 1 1 T T T T T T T
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150%

ACC/DEC
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Collegamento dell'alimentazione e del motore

Tensione di ingresso AAvvertenza! Prima dell'installazione, verificare che I'alimentazione di rete sia scollegata.
monofase Nota: assicurarsi che la potenza di rete sia corretta! Se si collega un'alimentazione a 230 Vca a un'unita ACS55
omologata per 115 Vca in ingresso, il convertitore di frequenza verra danneggiato!
Morsetto Descrizione Dimensioni fili Coppia di
serraggio
URNS (& L/R, N/S Ingresso alimentazione Cavo a 4 conduttori max. 2.5 mm? (telaiAe | 0.5 N'm
LINE monofase B) o max. 4 mm? (telai C e D)
T1/U, T2/V, T3/W | Uscita di potenza al motore
PE Circuito di terra. Utilizzare cavi multifili in rame. Le dimensioni | 1 N-m
Conduttore di protezione del | dei cavi non devono essere inferiori a quelle
cavo motore e schermatura. | del cavo di alimentazione.

Avvertenza! Se la messa a terra del dissipatore non €& eseguita correttamente, toccando il dissipatore si rischia di
rimanere folgorati.

Nota: utilizzare esclusivamente le viti Combi M4x8 in dotazione. La massima profondita di inserimento consentita
per le viti di messa a terra € 6 mm. .

Attenersi alle normative locali per le sezioni dei cavi. Utilizzare cavi di alimentazione con valori nominali per 60°C
(140°F) o cavi per 75°C (167°F) se la temperatura ambiente & superiore a 30°C (86°F). Vedere anche Altre
istruzioni per il cablaggio e la compatibilita elettromagnetica a pag. 139.

La corrente di dispersione verso terra dell ACS55 pud superare 3.5 mA c.a./ 10 mA c.c. Secondo EN50178,
I'ACS55 pud essere utilizzato solo in installazioni permanenti.

Fusibili di ingresso
Vedere Dati tecnici a pag. 142 per i tipi di fusibili raccomandati.
Motore

Il motore deve essere un motore a induzione in c.a. trifase, con tensione nominale Uy da 200 a 240 V e frequenza
nominale fy di 50 o 60 Hz. La corrente nominale del motore deve essere inferiore o uguale alla corrente di uscita
nominale (/5) del convertitore di frequenza.

Se le fasi sono collegate, U-U, V-V e W-W, e la direzione selezionata & "avanti", I'albero ruota in senso orario se
osservato dal lato del convertitore.
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Collegamento dei cavi di controllo

Per gli ingressi digitali & possibile utilizzare un'alimentazione
interna (1) o esterna (2). La tensione di controllo analogica é
0...10 Vcc di default. (Il ponticello Al deve essere in posizione "U"
= tensione).

IT

Morsetti di controllo

* Dimensioni conduttore: intrecciato 0.25...1.5 mm

2

(AWG 23...AWG 16)
« Coppia di serraggio: 0.25 N-m.

< <
3. . 8 S
S S > > 4 s sS > =
coa28<n38s ooH2aZZ85
OOWMW+ +0NKSW OCOMW+ +NIKSW®
| | i Bl
| |
| N
| | -t
2) - - St
Alimentazione 12...24 Vcc 1...10 kohm
Quando si utilizza il segnale di
corrente 0/4...20 mA: - Portare il — COM
ponticello Al in posizione "I" = @ . . COM
corrente. Sy T SPEED/AI
- Impostare lo switch Al OFFSET i +10v
su ON per avere il segnale di | +12v
corrente 4...20 mA. | START
| REV
N JOG
' SCR

# | Nome | Descrizione

1 | COM Comune per ingressi digitali o analogici )

2 | COM | Comune per ingressi digitali o analogici ")

3 | Al Ingresso analogico: riferimento di velocita
(frequenza).
0/2...10 Vcc (Ri=190 kohm), 0 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Risoluzione 0.1%, precisione +/-1%.

4 | +10V Tensione di riferimento per l'ingresso analogico.
Precisione +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V Tensione ausiliaria per gli ingressi digitali. Max. 30
mA.

6 | START | Ingresso digitale 1: marcia (resetta il convertitore
dopo uno scatto per guasto) 2)

7 | REV Ingresso digitale 2: direzione di rotazione inversa 2)

8 | JOG | Ingresso digitale 3: attivazione velocita di jogging %)

9 | SCR Terra per la schermatura del cavo dei segnali.
Collegata internamente alla terra del telaio.

Uscite rele

1 | RO1 Guasto: il relé si apre.12 V...250 Vca / 30 Vcc

> | RO2 10 mA..2 A

1) Collegato internamente al telaio (terra) attraverso una resistenza
da 1 Mohm.
2) L'impedenza degli ingressi digitali € 1.5 kohm.
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Altre istruzioni per il cablaggio e la compatibilita elettromagnetica

Seguire queste istruzioni per assicurare il corretto funzionamento dei dispositivi € la conformita alla Direttiva europea sulla compatibilita
elettromagnetica (EMC).
Cavo motore

Il cavo del motore deve essere un cavo simmetrico a 3 conduttori con conduttore PE concentrico, o un cavo a 4 conduttori con
schermatura concentrica. Si raccomanda una schermatura metallica intrecciata, es. tipo MCCMK (NK Cables).

- Intrecciare i fili della schermatura del cavo riuniti in un fascio e collegarli al morsetto di terra — . |l fascio deve essere il piu corto
possibile.

- Fissare la schermatura del cavo come mostrato nella figura quando si utilizza un filtro EMC interno o esterno.

- Sul lato motore, la schermatura del cavo motore deve essere messa a terra
a 360° con un pressacavo EMC, o i fili della schermatura devono essere
intrecciati in un fascio la cui lunghezza sia inferiore a 5 volte la sua larghezza,
e collegati al morsetto PE del motore.

Cavi di controllo

| cavi di controllo devono essere di tipo multipolare con schermatura in fili di
rame intrecciati. Per i segnali analogici si raccomanda di utilizzare un cavo a
doppino intrecciato con doppia schermatura.

- Intrecciare le schermature riunite in un fascio e collegarle al morsetto SCR.
Il fascio deve essere il piu corto possibile.

- Fissare il cavo di controllo come mostrato nella figura (solo unita EMC).

- Far passare il cavo motore lontano dai cavi di controllo e dal cavo di
alimentazione per evitare interferenze elettromagnetiche (distanza > 20 cm).

Nota: non trasmettere mai segnali a 24 Vcc e 115/230 Vca nello stesso cavo. 1 .

,
"

cavo di controllo fissacavi
2.

e ——

cavo motore
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Controllo di velocita

IT

L'ingresso analogico da il riferimento di velocita (frequenza) per 'ACS55. La corrispondenza tra I'ingresso analogico e il riferimento
dipende dalle impostazioni dei DIP switch, come illustrato sotto. La frequenza di uscita segue le variazioni del riferimento come definito

dal potenziometro ACC/DEC.

Modalita alta frequenza OFF (default)

Modalita alta frequenza ON

f
YR S |
|
|
; :
b |
| >Ingresso*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

Impostazioni DIP switch:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (curva a) o ON** (curva b)
MOTOR NOM FREQ = 50 o0 60 Hz

La frequenza di uscita € limitata alla frequenza
nominale selezionata per il motore.

f A riferimento frequenza
R A\ " limite frequenza di uscita
N - f e A
a
b
: Ingresso*
0 2V 10V "1y mA]
4 mA 20mA 7

Impostazioni DIP switch:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (curva a) o ON** (curva b)
MOTOR NOM FREQ = 50 0 60 Hz

La frequenza di uscita effettiva & limitata a un valore compreso tra fy e fy + 70 Hz dal
potenziometro HI FREQ. Il potenziometro non influisce sull'adattamento con fattore
di scala dell'ingresso analogico.

* Utilizzare il ponticello Al per selezionare il segnale di corrente o tensione. Vedere pag. 138.
** Per proteggere il convertitore in caso di perdita del segnale dell'ingresso analogico, il convertitore scatta se il valore del segnale é

inferiore a 2 V (4 mA).
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Indicazioni di stato e diagnostica

L'ACS55 ha due LED che indicano il suo stato, | LED verde LED rosso Descrizione
visibili attraverso il coperchio anteriore.

_ _ _ _ Acceso Spento L'ACS55 funziona normalmente.
Se il convertitore rileva un problema, il LED . R . . .
rosso lampeggia. Dopo aver risolto il problema, | ACceso Lampeggiante | Si e attivata la funzione di protezione. Il numero
resettare I'unita disattivando il segnale di On di lampeggi indica il codice di guasto.
avyiamento. _Sel I'avyiamento e gia disattivato, off.. L. _ 14 ..
attivarlo e poi disattivarlo nuovamente. Lampeggiante | Lampeggiante | L'ACS55 si resetta automaticamente nel giro di
La tabella seguente contiene i codici dei guasti 3 secondi. (*) Avvertenza! Il motore si mette in
(= il numero di lampeggi dei LED). funzione se il segnale di avviamento & attivo.
# |Possibili cause e azioni correttive # |Possibili cause e azioni correttive
1 | Sovratensione in c.c. (*). 1) La tensione di rete é troppo 7 | Sovraccarico del motore (sovraccarico /4t): 1) Controllare il carico e
elevata: controllare I'alimentazione. 2) La rampa di verificare che il motore sia di taglia adeguata per I'ACS55. 2) Verificare
decelerazione € troppo breve rispetto all'inerzia del carico: che l'impostazione del potenziometro MOTOR | NOM sia corretta.

aumentare il tempo di ACC/DEC con il potenziometro.
2 | Sottotensione in c.c. (*). La tensione di rete é troppo bassa: |8 | Sovraccarico dell'inverter o eccessiva temperatura interna: 1) Il carico é

controllare I'alimentazione. troppo elevato o 2) il raffreddamento del convertitore € insufficiente.
3 | Cortocircuito dell'uscita: spegnere I'alimentazione e 9 | Altro guasto. Errore interno. Spegnere e riaccendere il convertitore.
controllare gli avvolgimenti del motore e il cavo motore. Se il problema persiste, sostituire l'unita.
4 | Sovracorrente di uscita. 1) Il tempo di accelerazione € troppo |10 | Guasto di parametrizzazione. Nota: entrambi i LED lampeggiano.
breve rispetto all'inerzia del carico: aumentare il tempo di L'impostazione dei DIP switch & stata modificata rispetto
ACC/DEC con il potenziometro. 2) Motore e convertitore non all'impostazione di default dopo aver definito i parametri del convertitore
sono compatibili: verificare la taglia del motore. con il tool DriveConfig. Riportare i DIP switch nelle posizioni di default.
5 |Riservato 11 | Il convertitore & alimentato dalla batteria. Lo stato del convertitore viene

indicato come "guasto" perché non & possibile avviare il convertitore. Il
convertitore deve essere collegato alla rete per poter funzionare.
Quando perd¢ il convertitore viene alimentato dall'alimentazione del kit
DriveConfig, il collegamento tra DriveConfig e il convertitore &€ OK.

6 |l valore dell'ingresso analogico € inferiore a 4 mA/2 V. 12 | Il convertitore era controllato da DriveConfig (o da un'altra applicazione
(*) Nota: questa supervisione € attiva se Al OFFSET & ON. tramite comunicazione seriale) e la comunicazione si € interrotta.
Controllare la comunicazione.

(*) Reset automatico se AUTORESET €& ON. Vedere DIP switch a pag. 134.
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Dati tecnici
230V 115V

Filtro EMC integrato, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Senza filtro EMC, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Potenza di uscita continua motore kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Telaio (senza EMC) A A B C C A A
Telaio (EMC) A A B D D A A
Valori nominali
Tensione di ingresso U4 \% 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Corrente di uscita continua /, A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
Corrente di uscita max. lopax” A 21 3.3 6.5 11.4 14.7 21 3.3
Tensione di uscita U, \ 0...U,. trifase 0...2xU;. trifase
Corrente di ingresso /4 A 44 | 69 | 108 | 182 | 220 64 | 95
Frequenza di commutazione kHz 5 (max. 16)
Limiti di protezione
Sovracorrente (picco) A 44 | 69 | 135 | 239 | 309 44 | 69
Sovratemperatura 95°C / 203°F (dissipatore)
Dimensioni max. fili
Morsetti di potenza mm? 2.5 (AWG 14) \ 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
Morsetti di controllo mm? 1.5 (AWG 16)
Perdite di potenza W 21 | 32 | 51 | 74 | 103 24 | 35
Dimensioni fusibili di linea**
IEC, tipo IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, tipiCCeT A 10 15 20 25 30 10 15
Peso, filtro EMC integrato, ACS55-01E- kg (Ib) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5) 0.9 (2) 1.6(3.5) | 1.7(3.7) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5)
Peso, senza filtro EMC, ACS55-01N- kg (Ib) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5) 0.9 (2) 1.2(26) | 1.3(29) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5)

* Consentita per 1 minuto.

** Valori raccomandati. Non utilizzare fusibili ultrarapidi o con basso valore di picco. Attenersi alle normative locali.
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Lunghezze massime del cavo motore Reti di distribuzione isolate da terra
Per la conformita alle normative europee sulla compatibilita | convertitori di frequenza con filtro EMC integrato non devono
elettromagnetica, la lunghezza del cavo motore deve essere essere utilizzati in reti flottanti né in reti di distribuzione industriali
limitata ai valori specificati nella seguente tabella. Piu corto ¢ il con messa a terra ad alta impedenza.
cavo motore, inferiori saranno le emissioni di rumore verso la linea
di alimentazione e I'ambiente. Informazioni ambientali
- - Il convertitore di frequenza contiene materie prime che devono

igg\;esr_t&gz"_e ci':?rl\ftr;ziaoile essere riciclate al fine di risparmiare energia e tutelare le risorse

: : 7 naturali. Le istruzioni per il corretto smaltimento sono disponibili
Filtro EMC integrato 5 kHz 16 kHz presso le sedi di vendita e assistenza di ABB.
ENG61800-3, primo ambiente, distribuzione illimitata 2)
01A4-2, ..., 04A3-2 10m 3m Limitazioni di responsabilita
01A4-1, 02A2-1 10 m 3m Il produttore declina ogni responsabilita per:
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m + Costi derivanti da errori di installazione, messa in servizio,

3) riparazione, modifica o condizioni ambientali del convertitore non

ENG61800-3, primo ambiente, distribuzione limitata

rispondenti ai requisiti specificati nella documentazione fornita

01A4-2, ..., 04A3-2 10m 10m con l'unita e in ogni altro documento rilevante

01A4-1, 02A2-1 10m 10 m » Unita soggette a uso improprio, negligenza o incidenti.
07A6-2, 09A8-2 20m 10m « Unita comprensive di materiali forniti dall'acquirente o di
EN61800-3, secondo ambiente * configurazioni predisposte dall'acquirente.

01A4-2, ..., 04A3-2 10m 10m [l produttore, i suoi fornitori e subfornitori declinano ogni
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m responsabilita per danni, perdite o sanzioni di natura speciale,
07A6-2, 09A8-2 30 m 10 m indiretta, incidentale o Consequenziale.

. . . . . . Per qualsiasi domanda sul convertitore di frequenza ABB,
1) La frequenza di commutazione si seleziona con il DIP switch. e . L
contattare la sede ABB o il distributore locale. | dati tecnici, le
Vedere pag. 135. . - e .
informazioni e le specifiche sono validi al momento della stampa.

2) Valori validi solo per emissioni condotte. Il produttore si riserva il diritto di apportare modifiche senza
3) Valori validi per emissioni irradiate e condotte. preavviso.

Protezioni

Sovratensione, sottotensione, cortocircuito uscita, sovracorrente,
perdita ingresso analogico, sovraccarico motore, sovraccarico
inverter.
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Certificazioni

CE
L'ACS55 é conforme ai requisiti delle seguenti direttive europee:

» Direttiva Bassa Tensione 73/23/CEE, con emendamenti

e Direttiva EMC 89/336/CEE, con emendamenti.

Su richiesta sono disponibili le relative dichiarazioni e un elenco
delle principali norme.

Compatibilita elettromagnetica

L'ACS55 € conforme alle seguenti norme, purché l'installazione sia
eseguita correttamente e secondo le istruzioni contenute in questo
manuale:

Emissioni condotte ad alta frequenza | EN61800-3, primo ambiente,

distribuzione illimitata/limitata )

Emissioni irradiate ad alta frequenza | EN61800-3, primo ambiente,

distribuzione limitata

Immunita EN61800-3, secondo ambiente

Armoniche della corrente di linea IEC61000-3-2

1) Rispettare le lunghezze massime consentite per il cavo motore e
la frequenza di commutazione, pag. 743. Vedere anche le istruzioni
per il cablaggio a pag. 7139.

Il livello di armoniche di corrente pud essere ridotto installando
induttanze di ingresso esterne.

Marchi UL, cUL e C-Tick
Vedere la targa dei valori nominali.

UL, cUL

L'ACS55 € idoneo per essere utilizzato su circuiti in grado di
produrre non oltre 65.000 rms ampere simmetrici, massimo 230V,
quando protetto da fusibili di classe CC o T.

IT
C-Tick
Per la compatibilita elettromagnetica, vedere la precedente
sezione CE.

Conformita alla Direttiva Macchine

Il convertitore di frequenza & conforme alla Direttiva Macchine
dell'Unione europea, che stabilisce i requisiti per i dispositivi
destinati a essere integrati in una macchina. La dichiarazione di
incorporazione € disponibile presso ABB.

Protezione del prodotto negli Stati Uniti
Questo prodotto & protetto da uno o piu dei seguenti brevetti USA

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,532,568 5,589,754 5,612,604
5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740  6,195274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
7,215,099 7,221,152 7,227,325 7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274,573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
7,515,447 7,560,894 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137 D511,150
D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S

D548,182S D548,183S D573,090S

Altri brevetti sono in attesa di concessione.

Accessori

Induttanze di ingresso: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Induttanze di uscita: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Unita potenziometro: ACS55-POT

Kit DriveConfig: per ulteriori informazioni, contattare la sede ABB
locale. Vedere la Guida utente di DriveConfig [SAFE68910897
(inglese)].
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Gebruikershandleiding

voor type ACS55
AC omvormers

van 0,18 tot 2,2 kW

Nederlands NL .
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Informatie over producten en service

Wendt u zich voor meer informatie over het product tot uw plaatselijke ABB-vertegenwoordiger, waarbij u de type-aanduiding en het
serienummer van de betreffende unit vermeldt. Een lijst met ABB verkoop-, ondersteunings- en servicecontacten is te vinden op

www.abb.com/drives door Sales, Support and Service network te kiezen.

Producttraining

Voor informatie over ABB-producttraining gaat u naar www.abb.com/drives en selecteert u Training courses.

Feedback geven over ABB-omvormerhandleidingen

Uw commentaar op onze handleidingen is welkom. Ga naar www.abb.com/drives, en kies Document Library — Manuals feedback form

(LV AC drives).

3AUA68929300 Rev C
NL
Geldig vanaf: 2010-04-12

© 2010 ABB Oy. Alle rechten voorbehouden.

ABB bv.

Afd.: Drives (ATAP/DM)
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NEDERLAND
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Telefax +31 (0)10 - 4078 433
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Veiligheidsinstructies

Lees de volgende instructies goed door voordat u verder gaat met
installeren.

Waarschuwing! Gevaarlijke spanning!

Alleen een vakbekwaam elektromonteur mag de ACS55 installeren.

Voer nooit werkzaamheden uit aan de omvormer, de motorkabel of
de motor wanneer de voedingsspanning ingeschakeld is. Wacht
altijd tenminste vijf minuten nadat de voedingsspanning
uitgeschakeld is voordat u aan de omvormer begint te werken,
zodat de condensatoren in de tussenkring ontladen zijn.

Waarschuwing! Als het koellichaam niet goed geaard is, kunt u
een elektrische schok krijgen als u het koellichaam aanraakt.

Opmerking: DIP-switches staan onder gevaarlijke spanning.

Opmerking: Zelfs als de motor stilstaat staat er gevaarlijke spanning op
de klemmen van de hoofdstroomkring L/R, N/S, T1/U, T2/V en T3/W.
Opmerking: Zelfs als de omvormer uitgeschakeld wordt, kan er
gevaarlijke externe spanning afkomstig van een externe bron op de
klemmen van de relaisuitgangen staan.

Waarschuwing! Hete oppervlakken!

Tijdens bedrijf kan het koelelement hoge temperaturen bereiken
(>80°C). Zorg er voor dat de installatie-instructies gevolgd worden.

Algemene veiligheidsvoorschriften

De ACS55 start de motor automatisch na een onderbreking van de
voeding als het externe startsignaal actief is.

Probeer een defecte omvormer nooit zelf te repareren. De ACS55

kan niet ter plaatse worden gerepareerd. Neem contact op met de
leverancier voor een vervangende omvormer.

Installeer de ACS55 in een afgesloten ruimte of in een ruimte die
alleen met gereedschap kan worden geopend.
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Sluit de voedingsspanning niet vaker dan één keer per drie
minuten aan op de omvormer.

Het veranderen van de DIP-switches heeft gevolgen voor de
functie en de prestatie van de ACS55. Controleer dat de
veranderingen geen risico vormen voor personen of goederen.

Over deze handleiding

Deze gids bevat informatie die nodig is voor het installeren en
opstarten van de omvormer.

Controle bij aflevering

De levering bevat:
1. ACS55
2. Gebruikershandleiding

3. Twee kabelklemmen voor de besturingskabel
(alleen bij EMC omvormers).

Controleer het typeplaatje en controleer of het
geleverde apparaat overeenkomt met de order.

ammp ACS55-01E-09A8-2
Ial ] ] P20

U1 1~200..240V U2 3~0..U1
1 50/60Hz 2 0..250Hz
1 22.0A 12 9.38A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

S/N MYYWWRXXXX

3AFE XXXXXXXX

(e & ®

RoHS Made in China
ACS55-01 - -

EMC-filter: E = Ingebouwd, N = Nee |

Max. continue uitgangsstroom (/,):

01A4 =1,4 A, 02A2 =2,2 A, 04A3 = 4,3 A,

07A6=7,6 A,09A8=9,8A

Voedingsspanning (U,):

1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

Serienummer (S/N) staat op het typeplaatje.

(M = fabricageplaats, YY = fabricagejaar, WW = fabricageweek,
R = product-revisienummer (A, B, C...), XXXX = integer die elke
week weer bij 0001 begint)
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Overzicht van de omvormer

ACS55-omvormer stuurt het toerental van een 3-fase AC inductiemotor.
Veiligheidsaarde (PE), pagina 157
Ingangsklemmen, pagina
157

LED voeding ingeschakeld, pagina

161 DIP-switches, pagina 154

Fout LED, pagina 161

Besturings-potentiometers, pagina 756

Aansluitklemmen besturingskabel, pag.
158

Motorkabelafscherming, pagina 157

L

)
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Aansluitklemmen motorkabel, pagina 757.
Schuifkap geeft extra isolatie. Schuif de kap
naar links om te sluiten.

e _,.-- '. . . mgn ;
iU T2v Taw
| CLOSED 1

Keuze analoog ingangssignaal
(spanning/stroom), pagina 158 @

. '_.r"i'-

Montagebeugel, pagina's 152 -
153

- ——— Klemplaat, pagina 759 (alleen EMC-
e Y ‘ omvormers)

|
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Stappen voor installatie en opstarten

Lees de Veiligheidsinstructies op pagina 147 voordat u verder gaat.

Actie Pag.
1 Controle van de levering. 147
2 Zorg er voor dat de installatie-omgeving geschikt is voor de ACS55. 150
Monteer de omvormer. 162 -
153
4 Controleer of de standaardinstellingen van toepassing zijn: nominale frequentie van de motor is 50 Hz; de belasting | 754

is een pomp of een ventilator; maximale uitgangsfrequentie is 50 Hz. Als de standaardinstellingen niet geschikt zijn,
pas dan de instellingen aan met behulp van de DIP-switches.

5 Controleer dat de MOTOR | NOM potentiometer overeenkomt met de nominale stroom van de motor. Het bepaalt de | 156
werking van de thermische beveiligingsfunctie van de motor.

6 Pas de acceleratie/deceleratietijd potentiometer ACC/DEC aan, indien nodig. 156
7 Sluit de voedingskabel en de motorkabels aan. 157
8 Sluit de besturingsdraden aan. 158
9 Schakel de voeding in. Groene LED brandt. Opmerking: de motor draait als het startsignaal actief is.

10 | Stel de toerental-referentie in en activeer het startsignaal. De motor zal accelereren tot de ingestelde 160

toerentalreferentie.

De isolatie van de omvormer controleren

Voer geen spanningstolerantie- of isolatieweerstandsmetingen uit (bijvoorbeeld met een hi-pot of megger) op enig onderdeel van de
omvormer, aangezien het testen de omvormer kan beschadigen. Elke omvormer is in de fabriek getest of er tussen het hoofdcircuit en
het chassis isolatie zit. Ook zitten er in de omvormer spanningsbeperkende circuits die automatisch de testspanning verlagen.
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Beperkingen aan de omgeving

NL

Installatieplaats

Opslag en transport in beschermende verpakking

Luchttemperatuur

-20°C (-4°F), geen vorst toegestaan 1)

+40°C (104°F), bij nominale belasting

+50°C (122°F), als de continue uitgangsstroom
max. 85% van de nominale uitgangsstroom I, is
+55°C (131°F), als de continue uitgangsstroom
max. 75% van de nominale uitgangsstroom /5 is.

-40°C (-40°F) tot +70°C (158°F)

Hoogte 0...2000 m (0...6.600 voet). Bij een hoogte Geen beperking

van 1000...2000 m (3.300...6.600 voet),

worden Py en I, verminderd met 1% voor elke

100 m.
Relatieve Minder dan 95%, niet-condenserend Minder dan 95%, niet-condenserend
vochtigheid

Verontreinigingsn
iveaus
(IEC 60721-3-3)

* Geen geleidend stof toegestaan

* Lucht moet schoon zijn en vrij van
corrosieve materialen en geleidend stof

* Chemische gassen: Klasse 3C2

» Vaste deeltjes: Klasse 3S2

Opslag Transport

* Geen geleidend stof * Geen geleidend stof
toegestaan toegestaan

* Chemische gassen: Klasse |+ Chemische gassen: Klasse
1C2 2C2

» Vaste deeltjes: Klasse 1S2 » Vaste deeltjes: Klasse 2S2

Sinus-slingering
(IEC 60068-2-6)

Frequentiebereik: 5...150 Hz
Constante piek acceleratie: 1 g

In overeenstemming met ISTA 1A specificatie

Schok
(IEC 60068-2-29)

Niet toegestaan

Max. 100 m/s? (330 ft/s2), 11 ms (36 fts)

Vrije val

Niet toegestaan

Niet toegestaan

1) Laat de voedingsspanning aan staan wanneer de omvormer bij temperaturen onder nul gebruikt wordt. Installeer de omvormer in een
behuizing. Zorg er voor dat de door de omvormer gevormde warmte op de juiste manier afgevoerd wordt.

Beschermingsgraad van de ACS55 is IP20.
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Afmetingen
Frame | Frame | Frame | Frame
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) | (2,83) | (2,91) | (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) | (2,66) | (2,76) | (2,76)
128 128 159 159
(5,04) | (5,04) | (6,26) | (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) | (2,66)
- - 77 77
(3,03) | (3,03)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
- - 40 40
(1,57) | (1,57)
183 183 - 230
(7,20) | (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) | (6,14) | (7,17) | (8,43)
170 170 194 226
(6,69) | (6,69) | (7,64) | (8,90)
146,5 | 146,5 171 203
(5,77) | (5,77) | (6,73) | (7,99)
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Montage

Waarschuwing! Bij normaal bedrijf zal de omvormer een hoge temperatuur bereiken. Zorg in alle omstandigheden voor voldoende koelluchtstroming:

- Installeer de ACS55 altijd zodanig, dat de koelvinnen verticaal staan.

- Laat voldoende ruimte vrij rond de omvormers met frame A en B. Omvormers met frame C en D worden door een ventilator gekoeld,

zodat ze naast elkaar geinstalleerd kunnen worden zonder extra onderlinge ruimte.

Installeer de omvormer met gebruikmaking van de montagebeugel op een 35 mm DIN rail of aan een wand.

Montage op DIN rail

"Klik" de ACS55 op de rail. Druk op het
hendeltje bovenaan de montagebeugel
om de omvormer los te maken.

Wandmontage

Installeer de omvormer aan de
wand door middel van de montage-
beugel. Gebruik M4 schroeven.

Vrije ruimte

Laat altijd voldoende ruimte vrij rond de omvormer zodat

er voldoende koeling plaatsvindt.
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Bevestigen en losmaken van de wandmontagebeugel

De omvormer kan gemonteerd worden met de brede of met de smalle zijde tegen de wand. Installeer de montagebeugel aan de

gewenste zijde. Zie onderstaande instructies voor frame A en B. Maak de montagebeugel van frame C en D los door hem naar beneden
te trekken en bevestig hem door hem omhoog te duwen.

153

Losmaken van de montagebeugel,
Frame A en B: Druk op de twee plastic
knopjes om het bovenste en onderste deel
van de beugel van elkaar los te maken.

Bevestigen van de montagebeugel,
Frame A: Plaats de twee delen zoals
aangegeven en klik ze aan elkaar.

Bevestigen van de montagebeugel,
Frame B: Duw de twee delen tussen de
koelvinnen en klik ze aan elkaar.

2.
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DIP-switches

DIP-switches worden gebruikt om de ACS55 aan te passen aan de motor en de toepassing.

Waarschuwing! De DIP-switch staat onder gevaarlijke spanning (200 V). Schakel de voeding uit en wacht vijf minuten alvorens
de DIP-switches aan te passen. Houd de beschermingskap gesloten wanneer de voeding van de ACS55 ingeschakeld is.

Configuratie

» Open de voorkap met de punt van een schroevendraaier, en pas de DIP-switches aan.

» Gebruik de punt van een schroevendraaier om de switch naar links of naar rechts te schuiven. Standaard staan alle switches in de
linker positie.

 Sluit de voorkap.

Basis-informatie

DIP-switch # | Naam en functie Standaard ) Alternatieve )
instelling S instelling <
1 | NOM FREQ HZ: nominale motorfrequentie 50 Hz 60 Hz
/I NOMEREQ| 2 | SILENT: geluidsniveau van de motor (PWM UIT - Normaal AAN - Stil (16 kHz)
50 (|SLLIN( 60 Hz schakelfrequentie) (5 kHz)
OFF |SLL I ON SILENT 3 | LOAD: Type belastingskoppel (U/f curve) P&F - Pomp/ CT - Constant koppel
5 (SO 10 JOGHz _ _ . .
BT IECD || RUN RELAY 4 | JOG HZ: constante frequentie voor de jog-functie 5Hz 10 Hz
OFF (|- CI] || OM AIOFFSET | 5 | RELAY: Werking relaisuitgang FLT - Fout RUN - Motor loopt
OFF {[RILL | ON - AUTORESET 6 | Al OFFSET: Minimum waarde voor analoge ingang UIT-0mA (0 V) AAN -4 mA (2 V)
OFF||- 0] | ON [EEY : :
D, 7 | AUTORESET: automatische fout-reset functie UIT - Geen AAN - Autoreset
autoreset ingeschakeld
8 | HI FREQ: hoge frequentie modus UIT - Standaard AAN - Hoge frequentie
ingeschakeld
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Aanvullende informatie
Nr. | Naam Informatie
1 NOM Bepaalt de nominale motorfrequentie (zie typeplaatje van de motor).
FREQ Hz
2 SILENT | Bepaalt de schakelfrequentie van de omvormer. Opmerking: Hoe hoger de frequentie, des te
meer elektromagnetische ruis en des te korter de toegestane motorkabellengte om te voldoen
aan de Europese EMC-regelgeving. Zie Technische gegevens op pagina 162. Opmerking: De
schakelfrequentie past zich aan aan de temperatuur van de ACS55.
3 LOAD Optimaliseert de uitgangsspanning en frequentiekarakteristieken al naargelang de belasting.
Selecteer P&F voor het kwadratisch koppel (bijvoorbeeld pompen en ventilatoren) en CT voor
de constant koppel toepassingen (bijvoorbeeld transportbanden). De ACS55 voert automatisch
de startspanning 10% op om de motorverliezen te compenseren en het startkoppel te verhogen.
4 JOG Hz | Bepaalt de jog-frequentie. Activeer de jog-functie door 12...24 VDC aan te sluiten op digitale ingang 3 ("JOG").
(Omvormer accelereert of decelereert tot de jog-frequentie, en blijft daar totdat de ingang uitgeschakeld wordt.)
3} RELAY Selecteert de omvormer-status die het normaal open contact van de relaisuitgang aangeeft. FLT = Fout. Contact is
open bij een fout status of een voeding-uitgeschakeld status. RUN = In bedrijf. Contact is gesloten bij in bedrijf zijn.
6 Al Activeert een draadbreuk-bewaking voor de analoge ingang. 4 mA (2 V) = ACS55 valt in fout als de waarde onder de
OFFSET | limiet daalt. Zie de sectie Toerentalregeling op pagina 160 voor informatie over schaling van analoge ingang.
7 AUTO- Activeert de automatische reset-functie voor de volgende fouten: onderspanning, overspanning, analoog
RESET ingangsverlies. AAN = ACS55 zal proberen automatisch te resetten drie seconden nadat er een fout opgetreden is.
Het maximum aantal resets is tien in drie minuten. Als dit overschreden wordt, zal de ACS55 stoppen en geen
nieuwe reset meer proberen. Zie ook Status-indicaties en foutopsporing op pagina 161.
Waarschuwing! Als het startsignaal actief is, zal de motor gestart worden na een reset. Zorg er voor dat dit geen
gevaar zal veroorzaken.
8 HI FREQ | Bepaalt de maximale uitgangsfrequentie. UIT: Max. frequentie = waarde gedefinieerd door de NOM FREQ HZ

switch. AAN: Max. frequentie = waarde gedefinieerd door de NOM FREQ HZ switch + waarde van de HI FREQ
potentiometer. Zie Besturings-potentiometers op pagina 156.

Zie voor meer informatie DriveConfig User’s Guide [3AFE68910897 (Engels)].
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Besturings-potentiometers

De besturings-potentiometers kunnen aangepast worden met een schroevendraaier. Standaard staan alle potentiometers in hun

middelste stand.

HOTOR | BOM MOTOR | | Bereken MOTOR | NOM met behulp van onderstaande vergelijking of kies een waarde uit de onderstaande
%) /,]m NOM MOTOR | NOM keuzetabel. De ACS55 schat de temperatuur van de motor op basis van de gemeten
( _ uitgangsstroom en de gedefinieerde nominale motorstroom. De omvormer valt in fout als de geschatte
50 >—%150 temperatuur oververhitting van de motor impliceert. Opmerking: Als de motorkabels lang zijn en grote
capacitieve stromen veroorzaken, kan het nodig zijn om de MOTOR | NOM instelling te verhogen.
MOTOR | NOM (%) = Nomlnale stroom motor [A] 100%
Nominale stroom ACS55 [A]
ACC/DEC | Bepaalt de acceleratie en deceleratie-tijd van minimum tot maximum toerental en vice versa in seconden.
Hoe langer de ACC/DEC tijd, des te langzamer zal de ACS55 de gegeven referentie volgen.
HI FREQ | Begrenst de uitgangsfrequentie tot een gewenste waarde tussen nominale frequentie en nominale
frequentie + 70 Hz. Zet, om deze potentiometer te gebruiken, de hoge frequentie modus aan met de Hi
. FREQ DIP-switch. Zie DIP-switches op pagina 154.
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM keuzetabel ACC/DEC tijd
Nominale motorstroom [A] Ref. [%]
ACS55-01x-
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,1
| | I I T T T T | | I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | T | | | | | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| | I | | | | T | | |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 10,2 11,4
I I | | | | I I | | |
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Aansluiting van de voeding en de motor

1-fase AWaarschuwing! Zorg er voor dat de hoofdvoeding uitgeschakeld is alvorens aan de installatie te beginnen.

ingangsspanning Opmerking: Zorg voor de juiste voeding! Het aansluiten van 230 VAC op de ACS55 omvormer met nominale
waarde 115 VAC ingang zal de omvormer beschadigen!

Aansluitklem Beschrijving Aderdiameter Aanhaal-
moment
L/R, N/S 1~ voeding ingang Max. 2,5 mm? (frames A en B) of max. 4 mm? | 0,5 N'm
T1/U, T2/V, T3/W | Vermogensuitgang naar (frames C en D) kabel met vier geleiders
motor
PE @ Veiligheidsaarde. Gebruik veeldradige koperdraad. Doorsnede | 1 N'm
Veiligheidsader en van de draad mag niet kleiner zijn dan de
afscherming motorkabel. | doorsnede van de gebruikte vermogenskabel.

Waarschuwing! Als het koellichaam niet goed geaard is, kunt u een elektrische schok krijgen bij aanraking van het koellichaam.

Opmerking: Gebruik alleen de meegeleverde M4x8 combischroeven. De maximaal toegestane indringdiepte voor
de aardschroeven is 6 mm.

@/ Volg de plaatselijke regels voor kabeldoorsneden. Gebruik vermogenskabel met nominale temperatuur van 60°C
(140°F), of 75°C (167°F) als de omgevingstemperatuur boven de 30°C (86°F) ligt. Zie ook Verdere bekabeling en
EMC-instructies op pagina 159.

De aardlekstroom van de ACS55 kan groter worden dan 3,5 mA AC / 10 mA DC. Volgens EN50178 mag de
ACS55 alleen gebruikt worden in een permanente installatie.

Ingangszekering
Zie Technische gegevens op pagina 162 voor aanbevolen typen zekeringen.
Motor

De motor moet een 3-fase AC inductiemotor zijn, met nominale spanning Uy van 200 tot 240 V en nominale
frequentie fy van 50 of 60 Hz. De nominale motorstroom dient minder te zijn of gelijk aan de nominale
uitgangsstroom (/) van de omvormer.

Als de fases aangesloten zijn, U-U, V-V en W-W, en de gekozen richting voorwaarts is, zal de as met de klok mee
roteren, gezien vanaf het aseinde aan de omvormerzijde.

MOTOR

T1 T2 T3
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Aansluiten van de besturingsdraden

Interne (1) of externe (2) voeding kan gebruikt worden voor de
digitale ingangen. Standaard is de analoge stuurspanning

0...10 VDC. (De Al jumper moet in de spanning- ("U") stand staan).

Besturingsklemmen

» Geleider-afmeting: gevlochten 0,25...1,5 mm? (AWG 23 tot
AWG 16)
* Aanhaalmoment: 0,25 N-m.

NL

< <
.- 5. .5
S=0=2 o SsSsp> >
coa28Zudd oSod28Zw8%
OOWMW+ + NESW OCOMmW+ +0VIESW
| | o T o - -
| |
| 0l
| : F-)
2) - - L
12...24 VDC voeding 1...10 kohm
Bij gebruik van 0/4...20 mA
stroomsignaal: - Zet de Al — COM
jumper in de stroom- ("I") stand. @ H H COM
- Zetde Al OFFSET switchinde = .U SPEED/AI
AAN-stand als 4...20 mA | +10V
i i +12V
stroomsignaal gewenst is. | | START
Gy B
N JOG
U SCR

# | Naam | Beschrijving

1 | COM Aarde voor digitale of analoge ingangen 1

2 | COM | Aarde voor digitale of analoge ingang V)

3 | Al Analoge ingang: Toerental- (frequentie-)referentie.
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), of 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Resolutie 0,1%, nauwkeurigheid +/-
1%.

4 | +10V Referentiespanning voor analoge ingang.
Nauwkeurigheid +/-2%. Max. 10 mA.

5 | +12V Hulpspanning voor digitale ingangen. Max. 30 mA.

START | Digitale ingang 1: Start (reset de omvormer na

optreden van een fout) 2)

7 | REV Digitale ingang 2: Omgekeerde draairichting 2)

8 | JOG Digitale ingang 3: Activeert jog-toerental 2)

9 | SCR Aarde voor signaalkabel-afscherming. Intern
verbonden met de aarde van het frame.

Relaisuitgang

1 | RO1 Fout: Relais open.12 V...250 VAC / 30 VDC

> |RO2 10 mA..2 A

1) Intern verbonden met frame (aarde) via 1 Mohm weerstand.
2) Digitale ingangs-impedantie is 1,5 kohm.
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Verdere bekabeling en EMC-instructies

Volg deze instructies voor probleemloze werking en om zeker te zijn van overeenstemming met de Europese EMC-richtlijn.
Motorkabel

De motorkabel dient een symmetrische, drie-aderige kabel te zijn met een concentrische PE geleider of een vier-aderige kabel met een
concentrische afscherming. Een gevlochten metalen afscherming wordt aanbevolen, bijvoorbeeld type MCCMK (NK Cables).

- Draai de kabelafschermingsdraden in een bundel bij elkaar en sluit ze aan op de aardklem —— . Houd de bundel zo kort mogelijk.
- Klem de kabelafscherming zoals in de figuur wanneer een intern of extern EMC-filter gebruikt wordt.

Aan de motorzijde moeten de motorkabelafschermingen over 360 graden geaard zijn met een EMC-kabelwartel, of de
afschermingsdraden moeten samengedraaid worden in een bundel die niet langer is dan vijf keer de breedte, en aangesloten worden op
de PE-klem van de motor.

Besturingskabels

Besturingskabels moeten kabels met een meervoudige kern en een
gevlochten koperen afscherming zijn. Een dubbel afgeschermde kabel
bestaande uit een getwist paar is aanbevolen voor de analoge signalen.

- Draai de afscherming bij elkaar in een bundel en sluit aan op klem SCR.
Houd de bundel zo kort mogelijk.

- Klem de besturingskabel zoals in de figuur (alleen EMC-omvormers).

- Leid de motorkabel weg van de stuurdraden en de voedingskabel om
elektromagnetische interferentie te vermijden (afstand > 20 cm).

Opmerking: Laat nooit signalen van 24 VDC en 115/230 VAC door dezelfde
kabel lopen.

L B0

1.

stuurkabel

motorkabel
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Toerentalregeling

NL

De analoge ingang geeft de toerental- (frequentie-)referentie voor de ACS55. De samenhang tussen de analoge ingang en de referentie
hangt af van de instelling van de DIP-switches zoals hieronder aangegeven. De uitgangsfrequentie volgt de referentieveranderingen
zoals gedefinieerd door de ACC/DEC potentiometer.

Hoge frequentie modus UIT (standaard)

Hoge frequentie modus AAN

f
YR S |
|
|
; :
b |
| >Ingang*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

DIP-switch instellingen:

HI FREQ = UIT

Al OFFSET = UIT (curve a) of AAN** (curve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 of 60 Hz

De uitgangs-frequentie is begrensd tot de
gekozen nominale frequentie van de motor.

f N frequentie-referentie
iN+7O0HZ P\ ' _uitgangsfrequentie limiet
N 5
a |
b E
f Ingang*
0"V 10V "1y mA]
4 mA 20mA 7

DIP-switch instellingen:

HI FREQ = AAN

Al OFFSET = UIT (curve a) of AAN** (curve b)
MOTOR NOM FREQ = 50 of 60 Hz

De werkelijke uitgangsfrequentie is begrensd tot een waarde tussen fy en fy + 70 Hz
door de HI FREQ potentiometer. De potentiometer heeft geen effect op de schaling
van de analoge ingang.

onder 2 V (4 mA) zakt.

* Gebruik de Al jumper voor het kiezen van een spanning- of stroomsignaal. Zie pagina 7158.
** Om de omvormer te beschermen tegen analoge ingangssignaal-verlies, valt de omvormer in fout als de waarde van het signaal




NL

Status-indicaties en foutopsporing

161

De ACS55 heeft twee status-indicatie LED's, | Groene LED | Rode LED Beschrijving

zichtbaar door de frontkap. Aan Uit ACS55 werkt normaal.

Als de omvormer een probleem detecteert, zal de : — — :

rode LED knipperen. Reset, na oplossing van het Aan Knipperend Bgvell|g|ngsfunctle is geactiveerd. Het aantal
probleem, door uitschakelen van het startsignaal. Aa. -------- knipperingen geeft de foutcode aan.

Als start al uit is, schakel dan eerst in en dan weer Uit - -

uit. Zie de tabel hieronder voor de foutcodes (= het | Knipperend | Knipperend De ACS55 zal binnen drie seconden automatisch resetten.
aantal knipperingen van de LED). (*) Waarschuwing! De motor start, als startsignaal aan is.

# |Mogelijke oorzaken en wat te doen Mogelijke oorzaken en wat te doen

1 | DC-overspanning (*). 1) Voedingsspanning is te hoog: Controleer de 7 | Motor overbelasting (12t overbelasting): 1) Controleer belasting en
voeding. 2) Deceleratie helling-tijd is te kort vergeleken met de traagheid verifieer dat de motorafmeting geschikt is voor de ACS55. 2) Verifieer dat
van de belasting: verhoog de ACC/DEC tijd met de potentiometer. instelling van de MOTOR | NOM potentiometer correct is.

2 | DC-onderspanning (*). Voedingsspanning is te laag: controleer de |8 | Overbelasting van de omvormer of interne temperatuur te hoog: 1)
voeding. belasting is te hoog of 2) omvormerkoeling is onvoldoende.

3 | Kortsluiting uitgang: schakel de voeding uit en controleer de 9 | Andere fout. Interne fout. Schakel de voeding uit en weer in. Als
motorwikkelingen en de motorkabel. het probleem blijft bestaan, vervang dan de omvormer.

4 | Overstroom uitgang. 1) Acceleratietijd is te kort vergeleken met de |10 | Parametrisatiefout. Opmerking: Beide LED’s knipperen. DIP-
traagheid van de belasting: verhoog de ACC/DEC tijd met de switches zijn verzet uit de standaardinstelling nadat de omvormer
potentiometer. 2) Grootte van de motor en van de omvormer geparametriseerd is met DriveConfig tool. Zet de switches terug in
passen niet bij elkaar: controleer motor. de standaardinstelling.

5 | Gereserveerd 11 | Omvormer wordt gevoed vanuit een batterij. De omvormerstatus
geeft een fout aan, omdat het niet mogelijk is om de omvormer te
starten. Om de omvormer in bedrijf te nemen, moet de omvormer
aangesloten zijn op het voedingsnet. Wanneer echter de
omvormer gevoed wordt vanuit de voeding van de DriveConfig kit,
dan is de aansluiting tussen DriveConfig en de omvormer OK.

6 | Analoge ingangswaarde is minder dan 4 mA/2 V. (*) Opmerking: |12 | De omvormer werd bestuurd door DriveConfig (of een andere

Deze bewaking is actief als Al OFFSET AAN is. toepassing via seri€éle communicatie) en de communicatie is
uitgevallen. Controleer de communicatie.

(*) Wordt automatisch gereset als de AUTORESET AAN is. Zie DIP-switches op pagina 154.
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Technische gegevens
230V 15V

Ingebouwde EMC, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Geen EMC, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Continu uitgangsvermogen van de motor kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

pk 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Frame-afmeting (geen EMC) A A B C C A A
Frame-afmeting (EMC) A A B D D A A
Nominale waarden
Ingangsspanning U \% 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Continue uitgangsstroom /, A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Max. uitgangsstroom /o ax* A 21 3,3 6,5 11,4 14,7 21 3,3
Uitgangsspanning U, \ 0...Uq, 3-fase 0...2xU,, 3-fase
Ingangsstroom /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Schakelfrequentie kHz 5 (max. 16)
Beveiligingslimieten
Overstroom (piek) A 4,4 6,9 13,5 23,9 30,9 4,4 6,9
Overtemperatuur 95°C / 203°F (koellichaam)
Maximum aderafmetingen
Vermogensklemmen mm?2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Besturingsklemmen mm? 1,5 (AWG 16)
Vermogensverliezen W 21 32 51 74 103 24 35
Hoofdzekering afmeting**
IEC, type IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, typesCCen T A 10 15 20 25 30 10 15
Gewicht, Ingebouwde EMC, ACS55-01E- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,635 | 1,7(3,7) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)
Gewicht, Geen EMC, ACS55-01N- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2(26) | 1,3(2,9) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)

* Toegestaan gedurende 1 minuut.

** Aanbevolen waarden. Gebruik geen ultra snelle of lage-piek zekeringen. Volg de plaatselijke bepalingen.
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Maximale motorkabellengtes

Om te voldoen aan de Europese EMC-regelgeving moet de
motorkabellengte beperkt zijn zoals in onderstaande tabel
aangegeven. Hoe korter de motorkabel, des te lager de emissies
van ruis naar de voedingsleiding en de omgeving.

Omvormer type Schakelfrequentie
ACS55-01x-

Ingebouwd EMC-filter 5 kHz 16 kHz ")
EN61800-3, Eerste omgeving, onbeperkte distributie )
01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10 m 3m
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m
EN61800-3, Eerste omgeving, beperkte distributie *

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 20 m 10 m
EN61800-3, Tweede omgeving °

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 30m 10 m

1) Schakelfrequentie kan gekozen worden met de DIP-switch. Zie
pagina 155.

2) Alleen van toepassing op geleide emissies.

3) Van toepassing op geleide en stralings-emissies.

Beveiligingen

Overspanning, onderspanning, kortsluiting uitgang, overstroom,
analoog ingangsverlies, motor overbelasting, omvormer
overbelasting.
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Zwevende distributienetwerken

Omvormers met ingebouwd EMC-filter mogen niet gebruikt worden
in een zwevend netwerk of in een met hoge impedantie geaard
industrieel distributienetwerk.

Milieu-informatie

Een te verwijderen product bevat waardevolle grondstoffen die
gerecycled dienen te worden, waardoor energie en natuurlijke
bronnen bespaard worden. Instructies voor verwijdering zijn
beschikbaar via verkoop- en service-bedrijven van ABB.

Beperkte aansprakelijkheid
De fabrikant is niet verantwoordelijk voor:

» de kosten als gevolg van een fout indien het installeren, het in
bedrijf stellen, de reparatie, wijziging of omgevingscondities van
de omvormer niet aan de eisen voldoen die gespecificeerd zijn in
de documentatie die bij de unit geleverd is en andere relevante
informatie.

* units onderworpen aan verkeerd gebruik, nalatigheid of een
ongeluk.

* units die uit materialen van de koper bestaan of gebaseerd zijn
op ontwerpen van de koper.

Onder geen enkele omstandigheid zullen de fabrikant, haar

leveranciers of onderaannemers aansprakelijk zijn voor bijzondere,

indirecte, bijkomende of gevolgschades, verliezen of boetes.

Als u vragen heeft over uw ABB omvormer, neem dan contact op
met uw plaatselijke distributeur of het ABB-kantoor. De technische
gegevens, informatie en specificaties gelden ten tijde van het
drukken. De fabrikant behoudt zich het recht voor tot wijzigingen
zonder voorafgaande kennisgeving.
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Goedkeuringen

CE
De ACS55 voldoet aan de eisen van de Europese

» Laagspanningsrichtlijn 73/23/EEC met amenderingen

* EMC-richtlijn 89/336/EEC met amenderingen.

De betreffende verklaringen en een lijst met de belangrijkste
normen zijn op verzoek te verkrijgen.

Elektromagnetische compatibiliteit:
De ACS55 voldoet aan de volgende normen, mits de installatie

correct uitgevoerd is en volgens de instructies in deze handleiding:

Hoogfrequente geleide EN61800-3, eerste omgeving, onbeperkte/

emissies beperkte distributie )

Hoogfrequente EN61800-3, eerste omgeving, beperkte
stralingsemissies distributie

Immuniteit EN61800-3, tweede omgeving
Harmonische eigenschappen IEC61000-3-2

voedingsstroom

1) Neem de maximaal toegestane motorkabellengtes en de
schakelfrequentie in acht, pagina 163. Zie ook de
bekabelingsinstructies op pagina 759.

De harmonische stroomniveaus kunnen verminderd worden door
externe ingangs-smoorspoelen te monteren.

UL, cUL en C-Tick markeringen
Zie het typeplaatje.

UL, cUL:

De ACS55 is geschikt voor gebruik in een voedingsnet dat tot max.

65 kA rms symmetrische ampeéres kan leveren, bij max. 230 Volt,
wanneer beveiligd met zekeringen van klasse CC of T.

NL
C-Tick:
Voor elektromagnetische compatibiliteit, zie de specificatie in de
sectie CE hierboven.

Overeenstemming met de Europese Machinerichtlijn

De omvormer voldoet aan de vereisten van de Europese
Machinerichtlijn voor apparatuur bestemd om in machines te worden
ingebouwd. De Verklaring van Inbouw is verkrijgbaar bij ABB.

Productbescherming in de VS

Dit product wordt beschermd door een of meer van de volgende
VS-octrooien:

4,920,306 5,301,085 5,463,302 5,521,483 5,532,568 5,589,754 5,612,604
5,654,624 5,799,805 5,940,286 5,942,874 5,952,613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740  6,195274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
7,215,099 7,221,152 7,227,325 7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274,573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
7,515,447 7,560,894 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137 D511,150
D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S

D548,182S D548,183S D573,090S

Overige octrooien aangevraagd.

Accessoires

Ingangssmoorspoelen: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Uitgangssmoorspoel: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
Potentiometer unit: ACS55-POT

DriveConfig kit, neem voor meer informatie contact op met uw
plaatselijk ABB-kantoor. Zie DriveConfig User’s Guide
[BAFE68910897 (Engels)].



PT

Manual do Utilizador

para o tipo ACS55
AC Drives

de 0,18 até 2,2 kW

Portugués PT

165




166

Consultas de produtos e servigos

Envie todas as consultas sobre produtos para o representante local da ABB, indicando a designacéo do tipo e o numero de série da
unidade em questao. Esta disponivel em www.abb.com/drives uma lista com os contactos da ABB dos departamentos de Vendas, Apoio

ao Cliente e Service em Sales, Support and Service network.

Formagao em produtos

Para mais informacgéo sobre formacédo em produtos ABB, aceda a www.abb.com/drives e seleccione Training courses.

Informacgao sobre os manuais de Conversores de Frequéncia ABB

Agradecemos os seus comentarios sobre os nossos manuais. Aceda a www.abb.com/drives, seleccione Document Library — Manuals

feedback form (LV AC drives).

3AFE68929300 Rev C
PT
Efectivo: 2010-04-12
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ABB, S.A.

Quinta da Fonte

Edificio Plaza |
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Telefax +351 214 256 392
Internet http://www.abb.com


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives

PT 167
Instrucoes de segurancga N3o ligar a alimentagdo a unidade mais de uma vez em cada trés
minutos. A alteracdo dos comutadores DIP afecta o funcionamento
Leia atentamente as seguintes instrugoes antes de prosseguir com e o desempenho do ACS55. Verificar se as alteragdes nao

a instalagao. apresentam riscos para pessoas ou para a propriedade.

Aviso! Tensao perigosal

Apenas um electricista qualificado pode instalar o ACS55.

Nunca trabalhe no conversor de frequéncia, cabo do motor ou Este manual fornece a informagao necessaria para a instalagdo e
motor com a alimentagao ligada. Depois de desligar a alimentacdo, arranque da unidade.

aguarde sempre 5 minutos para deixar os condensadores do
circuito intermedio descarregarem antes de iniciar os trabalhos no  Verificagao da entrega
conversor de frequéncia.

Sobre este manual

Aviso! Se o dissipador n&o for ligado a terra correctamente, pode A entrega inclui: ARp ACSSHUIE0AEZ
sofrer um choque eléctrico ao tocar no mesmo. 1. ACS35 U1 1-200.280] U2 30,01
. - f1_5060Hz | f2 0.250Hz
Nota: Os comutadores DIP encontram-se a uma tens&o perigosa. 2. Manual do Utilizador M 220 |12 oA
. Pn motor: 2.2 kW (3 HP

Nota: Mesmo quando o motor esta parado, existem tensdes 3. Dois grampos para o cabo de controlo ||.||||i.)|||
perigosas presentes nos terminais do circuito de poténcia L/R, (apenas unidades EMC). SIN MYYWWRAXX
N/S, T1/U, T2/V e T3/W. Verificar a chapa de caracteristicas para II!A!!X!!XEXQIII
Nota: Mesmo quando a unidade esta desligada, podem existir confirmar que o dispositivo entregue CE @ &
tensdes externas perigosas ligadas do exterior aos terminais de corresponde ao pedido. RoHS  Made in China
saida a relé. _ ) ACS55-01_ - - .
Aviso! Superficies quentes! Filtro EMC: E = Integrado, N = N&o |

- _ . o Corrente continua maxima de saida (/5):
Durante a operagéo, o elemento de refrigeracao pode atingir 01A4 =14 A 02A2 =22 A 04A3 =4 3 A
temperaturas elevadas (>80°C). Certifique-se que todas as 07A6=7.6 A 09A8 = 9.8 A T
instrugdes de instalagéo sao cumpridas. Tens&o de alimentagao (U,):

. . 1=110...120 VAC +10%/-15%

Instrugoes gerais de segurancga 2 =200...240 VAC +10%/-15%
O ACS55 arranca o motor automaticamente apdés uma quebra de
alimentacao se o sinal de arranque externo estiver ligado. O numero de série (S/N) esta impresso na chapa de

Nunca tente reparar uma unidade avariada. O ACS55 n&o pode caracteristicas.

ser reparado no terreno. Contacte o fornecedor para procedera (M = local de fabrico, YY = ano de fabrico, WW = semana de
sua substituigao. fabrico, R = numero de revisdo do produto (A, B, C...), XXXX =
Instale o ACS55 num espaco fechado ou que s6 possa ser aberto NUmero inteiro, iniciado todas as semanas em 0001)

com chave.
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Descri¢ao geral da unidade

O conversor de frequéncia ACS55 controla a velocidade de motores CA trifasicos - de indugao.

Terra de proteccao (PE), pagina 177
Terminais de entrada, —
pagina 177 "‘"‘“; ': 7@./
LINE o
LED de poténcia, pag.781 (A PE

LED de falha, pagina 781

Comutadores DIP, pagina 174

Potencidmetros de controlo, pagina 176

A Terminais de saida a relé, pagina 778
""W‘Wﬂmumw

Terminais do cabo de controlo, pagina 778

Blindagem do cabo do motor, pagina 177

u
\
]

i % y

& :rﬂ ’ Blindagem dos terminais do cabo do motor,

3 ,-"‘f: _ pagina 177 A tampa deslizante fornece
Selector de sinal de entrada analdgica -ll'.,,.ﬂ- i ® ® @ < _ isolamentoadicional. Deslizar atampa para
(tensado/corrente), pagina 178 ;5 Exf-* T T2V T 4 a esquerda para fechar.

S e

Clip de montagem, paginas 172 - 173\

. ..— Placa de fixagao, pagina 179 apenas
4 unidades EMC)

N,
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Passos de instalagao e arranque

Ler as Instrugbes de seguranca na pagina 167 antes de continuar.

Accao Pg.

1 Verificagao da entrega. 167

2 Verificar se o ambiente da instalagao é adequado para o ACS55. 170
Montar a unidade. 172-

173

4 Verificar a aplicabilidade das configuragdes standard: A frequéncia nominal do motor é 50 Hz; a carga € uma bomba ou | 174

um ventilador; a frequéncia maxima de saida é 50 Hz. Se as configuracdes standard nao forem adequadas, ajustar os
comutadores DIP.

5 Verificar se o potenciometro MOTOR | NOM corresponde a corrente nominal do motor. Este define o funcionamentoda | 176
funcao de protecgao térmica do motor.

Se necessario, ajustar o potencidmetro do tempo de aceleragdo/desaceleracdo ACC/DEC. 176
Ligar o cabo de alimentagao e os cabos do motor. 177
Ligar os cabos de controlo. 178

Ligar a alimentac&o. O LED verde acende. Nota: O motor roda se o sinal de arranque estiver activo.

= ©| 00| N| O

0 | Definir a referéncia de velocidade e activar o sinal de arranque. O motor acelera até a velocidade de referéncia definida. | 180

Verificar o isolamento da instalacao

N&o efectue testes de tolerancia de tenséo ou de resisténcia do isolamento (por exemplo hi-pot ou megger) em qualquer parte do
conversor de frequéncia, porque os testes podem danificar a unidade. Todos os accionamentos foram testados na fabrica quanto ao
isolamento entre o circuito principal e o chassis. Para além disso, existem circuitos de limitagao de tensao no interior do accionamento
que podem cortar imediatamente a tensao de teste.
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Limites ambientais

Local de instalagao Armazenamento e transporte numa embalagem de
proteccao
Temperatura do ar | -20°C (-4°F), congelacao nao permitida 1) -40°C (-40°F) a +70°C (158°F)

+40°C (104°F), com carga nominal

+50°C (122°F), se a corrente de saida continua
€ no max. 85% da corrente de saida nominal /,
+55°C (131°F), se a corrente de saida continua
€ no max. 75% da corrente de saida nominal /,

Altitude 0...2000 m (0...6,600 ft). Em altitudes Sem limitagédo
1000...2000 m (3,300...6,600 ft), Py e I»
diminuem em 1% por cada 100 m.

Humidade relativa | Inferior a 95%, sem-condensacéao Inferior a 95%, sem-condensacéao
Niveis de » Na&o é permitido pé condutor Armazenagem Transporte
contaminacéao » O ar deve ser limpo, livre de materiais ~ - " X ~ - o X
* N tid * N tid
(IEC 60721-3-3) corrosivos e de poeiras condutoras <0 © permitido po <0 © permitido po
. G imicos- Cl 3C2 condutor. condutor
as’es qU|m|’c'os. asse » Gases quimicos: Classe |+ Gases quimicos: Classe
. « Particulas sélidas: Classe 3S2 1C2 5C2
» Particulas sdlidas: Classe | « Particulas sdlidas: Classe
1S2 2S2
Vibragao sinusoidal | Gama de frequéncia: 5...150 Hz De acordo com a especificacdo ISTA 1A
(IEC 60068-2-6) Pico constante de aceleracdo: 1 g
Choque NZo é permitido Max. 100 m/s? (330 ft/s?), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)
Queda livre Nao & permitido Nao & permitido

1) Quando o conversor de frequéncia opera em temperaturas abaixo de zero, manter a alimentagao ligada. Instalar o conversor no
interior de um armario. Assegurar que o calor gerado pelo conversor sera dissipado adequadamente.O grau de proteccdo do ACS55 é
IP20.
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Dimensoes
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Chassis | Chassis | Chassis | Chassis
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2,09) (2,83) (2,91) (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) (2,66) (2,76) (2,76)
128 128 159 159
(5,04) (5,04) (6,26) (6,26)

67,5 67,5 - -
(2,66) (2,66)
- - 77 77
(3,03) (3,03)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
183 183 - 230
(7,20) (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) (6,14) (7,17) (8,43)
170 170 194 226
(6,69) (6,69) (7,64) (8,90)
146,5 146.,5 171 203
(5,77) (5,77) (6,73) (7,99)
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Montagem

PT

Aviso! A unidade aquece até temperaturas elevadas durante a operagao normal. Assegurar um fluxo de ar de refrigeragao suficiente

em todas as condicdes:

- Instalar sempre o ACS55 com os ventiladores de refrigeragcédo na vertical.

- Deixar espaco suficiente em volta das unidades com chassis A e B. As unidades com chassis C e D sao arrefecidas por ventilador,
pelo que podem ser instaladas lado-a-lado sem espaco extra entre elas.

Instalar a unidade usando um clip de montagem numa calha DIN de 35mm ou numa parede.

Montagem em calha DIN

Fixar o ACS55 a calha. Pressionar
a alavanca no topo do clip de
montagem para libertar.

Montagem na parede

Instalar a unidade contra a parede
com o clip de montagem. Usar
parafusos M4.

Distancias livres.

Deixar sempre espaco suficiente em volta da unidade
para assegurar refrigeracao adequada.
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Fixar e libertar o clip de montagem mural

173

A unidade pode ser montada com o lado mais estreito ou mais largo contra a parede. Instalar o clip de montagem no lado pretendido.
Ver as instru¢des abaixo para os chassis A e B. Libertar o clip de montagem dos chassis C e D puxando para baixo e libertando o

mesmo pressionando para cima.

Libertar o clip de montagem, chassis A
e B: Pressionar os dois botdes em plastico
para libertar a parte superior e inferior do
clip uma da outra.

Fixar o clip de montagem, chassis A:
Colocar as duas partes como apresentado
€ pressionar as mesmas uma contra a
outra.

Fixar o clip de montagem, chassis B:
Colocar as duas partes entre as laminas
de refrigeragao e pressionar as mesmas
uma contra a outra.
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Comutadores DIP

PT

Os comutadores DIP sédo usados para adaptar o ACS55 ao motor e a aplicacao.

Aviso! O comutador DIP encontra-se a uma tensao perigosa (200V). Desligar a alimentagcédo e aguardar 5 minutos antes de
ajustar os comutadores. Manter a tampa de proteccao fechada quando o ACS55 é ligado.

Configuragao

» Abrir a tampa frontal usando a ponta de uma chave de parafusos e ajustar os comutadores DIP.
» Usar a ponta de uma chave de parafusos para deslizar o comutador para a esquerda ou direita. Por defeito, todos os comutadores
encontram-se na posi¢c&do esquerda.

* Fechar a tampa frontal.

Informacgao basica

Comutador DIP

OFF o\l HI FREQ|

W[ NOMFREQ
50 |IBC10 (|60 Hz
OFF ISCL) || ON SILENT
PaF |1 || CT LOAD
5 |5 |10 JOG Hz
FLT |SC0 || RUN RELAY
OFF||2C10 || ON AlOFFSET
OFF ||\ || ON AUTORESET

0

[ )

Nome e fungao

Configuragao

por defeito Q_il

Configuragao
por defeito m

NOM FREQ Hz: Frequéncia nominal do motor 50 Hz 60 Hz

SILENT: Nivel de ruido do motor (frequéncia de OFF - Normal ON - Silencioso

comutagdo PWM) (5 kHz) (16 kHz)

LOAD: Tipo binario carga (curva U/f) P&F - Bomba/ CT - Binario constante
ventilador

JOG Hz: Frequéncia constante para a fungao 5Hz 10 Hz

jogging

RELAY: Operagéao saida a relé FLT - Falha RUN - Operagé&o motor

Al OFFSET: Valor minimo para a entrada analégica | OFF - 0 mA (0 V) ON-4mA (2V)

AUTORESET: Funcao de rearme automatico de OFF - Sem ON - Autorearme activo

falhas. autorearme

HI FREQ: Modo de alta frequéncia

OFF - Standard

ON - Alta frequéncia
activa
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Informacgao adicional

Nr. | Nome Informacgao
1 NOM Define a frequéncia nominal do motor (ver a chapa de caracteristicas do motor).
FREQ Hz
2 SILENT | Define a frequéncia de comutacao do conversor de frequéncia. Nota: Quanto mais alta a
frequéncia mais ruido electromagnético e mais curto o comprimento permitido do cabo do
motor, para cumprir com os regulamentos EMC Europeus. Veja Dados técnicos na pagina 182.
Nota: A frequéncia de comutacao adapta-se a temperatura do ACS55.
3 LOAD Optimiza as caracteristicas da tensao de saida e da frequéncia de acordo com a carga.
Seleccionar P&F para o binario quadratico (ex: bombas e ventiladores) e CT para cargas com
binario constante (ex: transportadores). O ACS55 reforga automaticamente a tensao de
arranque em 10% para compensar as perdas do motor e aumentar o binario de arranque.
4 JOG Hz | Define a frequéncia de jogging. Activa a fungéo de jogging ligando 12...24 VCC a entrada digital 3 ("JOG").
(O conversor acelera ou desacelera para a frequéncia de jogging, e mantém esta até a entrada ser desligada).
5 RELAY Selecciona o estado do conversor que o contacto normalmente aberto da saida a relé indicar. FLT = Falha.
O contacto esta aberto durante um estado de falha ou em estado de alimentagao desligada. RUN = Em operagao.
O contacto esta fechado durante o funcionamento.
6 Al Activa a supervisio zero vivo para a entrada analogica. 4 mA (2 V) = O ACS55 dispara uma falha se o valor for
OFFSET | inferior ao limite. Ver a sec¢ao Controlo de velocidade na pagina 780 para mais informacao sobre a escala da
entrada analdgica.
7 AUTO- Activa a fungéo de rearme automatico para as seguintes falhas: Subtensdo, sobretensédo, perda de entrada
RESET analogica. ON = O ACS55 tenta restaurar automaticamente, trés segundos apds o disparo de uma falha. O numero
maximo de rearmes é dez em trés minutos. Se o valor é excedido, o ACS55 para e nao tenta um novo rearme. Ver
ainda Indicagédo de estado e detecg¢ao de falhas na pagina 7181.
Aviso! Se o sinal de arranque estiver activo, o conversor de frequéncia arranca apds um rearme. Certificar-se que
isto ndo provoca perigo.
8 HI FREQ | Define a frequéncia maxima de saida. OFF: Frequéncia maxima = valor definido pelo comutador NOM FREQ Hz.

ON: Frequéncia max = valor definido pelo comutador NOM FREQ Hz + valor do potenciometro HI FREQ. Veja
Potenciometros de controlo na pagina 176.

Para mais informagéao, ver Guia do Utilizador do DriveConfig [3BAFE68910897 (Inglés)].
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Potenciometros de controlo

Os potencidmetros de controlo podem ser ajustados usando uma chave de parafusos. Por defeito, todos os potenciometros encontram-

se na posicao média.

HOTOR | oM MOTOR | | Calculara MOTOR | NOM com a equagao abaixo ou retirar o valor da tabela de selecgdo da MOTOR |
%) f]““ NOM NOM abaixo. o ACS55 calcula a temperatura do motor com base na corrente de saida medida e da
( _ corrente nominal do motor definida. O conversor de frequéncia dispara se a temperatura estimada
50 >—%150 significar o sobreaquecimento do motor.
Nota: Se os cabos do motor sdo longos e provocarem correntes capacitivas elevadas, pode ser
necessario aumentar o ajuste da MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = Corrente nomlnal do motor [A] | 100 %
Corrente nominal do ACS55 [A]
ACC/DEC | Define o tempo de aceleragao e desaceleracao da frequéncia minima para a frequéncia maxima e vice
versa, em segundos. Quanto mais longo o tempo de ACC/DEC, mais lentamente o ACS55 seguira a
referéncia dada.
HI FREQ | Limita a frequéncia de saida ao valor pretendido entre a frequéncia nominal e a frequéncia nominal + 70
Hz. Para usar este potencidémetro, ligar o modo de alta frequéncia com o comutador HI FREQ DIP. Ver
P Comutadores DIP na pagina 174.
HI FREQ (Hz)
Tabela de seleccao MOTOR | NOM Tempo ACC/DEC
Corrente nominal do motor (A) Ref. [%]
ACS55-01x- 100 -
-01A4-x 0,7 08 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,1
I I | I I I I | I I I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | I I | | | | | I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65 |
| I I I | I | I | I |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
| | I I | | | | | | I
-09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 1 1 1 1 | | | | | 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Ligacao da alimentagao e motor

Monofdsico AAviso! Antes da instalacdo certificar-se que a alimentacao esta desligada.

tensdo de entrada Nota: Verificar que a alimentagao é a correcta! Ligar 230 VCA a uma unidade ACS55 com capacidade para
entrada de 115 VCA danifica o conversor de frequéncia!

Terminal Descricao Tamanho cabo Binario de
aperto
L/R, N/S 1~ entrada de alimentacéao Max. 2,5 mm? (chassis A e B) ou max. 0,5Nm
2 .
T1/U, T2/V, T3/W | Saida de poténcia para o 4 mm* (chassis C e D) quatro cabos
condutores

motor
PE @ Terra de proteccao. Usar cabo de cobre multifilar. Nao é 1TN'm

Condutor e blindagem de permitido tamanho de cabo mais pequeno

proteccédo do cabo do motor. | que o tamanho do cabo de poténcia usado.

Aviso! Se o dissipador ndo for ligado a terra correctamente, pode sofrer um choque eléctrico ao tocar no mesmo.

Nota: Usar apenas parafusos M4x8 Combi fornecidos. A profundidade maxima de intrusdo permitida para os
parafusos de ligacéo a terra €é 6 mm.

MOTOR

Siga os codigos locais para as secgdes transversais de cabo. Usar cabo de poténcia com capacidade para 60°C
(140°F), ou cabo de poténcia com capacidade para 75°C (167°F) se a temperatura ambiente for superior a 30°C
(86°F). Ver ainda Cablagem adicional e instru¢bes EMC na pagina 179.

A corrente de fuga a terra do ACS55 pode exceder 3.5 mA CA /10 mA CC. Segundo a EN50178, o ACS55 pode
ser usado apenas em instalagbes permanentes.

Fusivel de entrada
Ver Dados técnicos na pagina 7182 os tipos de fusiveis recomendados.
Motor

O motor deve ser um motor de inducdo CA trifasico, com tens&o nominal Uy de 200 a 240 V e frequéncia nominal
fy de 50 ou 60 Hz. A corrente nominal deve ser inferior ou igual a corrente de saida nominal (/5) do conversor de
frequéncia.

Se as fases estiverem ligadas, U-U, V-V e W-W, e o sentido seleccionado é directo, o veio roda no sentido dos
ponteiros do reldgio, visto do lado do veio do conversor de frequéncia.

T1 T2 T3
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Ligar os cabos de controlo Terminais de controlo
_ . « Tamanho do condutor: entrangado 0,25...1,5 mm? (AWG 23 a
A alimentagao interna (1) ou externa (2) pode ser usada para as AWG 16)

entradas digitais. Por defeito, a tensdo analdgica de controlo
€ 0... 10 VCC. (O jumper Al deve estar na posig¢ao de tensao

Binario de aperto: 0.25 N-m.

"u"). # | Nome Descrigao
1 | COM Comum para entradas digitais ou analdgicas 1)

g _ g a 2 | COM Comum para entrada digital ou analégica ")

L o m o o . :
22023 >0 === Y 3 | Al Entrada analdgica: Referéncia de velocidade
oon_Qﬁgu.lgo oo&?ﬁf—‘ﬁgo (freuéncia)g
COnr+rnar>Sn OO0V rrNXID 9 '

0/2...10 VCC (Ri=190 kohm), ou 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). Resolugéao 0,1 %, preciséo +/-1%.

; ; S R 4 | +10V Tensao de referéncia para entrada analdgica.
| | Sl Tl Precisédo +/-2%. Max. 10 mA.
| 1): 5 | +12V Tens&o auxiliar para entradas digitais. Max. 30 mA.
| | T F 6 | START Entrada digital 1: Arrancar (rearme do conversor apos
2)|L L — L um disparo de falha) 2
— —
: g 1..10 kohm 7 | REV Entrada digital 2: Sentido de rotaczo inverso )
Alimentacéo 12...24 VCC 0 ko
Usar o sinal de corrente 0/4 8 | JOG Entrada digital 3: Activar velocidade jog 2)
...20mA: - Alterar a posi¢ao do — COM 9 | SCR Terra para a blindagem do cabo de sinal. Ligado
jumper Al para corrente ("I"). @ ( , ! | COM internamente a terra do chassis.
- Ajustar o comutador Al ') \l/ E‘T(;E\ED/N Saida a relé
OFFSET para a posigao ON | +19V 1 | RO1 Falha: Aberturas do relé.12 V...250 VCA / 30 VCC
se o sinal de corrente | START > TRO2 10 mA..2 A
4...20 mA for o pretendido. | REV
L JOG 1) Ligado internamente ao chassis (terra) através da resisténcia 1
\ SCR Mohm.
2) A impedéancia da entrada digital € 1,5 kohm.
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Cablagem adicional e instrugoes EMC

Segquir estas instrugdes para um funcionamento livre de problemas e para assegurar a compatibilidade com a directiva EMC Europeia.
Cabo do motor

O cabo do motor deve ser um cabo condutor simétrico de trés fases com um condutor PE concéntrico ou um cabo de quatro condutores
com blindagem concéntrica. E recomendada blindagem metalica entrangada, do tipo MCCMK (NK Cables) por exemplo.

- Torcer os fios do cabo da blindagem num s6 fio e ligar este ao terminal de ligagao a terra—— . Manter o conjunto o mais curto
possivel.

- Fixar o cabo da blindagem como apresentado na figura quando € usado um filtro EMC interno ou externo.

- No lado do motor, as blindagens do cabo do motor devem ser ligadas a terra a 360 graus com um bucim de cabo EMC, ou os fios da
blindagem devem ser torcidos numa unica espiral de comprimento nao
superior a 5 vezes a sua largura, ligada ao terminal PE do motor.

Cabos de controlo

Os cabos de controlo devem ser cabos multipar com blindagem de cobre
Lizt. Recomendamos cabo de blindagem dupla, entrangado, para os sinais
analdgicos.

- Torcer os fios do cabo da blindagem num s¢ fio e ligar ao terminal SCR.
Manter o conjunto o mais curto possivel.

- Fixar o cabo de controlo como apresentado na figura (apenas unidades
EMC).

- Passar o cabo do motor afastado dos cabos de controlo e do cabo de
alimentacédo para evitar interferéncia electromagnética (distancia > 20 cm).

Nota:Nunca misture sinais de 24 VCC e 115/230 VCA no mesmo cabo. 1

.....

cabo de controlo

2.

cabo do motor
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Controlo de velocidade

PT

A entrada analdgica da a referéncia de velocidade (frequéncia) para o ACS55. A correspondéncia entre a entrada analdgica e a
referéncia depende dos ajustes dos comutadores DIP, como apresentado abaixo. A frequéncia de saida segue as alterag¢des de
referéncia como definido pelo potenciometro ACC/DEC.

Modo de alta frequéncia OFF (defeito)

Modo de alta frequéncia ON

f
YR S |
|
|
a :
b |
| >Enz‘rada*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA

Configurag¢des do comutador DIP:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (curva a) ou ON** (curva b)
MOTOR NOM FREQ = 50 ou 60 Hz

A frequéncia de saida é limitada a frequéncia
nominal seleccionada do motor.

fA referéncia de frequénc
N+ TOHz - Foeemmeee limite da frequéncia
""""""""" de saida
N - f e A
a
b
0 .y Entrada*
2V 10V [V, mA]
4 mA 20 mA ’

Configuracdes do comutador DIP:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (curva a) ou ON** (curva b)
MOTOR NOM FREQ = 50 ou 60 Hz

A frequéncia de saida actual € limitada a um valor entre fy e fy + 70 Hz pelo
potenciometro HI FREQ. O potenciémetro ndo afecta a escala da entrada analdgica.

* Usar o jumper EA para seleccionar a tens&o ou o sinal de corrente. Veja a pagina 178.
** Para proteger o conversor de frequéncia contra a perda do sinal de entrada, o conversor dispara se o valor do sinal for inferiora 2 V

(4 mA).
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Indicacao de estado e detecgcao de falhas

O ACS55 tem dois LEDs de indicagao de LED Verde LED Descrigao
estado, visiveis através da tampa frontal. vermelho
Se o conversor detectar um problema, o LED | | jgado Desligar O ACS55 opera normalmente.

vermelho comeca a piscar. Depois do
problema solucionado, rearmar comutar o
sinal de arranque para off. Se o arranque ja

Ligado Intermitente A funcao de proteccao foi activada. O numero de
Ligada——. vezes que pisca indica o codigo de falha.

Desli
estiver off, ligar e desligar de seguida. eslear.
Consultar na tabela abaixo os cddigos de falha (= | Intermitente | Intermitente O ACS55 rearma automaticamente dentro de 3
o numero de vezes que o LED pisca). segundos. (*) Aviso!O motor arranca, se o sinal de

arranque estiver on.

# |Causas possiveis e o que fazer # |Causas possiveis e o que fazer

1 Sobretensao CC (*). 1) Tensao de rede muito elevada: Verificar 7 Sobrecarga do motor (lzt sobrecarga): 1) Verificar a carga e verificar se o
alimentagao. 2) O tempo da rampa de desaceleragao € muito curto tamanho do motor é adequado para o ACS55. 2) Verificar se o ajuste do
comparado com a inércia de carga: Aumentar o tempo ACC/DEC com o potenciémetro MOTOR | NOM esta correcto.
potenciémetro.

2 Subtenséo CC (*). Tenséo de rede muito baixa: Verificar alimentagéao. 8 Sobrecarga do inversor ou temperatura interna excessiva: 1) A carga esta

muito elevada ou 2) a refrigeragao do conversor € insuficiente.

3 Curto-circuito da saida: Desligar a alimentagéo e verificar as bobinas do 9 Outras falhas. Erro interno. Desligar e ligar novamente a alimentagao. Se o
motor e o cabo do motor. problema persistir, substituir a unidade.

4 Sobrecorrente da saida. 1) O tempo de aceleragédo é muito curto comparado | 10 | Falha de parametrizagdo. Nota: Ambos os LEDs estao a piscar. Os
com a inércia de carga: Aumentar o tempo ACC/DEC com o potencidometro. comutadores DIP foram movidos da configuragéo por defeito depois do
2) Os tamanhos do motor e do conversor de frequéncia ndo sédo conversor de frequéncia ter sido parametrizado com a ferramenta
equivalentes: Verificar motor. DriveConfig. Colocar os comutadores novamente na posigéo por defeito.

5 Reservado 11 | O conversor ¢ alimentado a bateria. O estado do conversor de frequéncia

indica Falha, porque n&o € possivel arrancar o conversor de frequéncia.
Para o conversor operar, este deve ser ligado a rede. No entanto, quando o
conversor ¢ ligado a partir da alimentagéo do kit DriveConfig, a ligagao
entre o DriveConfig e o conversor de frequéncia esta OK.

6 O valor da entrada analdgica € inferior a 4 mA/2 V. (*) Nota: Esta supervisdo |12 | O conversor de frequéncia foi controlado pelo DriveConfig (ou outra
esta activa se Al OFFSET esta ON. aplicagao através da comunicagéo série) e a comunicagao foi perdida.
Verificar a comunicacgao.

(*) Rearmar automaticamente se 0o AUTORESET esta ON. Veja Comutadores DIP na pagina 174.
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Dados técnicos
230V 15V

EMC integrado, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Se EMC, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Poténcia de saida continua do motor kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Tamanho chassis (sem EMC) A A B C C A A
Tamanho chassis (EMC) A A B D D A A
Valores nominais
Tensé&o de entrada U4 Vv 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
Corrente continua de saida /, A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Corrente de saida max/omax” A 21 3,3 6,5 11,4 14,7 21 3,3
Tens&o de saida U, \ 0...U4, T-rifasico 0...2xU,4, T-rifasico
Corrente entrada /4 A 4.4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Frequéncia de comutacéao kHz 5 (max. 16)
Limites de protecgao
Sobrecorrente (pico) A 4,4 6,9 13,5 23,9 30,9 4,4 6,9
Sobreaquecimento 95°C / 203°F (dissipador)
Tamanhos max.cabos
Terminais de poténcia mm?2 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Terminais de controlo mm? 1,5 (AWG 16)
Perdas de poténcia W 21 32 51 74 103 24 35
Tamanho fusivel linha**
IEC, tipo IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, tiposCCe T A 10 15 20 25 30 10 15
Peso, EMC integrado, ACS55-01E- kg (Ib) | 0,65 (1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,635 | 1,7(3,7) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)
Peso, Sem EMC, ACS55-01N- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2(2,6) | 1,3(2,9) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)

* Permitido durante 1 minuto.

** Valores recomendados. Nao usar fusiveis ultra-rapidos ou de baixo pico. Seguir os regulamentos locais.
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Comprimentos maximos do cabo do motor

Para cumprir com os regulamentos EMC Europeus, o comprimento

do cabo do motor esta limitado como especificado na tabela
abaixo. Quanto mais curto for o cabo do motor, mais baixas as

emissdes de ruido para a linha de alimentagéo e para o ambiente.

Conversor tipo

Frequéncia de

ACS55-01x- comutacgao
Filtro EMC integrado 5 kHz 16 kHz ")
EN61800-3, Primeiro ambiente, distribuicdo sem restrigées
01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10 m 3m
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m
EN61800-3, Primeiro ambiente, distribuicdo com restrigées °)
01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 20 m 10 m
EN61800-3, Segundo ambiente *

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 30m 10 m

1) A frequéncia de comutacgao pode ser seleccionada com o

comutador DIP. Veja a pagina 175.

2) Aplicavel apenas para emissdes condutoras.
2) Aplicavel para emissdes condutoras e irradiadas.

Proteccoes

Sobretensao, subtensao, saida de curto circuito, sobrecorrente,

perda da entrada analdgica, sobrecarga do motor, sobrecarga do

inversor.

Redes de distribuicao isoladas da terra

Os conversores com filtros EMC integrados nao devem ser usados
numa rede de neutro isolado ou huma rede de distribuigcao
industrial de alta impedancia ligada a terra.

Informagao ambiental

A unidade contém matérias primas valiosas que devem ser
recicladas para preservacao de energia e de recursos naturais.
Estdo disponiveis instrucdes sobre eliminagdo nas delegagdes

comerciais e de manutencédo da ABB.

Limites de responsabilidade
O fabricante nao é responsavel por:

* Qualquer custo resultante de uma avaria se a instalacéao,
comissionamento, reparacgao, alteragcdo ou condigdes ambiente
do conversor de frequéncia ndo cumprirem 0s requisitos
especificados na documentacéo fornecida com a unidade e

outra documentacao relevante.

* Unidades sujeitas a uso indevido, negligéncia ou acidente
* Unidades alteradas nos materiais ou no projecto pelo

comprador.

Em nenhum caso devera a ABB, os seus fornecedores ou
subcontratantes serem responsaveis por danos especiais,
indirectos ou consequentes, perdas ou penalidades.

Em caso de duvida relativamente ao seu conversor de frequéncia
ABB, contacte por favor um distribuidor autorizado ou a ABB local.
Os dados técnicos, informacao e especificacdes sdo validas a data
da publicacao. O fabricante reserva-se o direito de proceder a

modificagdes sem aviso prévio.
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Aprovacgoes C-Tick:
Sobre compatibilidade electromagnética, consultar a sec¢gao CE
CE acima.

O ACS55 cumpre com os requisitos Europeus

* Directiva de Baixa Tenséao 73/23/EEC com emendas 0 de f . isitos da Directi
. Directiva EMC 89/336/EEC com emendas. conversor de frequéncia cumpre com os requisitos da Directiva

Europeia de Maquinaria para um equipamento destinado a ser
incorporado em maquinaria. A declaragao de incorporacgéao esta
disponivel na ABB.

Conformidade com a Directiva Europeia de Maquinaria

Estao disponiveis sobre pedido as declaragdes correspondentes
e uma lista das principais hormas.

Compatibilidade electromagnética:

O ACS55 cumpre com as seguintes normas desde que a Protecgao do produto nos EUA
instalagcao seja executada correctamente e de acordo com as Este produto esta protegido por uma ou mais das seguintes
instrucdes deste manual: patentes US:
Emissées condutoras de alta EN61800-3, primeiroﬂambiente, distribuicao g'ggg’ggi g;g;ggg gggg!ggg g’gi;’gsi ggg;g?g g'ggi’;gi g'?lg’gg‘;
frequéncia com/sem restrigoes 6175256 6,184,740 6195274 6229356 6,252,436 6265724 6,305,464
Emissdes irradiadas de alta EN61800-3, primeiro ambiente, distribuicdo 6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
frequéncia com restricdes 6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
: : 6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
Imunidade EN61800-3, segundo ambiente 6,972,976 6,977,449 6,984,958 6985371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
Harmonicas de corrente de linha [IEC61000-3-2 7,034,510 7,036,223  7,045987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374

7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
7,215,099 7,221,152 7,227,325 7,245,197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274,573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622

1) Observe os comprimentos maximos permitidos do cabo do

motor e da frequéncia de comutacgéo, pagina 7183. Ver ainda as 7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
: 2 2 i 7,515,447 7,560,894 D503,931  D510,319  D510,320  D511,137  D511,150
instrugoes de cablagem na pagina 779. D512,026  D512,696  D521,466  D541,743S D541,744S D541,745S

Os niveis de correntes de harmdnicas podem ser reduzidos D548,182S D548,183S D573,090S

instalando bobinas de entrada externas. Outras patentes pendentes.

Marcagoes UL, cUL e C-Tick
Ver a chapa de caracteristicas.
UL, cUL: Bobinas de entrada: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1

O ACS55 ¢ apropriado para uso num circuito capaz de fornecer Bobina saida: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
ndo mais que 65 kA rms de amperes simétricos, maximo 230 volts, Unidade de potenciémetro: ACS55-POT
guando protegido com fusiveis da classe CC ou T.

Acessorios

Kit DriveConfig, para mais informacgdes, contacte a ABB local. Veja
o Guia do Utilizador do DriveConfig [BAFE68910897 (Inglés)].
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O6 aTom pykoBoacTBe

BH1MaTenbHO ndyumTte npMBeAeHHbIE HUXKE NpaBunia TEXHUKM 6Ge30nacHoOCTy,
npexae Yyem NpUcTynaTtb K MOHTa)XHbIM paboTam.

BHumaHune! OnacHoe HanpsikeHue!

K pabotam no moHTaxy npusoga ACS55 gonyckarTcs TOnbKo
KBanMuLMpOBaHHbIE 3NEKTPUKMN.

3anpeLuaeTcs BbINOMHATL Kakne-nmbdo paboTkl No 06CnyXMBaHUIO NPUBOAA,
asuratens unu kabensa gsuratens npu BKMOYEHHOM HanpsHXeHUU NUTaHus.
Mepen Hayanom o6cny>XMBaHUA NPUBOLA OTKIIOYMTE NUTAHME N NOAOXKANUTE He
MeHee 5 MMHYT. OTO BpeMsa HeobBXxoanMo ANsA paspsaa KOHOEHCATOPOB 3BEHA
NMOCTOSIHHOIO TOKa.

MpeaynpexaeHue! Ecnu paguaTtop oxnaxgeHus He 3as3eMiieH Hagnexawmum
o6pa3om, Npu NPUKOCHOBEHMUN K HEMY BO3MOXHO MOPaXKeHNe 3NeKTpU4eckum
TOKOM.

Mpumeyanue. DIP-nepekntodateny HaxXo4aTcs Nog onacHbIM HanpsKeHUeM.
MpumeyvaHme. OnacHoe HanpsHKeHne NPUCYTCTBYET Ha CUIOBLIX BbiBogax L/R,
N/S, T1/U, T2/V n T3/W gaxe B TOM crydae, ecnv ABuraTtenb He BpaLLlaeTcs.
MpumeyvaHume. [Npn OTKNIOYEHHOM NUTAHUN NPMBOAA HA KOHTAKTax pernemnHbix
BbIXOA0B MOXET MPUCYTCTBOBATb OMNACHOE HanpshkeHue, nogaBaemMoe oT
BHELLUHNX YCTPOWCTB.

BHumaHue! Nopsune noBepxHocTu!

Mpun paboTte npuBoda ero pagnaTtop MOXET HarpeBaTbCs 4O BbICOKON
Temnepatypbl (>80°C). CTporo BbINOMHANTE YKazaHWUs N0 MOHTaXY.

O6wume yKkasaHusA No TexHUKe 6e3onacHoOCTn

Mpueog ACS55 aBToMaTn4eCKM 3anycKkaeT ABvraTenb nocne nponagaHus

1 NOBTOPHOrO BKIIOYEHNSA NUTaHWS, eCnv NogaHa BHELLHAS KOMaH4a nycka.
3anpellaeTca peMOHTMpPOBaTh HeucnpasHbin Npueog. MNpueog ACSS55 He
NoasneXnT PEMOHTY Ha MecTe akcnnyaTtaumm. ObpaTntech K NOCTaBLUMKY A5
3ameHbl 0bopyagoBaHus.

Mpueog ACS55 gomkeH ycTaHaBNMBATLCS B 3aNMpaeMoM C MOMOLLIbIO Kroya
NOMEeLLEHNN.

3anpeluaeTtca nogasatb NUTaHWE Ha NPMBOS Yalle YeM OfMH pa3 B Tpu
MUHYTHI.

DyHKUMM 1 xapakTepucTukmn npueoga ACS55 n3MeHSTCS B 3aBUCMMOCTU OT
nonoxeHus DIP-nepekntoyarenei. Yoegutecb B TOM, YTO UBMEHEHUS HE
noepeaAat obopygoBaHue n 6e3onacHbl 4Nsi nepcoHana.

[laHHOEe pyKOBOACTBO COAEPXKUT MHADOPMaLMIo, He0BXoAMMYHO AN MOHTaXa
W 3anycka npveopaa.

NMpoBepka KOMNJsieKTa NOCTaBKU

KomnnekT noctaBku COOEPXUT:

1. Mpueog ACS55

2. PykoBogCTBO MO aKcnsyaTtauum

3. [Ba 3axxuma ang kabenen ynpasneHns (Tonbko Ans
mogenen ¢ punerpom IMC).

Mo gaHHBIM Ha NacnopTHOM Tabnuyke NpmMeBoaa

nammp ACS55-01E-09A8-2
Ial ] P20

U1 1~200..240V
f1 50/60Hz 2 0..250Hz
1 220A 12 9.38A
Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

U2 3~0.U1

S/N MYYWWRXXXX
ybeguTech B TOM, YTO NOCTaBNEHHOE 06OpyQOBaHNE 1T U T
COOTBETCTBYET yKa3aHHOMY B 3aKase. 3AFE XXXXXXXX
(e & ®
RoHS Made in China
ACS55-01 - -

®unerp AMC: E = BcTpoeHHbI, N = oTCcyTCTBYET |
Makc. anuTenbHbIN BbIXOAHOW TOK ():

01A4 =1,4 A; 02A2 = 2,2 A; 04A3 =43 A,

07A6 =7,6 A;09A8 =98 A

HanpsixeHue nutanms (U,):

1=110...120 B~ +10 %/-15 %

2 =200...240 B~ +10 %/-15 %

3aBoackon Homep (S/N) ykasaH Ha nacnopTHou Tabnmyke npueoaa.

(M = mecTo narotosreHus, YY = rog eeinycka, WW = Hegens Bbinycka,

R = Homep moandmkaumm nsgenus (A, B, C...), XXXX = Llenoe 4ucno, otcuet
KOTOPOro Kaxayto Hedento HadmHaetcsa ¢ 0001)
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OG6wume cBegeHns o npueoae

anIBOLI, ACS55 npeaHasHa4veH and ynpasreHnda CKOPOCTbHO 3-(1)83HOF0 AdCUHXPOHHOIO aneKkTpoaBuraTesnid nepemMmeHHOro Toka.

3awuTHOe 3a3emneHune (PE), ctp. 197
Knemmbl BXOOHOrO NuTaHus,

cTp. 197

CeeToamnoaHbIN HAMKaTOp noaaym

nuTaHus, cTp. 201 DIP-nepekntovatenu, ctp. 194

CeeToaMoaHbIN MHOMKATOP OTKasa,

lNoTeHuMoOMETpPbI ynpasneHus, cTp. 196

UHTepdenc komnnekTa nporpammsl DriveConfig
(KoHdhurypuposaHue npmusoga), ctp. 204

Knemmbl penenHbix BbIXogoB, cTp. 198

Knemmbl onst nogknoyveHus kabenen ynpaeneHus,
cTp. 198

LA

MogkntoveHne skpaHa kabens gsuratens, ctp. 197

d

A

Ak

3

Knemmbl ons nogknoveHns kabensa geuratens,
cTp. 197. BoiaBmkHas wTtopka obecneunBaet
AONONHUTENbHYIO M3onaunio. CABUHbTE LLUTOPKY
BMNeBO, YTOObI 3aKPbITb KNEMMbI.

LN N
THU T2V TaIw
_ Cuoseny coren,

MNMepeknioyaTens TMNa aHanoroBoro
BXOHOro curHarna (HanpshkeHue/Tok),
cTp. 198

3axumHas nnaHka, ctp. 199 (Tonbko Ans moaenemn
¢ AMC dunbTpom)
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NMocnepoBaTenbHOCTb MOHTaXa u 3anycCkKa

MpounTtante MHcmpykyuu no mexHuke 6esonacHocmu Ha cTp. 187 , npexae Yem npuctynaTtb K paboTe.

OencrBue CTp.
1 [NpoBepbTe KOMMNEKTHOCTb MOCTaBKW. 187
2 lMpoBepbTE COOTBETCTBUE YCIOBUI 3KCNNyaTaumm TpebosaHusm k npusogy ACS55. 190
3 CMOHTUMpyWTE NpuBOA. 192 -
193
4 MpoBepbTe NPUro4HOCTbL CTaHAAPTHBLIX HACTPOEK: HOMUHanNbHas Yactota asuratend 50 MU, Harpyska — Hacoc UM BEHTUMNATOP, 194
MakcumarnbHas BbixogHasi yactota 50 Mu. Ecnu ctaHaapTHele napamMeTpbl HE NOAXO0AAT, M3MeHuTe nonoxeHne DIP-nepekntovaTtenen.
5 Y6egutechb B ToM, 4YTo noteHunomeTp MOTOR | NOM ycTaHOBNEH B COOTBETCTBUM CO 3HAYEHNEM HOMMHAIBHOIO TOKa ABUraTens. 196
OT10 HeobxoaMMo Ang npaBubHOW paboTbl TENMOBON 3aLLMTbI ABUraTens.
6 Ecnn Heobxoammo, ycTaHoBUTE NOTEHLMOMETP BpeMeHu yckopeHus/3amenneHms (ACC/DEC) B Hy>KHOe NonoXxeHue. 196
7 MopcoeauHute kabenb NUTaHMA 1 kabenb ABuratens. 197
8 MoacoeanHuTe nposoda ynpaseHus. 198
9 Bkritounte nutaHue. 3eneHbl CBETOANOA OOMKEH 3aropeThbes. NMpumevaHue. Ecnu nogaH curHan nycka, ABuratens Ha4YHET BpallaThCs..
10 YcTaHoBuWTE 3afaHMe CKOPOCTU U nogante curHan nycka. CKopocTh BpallleHWs Bana ABuratens OfmKHa Bo3pacTu 40 3a4aHHOro 3HaveHms. | 200

NMpoBepka N3onsaunMn KOHCTPYKLIUU

MpoBeneHWe UCNbITaHUA Ha AOMYCTUMOE OTKIIOHEHUE HAMPSKEHUS UM CONPOTUBMNEHME U30NALMK (HanpUMep, UCTIbITaHUIA BbICOKUM HaMNpshkeHUeM Unm

C NpUMeHeHeM MeroMmmMmeTpa) ans nobon YacTv NnpuBoaa 3anpeLLeHo, NOCKOmNbKY TakmMe UCNbITaHUs MOTYT NPUBECTU K BbIXody NpvBoaa u3 cTposi. N3onsaums
MeXay BXOOHOW LIeNbio U LWAcCy Y KaXXaoro NpUBoAa yXKe UchblTaHa Ha 3aBoae-uarotoButerne. Kpome Toro, B NpuBoAe NpeaycMOoTpeHbl OrpaHnymBatoLLme
HanpsKeHne Lenn, KoTopble aBTOMaTUYECKN OrpaHNYMBALOT UCTbITAaTENbHOE HamnpsikeHue.
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n peAaersibHbie yCNoBUA 3KCnnyataumm

RU

MecTo ycTaHOBKM

XpaHeHue U TpaHCNOPTUPOBKA B 3alUUTHOMN yNaKoBKe

Temnepatypa
BO3gyxa

-20 °C, obpasoBaHuMe MHes He JoNyCKaeTcs 1
+40 °C, npu HOMMHAsbHOW Harpyske

+50 °C, ecnv AnnTenbHbIA BbIXOOHOM TOK HE
npesbiwaeTt 85 % OT HOMUHANLHOTO /o

+55 °C, ecnu gnuTenbHbIN BbIXOAHOM TOK HE
npesbiWaeT 75 % oT HOMUHanNbLHOro /o

-40 °C ...+70°C

BbicoTa Han
YPOBHEM MOpS

0...2000 m Ha Bbicote 1000...2000 m 3HaveHusa Py n
I> cHnxatotes Ha 1 % Ha kaxasle 100 m.

bes orpaHnyeHunin

OTHOCcUTENbHAas MeHee 95 %, 6e3 koHaeHcauum Menee 95 %, 6e3 koHOeHcaLUmn
BNa)XHOCTb
YpoBHU * Hanuune anekTponpoBoasLLEn NbiNn He XpaHeHue TpaHcnopTupoBKa
3arpsisHeHns: aonyckaeTtcs - -
(IEC 60721-3-3) . BO3,D,yX [IOIKEH GbITb YNCTBIM U He [IOMKEH * Hanwnuwne aneKTponpoBoasLlen * Hanuuwne AneKTponpoBoasdLlen
COMEPKaThb arPECCUBHLIX BELLECTB, a Takke NbINN HE OONyCKaeTcs. MbINKN HEe OOMNYyCKaeTCs
3NEKTPONPOBOASLLEN MbiAN »  Xummnyeckue rasbl: knacc 1C2 *  Xummnyeckue rasbl: knacc 2C2
«  XuMuueckue rassl: knacc 3C2 + Teepable YacTuubl: knacc 1S2 + Teepable YacTuubl: kKnacc 2S2
* TBepable YacTuubl: knacc 3S2

CuHyconganbHas Ownana3soH vacToT: 5...150 'y B cooTtBeTcTBUM C TEXHMYECKMU TpebosaHuammu ISTA 1A
Bnbpauuns YckopeHue ¢ NOCTOSAHHOM amnnuTygon: 1 g

. (IEC 60068-2-6)
Ynap He pgonyckaetcs He 6onee 100 m/c2, 11 mc

(IEC 60068-2-29)

CsoboaHoe nageHune

He ponyckaetcs

He ponyckaetcs

1) Ecnu npmBog paboTaeT npu oTpuuaTenbHbiX TEeMAepaTtypax, AepXUTe NUTaHne BKIOYEHHbIM. YCTaHaBnuBanTe NpmBog B KoXyxe (wkady). Yoeautecs, 4to
Tenno, Bblaensemoe npmeogom, Oyaet paccenBaTbCcs LOMKHbIM 0b6pasom.
CteneHb 3awuTbl npmeoga ACS55 — IP20.
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Pa3mepbl
Tunopasmep | Tunopasmep | Tunopasmep | Tunopasmep
A B Cc D
MM MM MM MM
(aronm) (aronm) (aroiim) (Aroiim)
53 72 74 74
(2,09) (2,83) (2,91) (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) (2,66) (2,76) (2,76)
128 128 159 159
(5,04) (5,04) (6,26) (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) (2,66)
- - 77 77
(3,03) (3,03)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
183 183 - 230
(7,20) (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) (6,14) (7,17) (8,43)
170 170 194 226
(6,69) (6,69) (7,64) (8,90)
146,5 146.5 171 203
(5,77) (5,77) (6,73) (7,99)
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MoHTax

RU

BHumaHue! Mpn HopmanbHol paboTe NpMBOA HarpeBaeTcs A0 BbICOKOW TeMnepaTtypbl. HeobxoammMo npu nobbix yCrnoBusix o6ecneymTb 4OCTAaTOUHbIN NOTOK

oxnaxpgawlLiero Bosayxa:

- YctaHosuTte npmeog ACS55 Taknm o6pasom, 4ToObl BEHTUASTOPLI OXNaX4eHUs pacnonaranncb BEPTUKANbHO.

- OcTaBbTe OOCTATOMHO CBOGOAHOMO NpOCTpaHCTBa BOKPYr NnpnBOAOB B KOpnycax AwnB. an/IBOD,bI B KOpnycax C 1 D oxnaxpgatotcst C NOMOLLbIO BEHTUNATOPOB,

NO3TOMY NUX MOXHO yCTaHaBITMBaTb OOKOBbIMM CTOpOHaMu BMJTIOTHYKO OPYT K OPYTY, 06e3 OoNONHUTENBHOTIO NPOMEXYTKa Mexay HUMN.

YcTaHoBUTE NPUBOA, UCMOMb3Ys MOHTaXHbIN dpukcatop, Ha 35-munnumetpoBoin DIN-peiike unm Ha cteHe.

MoHTax Ha DIN-penke

"3aLLenkHnTe" Knnncy MOHTaXXHOro
dukcatopa ACS55 Ha DIN-penke. [ns
CHSITMSA NPUBOAA HaXXMUTE pblyar,
pacnosioXXeHHbIN HABEPXY MOHTaXXHOIo
dumkcaTtopa.

MoHTaX Ha cTeHe

YcTtaHoBuWTE NPUBOA Ha CTEHE C MOMOLLbIO
MOHTaXHOro dpukcatopa. NcnonbaynTte

BUHTbI M4.

3a3opbl

,D,J'Iﬂ obecneyeHus Hagnexallero oxnaxgeHma octaBbre
[OCTaTOYHble cBOOOAHbIE NPOMEXYTKN BOKPYT npmuBoaa.

P
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YcTtaHOBKa 1 CHATUE HaCTEeHHOro MOHTaXHoro doukcartopa

I"Ipleop, MOXHO YCTaHOBUTb Ha CTEHY Kak LIJI/IDOKOI7I, Tak u y3KOl7I CTOpOHOIZ. YCTaHOBUTE MOHTaXHbIN q)VIKcaTOp Ha COOTBETCTBYIOLLYH CTOPOHY nNpuBoAa.

CM. ykasaHusi, npuBefdeHHble Hke, Anst koprnycoB A u B. [1ns oTcoeqnMHeHNss MOHTaxXHOro comkcatopa kopryca C u D noTsHWUTe ero BHWU3, Ast 3aKpenneHns —
TONMKHUTE BBEPX.

OTcoeanHeHue MOHTaXHOro ¢hukcarTopa, YcTtaHOBKa MOHTaXHoro ¢pukcatopa, kopnyc A: | YctaHOBKa MOHTaxHoro ¢pukcaropa, kopnyc B:
kopnyca A n B: ansa pasbeguHeHus BepxHemn yCTaHOBUTE [BE YacTu ouKcaTopa, Kak MokasaHo | yCTaHOBUTe ABe 4acTu pukcatopa mexay

N HUXXHERN YacTen chKcaTopa HaXMuTe gBe Ha PUCYHKe, 1N 3allEeNnKHUTE Ux. pe6paM|/| pagnatopa oxnaxgeHud
nnacrtMaccoBbl€ KHOMKW. N 3allenkHnTe nx.
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DIP-nepekntoyaTenu

RU

DIP-nepekntovatenu cnyxat anga Hactponkn ACS55 B COOTBETCTBMM C TUNOM ABUratensi U TpeboBaHNSIMM KOHKPETHbLIX NPUMEHEHWUIA.
c BHumanue! DIP-nepekntoyaTenn HaxogaTcsa nog onacHbiM HanpsbkeHnem (200 B). Nepen HacTporkon nepekniovaTenen oTkioymMTe nutaHne

n nogoxaute 5 mmHyT. Korga npmeog ACS55 HaxoguTest nog, HanpsiXeHneM, 3aluTHas KpblillKka JOSMKHa OblTb 3aKpbiTa.

KoHdourypauums

* C nomouwbto OTBEPTKN CHUMUTE NepeHIO KPbILWKY U YCTaHOBUTE DIP-nepeKmoanenM B HY>XHO€E MOoJ10XXeHne.
* ,D,J'IFI nepemeLleHuna nepeKmol-laTenePl BrpaBoO uUiun BreBoO VICI'IOJ'Ib3yI7ITe OTBEpPTKY. Mo YMOI4aHMIKO BCE MNMepekKrnvarerin HaxoadaTcd B JIEBOM MOJ1I0OXKEeHUN.

» 3akponTe NepeaHIo KPbILLKY.

OcHoBHasa nHcgopmaums

DIP nepeknio4yaTenb

W[ NOMFREQ
50 |IBC10 (|60 Hz
OFF ISCL) || ON SILENT
PaF |1 || CT LOAD
5 |5 |10 JOG Hz
FLT |SC0 || RUN RELAY
OFF||2C10 || ON AlOFFSET
OFF ||\ || ON AUTORESET
oFF || 0 | oN [IEEW

[ )

Ha3BaHue u Ha3Ha4YeHue CraHpapTtHoe Bo3moxHoe
3HaueHue [ | 3Hauenne i
3agaHus 3agaHun

NOM FREQ HZ: HomuHanbHas yactoTta gsuraTtens 50Ty 60 'y

SILENT: YpoBeHb Wwyma aBuratens (4actota KommyTaumm

OFF - CtaHgapTHbIN

ON - BeclyMHbIN pexum

M) pexum (5 kl'u) (16 klu)
LOAD: Tun momeHTa Harpy3ku (kpuas U/f) P&F - Hacoc/ CT - NOCTOSIHHBI MOMEHT
BEHTUNATOP
JOG HZ: YacTtoTa BpallieHUs B pexxmme Tomn4dka 5Tu 10Ny,
RELAY: ®yHKUNA penenHoro Bbixoaa FLT - OTkas RUN - BpalueHue
asurarens
Al OFFSET: MuH. 3HayeHuMe curHana aHanoroBoro Bxoga OFF - 0 mA (0 B) ON -4 mA (2 B)

AUTORESET: ®yHkuma aBToMaTnyeckoro cbpoca otkasa

OFF - bes
aBTOMaTN4ECKOro
cbpoca

ON - ABTOMAaTUYECKUN
cbpoc paspelueH

HI FREQ: Pexnm BbICOKOW YacToThl

OFF - CtaHgapTHbIN
pexXnm

ON - Pexunm BbICOKOW
4acToTbl BKITOYEH
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DononHutenbHasa nHdopmauums

Ne HasBaHne WHcpopmauua

1 NOM HomunHanbHas yactoTa guratens (CM. nacnopTHy Tabnuuky gsurartens).
FREQ HZ:
2 SILENT: YactoTta kommyTtauum UMM npuoga. NMpumevaHue. Hem Bhille YacToTa, TEM BbllUEe YPOBEHb

3MNEeKTPOMArHUTHbIX MOMEX U TEM MeHbLUE MakcumanbHasa AnvHa kabens asurartens, npu KOTopown
yAOBIETBOPSItOTCS eBponenckue TpeboBaHms k AMC. CMm. pasgen TexHuyYeckue xapakmepucmuku Ha cTp. 202.

HononHuTtenbHas nHdopmauns npusegeHa B Pykosodcmee rorns3oeamernsi DriveConfig [3AFE68910897 (Ha aHrnvnckom asbike)].
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PeryﬂMpOBO‘-lele noTeHUNOMETPbI

YcTaHoBKa perynmpoBoYHbIX MOTEHUMOMETPOB BbINOJTHAETCA C MOMOLLBbH OTBEPTKWN. Mo YMOIn4aHuto BCE NOTEHUNOMETPbI HAX0OAATCA B cCpeaHEeM NONOXKEHUN.

HOTOR | BN MOTOR | Paccumtante MOTOR | NOM 13 npMBEAEHHOIO HMXKE COOTHOLLEHMSA uUnn BbibepuTe no Tabnuue, npuseaéHHoOM Hxe. MNpusog
NOM ACSS55 BbluUCHSET TeMnepaTypy ABUraTens Ucxoas U3 M3MepeHHoro BeIXOAHOro Toka U 3a4aHHOr0 HOMUHANbLHOMO Toka
asuratens. NpuBopg OTKNIOYaAETCs, ecnn BelYMCHEHHas TeMmnepaTypa ykasblBaeT Ha neperpes Asuratens.
MpumeyaHue. Ecnn ncnonb3yeTca ANWHHBIM Kabenb ABuraTens (Koraa BO3HMKAKT 3HAYMTENbHbIE EMKOCTHbIE TOKW), MOXET
notpeboBaTbce yBennyeHue 3HadyeHmns MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM (%) = HomuHanbHbIN TOK asuratens [A] « 100 %
HomuHanbHbIn Tok ACS55 [A]
ACC/DEC Bpems yckopeHus/aameaneHms oT MMHMManbHOW 40 MakCUMMarnbHOW 4acToThbl, U HAOBOPOT, B cekyHaax. Yem GonbLue ato
Bpemsi, TeM MeaneHHee nsmeHsietTca ckopoctb ACS55 0o JOCTVXKEHNSA 3a4aHHOMO 3HaYEHNS.
+90 HI FREQ: OrpaHnyeHne BbIXOOHOW 4YacToThl HA HEOOXOAMMOM 3HAYEHUN B AnanasoHe OT HOMUHArbHOM YacTOTbl 40 HOMUHAITbHOW
R yactoTbl + 70 'y. MoTeHuMomeTp oKkasbiBaeT BNusSHWE Ha paboTy NpuBo4a B TOM Clyyae, Korda C MOMOLLbIO Nepeknoyarens
HI FREQ DIP BkritodeH pexnm Bbicokon YacTtoTbl. CM. pasgen DIP-nepexnrodamenu Ha cTp. 194.
HI FREQ {Hz)
Ta6nuua Bbibopa MOTOR | NOM Bpemsi yckopeHusi/aameneHms
HomuHanbHbIM TOK gBuratens (A) BenuuuHa 3adarusi [%]
ACS55-01x-
-01A4-x 0,7 0,8 1,0 1,2 1,4 1,6 1,8 2,0 2,1
1 1 1 | | | | | T T 1
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | | | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| | | | | | | | | | |
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 11,4
T T T | | | | | T T T
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 13,3 14,7
I T T T T T T T T T T
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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MopknioyeHne NUTaHNA U aBUraTtens

A BHumaHue! MNMepen Havanom paboTt ybeantech, YTO CEeTEBOE HaNpPsKeHMEe OTKITHYEHO.
MpumeyaHue. YoeguTech, 4To HanpsikeHne nutaHus npasunbHoe! MNogada HanpshxkeHnsa 230 B~ Ha npuBog ACS50, paccumTaHHbIN Ha
115 B~, npuBegeT K nospexaeHuto npmeogal

OpHodbasHble
BXOJHOE HanpsikeHune

Knemma OnucaHue CeueHus npoBoga MomeHT
3aTAXKKKN
L/R, N/S Bxoa 1-casHoro nutaHus YeTbIpex>KunbHbI kabenb ¢ ce4eHneM Makc. 0,5 Hm
nepemMeHHoro Toka 2,5 Mm? (kopnyca A u B) unu makc. 4 MM? (kopnyca
CubD
T1/U, T2/V, T3/W Bbixon nutaHus ona gsuratens )
PE (3awmtHOE 3almnTHOE 3a3eMrneHume. Mcnonb3yte MHOFOXWbHbLIN MeAHbIN NPOBOA. 1Hwm
3a3emMrieHne) MpoBog 3awmnTHOro 3a3emneHma n | CeveHne npoBoda He JOMKHO ObiTb MEHbLUE, YEM
3KpaH kabensi apuraTensi. ceYeHne NCnonb3yemoro NpoBoaa NUTaHus.

MNpeaynpexaeHue! Ecnu paguatop oxnaxaeHus He 3a3eMrieH Hagnexalwmm o6pasom, Npy NPUKOCHOBEHUN K HEMY BO3MOXHO
nopaxeHue 3NeKTPUYECKUM TOKOM.

Mpumeyanue. Cnenyert ncnonb3oBaTb TONbKO BUHTLI M4x8 Combi 13 komnnekta noctaBkn. MakcumaneHO gonyctumoe 3arnybneHue
BMHTOB 3a3emMsieHnst 6 Mmm.

& Cobntogante MecTHble HOPMbI, pErnMaMeHTUpPYIoLLINE ceveHne Kabenen. CrieqyeT Ucnonb30BaTb CUITOBON Kabenb, pacCcUnTaHHbIA Ha
Temneparypy 60 °C nubo 75 °C, ecnn Temneparypa Bo3gyxa npesbiwaeT 30 °C. Cwm. Takke [ornonHumerbHble yka3aHus o

rnpoknadke kabenet u OMC Ha cTp. 199.

Tok yTeukun Ha 3emnto npeobpasoartens ACS55 npesbiwaet 3,5 MA~/10 mA=. B cooTBeTcTBUM CO cTaHaapTom EN50178 .

MOTOR

T1 T2 T3

akcnnyaTtauus npueoga ACS55 gonyckaeTcs TONbKO NPU CTaUMOHAaPHOM MOHTaxe.

BxogHble npeaoxpaHuTenu

PekomeHayemble TUMnbl NpeaoxpaHuTenen cM. B pasgene TexHu4Yeckue xapakmepucmuku Ha cTp. 202.

OBuratenb

B kauecTBe gBurarens ncrnonb3yroTca TpexdasHble aCUHXPOHHbIE ABUraTeny nepemMeHHoro Toka ¢ HoMHarnbHbIM HanpsbkeHnem Uy oT
200 go 240 B n HomuHanbHoun Yactoton fyy 50 nnu 60 Ny. HoMrMHanbHbIM TOK ABUraTens AormkeH 6biTb MeHbLLE U paBeH
HOMUHaNbHOMY BbIXOAHOMY TOKY npusoga (/o).

Mpn nogcoeanHennn pas npmeoga u geurarensa U-U, V-V, W-W u Bbibope npsimoro HanpaeneHus BpalleHus Ban geuratens
BpaLlaeTcs No YacoBOW CTPerike (eCcnv CMOTPETb CO CTOPOHbI KOHLA Bara, COeQUHAEMOro C Harpy3komn).
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MopknioyeHune npoBoAoOB ynpaBJrieHUs

[na nogayn curHanos Ha LMpPoBbIE BXOAbLI MOXHO UCMNOMb30BaTh BHYTPEHHNI
(1) nnun BHeLWHUA (2) UICTOYHMK NUTaHWSA. AHaroroBoe HanpshkeHue yrnpasneHus
no ymosn4yaHuto nameHsietcs B ananasoHe 0...10 B nocTosiHHOro Toka.

(Mepemblyka Al gomkHa HaxoanTbea B nonoxeHumn “U”.)
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Knemmbl ynpaBneHus
* Ce4eHue nposoaa: MHOrOXunbHeiR, 0,25...1,5 MMm2 (AWG 23 — AWG 16)

MomeHT 3atsaxku: 0,25 H-m.

# | HaseaHue | OnucaHue

1 | COM O6wmn ans umMdpoBbIX U aHAINOroBbIX BXOO0B N,

2 | COM O6wwui ans unMgpoBbLIX 1 aHANOroBbIX BXOO0B N,

3 | Al AHanorosbI Bxod: 3agaHue CKOpOCTH (4acToThl).
0/2...10 B= (Ri = 190 kOM) nnn 0/4...20 mA (Ri = 100 Om).
PaspeweHue 0,1 %, norpewwHocTtb +/-1 %.

4 | +10V OnopHoe HanpsikeHne Ansi aHanoroBoro Bxoga.
MorpewHocTb +/-2 %. Makc. Tok 10 MA

5 | +12V [ononHntenbHoe HanpskkeHne Anga LMdpoBLIX BXOO0B,
Makc. 30 MA.

6 | START Lindposoin Bxog 1: MNyck (nepesarpyxaeTt npmeog nocre
OTKINIOYEHUs BCreacTBme oTkasa) </.

7 | REV Lincpposoii Bxoa 2: O6paTHoe HamnpasneHue BpalleHust 2.

8 | JOG Lndposon Bxoa 3: BkniodeHne TONMYKOBOW CKOPOCTH 2),

9 | SCR 3aseMneHune akpaHa curHanbHbIX kadenen. MNoakntyYeHo K
Kopnycy (3emre) BHyTpuM NpuBoaa.

PenenHbin Bbixoa,

1 | RO1 Ortkas: Pene pasmbikaeTt HanpsixxeHune 12...250 B~/ 30 B=,

> | RO2 KoMmyTupyembin Tok 10 MA...2 A

1) MoakntoveHo K Kopnycy (3emre) BHyTpu npudopa Yepes pesuctop 1 MOwm.
2) ConpoTueneHue undgpooro Bxoga pasHo 1,5 kKOm.
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HononHuTtenbHbIe YKa3zaHUs No Npokrnagke kabenen n AMC

BbinonHanTe npuBeaeHHbIE HUXE YKka3aHus Ans obecneyveHns 6e3otkasHon paboTbl NpMBOAa U YOOBNETBOPEHUSA eBponenckmx TpebosaHun k SMC.

Kabenb gBurartens

MogknioveHne apuratens cregyet BbIMONHATb CUMMETPUYHBIM TPEXXKMUIBbHBIM 3KPAHUPOBaHHbIM Kabernem ¢ KOHUEHTPUYECKMM MPOBOAHUKOM 3aLLMTHOMO
3a3eMsneHnst B0 YeTbIPEXKMUMbHBIM Kabenem ¢ KOHLEHTPUYECKMM 3KpaHOM. PekoMeHayeTcsa ncnonb3oBaTth Kabenu ¢ akpaHoOM B BUAE MeTanfimyeckom
onnetku, Hanpumep Tnna MCCMK (NK Cables).

- CKpyTUTE NPOBOOHWMKM 3KPaHA B XXIYT U NOAKIMOYUTE XIYT K KNeMMe 3a3eMIeHns JT— . AnvHa xryta gormkHa 6biTb MMHYMAaNbHON.

- Mpwn ncnonb3oBaHUN BHELLIHErO UM BHYTPeHHero unstpa AMC 3axmnte akpaH kabens, kak nokasaHo Ha PUCYHKE.

- Heobxogmmo obecneunTtb 360-rpagycHoe (KpyroBoe) 3azemreHune akpaHa kabens gsuraTtens co CTOPOHbI ABUraTens ¢ MCrnonb3oBaHMeM KabernbHOro canbHuka,
oTBevatoLlero TpedoaHmam OMC, unu ckpyTUTb NPOBOAHMKN 3KpaHa B XryT, AJIMHA KOTOPOro He NPEBbLILAET ero 5-KpaTHOM TOMLWMUHBI, U NOAKMYNUTL XKIyT

K KneMMme 3almUTHOro 3aseMrneHus asuratens.

Kabenu ynpaBneHus

Kabenb ynpaBneHns 4omkeH 6bITb MHOTOXMWIbHBIM C MEAHbBIM MIETEHbIM NPOBOSIOYHBIM
3KpaHoM. [1nsi NOAKMOYEHMS aHaNoroBbIX CUrHaNoB pekoMeHayeTca kabenb Tuna “BuTas
napa ¢ ABONHbIM 3KpaHOM”.

- CKpyTuTE 3KpaH B XIyT 1 NoaknoumTe ero k knemme SCR. [JnnHa XryTta gomkHa ObiTb
MWUHUManNbHOMN.

- 3axxmuTe kabenu ynpasneHus, kak NnokasaHo Ha pUCyHKe (TONbKO ANs NPMBOAOB

¢ hunerpom SMC).

- Bo nsbexaHve anekTpomMarHUTHbIX NOMEX NpoknagbiBanTe kabenb ABuratens Kak MOXHO
Aanblue oT kabenew ynpasneHusa 1 NUTaHns (pacctosHMe AOMmMKHO BbiTb > 20 cMm).
MpumevaHue. 3anpellaeTtca noaknoyeHne curHanos 24 B= n 115/230 B~ ogHum
kabenem.

kabenb ynpaeneHus

e ———————
kabenb aBuraTens
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YnpaBneHne cKOpoCTbHO

RU

3agaHue ckopocTu (YacToThbl) nogaetcs B npusog ACS55 uepes aHanorosbl Bxo4. 3aBUCUMOCTb MeXay aHanoroBbiM CUrHaNoM v 3agaHvem onpegenseTcs
nonoxeHuamu DIP-nepekntoyatenen (CMm. Huxe). CBA3b BLIXO4HOM YacTOThl C U3MEHEHUAMM 3adaHns onpeaenserca nonoxeHnem noteHumometrpa ACC/DEC.

PeXxm BbICOKOM 4acTOThI OTKITHOUYEH
(no ymon4yaHuio)

PeXXuM BbICOKOW 4acCTOTbl BKNKOYEH

f
YR S .
|
|
a I
b |
| >Bx06*
0 2B 10'B B, mA]
4 mA 20 A

MonoxeHne DIP-nepekntoyaTtenen:

HI FREQ = OFF

Al OFFSET = OFF (kpuas a) nnn ON** (kpuBas b)
MOTOR NOM FREQ = 50 nnn 60 Iy,

BbixogHas yacTtoTa orpaHuyeHa BbIbpaHHbIM
3Ha4YeHVeM HOMUHAaNbHONM YacToThbl ABUraTens.

f 3adaHune 4acToThbl
Ao+70ry Ao ]
npeaen BbIXogHOU 4YacToThbl
e
a
b

I Bxod*

0" 2B 108~ 5 A
4 mA 20 vA ’

MNonoxeHwne DIP-nepekntovatenen:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (kpuas a) nnn ON** (kpuBas b)
MOTOR NOM FREQ = 50 nnn 60 Iy,

dakTnyeckoe MakcumarbHOe 3Ha4YeHWe BbIXOAHOW YacTOThl HAXoAUTCS B AnanasoHe oT fy ao fiy+ 70 'y
B 3aBMCUMOCTM OT nonoxeHus noteHumomeTtpa HI FREQ. MNoTteHumnomeTp He BnvseT Ha
MacLUTabrMpoBaHMe curHana aHaroroBoro Bxoga.

* [Inga BbibOpa curHana B BUAE CUrHamna HanpshkeHns Unmn curHana Toka ucnonbadyetcs nepembivka Al. Cm. ctp. 7198.
** [Insa 3awmThl NpMBO4a B Criydae OTCYTCTBMSI CUrHamna Ha aHanoroBOM BXoAde NpuBO[, OTKNOYAETCs, eCN BENMYMHA CUrHana CctaHoBuTCs Huke 2 B (4 MA).
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MHAMKaTOpr COCTOAHUA U BbiAABII€eHUe HeMCﬂpaBHOCTeﬁ

B npuBoge ACS55 npegycmoTpeHo fBa 3eneHbIn KpacHbin

CBETOAMOAHBIX MHAMKATOPA COCTOSIHMS, KOTOPbIE cBeToavon cBeToauoa

OnucaHue

BUHbI YEPE3 NepPeaHIoN0 KPbILLKY.
Ecriv npuBog oBHapyxX1BaeT HeMcnpaBHoCTb, Muraet | BKIT- Otkn.

ACS55 paboTaeT HopmManbHO.

KpacHbIn cBeToamog. Nocne ycTpaHeHna

HEeMCnpaBHOCTU BbINOMHUTE COPOC, CHAB CUrHan
3anycka. Ecnv curHan 3anycka He noaaH, BKI4YMTe Bkn.:
1 CHOBA BbIKITIOYUTE €rO0. Otk -

Bkn. Mwuraet

BkntoyeHa doyHKUMA 3aLmThl. KOnnM4ecTBO BCMbILLEK yKa3biBaeT
Kof, oTKasa.

Kogpbl 0TKa3oB (KONMMYEeCTBO BCMbILWEK CBETOAMOAA)

npuBeaeHs! B Tabnuue. Mwraet Mwuraet C6poc otkasa npusoga ACS55 63/,u,eT aBTOMaTUYECKN
BbINOSMHEH B TeveHue 3 cekyHA. (*) BHumanwue! [Isuratens
HauYMHaeT BpaLlaTbCs, €CNu NOAaH cUrHan 3arycka.

# | Bo3aMOXHble NPUYUHbI U CNOCOOLI YCTPaHEeHUA HeucnpaBHOCTEN # | Bo3amMOXHble NPUYUHbI U CNOCOOLI YCTPaHeHUs HeucnpaBHOCTEN

1 | lNoBbILWEHHOE HaNpsPKeHWe Ha LWMHE NOCTOsIHHOTO Toka (*). 1) Criwkom 7 | lMeperpy3ka asuratens (neperpyska Izt). 1) MNMpoBepbTe Harpysky

GonbLuoe HanpskeHne cetu: MNpoBepbTe HanpsXkeHne nuTaHus. 2) Bpems
3amMeaneHnsa HeJoCTaToMHO ANd peanbHOro MOMEHTa UHEpLIMM HarpysKku.
Yeenudyste Bpemsa ACC/DEC ¢ NOMOLLBH0 COOTBETCTBYIOLLIErO NOTEHLIMOMETPA.

n ybegmTech, YTO MOLHOCTb ABUraTens COOTBETCTBYET
xapaktepuctmkam ACS55. 2) Y6eguTech, 4TO NOTEHLMOMETP
MOTOR | NOM ycTtaHoBneH npasBurbHO.

2 | Huskoe HanpsikeHne Ha LrHe NOCTOSIHHOMO Toka (*). HanpshkeHune cetu 8
CIULLKOM HK3Koe. [MpoBepbTe HanpsikeHWe NUTaHus.

Meperpy3ka HBepTOpa UN NOBbILLEHHAst TemnepaTtypa npveoaa. 1)
cnmwwkom Gornbluas Harpy3ka Unm 2) HeJocTaTo4MHOE OXNaXaeHVe NpMBoaa.

3 KOpOTKoe 3aMblkaHue Ha Bbixoge: OTKNoUNTE NUTaHME n npoeepbre 9
0OMOTKM 1 Kabenb aBurartens.

,El,pyrvle CuUrHaribl OTKa30B. BHyTpeHHFIFI HEeNCnpaBHOCTb. OTkntounTe n
CHOBA BKJHOYMTE NUTaHune. Ecnn oTkas COXpaHAEeTCA, 3aMeHNUTE NpmnBoa.

4 | lMeperpy3ka no BbIXOgHOMY TOKY. 1) Bpems yckopeHus HegoCTaToO4YHO Afist 10
peanbHOro MOMeHTa UHepuumn Harpy3ku. Yesenndste spems ACC/DEC
C MOMOLLIbIO COOTBETCTBYIOLLIErO NoTeHUMomeTpa. 2) HecootseTcTaume
MOLLHOCTY ABuratens v npusoga. lNposepbTe ABUrartens.

C6on npu napametpusauun. NMpumevanume. Oba ceetoamnoga 6yayt
muratb. DIP-nepekntoyatenu 6binm nepeBeeHbl U3 COCTOSAHUS MO
YMOMYaHu1Io Nocrne 3aBepLueHns napameTpmsauumn npueoga ¢ NOMOLLbHO
nporpammbl DriveConfig. NepeBeanTte nepekntoyaTeny B NONOXEHUS Mo
YMOMYaHUIo.

5 | 3apesepsupoBaHo 11

MpuBoa nuTaeTcsa ot akkymynaTopa. CocTosiHue npyBoaa rnokasbiBaeT
OTKa3, TaK Kak HEBO3MOXHO 3anycTuTb npusod. [Ans paboTel npuBog
AOmKeH ObITb NOAKMIOYEH K ceTn nuTaHusa. OgHako npu NUTaHum
npusoda oT nuTaHna komnnekta DriveConfig coeguHeHne mexay
DriveConfig n npuBogomM He HapyLuaeTcs.

6 | BxogHow aHanoroBbi curHan meHblue 4 mA/2 B. (*) MpumevaHnwue. JaHHaa | 12
YHKUMSA KOHTPONSA akTMBHA, ecnu BktodeHo Al OFFSET.

MpuBopg ynpaensetcsa nporpammoint DriveConfig (unn gpyrum
NpunoXeHMeM No KaHany nocriegoBaTefnbHON CBSA3M), U CBA3b Obina
npepeaHa. [poBepbTe CBA3b.

(*) ABTOMaTU4ecknin copoc, ecnv BkntodeH asTomaTtndecknn nepesanyck (AUTORESET = ON). Cm. DIP-nepekntoyamernu Ha cTp. 194.
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TexHun4Yeckue XapPakKTepuctTukmn
230B 115B

BctpoeHHbIn hunstp IMC, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Be3 domunsTpa AIMC, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
JnutenbHasa BbiIxoAHAA MOLLHOCTb ABuUratens kBT 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

n.c. 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Tunopasmep kopnyca (6e3 cunsrpa AMC) A A B C C A A
Tunopasmep kopnyca (¢ punsrpom IMC) A A B D D A A
HoMuHanbHble xapakTepuCcTUKu
Hanpsixenue nutanua U, B 200...240 (+10/-15 %) 110...120 (+10/-15 %)
AnuTenbHbIN BLIXOAHOW TOK /) A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Makc. BbIXOAHOW TOK lomax” A 2,1 3,3 6,5 11,4 14,7 2,1 3,3
BbixogHoe HanpsbkeHune Uy B 0...U4, 3--chasHoe 0...2xU4, 3--¢pasHoe
MoTpebnsiembin TOK /4 A 4,4 ‘ 6,9 ‘ 10,8 ‘ 18,2 ‘ 22,0 6,4 | 9,5
YactoTta KomMyTauum KMy 5 (makc. 16)
Mpepenbl cpabaTbiBaHUA 3aWMUThbI
Meperpyska no Toky (Mnkosas!) A 44 | 69 | 135 | 239 | 309 44 | 69
Meperpes 95 °C (paguatop oxnaxaeHus)
Makc. ceueHue kabenen
CunoBble kKnemmbl MM2 2,5 (AWG 14) ‘ 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Knemmbl yrnipaBneHus MM2 1,5 (AWG 16)
MoTepu MoLHOCTH BT 21 | 32 | s | 74 | 103 24 | 35
BxoaHble npeaoxpaHutenn™*
IEC, Tuna IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, unaCCunT A 10 15 20 25 30 10 15
Bec, BcTpoeHHbIn punstp IMC, ACS55-01E- kr/(dpyHToB) | 0,65 (1,4) 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,6 (3,5) 1,7 (3,7) 0,65 (1,4) 0,7 (1,5)
Bec, 6e3 gpunesrpa OMC, ACS55-01N- kr/(pyHToB) | 0,65 (1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2 (2,6) 1,3(2,9) | 065(1,4) | 0,7 (1,5)

* flonyckaeTcs B TedeHne 1 MuH.

KOMeHOyemble. Monb3ynTech ObICTPOAENCTBYIOLUMN NPEefoXpPaHUTENAMN U NPedOXPaHUTENAMU C MarbiMU MUKOBLIMU TOKaMW. noganTe MEecTHbI
** PekomeHayemble. He nonb3yrtechb ObICTPOAEUCTBYO efoxpaHuTe efoxpaHuTe c Ma (o) oKa Cobnogante mec e

TpeboBaHuUs.
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MakcumanbHaa agnvHa Kabena gsurartens

B Tabnuue Huxe npuBedeHbl 3HaYEeHUS MakCcMMarbHOW ANHbI Kabens
aBuratens, npy KOTOPoR BbIMOSHAKTCA eBponerickne Tpedosanus kK IMC.
Yem Kopouye kabenb gsuratens, TeEM MeHbLUE U3fyvYaemMble MOMEXH,
BO3AENCTBYIOLLIME HA MUTAIOLLYIO0 CETb U coceqHee 0O0pyaoBaHMe.

Tun npeobpasoBarens YacTtoTta KOMMyTauum
ACS55-01x-

BcTpoeHHbin counstp MC 5 kly 16 ky ")
EN61800-3, nepsbie ycriogus akcrnyamauyuu, HeoegpaHu4eHHoe
pacrpocmpaHeHue 2

01A4-2, ..., 04A3-2 10 ™ 3M
01A4-1, 02A2-1 10 ™ 3m
07A6-2, 09A8-2 10 ™ 3m
EN61800-3, nepesie ycriosus akcrlyamauuu, ogpaHu4eHHoe
pacrpocmpaHeHue >

01A4-2, ..., 04A3-2 10 ™ 10 ™
01A4-1, 02A2-1 10 ™ 10 ™
07A6-2, 09A8-2 20 m 10 ™
EN61800-3, emopbie ycriosusi akcrnmyamauuu 3)

01A4-2, ..., 04A3-2 10 ™ 10 ™
01A4-1, 02A2-1 10 ™ 10 ™
07A6-2, 09A8-2 30 m 10 ™

1) YacTtota kommyTaummn yctaHasnueaetcsa DIP-nepekniovatenem. Cm. cTp.
195.

2) NpMMEHNMO TONbKO K KOHAYKTUBHBIM NMOMeEXam.

3) MNpUMEHNMO K KOHOYKTUBHBIM U N3ry4aeMbIM NoMexam.

3awumThbl

OT NPEBbILLEHUS HANPSPKEHWUS, OT MOHKEHHOIO HANPSXKEHNS!, OT KOPOTKOIO
3aMblKaHWs Ha BbIXode, OT Neperpyskun Mo ToKy, OT OTCYTCTBUSI aHaNOroBoro
BXOZHOrO cUrHana, ot neperpysku ABuratensi, oT neperpysku nHBepTopa.

203
PacnpepnenutenbHble ceTU, NU30NIMPOBaHHbIE OT 3eMnu

3anpeLyaeTca cnonb3oBaTb NPMBOALI CO BCTPOEHHbIM dounstpom SMC
B HE3a3eMIEeHHbIX (M30NMPOBAHHBIX OT 3EMIN UM C BbICOKOOMHbIM
3a3eMneHnemM) NPOMBbILLIIEHHbIX 3fIEKTPOCETSIX.

3awmTa oKpyXxaroweun cpeabl

YTunmsmpyemoe nsgenne cogepxuT LLeHHOe Cbipbe, KOTOpPOoe B LIensx
cbepexeHnst a3Heprun 1 NPMPOAHbIX PECYPCOB NOASEXUT NOBTOPHOMY
NCnonb30BaHM. MHCTPYKLMM MO YTUNN3aLUN MOXHO MOMYYnUTb B TOProBbIX
opraHmsauuax ABB 1 cepBUCHBLIX KOMMNaHUSX.

OrpaHquHMe OTBETCTBEHHOCTU

WN3roTtoBuTenb He HECET OTBETCTBEHHOCTU 3a
* nobble pacxoapbl, BO3HMKLLUME BCNeaCcTBME TOMO, YTO MOHTaX, BBOZ
B 9KCrnyaTaumio, PEMOHT, MOgMAUKALMSA UM YCITOBUS SKCAnyaTaumum
npvBoda He COOTBETCTBYIOT TPeboBaHWAM, U3INOXEHHBIM B JOKYMEHTaUuu,
npeaocTaBneHHON BMeCTe C MPMBOAOM, UMW APYron OKYMEHTauumu,
OTHOCSILLENCS K NPUBOAY;
* pedbekTbl 060pyaOBaHUSA, BO3HMKLLME B pe3ynbraTe ero HenpaBuibHOro
NCMonb30BaHus, HEBPEXHOro obpaLLEHNs C HUM UM HECYACTHOIO cny4yas;
» obopynoBaHue, cogepxallee Mmatepuarnsl UM KOHCTPYKTUBHbIE peLLeHus,
MCNonb30BaHHbIE NO CneumnanbHOMY ykasaHuio notpebutens.
N3rotoBuTenb, a Takke ero NOCTaBLLMKN U CyONoaPSIAYNKMA HU NPU KaKNX
YCINOBUSIX HE HECYT OTBETCTBEHHOCTM 3a CneunanbHbIi, KOCBEHHbIN,
Crny4YarnHbIv Unn BocnocnenoBasLumm yuep0, yobITki unu wrpadHble caHkuuu,
BO3HMKLUME BCNEACTBUE HEUCMPABHOCTM NpuBoaa.
Mpy BO3HUKHOBEHUUN KaKnX-NMBOo BOMPOCOB, CBA3aHHLIX ¢ npnBogom ABB,
obpallanTecb K MECTHOMY AUNepy Unn B NpeacTaBMTENbLCTBO KOpropawmm
ABB. TexHnyeckasa MHGopMaLmst U XapakTEPUCTUKN AENCTBUTENbHbI Ha
MOMEHT onybnmkoBaHus. M3rotoButens coxpaHsieT 3a cobor npaBo BHOCUTb
n3mMeHeHusa 6e3 NnpeaBapuTENbHOrO YBELOMEHUS.
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CooTBeTCcTBME CTaHOAapTam C-Tick:
[laHHble Mo aNeKTPOMarHMTHOW COBMECTUMOCTU NPUBEAEHbI B crieumdukaumm
CE Bbilwe, B pasgene CE.
Mpuson ACSS5 ynosrneTBopseT TpeboBaHUAM CriefyoLmx eBponencknx CooTBeTcTBMe [upeKTuBe EBponenckoro coto3a No MalimHam
CTannapTos: W MexaHM3Mam
» [upekTtnBa no HM3KkoMy HanpsikeHuto 73/23/EEC ¢ nonpaBkamu
« [vpexTtuBa no AMC 89/336/EEC ¢ nonpaskamm. MpuBoa cooTBeTCTBYET TpEboBaHUAM ANPEKTMBLI EBponenckoro cotosa no
MPEesoCTaBNSIOTCS MO 3anpocy. SMEeKTPUYECKNM yCcTponcTBam. [leknapaumnio 0 COOTBETCTBUN MOXHO MOMy4YnTb
B ABB.

SHEKTpOMa rTHUTHad COBMEeCTUMOCTL:

Mpueog ACS55 ynosneTteopsieT TpeboBaHMAM NEPEUNCTIEHHBIX HUXE 3awwura nspenus 8 CLUA

CTaHAapTOB NPU YCOBUM, YTO MOHTAX NPUBOA BbINOMHEH NPaBUMBHO 370 n3aenue 3alyLLEeHO OOHUM UK HECKOMbKMU 13 criedytolumx nateHtos CLUA
1 B COOTBETCTBUM C UHCTPYKLIMSIMU JaHHOTO PYKOBOACTBA. 4,920,306 5,301,085 5463,302 5521483 5532568 5,589,754 5,612,604
5,654,624 5799,805 5040286 5042874 5952613 6,094,364 6,147,887
KonaykTueHble EN61800-3, nepsble ycrnosus 6,175,256 6,184,740  6,195274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
BbICOKOYaCTOTHbIE MOMEXH aKcnnyarauum, HeorpaHu4eHHoe/ 6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
OrpaHu1yYeHHoe pacnpocTpaHeHnme 1) 6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
BbicokoyacToTHoe nanyyeHne | EN61800-3, nepsble ycrnosust 6,972,076 6,977,449 6,984,958 6985371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
aKCMyaTaLmm, orpaHu4YeHHoe 7.034510 7,036,223 7,045987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
pacnpocTpaHeHve 7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
. 7215099 7,221,152 7,227,325 7245197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
[NomexoycTon4MBOCTb EN61800-3, BTOpble ycrnosust 7274573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
aKcnnyaTaumm 7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7,446,268 7,456,615 7,508,688
7,515447 7,560,894 D503,931 D510,319  D510,320 D511,137  D511,150
[apMOHUYeCcKne NCKaKeHNs IEC61000-3-2 D512,026 D512,696 D521,466  D541,743S D541,744S D541,745S
CETeBOro Toka D548,182S D548,183S D573,090S

1) BbinonHsiiTe TpeGoBaHMS K MakCUMasbHOM AnUHE kabens ApuraTens OcTanbHbie NaTeHTb HAXOAATCS B CTaANM PACCMOTPEHNS.

n vyactote kommyTaumu (LUNAM), cm. cTp. 203. CM. Takxe yKkasaHus no

npoknagke kabenei Ha cTp. 199. BcnomMmorartenbHble yCcTpoucTBa

B0O3MOXHO CHMXEHME TOKOB BbICLLUMX FAPMOHUK MyTEM YCTAaHOBKU B LieNn

NMMTaHUS BHELUHUX ﬂpoccenef/]_ BxogHble apoccenu: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
BrixogHble gpoccenn: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3

MapkupoBka UL, cUL u C-Tick MoTteHumometp: ACS55-POT

[nga nonyyeHns 4ONOAHUTENBHON MHOPMaLMKN MO KOMMIEKTY NporpamMMbl
DriveConfig obpalanTtecb B MecTHOe npeactasutenscTeo ABB.

UL, cUL: Cm. Pykosodcmeo rio akcriiyamauuu DriveConfig [3AFE68910897

(Ha aHrnunckom asbike)].

Cm. nacnopTHyto Tabnunuky.

npueog ACS55 npurogeH 4nsa ncnonb3oBaHns B CETSIX, CMOCOOHbIX NogaBaTh
CUMMETPUYHBIN TOK He Bonee 65 KA (adhd. 3HauyeHune), He Bonee 230 B
C 3alMTON NOCPEeACcTBOM npeadoxpaHutenen knacca CC unu T.
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Anvandar-
handledning

for frekvens-
omriktare ACS55

fran 0,18 till 2,2 kW

Svenska SV
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Fragor om produkter och service

Eventuella fragor med avseende pa produkten skall riktas till lokal ABB-representant. Ange produktens typkod och serienummer. En lista

Over ABBs forsaljnings-, support- och servicekontakter finns pa adressen www.abb.se/frekvensomriktare. Klicka pa lankarna vid
Vérldsomspénnande servicenétverk (ENG)

Produktutbildning

For information om ABBs produktutbildning, ga till www.abb.com/drives och valj Training courses.

Kommentarer om ABB Drives handbocker

Vi valkomnar dina kommentarer om vara handbdcker. Ga till www.abb.se/frekvensomrikare, valj Dokumentation — Ge feedback péa vara
handboécker inom lagspdnningsfrekvensomriktare).

3AFE68929300 Rev C ABB Automation Products
SV Svensk Forsaljning Motorer & Drivsystem
Géller fran: 2010-04-12 Orjansgrand 10

S-72177 Vasteras

SVERIGE

Telefon +46-21-329000
Telefax +46-21-148671
Internet www.abb.se/motorer&drivsystem

© 2010 ABB Oy. Med ensamratt.


http://www.abb.com
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives
www.abb.com/drives

SV
Sakerhetsanvisningar

Las féljande instruktioner noggrant fére fortsatt installation.
Varning! Farlig spanning!
Endast kompetent elektriker far installera ACS55.

Arbeta aldrig med frekvensomriktaren, motorkabeln eller motorn
nar natspanning ar applicerad. Nar matningen har brutits, vanta
alltid minst 5 minuter for att lata mellanledskondensatorerna ladda
ur innan nagot arbete utférs pa frekvensomriktaren.

Varning! Om kylflansen inte ar korrekt jordad kan du utsattas for
en elektrisk stot om du vidror kylflansen.

Obs: DIP-omkopplarna ligger pa farlig spanningsniva.
Obs: Aven om motorn &r stoppad ligger det farliga spanningar pa
plintarna L/R, N/S, T1/U, T2/V och T3/W.

Obs: Aven nar enheten &r avstangd kan det finnas farliga externa
spanningar anslutna till relautgangsplintarna.

Varning! Heta ytor!

Under drift kan kylflansen na hdég temperatur (>80°C). Fdlj
noggrant installationsinstruktionerna.

Allmanna sakerhetsinstruktioner

ACS55 startar motorn automatiskt efter ett matningsavbrott om
extern startsignal foreligger.

Forsok aldrig att reparera en felaktig enhet. ACS55 kan inte
repareras i falt. Kontakta leverantoren for byte.

Installera ACS55 i ett utrymme som ar last eller som endast kan
Oppnas med specialverktyg.

Anslut inte natspanning till enheten med kortare intervall an tre
minuter.

207

Andring av DIP-omkopplarnas lagen paverkar funktion och
prestanda hos ACS55. Kontrollera att forandringarna inte kommer
att orsaka fara for personer eller egendom.

Om denna handledning

Denna handledning ger nédvandig information for installation och
igangkdrning av enheten.

Leveranskontroli
| leveransen ingar: AR ACVIEAS2
1. ACSSS U1 1~200..240V U2 3~ 0..U1IP20
2. Anvandarhandledning AT
3. Tva plintar for styrkabeln (endast EMC- e 22LE
enheter) LT T
Kontrollera markskylten och verifiera att II!A!!X!!X!X)(! I
levererad enhet motsvarar bestallningen. (€ @ ®
RoHS Made in Ch.in.a
ACS55-01 - -

EMC-filter: E = Inbyggt N = Nej |
Max. kontinuerlig utstrom (/,):

01A4 =1,4 A, 02A2 =2,2 A, 04A3 = 4,3 A,

07A6 =76 A,09A8=9,8 A

Matningsspanning (U4):

1=110...120 VAC +10 %/-15 %

2 =200...240 VAC +10 %/-15 %

Serienummer (S/N) anges pa markskylten.

(M = tillverkningsort, YY = tillverkningsar, WW = tillverkningsvecka,
R = produktrevisionsnummer (A, B, C...), XXXX = heltal som
startar om varje vecka fran 0001)
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Oversikt av enheten

Frekvensomriktare ACS55 styr varvtalet hos en 3-fasig asynkronmotor.
Skyddsjord (PE), sid 217

Ingangsplintar, sid 217

Spanningslysdiod, sid 221 DIP-omkopplare, sid 2714

Fellysdiod, sid 221
Styrpotentiometrar, sid 216

Motorkabelskarm, sid 217

Motorkabelplintar, sid 277. Skjutlock som
ger extra isolering. Skjut locket at vanster
for att stanga.

Omkopplare for analog insignal
(spanning/strom), sid 218

Monteringsfasten,
sidorna 212 - 213

Jordplat, sid 279 (endast EMC-enheter)
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Installations- och igangkoérningsprocedur

209

Las Séakerhetsanvisningar pa sid 207 fore fortsatt arbete.

Atgird Sid.
1 Kontrollera leveransen. 207
2 Kontrollera att installationsmiljon ar Iamplig for ACS55. 210
Montera enheten. 212 -
213
4 Kontrollera att standardinstallningarna kan tillampas: Motorns markfrekvens ar 50 Hz, belastningen ar en pump eller | 274
en flakt, maximal utfrekvens ar 50 Hz. Om standardinstallningarna inte kan tillampas, justera DIP-omkopplarnas
lagen.
5 Kontrollera att laget hos potentiometern MOTOR | NOM 6verensstammer med motorns markstrom. Den definierar 216
funktionen hos motorns dverhettningsskydd.
6 Justera vid behov laget hos potentiometern for accelerations- och retardationstid, ACC/DEC. 216
7 Anslut matningkabeln och motorkablarna. 217
8 Anslut styrkablarna. 218
9 Spanningssatt enheten. Gron lysdiod lyser. Obs: Motorn borjar rotera om startsignal foreligger.
10 | Stall in hastighetsreferensen och aktivera startsignalen. Motorn accelererar till angivet varvtalsbérvarde. 220

Kontroll av installationens isolation

Gor inga test av spanningstolerans eller isolationsresistans (t.ex. hi-pot eller megger) pa nagon del av frekvensomriktaren. Sadana test
kan skada frekvensomriktaren. Varje enskild frekvensomriktare har testats med avseende pa isolering mellan huvudkrets och chassi
fore leverans fran fabrik. Dessutom finns det spanningsbegransande kretsar inuti frekvensomriktaren som reducerar testspanningen

automatiskt.
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Driftmiljo
Installationsplats Forvaring och transport i skyddande forpackning
Lufttemperatur -20°C, ingen frost tillaten 1) -40°C till +70°C

+40°C, vid nominell belastning

+50°C, om kontinuerlig utstrém ar max 85 %
av markutstrom /,

+55°C (131°F), om kontinuerlig utstrom ar
max 75 % av markutstrom /,

Installationshojd

0...2000 m. Pa haéjder 1000...2000 m skall Py
och I, stamplas ner 1 % per 100 m.

Ingen begransning

Relativ fuktighet

Under 95 %, ej kondenserande

Under 95 %, ej kondenserande

Fororenings-
nivaer
(IEC 60721-3-3)

* Ledande damm ej tillatet

» Kylluften skall vara ren, utan fratande
substanser eller ledande damm

+ Kemiska gaser: Klass 3C2

» Fasta partiklar: Klass 3S2

Lagring Transport

* Ledande damm e; tillatet * Ledande damm e;j tillatet
+ Kemiska gaser: Klass 1C2 + Kemiska gaser: Klass 2C2
» Fasta partiklar: Klass 1S2 » Fasta partiklar: Klass 2S2

Sinusformade
vibrationer
(IEC 60068-2-6)

Frekvensomrade: 5...150 Hz
Konstant toppacceleration: 1 g

| enlighet med specifikationen ISTA 1A

. Stotar

(IEC 60068-2-29)

Tillats gj

Max. 100 m/s2, 11 ms

Fritt fall

Tillats ej

Tillats ej

1) Vid drift av frekvensomriktaren i temperaturer understigande fryspunkten, lat inkommande matning vara kontinuerligt ansluten.
Installera frekvensomriktaren i ett skap. Kontrollera att varmen som frekvensomriktaren genererar leds bort effektivt.

Kapslingsklassen for ACS55 ar IP20.
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Matt
Bygg- Bygg- Bygg- Bygg-
storl. A | storl. B | storl. C | storl. D
mm mm mm mm
(tum) (tum) (tum) (tum)
53 72 74 74
(2,09) (2,83) (2,91) (2,91)
45 67,5 70 70
(1,77) (2,66) (2,76) (2,76)
128 128 159 159
(5,04) (5,04) (6,26) (6,26)
67,5 67,5 - -
(2,66) (2,66)
- - 77 77
(3,03) (3,03)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
- - 40 40
(1,57) (1,57)
183 183 - 230
(7,20) (7,20) (9,06)
156 156 182 214
(6,14) (6,14) (7,17) (8,43)
170 170 194 226
(6,69) (6,69) (7,64) (8,90)
146,5 146,5 171 203
(5,77) (5,77) (6,73) (7,99)
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Montering

SV

Varning! Enheten nar hdg temperatur under normal drift. Sakerstall tillrackligt kylluftfldde under alla férhallanden:
- Installera alltid ACS55 sa att kylflansarna ar vertikala.

- Lamna tillrackligt utrymme kring enheter med byggstorlek A och B. Byggstorlekarna C och D ar flaktkylda och kan darfor monteras i
direkt anslutning till varandra, utan fritt utrymme emellan.

Installera enheten med hjalp av medféljande faste pa en 35 mm DIN-skena eller pa vagg.

Montering pa DIN-skena

"Klicka fast" ACS55 pa skenan.
Tryck pa armen hogst upp pa fastet
for att lossa enheten.

Montering pa véagg
Installera enheten pa vagg med
hjalp av fastet. Anvand M4-skruvar.

Fritt utrymme

Lamna alltid tillrackligt mycket fritt utrymme kring enheten

for att sakerstalla effektiv kylning.

e ll..- o
T 5cm L _
%'3}_7_1‘3; (2 tum)
o = ’.WI T ‘F-'-?. R
] “‘Ehﬁ""--;ﬂ?u?::: &+ i“‘a%"
—F—{p X SSES
=S =S
= =
S S
= =
e 1-'*-7‘_‘:_._‘1:‘“;__7_, . a%
" 5cm A
(2 tum)
Byggst. | Byggst.
AochB | CochD
cm (tum) | cm (tum)
X[1,5(0,6)| 0(0)
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Montering och demontering av faste
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Enheten kan monteras med den breda eller den smala sidan mot vaggen. Installera fastet pa dnskad sida. Se instruktionerna nedan for
byggstorlekarna A och B. Ta av monteringsbygeln fran byggstorlekarna C och D genom att dra den nedat. Satt pa den genom att trycka

den uppat.

Demontering av faste, byggstorlekarna
A och B: Tryck in de bada plasttungorna
for att separera den 6vre och den nedre
delen av fastet fran varandra.

Montering av faste, figur A: Placera de
bada delarna enligt figuren och skjut ihop
dem tills det klickar.

Montering av faste, figur B: Tryck in de
bada delarna i kylelementet och skjut ihop
dem tills det klickar.

2.

| e
=
ri?h- =
L Al =
K .-_._..31___\’.! I l__.l.
R S S .
1% |
™ ] ] I l
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DIP-omkopplare

DIP-omkopplare anvands for att anpassa ACS55 till motorn och tillampningen.

Varning! DIP-omkopplarna ligger pa farlig spanning (200 V). Bryt matningen och vanta 5 minuter fére andring av omkopplarlagen.
Se till att kapan ar stangd nar ACS55 ar spanningssatt.

Konfigurering

+ Oppna frontkdpan med hjalp av spetsen pa en skruvmejsel och stéll in DIP-omkopplarna.
» Anvand spetsen av en skruvmejsel for att flytta omkopplarna. Som standard star alla omkopplare i sitt vanstra lage.
+ Satt tillbaka skyddskapan.

Grundlaggande information

DIP-omkopplare # | Namn och funktion: Forvald Alternativ
installning !'j installning Ii—!'l
NOM FREQ HZ: Motorns markfrekvens 50 Hz 60 Hz
/I NOMEREQ| 2 | SILENT: Motorljudniva (PWM-moduleringsfrekvens) | OFF - Normal ON - Tyst (16 kHz)
50 (|SLLIN( 60 Hz (5 kHz)
OFF |\SLLE | ON SILENT 3 | LOAD: Belastningsmomenttyp (U/f-kurva) P&F - pump/flakt CT - Konstant moment
P&F (X0 ||CT LOAD i |
5 111490 JOGHz 4 | JOG HZ: Konstant frekvens for joggningsfunktionen: | 5 Hz 10 Hz
FLT || L) ||RUN RELAY | 5 | RELAY: Reldutgangsfunktion FLT - Fel RUN - Motor i drift
OFF [ LL | ON- Al OFFSET g™ A OFFSET: Minimivarde for analog ingang OFF-0mA(OV) |ON-4mA 2V)
OFF (|5 J (| OM AUTORESET
oFfF |- O || oN [IETE 7 | AUTORESET: Funktion for automatisk OFF - Ingen ON - Automatisk
E, felaterstallning automatisk felaterstallning
felaterstallning aktiverad
8 | HI FREQ: Hogfrekvenslage OFF - Standard ON - Hogfrekvenslage
aktiverat
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Ytterligare information

Nr. | Namn Information

1 NOM Definierar motorns markfrekvens (se motorns markskylt).

FREQ Hz ﬁ/

2 SILENT | Definierar frekvensomriktarens moduleringsfrekvens. Obs: Hogre frekvens ger hogre elektro- Un
magnetisk stérningsniva och kraver kortare motorkabellangd om EMC-direktivet skall uppfyllas.

Se Tekniska data pa sid 222. Obs: Moduleringsfrekvensen anpassas till temperaturen i ACS55.

3 LOAD Optimerar utspanning och frekvensegenskaper efter aktuell belastning. Valj P&F for kvadratiskt [10%
Okande moment (t.ex. pumpar och flaktar), respektive CT for belastningar med konstant
moment (t.ex. transportérer). ACS55 dkar automatiskt startspanningen med 10 % for att
kompensera for motorforluster och for att 6ka startmomentet.

4 JOG Hz | Definierar joggningsfrekvensen. Aktivera joggningsfunktionen genom att ansluta 12...24 V DC till digital ingang 3
("JOG"). (Frekvensomriktaren okar eller minskar frekvensen for att na joggningsfrekvensen och stannar pa denna
niva sa lange ingangen ar aktiv.)

5 RELAY Val av vilket frekvensomriktartillstand som skall indikeras av den normalt 6ppna kontakten hos reldutgangen. FLT =
Fel. Kontakten 6ppen under feltillstand eller vid matningsavbrott. RUN = | drift. Kontakten sluten under normal drift.

6 Al Aktiverar dvervakning av levande nolla for analog ingang. 4 mA (2 V) = ACS55 stoppas vid fel om vardet sjunker

OFFSET | under denna niva. Se Varvtalsreglering pa sid 220 fér information om skalning av analog ingang.
7 AUTO- Aktiverar funktionen for automatisk aterstallning for féljande fel: Underspanning, éverspanning, bortfall av analog
RESET ingang. ON = ACS55 gor automatiskt ett aterstartforsok tre sekunder efter felutlésning. Max antal aterstallnings-
forsok ar tio per period om tre minuter. Om detta varde dverskrids stoppas ACS55 och inga ytterligare aterstallnings-
forsok gors. Se aven Statusindikering och felsbkning pa sid 221.
Varning! Om startsignal foreligger startar motorn om efter aterstallning. Sakerstall att detta inte kan orsaka fara.
8 HI FREQ | Definierar maximal utfrekvens. OFF: Max. frekvens = varde som definieras av omkopplaren NOM FREQ HZ. ON:

Max. frekvens = varde som definieras av omkopplaren NOM FREQ HZ. + vardet installt med potentiometern Hl
FREQ. Se Styrpotentiometrar pa sid 216.

For ytterligare information, se DriveConfig User’s Guide [3AFE68910897 (engelska)].
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Styrpotentiometrar

SV

Programmeringspotentiometrarnas lagen kan justeras med en skruvmejsel. Som standard star alla potentiometrar i sina mittlagen.

HOTOR | HOM MOTOR | | Berakna MOTOR | NOM med ekvationen i denna ruta eller valj ett varde pa MOTOR | NOM fran tabellen
NOM nedan. ACS55 uppskattar motortemperaturen utgaende fran uppmatt utstrom och definierad motor-
markstrém. Frekvensomriktaren I6ser ut om den uppskattade temperaturen tyder pa motoréverhettning.
Obs: Om motorkablarna ar langa och darmed orsakar stora kapacitiva strommar kan det vara nédvandigt
att 0ka vardet pa MOTOR | NOM.
MOTOR | NOM ( %) = otormarkstrom [A] - 100 %
ACS55, markstrom [A]
ACC/DEC | Definierar accelerations- och retardationstid fran lagsta till hogsta frekvens och vice versa, i sekunder.
Ju storre varde pa ACC/RET desto langsammare foljer ACS55 bérvardesandringar.
HI FREQ | Begransar utfrekvensen till ett onskat varde mellan markfrekvensen och markfrekvensen + 70 Hz. For att
anvanda denna potentiometer, aktivera hogfrekvenslaget med DIP-omkopplaren HI FREQ. Se DIP-
CP ! omkopplare pa sid 214.
Tabell for val av MOTOR | NOM ACC/DEC-tid
Motormarkstrom (A Ref. [%]
ACS55-01x- A
01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
I I I I I I I I | | I
-02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | | I I
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
I T I I | I I | I I | N
-07A6-x 38 46 53 61 68 76 84 93 1072 11,4
I | | | | | I I I I I
-09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
| | | | | | | 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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Anslutning av matnings- och motorkablar

1-fas AVarning! Fore installation, kontrollera att matningsspanningen ar bruten.

matn.-spanning  Obs: Sakerstall att matningsspanningen ar korrekt! Anslutning av 230 V AC till en ACS55-enhet avsedd for
115 V AC kommer att skada frekvensomriktaren!

Plint Beskrivning Ledararea Atdragnings-
moment
L/R, N/S Anslutning av 1-fasmatning | Max. 2,5 mm? (byggstorlekarna A och B) 0,5 Nm
2
T1/U, T2/V, T3/W | Motorutgang eller max 4 mm< (byggstorlekarna C och D)
fyrledarkabel

PE @ Skyddsjord. Anvand flertradig kopparledare. Ledararean | 1 Nm

Motorkabelskyddsledare och | far inte understiga ledararean hos den

skarm. matningskabel som har valts.

Varning! Om kylflansen inte ar korrekt jordad kan du utsattas for en elektrisk stot om du vidror kylflansen.

Obs: Anvand endast medféljande kombiskruvar M4x8. Max tillatet inskruvningsdjup for jordningsskruvar ar 6 mm.

MOTOR

Folj de lokala féreskrifterna for ledarareor. Anvand kabel markt for 60°C, eller 75°C om omgivningstemperaturen
overstiger 30°C. Se aven Extra kabeldragnings- och EMC-instruktioner pa sid 219.

Lackstrommen till jord fran ACS55 kan 6verstiga 3,5 mA AC / 10 mA DC. Enligt EN50178 far ACS55 endast
anvandas i fasta installationer. .

Ingangssakring
Se Tekniska data pa sid 222 for reckommenderade sakringstyper.
Motor

Motorn méaste vara en 3-fas asynkronmotor med markspanning Uy fran 200 till 240 V och markfrekvens fy
antingen 50 eller 60 Hz. Motorns markstrom maste vara mindre an eller lika med frekvensomriktarens
markutstrom (/).

Om faserna ar anslutna, U-U, V-V och W-W, och vald rotationsriktning ar framat kommer axeln att rotera medurs
sett mot drivanden.

T1 T2 T3
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Anslutning av styrkablar Styranslutningar
» Ledararea: Mangtradig 0,25...1,5 mm? (AWG 23 till AWG 16)
« Atdragningsmoment: 0,25 Nm.

Intern (1) eller extern (2) matning kan anvandas for de digitala
ingangarna. Analog manéverspanning ar 0...10 V DC som

grundvarde. Bygeln Al maste sta i lage spanning ("U"). # | Namn | Beskrivning
_ _ 1 | COM Gemensam nolla, digitala eller analoga ingangar 1
é - In_c é . — 2 | COM Gemensam nolla, digital eller analog ingang 1)
CED % ol <>0X =25 Q B(C > (0 0 3 | Al Analog ingang: Varvtalsborvarde
L —-——-FHWQO OO0 =-c«-FEWQO o
OCOMW+ +NES® OCOM+ +NES® (frekvensbdorvarde).
0/2...10 V DC (Ri=190 kohm), eller 0/4...20 mA
| | | (Ri=100 ohm). Upplésning 0,1 %, noggrannhet
| | i s +/-1 %.
| ] : 4 | +10V | Referensspanning for analog ingang.
: )| Noggrannhet +/-2 %. Max. 10 mA.
2)| 'L B | 5 | +12V | Hjalpspanning for digitala ingangar Max. 30 mA.
- - _ 110 koh START | Digital ingang 1: Start (aterstaller
12...24 V DC-matning -1 Kohm frekvensomriktaren efter en felutldsning) 2)
Anvandning av 0/4...20 mA com 7 | REV | Digital ingang 2: Motsatt rotationsriktning 2
stromsignal: - Flytta bygeln Al till S — . _ . : : 2)
lage strém ("I"). + ) / ' ( | COM 8 | JOG Digital ingang 3: Aktivera joggningsvarvtal
- Sétt DIP-omkopplaren Al ' \|/ SPEED/Al| |9 | SCR J.ord for s-,lignalkablarnas skarmar. Internt ansluten
OFFSET i lage ON om | :12 x till chassijord.
4...20 mA stromsignal 6nskas: : START Relautgang
| REV 1 | RO1 Vid fel: Relat 6ppnar. 12 V...250 V AC /30 V DC
N JOG 10 mA..2 A
\ SCR 2 | RO2

1) Internt ansluten till chassijord via ett motstand pa 1 Mohm.
2) Impedansen hos digital ingang ar 1,5 kohm.
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Extra kabeldragnings- och EMC-instruktioner

FOlj dessa instruktioner for problemfri drift och for att sakerstalla kompatibilitet med EGs EMC-direktiv.
Motorkabel

Motorkabeln maste vara en symmetrisk treledarkabel med koncentrisk skyddsjordledare, eller en fyrledarkabel med koncentrisk skarm.
Flatad metallskdrm rekommenderas, t.ex. typ MCCMK (NK Cables).

- Tvinna samman skarmtradarna till en kort ledare och anslut den till jordskruven JT— . Hall denna ledare sa kort som mdgjligt.
- Anslut kabelskarmen med hjalp av en klamma (se figur) nar internt eller externt EMC-filter anvands.

- Vid motoranden maste kabeln ha 360 grader runtomgaende jordning i form av en EMC-kabelgenomféring. Alternativt kan
kabelskarmen tvinnas till en ledare vars langd inte 6verstiger fem ganger dess bredd och anslutas till PE-plinten pa motorn.
Styrkablar

Styrkablar maste vara flertradiga ledare med flatad koppartradskarm. En
dubbelskarmad kabel med tvinnade parledare rekommenderas for analoga
signaler.

- Tvinna samman skarmtradarna till en kort ledare och anslut den till plinten
SCR. Hall denna ledare sa kort som mgjligt.

- Anslut kabelskarmen med hjalp av en klamma (se figur) (endast EMC-
enheter).

- Foérlagg motorkabeln pa avstand fran styr- och matningskablarna for att
undvika elektromagnetiska stérningar (avstand > 20 cm).

Obs: Blanda aldrig 24 V DC- och 115/230 V AC-signaler i samma kabel.

styrkabel

motorkabel
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Varvtalsreglering
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Den analoga ingangen ger varvtalsborvardet (frekvensbdorvardet) for ACS55. Forhallandet mellan analog ingang och bérvarde beror pa
installiningarna av DIP-omkopplarna, sa som visas nedan. Utfrekvensen foljer andringarna i bérvarde, sa som definieras av

potentiometern ACC/RET.

Hogfrekvenslage OFF (grundinstallning)

Hogfrekvenslage ON

f
YR S |
|
|
; :
b |
| >Insignal*
0 2V 10'V " [V, mA]
4 mA 20 mA
DIP-omkopplarlagen:
HI FREQ = OFF
Al OFFSET = OFF (kurva a) eller ON** (kurva
b)

MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Utfrekvensen begransas till vald markfrekvens
for motorn.

f A frekvensbdrvarde
I\ utfrekvensgrans
o
a
b
0“4 101 v Insignal*
4 mA 20ma [V MA

DIP-omkopplarlagen:

HI FREQ = ON

Al OFFSET = OFF (kurva a) eller ON** (kurva b)
MOTOR NOM FREQ = 50 eller 60 Hz

Faktisk utfrekvens begransas till ett varde mellan fy och fy + 70 Hz av potentiometern
HI FREQ. Potentiometern paverkar inte skalningen av den analoga ingangen.

* Anvand bygeln Al for att valja spannings- eller stromsignal. Se sid 2718.
** For att skydda frekvensomriktaren vid bortfall av analog insignal 16ser enheten ut om signalen understiger 2 V (4 mA).
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Statusindikering och felsokning
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ACS55 har tva statusindikeringslysdioder. Gron LED Rod LED Beskrivning

Dessa ar synliga genom fron.t.kapan. Tand Slackt ACS55 fungerar normalt.

Om frekvensomriktaren upptécker ett problem - : : : ——

blinkar den réda lysdioden. N&r problemet &r Tand Blinkande Skyddsfunktion aktiverad. Antalet blinkningar

oy i . . e Tand —. - (—

atgardat, aterstall genom att sétta o anger felkod.

startsignalen till OFF. Om startsignalen redan Slackt..

ar i lage OFF, vaxla ON/OFF pa nytt. Blinkande Blinkande ACS55 aterstalls automatiskt inom 3 sekunder.

Se tabellen nedan for felkoder (ant. blinkningar). (*) Varning! Motorn startar, om startsignal foreligger.

# |Mojliga orsaker och atgarder # |Mojliga orsaker och atgarder

1 | DC-Overspanning (*). 1) Natspanning for hog: Kontrollera Motor, 6verbel. (Ft-Gverbel.): 1) Kontrollera belastningen och

matningen. 2) Retardationsramptiden ar for kort for kontrollera att motorns storlek ar lamplig for ACS55. 2) Kontrollera att
troghetsmomentet: Oka ACC/DEC-tiden med potentiometern. potentiometern MOTOR | NOM ar korrekt installd.

2 | DC-underspanning (*). Natspanningen ar for lag: Kontrollera |8 | Overbelastning av vaxelriktare eller fér hdg intern temperatur: 1) Lasten

matningen. ar for stor eller 2) kylningen av omriktaren ar otillracklig.

3 |Kortslutning i motorkretsen: Bryt matningen och kontrollera 9 | Andra fel. Internt fel. Bryt matningen och slut den igen. Om problemet

motorlindningar och motorkabel. kvarstar, byt enheten.

4 | Overstrém, utgang. 1) Accelerationstiden ar for kort for 10 | Parametersattningsfel. Obs: Bada lysdioderna blinkar. DIP-omkopplare

troghetsmomentet: Oka ACC/DEC-tiden med potentiometern. har stallts om efter att frekvensomriktaren har parametersatts med
2) Motor- och omriktarstorlek ar inte kompatibla: Kontrollera verktyget DriveConfig. Stall tillbaka DIP-omkopplarna till sina
motorn. grundlagen.

5 | Reserverad 11 | Frekvensomriktaren matas fran batteri. Omriktarstatus indikerar fel dar-
for att det inte gar att starta omriktaren. For frekvensomriktardrift maste
enheten anslutas till matningsnatet. Emellertid, nar frekvensomriktaren
matas fran DriveConfig-paketet ar kontakten mellan DriveConfig och
omriktaren OK.

6 | Den analoga insignalens varde understiger 4 mA/2 V. (*) Obs: |12 | Frekvensomriktaren styrs av DriveConfig (eller annat tillampnings-

Denna dévervakning ar aktiv om Al OFFSET ar ON. program via seriell kommunikation) och kommunikationen har brutits.
Kontrollera kommunikationen.

(*) Automatisk aterstallning om AUTORESET ar ON. Se DIP-omkopplare pa sid 214.
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Tekniska data

230V 115V

Inbyggd EMC, ACS55-01E- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Ingen EMC, ACS55-01N- 01A4-2 02A2-2 04A3-2 07A6-2 09A8-2 01A4-1 02A2-1
Kontinuerlig uteffekt fran motor kW 0,18 0,37 0,75 1,5 2,2 0,18 0,37

hk 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
Byggstorlek (ej EMC) A A B C C A A
Byggstorlek (EMC) A A B D D A A
Markdata
Inspanning U4 Vv 200...240 (+10/-15 %) 110...120 (+10/-15 %)
Kontinuerlig utstrém /, A 1,4 2,2 4,3 7,6 9,8 1,4 2,2
Max utstrom /lopax* A 21 3,3 6,5 11,4 14,7 21 3,3
Utspanning U, \ 0...U,, 3-fas 0...2xU4, 3-fas
Instrom /4 A 4,4 6,9 10,8 18,2 22,0 6,4 9,5
Moduleringsfrekvens kHz 5 (max 16)
Skyddsgranser
Overstrém (toppvarde) A 4,4 6,9 13,5 23,9 30,9 4,4 6,9
Overtemperatur 95°C (kylelement)
Max ledararea
Kraftanslutningar mm? 2,5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2,5 (AWG 14)
Styranslutningar mm? 1,5 (AWG 16)
Forlusteffekt W 21 32 51 74 103 24 35
Matningssakring, storlek**
IEC, typ IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL, typerna CC och T A 10 15 20 25 30 10 15
Vikt, inbyggd EMC, ACS55-01E- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,6(3,5) | 1,7(3,7) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)
Vikt, ingen EMC, ACS55-01N- kg (Ib) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5) 0,9 (2) 1,2(2,6) | 1,3(2,9) | 0,65(1,4) | 0,7 (1,5)

* Tillats under 1 minut.
** Rekommenderade varden. Anvand inte ultrasnabba sakringar eller sakringar med utlésningsfordréjning. Folj lokala foreskrifter.
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Max motorkabellangd Icke direktjordade distributionsnat
For att uppfylla EGs EMC-direktiv maste motorkabellangden Frekvensomriktare med inbyggt EMC-filter far inte anvandas i ett
begransas enligt specifikationen i tabellen nedan. Ju kortare icke direktjordat nat eller i ett hdgimpedivt jordat nat for
motorkabel desto mindre storningsemission till matande nat och anlaggningsdistribution.
omgivning.
_ . Miljoinformation
2?::;?&3;2 Moduleringsfrekvens Produkter som skall skrotas/deponeras innehaller vardefulla
_ @) ramaterial som bor ateranvandas for att spara energi och
Inbyggt EMC-filter 5 kHz 16 kHz naturtillgéngar. Instruktioner fér materialatervinning kan rekvireras
EN61800-3, Miljklass 1, obegransad distribution 2 fran ABBs forsaljnings- och servicebolag.
01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 3m
01A4-1, 02A2-1 10 m 3m Ansvarsbegransning
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m Tillverkaren ar inte ansvarig for:
EN61800-3, Miljéklass 1, begrénsad distribution 3) . I:Iave.rikostnade.rj f"aII (ozlé installa}ion, idriﬂtagnir.lg, reparation,
01A4-2, ... 04A3-2 10m 10m andring eller mlljoforhallandgq for frgkvensomrlktgre inte
motsvarar de krav som specificeras i dokumentationen som
01A4-1, 02A2-1 10m 10m medfoljer enheten, samt i annan relevant dokumentation.
07A6-2, 09A8-2 20m 10m » Enheter som skadats genom felaktig anvandning, bristande
EN61800-3, Miljklass ¥ underhall eller olyckshéndelser.
01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10 m * Enheter som innehaller material som tillhandahallits av kbparen
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m eller som konstruerats enligt kdparens specifikationer.
07A6-2, 09A8-2 30 m 10m Foretagets leverantorer och underentreprendrer kan under inga
. . omstandigheter goras ansvariga for speciella, indirekta eller
1) Moduleringsfrekvensen kan valjas med DIP-omkopplare. oférutsedda skador eller for féljdskador, forluster eller viten. .
Se sid 215. . . . , .
) ) o _ For eventuella fragor med avseende pa frekvensomriktare fran
2) Galler endast for emission genom ledning ABB hanvisar vi till lokal aterférsaljare eller ABB-representant.
3) Galler emission genom ledning och stralning. Angivna tekniska data, specifikationer och évrig information ar de
som galler vid tidpunkten for tryckning. Tillverkaren forbehaller sig
Skydd ratten till andringar utan foregaende meddelande.

C')verspénning, underspanning, kortslutning i motorkretsen,
Overstrom, bortfall av analog ingang, motordéverbelastning,
Overbelastning av vaxelriktare.
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Godkannanden C-Tick:

For elektromagnetisk kompatibilitet, se specifikation i avsnittet CE
CE ovan.
ACS55 uppfyller foljande EU-direktiv: Overensstimmelse med EGs Maskindirektiv
* Lagspanningsdirektivet 73/23/EEG med tillagg Frekvensomriktaren uppfyller kraven i EGs Maskindirektiv med
 EMC-direktivet 89/336/EEG med tillagg. avseende pa utrustning avsedd att installeras i maskiner.
Forsakran om dverensstammelse och en lista pa uppfyllida Inbyggnadsdeklaration kan begéras fran ABB.

standarder kan erhallas pa begaran.
Produktskydd i USA

Elektromagnetisk kompatibilitet: Denna produkt skyddas av ett eller flera av féljande USA-patent
ACS55 uppfyller foljande standarder forutsatt att installationen ar 4920306 5301085 5463302 5521483 5532568 5589754 5612604

utférd korrekt och enligt instruktionerna i detta dokument: 5654624 5799805  5940,286 5942874 5952613 6,094,364 6,147,887
6,175,256 6,184,740 6,195,274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
Hogfrekvent emission genom EN61800-3 Miljoklass 1, obegransad / 6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
ledning begransad distribution 6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
6,859,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
Hogfrekvent emission genom EN61800-3 Miljdklass 1, begransad 6,972,976 6,977,449 6,984,958 6,985,371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
stralning distribution 7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
_ _ 7,084,604 7,098,623 7,102,325 7,109,780 7,164,562 7,176,779 7,190,599
Immunitet EN61800-3 Miljoklass 2 7,215,099 7,221,152 7,227,325  7,245197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
NG IEC61000-32 7,274,573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
atovertoner -3- 7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408  7,446268 7,456,615 7,508,688
- - . 7,515,447 7,560,894 D503,931 D510,319  D510,320  D511,137  D511,150
1) Observera max tillaten motorkabellangd och mOdU|er|ngSfrek- D512,026 D512,696 D521,466 D541,743S D541,744S D541,745S
vens, sid 223. Se aven kabelférlaggningsinstruktionerna pa sid D548,182S  D548,183S  D573,090S
219. Ytterligare patent har sokts.
Stromovertonerna kan reduceras med hjalp av externa . .
ingangsreaktorer. Tillbehor
UL-, cUL- och C-Tick-mirkning Ingangsreaktorer: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1
Se markskylten. Utgangsreaktor: ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3

Potentiometerenhet: ACS55-POT

UL, cUL: DriveConfig-sats, kontakta ABB for ytterligare information. Se

ACS55 lampar sig for anvandning i kretsar med matningskapacitet  prjveConfig User’s Guide [3AFE68910897 (engelska)].
upp till 65 kA rms symmetriskt, max 230 V, forutsatt skydd med

sakringar av klass CC eller T.
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HMERSF
S A | SMEB | SMEC | 4D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
67.5 67.5 -
(2.66) | (2.66)
- 77 77
(3.03) | (3.03)
- 40 40
(1.57) | (1.57)
- 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.17) | (8.43)
170 170 194 226
(6.69) | (6.69) | (7.64) | (8.90)
146.5 | 146.5 171 203
(5.77) | (5.77) | (6.73) | (7.99)
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DIP 3%

WE DIP JF 2RI E A4 ACS55, Al id i LA f 48
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HEAER
DIP 3¢ # | LARATIRE NN i AJIEH] ]
R e O
1 | NOM FREQ HZ: WML E Hi% 50 Hz 60 Hz
/I NOMFREQ|2 | SILENT: HiblM:5254% (PWM FFGHE ) OFF - k54t (5 kHz) | ON - #i (16 kHz)
20 L1 60 Hz N : : —
LOAD: It (UK s P&F - %2 T-JH
orelloee |l on siLenT 3 |LO AR (U/F k) &F - 42 [ XML CT - [H 450
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5 (1] [[10 JOGHz |5 | RELAY: 4k 3% Ihas FLT - & RUN - FEHLIZF;
FLT |G || RUN RELAY B N _ )
ore 6 || on aoprser | 8 | A OFFSET: *%%uiiukaﬁm/J IiEd OFF - 0 mA (0 V) ON -4 mA (2 V)
ol 17 ||oN AuTORESET | 7 | AUTORESET: #ifi F 3h &2 {7 2h & OFF - %% ON - J 3
OFF |0 ||OoN [IEXEE | 8 | HIFREQ: izt OFF - % |- ON - 1)
)
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7R R

# | B (B!

1 NOM S SCHEALEE S (L FALE R ).
FREQ Hz

2 SILENT | B XJFRMi% ., IR - RO EMC brdE, S8 s d e 8ok, AL e 45 o0 10 K il
. IS 242 T AL « WHR 1 TFRAEF ACS55 1217 I IR 2,

3 | LOAD FRARAN R B T S S (P R AL o P B A4 ( RHLRI R ) Ik $E P&F, TEEE A 4 (fRi%
W) Bk $E CT. ACS55 Hah# T8l IR FM LAARAIE F LS B 6 5 .

4 | JOGHz | EXrishfid. Wbk 12...24 VDC EZRH A 3 ("JOG"), Wil mizhIhft. (ALzhinidsifd 2] righiis, JHk
FFRBIIR, HEIWIFCA A 3. )

5 | RELAY | & XH ISR eRaS . FLT = b, ifeilas ol oIRZs, i JF. RUN =217, SipUs emy, sy
il

6 |Al & XA YE . 4 mA (2 V) = SE AN T IR E R,  ACS55 Wifsfis it . ¢ TR A #8552 0L 240 11
OFFSET | W& /Z 55

7 [AUTO- | Wimahs A S RiThAEIG . ACSBS (iR AL, Flhi: K, iIE, BHUMAZR, 3 BHIG FshZREH a0
RESET | W& 7 3 /M5l S 10 Ik, Wttt 10 1k, ACSS55 K HUIFAE LTI UCAINL. 2 W 241 TUI & i AR
ik | 3R R SR LRI B SRS R S R

8 HI FREQ | & X K=, OFF: & K#Hi% A =NOM FREQ HZ ¢ X [\#i% ., ON: & KHi#% A =NOM FREQ HZ FF¢&
+HI FREQ A7 28 & e A% . 2 0L 236 VLI Z57i (774 .

LR, WS RAS S E 1 1 S [BAFE68910897 ( %3 )].
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I AL A%

CN

A LUIRRZZ TR AT RS o PITAT FELE A% (R BRIAEL R TR

BALgE | W R AR R LA L (MOTOR | NOM) [#{H . ACSS5 i o il &t H i fl e X
LV LA e B RV S LR S o Bl vl 2= Bk ) o
(MOTOR | | \F&E : MR EHENHEAG K, SEURHERA A, NidE 28 B E BRI E
NOM) ‘ FELAT 2 FL U [A]
HiSE LT (%) = " « 100%
BHLBUE B (%) ACS55 e it [A] &
TINasE [ Yk | 8 M 7N ek 4 e R ) IS TR A Jse 2 B ORas IS 1), B 0o i/ Jscs e )G, ACS55 ALY 1
(ACC/ L 24 5 S
DEC)
A (HI R 52 i HA AR h B e SR RAVE MR + 70 Hz 2 [0 FME . R Aa% stk L% HI FREQ DIP %24 on, M{H
FREQ) AH. S0 234 7K DIP & 777
MOTOR | NOM iEFEEF INTE [ JRTE B e
WS A (A S [
ACS55-01x- HL LA 2 HLI (A) 7 iE (%]
.01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
| | | | | | | | | | |
02A2-x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | | | |
-04A3-x 22 26 30 35 4043 47 52 56 60 65
| | | | | | | | | | | I
.07A6x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 114
| | | | | | | | | | |
.09A8-x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147 | |
———
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 N Py
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% T 1 ki
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R FLIFORT FELAL

e I\ s e T DI
LTPANGERES ER AR BERIEH . WA 230V HIEEEE] 115V BRI -, Sheiiib.
BT ik % EqEPApSE
L/R, N/S 1~ HLYFHT N Bk 2.5 mm? (M A 1 B) 8k 4 mm? (| 0.5 Nm/
URNS G T, T2V, TIIW | Sl St C 7 D) RLIE 0.6 Nm
LIMNE

PE @ {4 ENGE 1 Nm(*)
—ROERBALBBI IR | BN T IR,
LS 2

B VAR AT IEA R, Ak A I e e

TR AT BENIR AL MAx8 BRET . FEHURAT i) KAl A K 2 6 mm.

TN Y () S bR AR B F g . T RPRBE IR T 30 °C(86°F) , %M 60°C (140°F) Y 75 °C(167°F) 411
BEIME. S0 239 W G KL EMC I1EA 15T o

ACS55 [t R KT 3.5 mA AC/ 10 mA DC. HR¥EHniE EN50178, ACSS5 A7 A ] f2 b 2 35 .

LN L TR

HEAE IS T 28 T 5 5 L 2R 242 TUR 8 K404 &

ELAL

HL LA ZIE = AR IR BN L, A0E LR Uy oA 200 & 240V, e SR fy 4 50 5% 60 Hz. HLHLII 40 HL i 2 .
SN T E AT ACS 55 (1% H LT ().

WS HLFN ACS 55 % TAH &Ry U-U, V-V, W-W, JfH ACS 55 s F¢1E Mgk, HHLTEE 5 [ K i

B CNH AL BED

MOTOR

T1 T2 T3
U v w
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EEE R

Herfm al LUE AT N BRI (1) sRAMER IR (2) .

AU 47 1l P T R

AN 0...10 VDC. ( B Al BELk A2 AE B B A7 B (U)o
< <
. 3. .
2233 <>0 Z22uUZJI>0X
ooal¥%EmLgo oO00a2dZnm
OOU)++('7)L‘£9>U) OO(E}')++C|7)II938
T | T
| | T T — -
| |
| 1)!
| : L=
2)| _
)L B L_ } —H
1...10 kohm

12...24 VDC il

{5 FH 0/4...20 mA HiE 5.

- WEAHMN Y Al OFFSET K
4...20 mA.

- Al b iere FERALE (")

COM
COM
SPEED/AI
+10V
+12V
START
REV

JOG

SCR

CN
BRI SRR T
« f#1/1] 0.25...11.5 mm? (£ 54 (AWG23 - AWG16).
o E[EH%E: 0.25 N'm.
# | B iR
1 | COM | #Fahimlm A Adts
2 |COM | Bk nsts 1)
3 | Al B s P (IR ) 4w
0/2...10 VDC (Ri=190 kohm), % 0/4...20 mA
(Ri=100 ohm). 73 #1% 0.1%, *5/& +/-1%.
4 | +10V RIS 5 F
KR +/1-2%, # K 10 mA.
5 | +12V | A E S BB, 5K 30 mA.
6 | START iﬁ?;i)ﬁi)\h Bl (MR, 1% TE A b1
)
7 | REV BN 2. k2
8 | JOG | BN 3: figh 2
9 | SCR SER Bl Z TR
2k Fp 2
1 | RO1 Mk RATF 12 V...250 VAC /30 VDC 10 mA...2 A
2 | RO2

1) WERIE I 1 JWHL R R

2) Fri N BTN 1.5 TBX
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CN
AR EMC AT S

OS5 0 I o B (R 224 7 4 W EMC A7

e Pl

P AL, FEL A 0 BT 1) = 05 90 P B M 1 PR, o S R DU A A 0 e B PR 7 0 FE 20 R 1 PR

il MCCMK (NK H125 ).

L LR R I, RO R, R T L T,

TR, AR RA S A EMC LS, 14 rh 4 i FE el 4 e et

- U, T EMC DS S50 360 KEHENG, SRASHERCHTIG e KEORRLLISEITEEN S i, IPEREIEHEN

N O

P g

a5 1l FEL R DA 254 P Y B 22 O R . RIS 5 T B XU B i HL
- K DRk R R, R RERE, EHEF] SCR i

- W o i i e B e fE Gk o GE i EMC BIRREL S

- LGB LRSS s S S A A I e B A, RS BT (MR > 20
cm).

R : 24 VDC 15 51 115/230 VAC 115 T AN A —H 2 s s 25

HLAL L 4R




240 CN
SR 1

ACS55 i R A AT B (BURAE ) M4 E 1S 5« S A SRRSO 45 € Z 1A 5¢ 3 1 DIP JF5C A BEE K8 o HiH AR
Ja T/ ekads e 7 2% BOE IR AR BE ST 2 (i A2 4k

RS (BRIA ) EE R 30
a a W45 E
- ————- . R ) Y A B
e !
| N A E
a : a :
b | b :
A f A
> 0 >
0 2V 10V 2V 10V
4 mA 20 mA [V, mAl 4 mA 20mA LV MA]
DIP FFKHBE5E DIP JT KRB E :
HI FREQ = OFF HI FREQ = ON
Al OFFSET = OFF ( 1%k a) 5 ON** ( ik b) | Al OFFSET = OFF ( fili£k a) ak ON** ( ik b)
MOTOR NOM FREQ = 50 &, 60 Hz MOTOR NOM FREQ = 50 & 60 Hz
iy H P A AN SR F LA E A P B A SRR A tHAE B HI FREQ HLA &5 BRAGIAE fiy 2 fiy + 70 Hz Z 1) H £
(LR XN AT R RPN HE S S

* AR Al B S O i A s R . 2 WL 238 1L
AP IERIAG SRR, AESERT 2V (4 mA) I, ARG I RIE .
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R B/ FI B ER R

ACS55 AR P4 LED RS . 4 LED 44 LED RE

W AW, KT IR SRR, 25088 | on Off ACS55 [
SR SEROTHEH R TR 0. W ‘ ‘ - -
BB O K 1, EER O, on A R T PRI U M U
HORRIE L T 2% (= 2T UK ). W
AR AR ACS55 21 3 Pt S8R, ()
| ATV, PSR,
| O 5P SRR 1 9 # | ISR SR

>

1 HRE (). 1) AR A . 2) A G A |7 | L (P ). 1) Bk, JER A LRI AR S
AH EEYRHE I TR] PR B A A5 R ) LS A8 = 1 0 In 3 / ik ACS55 115 E ARG . 2) o L HLAITE i i FL 7 BB A 75

=4

i TA] 1EHff .
2 | HIAKRE () A d YR B 2w K. 8 | IR Pk A N BRI A 1) A R el 2)
| A5 P X B AT
3 Mk UIWTEEYE, RrA LSRNl SR o | ek, WEBERE. DIWTEYR, EoET L. WA AR

i, i B S AT o
4 i 1) Ay G AT BN g R Y BEE 2 K 10 | ZHbilbe . R : AR AN PR ARSas

B, FH A 2SIE B I [ OE I TR . 2) K AT E AL AR AR DriveConfig T H.Z¥it)5, DIP JFR¥EA A TERULIE . %
2RISR AR . FFRIR P BRI B
5 |fr¥E 11 | Asgigs i FE b it e, ARAEIRAS WoR s, RO IXANE] B J 8h A8 A

o NARIIERIEAT, ARAAS S EHYEATE . (HE, B
ftef i DriveConfig 44245, A8 #4F1 DriveConfig 3% 4% &

CIPNR
6 | BT 4 mA2 V. (%) TR : HIRE A LE Al 12 | A 45ia% O i DriveConfig #254) ( B el ik B 4730 TR N R )
OFFSET & & ON INH %, MBI EL. WAER.

(*) A AUTORESET {550 ON, Hiblex Hah R AL, Z WA 234 5 DIP JF5,



242 CN
230 V 115V

N & EMC, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 | 02A2-1

F EMC, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 | 02A2-1

HAL L 24 th Dy % kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37
hp 114 112 1 2 3 1/4 112

AMERSE (JE EMC) A A B C C A A

SME R} (EMC) A A B D D A A

PERE

i N L Uy \Y, 200-240 (+10/-15%) 110-120 (+10/-15%)

TE S LA A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2

I KA U bomax” A 2.1 3.3 6.5 1.4 14.7 2.1 3.3

s Uy Y, 0-U4, 3 # 0-2xU4, 3 #

B N HLR I A 4.4 6.9 10.8 18.2 22.0 6.4 9.5

PN S kHz 5 (K 16)

R AR BE

R RAE (UEAE ) A 4.4 6.9 13.5 23.9 30.9 4.4 6.9

RIS 95°C / 203°F ( i)

5N kA S

RSN mm2 2.5 (AWG 14) 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)

5 il g 1 mm2 1.5 (AWG 16)

D245 FE W 21 32 51 74 103 24 35

b7, 5y 2 disi o

IEC, #'5 IEC269 ¢gG A 10 16 16 25 32 10 16

UL, 5 CCHMT A 10 15 20 25 30 10 15

FH, N'E EMC, ACS55-01E- kg (lb) | 0.65(1.4) | 0.7(1.5) | 09(2) | 1.6(3.5) | 1.7(3.7) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5)

T, JLEMC, ACS55-01N- kg (Ib) | 0.65(1.4) | 0.7(1.5) | 09(2) | 1.2(26) | 1.3(2.9) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5)

* VRN NIESHETT 1 s

HERAAE . AL P BRI I e o TREAI A T AR




CN

AL L R ) B K B

L MR EMC Frife, A28 gt H 22 Fa LR fe 8 R S AR T
RHPBUE . AT, AR

] TFRIRER
ACS55-01x-

M EMC JE)k 48 5 kHz 16 kHz 1)
EN61800-3, 12571, HMRAIIERIEE?

01A4-2, ..., 04A3-2 10m 3m
01A4-1, 02A2-1 10 m 3m
07A6-2, 09A8-2 10m 3m
EN61800-3, I 25545, W4 £

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 20 m 10 m
EN61800-3, [] 255453

01A4-2, ..., 04A3-2 10 m 10m
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m
07A6-2, 09A8-2 30 m 10 m

1) FFoRA%E ] LLE N DIP JFoRiEFe. S ILEE 235 .
2) AT FH 5t HL IR, T4
3) & A Tt HLEN TR e e b I T

Ry

WLIE, R, EEE, R, BOMRATR, UL, A
it

b

RN E EMC JE3 75 58X ACS50-IFAB-01 % A\ JIE 3 #% I AR A5 2% A fig
A FE T M P O 22 R B LB 0 Tl e e

243
IR
AT AR, RS - AEAM A IR ATk ABB 177 b
AR A SRR A 6L, AT LA ABB IR B AR 55 A D ¥t

=

VRN 738 AR LR SiAE:

o AT 3 s A BT U W] AR L SAT DR IR R 1) 2, A,
Yefz, WA FMAEART A ZORIAET 8] Bt j 1) 22 S s
o

o B IRIY, IR AR S AL N A i 2B B PR AR D e 45 A o

o AR ABB S ol g (% 5 A F it s ) AR S as 454 o

T e A (A I s R B R R AT R IR IV L TRIBE A 3ty (1 el R

PESA BT A AR DA

R AT T ABB A2 Mg 1) il i, TRIBE AR 2 1) 7 4 7 B ABB.

ABB {r B BB SR B AN SC B AL i WA BT, A AT A




244 CN
NS BRI AR T K

AR I A RN bR R, T AN IR AT i
ABB A F] 24t

CE
ACSS55 #76 T 711 SRR P AR #E 2 [F 17 AR
» fIRJE 73/23/EEC Frife 27 b AR AN B UAS 26 [ L RIEAT R
« EMC 89/336/EEC fnift 4,920,306 5,301,085 5463,302 5,521,483 5532,568 5,589,754 5,612,604
S [ 7 FE R T Y i 5,654,624 5799805 5040286 50942874 5952,613 6,094,364 6,147,887
AT AP WA ZEARHE R LRI 6,175,256 6,184,740  6,195274 6,229,356 6,252,436 6,265,724 6,305,464
o 6,313,599 6,316,896 6,335,607 6,370,049 6,396,236 6,448,735 6,498,452
FRESR A 6,552,510 6,597,148 6,600,290 6,741,059 6,774,758 6,844,794 6,856,502
. < e . e 6,850,374 6,922,883 6,940,253 6,934,169 6,956,352 6,958,923 6,967,453
ACSS55 FETL I T BRIEA 2T OL 15 AL A IARTfE: 6,072,976 6,977,449 6,984,958 6985371 6,992,908 6,999,329 7,023,160
—— - = " 7,034,510 7,036,223 7,045,987 7,057,908 7,059,390 7,067,997 7,082,374
ot F, v A O EN61800-3 12530 ET, EFRGITESSE | 7084604 7098623 7102325 7109.780 7164562  7476.779  7.190599
| BRI e A 1) 7,215,099 7,221,152 7,227,325  7,245197 7,250,739 7,262,577 7,271,505
7,274,573 7,279,802 7,280,938 7,330,095 7,349,814 7,352,220 7,365,622
U e i 31 IRk, (| e 23k A 7,372,696 7,388,765 7,408,791 7,417,408 7446268 7,456,615 7,508,688
Jok i vk EN61800-3 I JeFh B, [R5 7,515,447 7,560,894 D503,931 D510,319 D510,320 D511,137  D511,150
N S _ ST D512,026  D512,696 D521,466  D541,743S D541,744S D541,745S
By R TP i EN61800-3 11 JeH b D548,182S D548,183S  D573,090S
SR IEC61000-3-2 Ho A R A% R (R
1) WL HLBLHL A5 K RERITT XA R e Py 350 243 TUR S 2395 g
A] LU A A\ A e SR ek D F I U N HI%E: CHK-A1, CHK-B1, CHK-C1, CHK-D1

B TR ACS-CHK-B3, ACS-CHK-C3
-Ti /\::c":‘\‘ N NS,

;L%g;; L # C-Tick A7 285G ACS55-POT

R AR BB AL A TS, T 51 Hh i) ABB 15 7 I
UL, cUL: % W DriveConfig /# /7 7] [3AFE68910897 ( #:3L )].
ACSS55 T FH T A ANt 65 KA rms SRR Ze 528, B &k 230 1k
(IR, 4 CC B T 520/ 28 AT AR I
C-Tick:
T HRLE N, S ILEL L CE #B43 B i
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KR

ArE A Ol =&

ACS55

AC =ct0|

=

2.2 kW

0.18 ~

KR

it

0.
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HE & AMHIA 2F

ABB NIZ2 0K,

MHIA & DIE 2

MNE L=

ABB KIS0l CHet 1

ABB =202 €2 A0l CHst

ABB = AtE &Y

3AFE68929300 Rev C
KR
Effective: 2010-04-12

©2010 ( =) ABB Z.2|0} .

—

o3

XA

A O

7T

Ol A

=2 www.abb.com/drives il M Drives — Training courses € S0t &0lgt

g2 88Xl tel® % ABB AR HetohAlD| HEZLICH. AB
= CIH Y www.abb.com/drives Ol A Drives — Sales, Support Z' Serwce network &= BEAIH RAIEH HE

MOl CHst Do o8 C
feedback form (LV AC drives) 2& =S 2LAIH JIES

nr

FAS=AID| BEESLICEH.

(3) ABB 22|0¢}

&3t (02) 528 — 2329
IHA (02) 528 — 2338
Ol 4 : www.abb.com/drives

. & AtOIE www.abb.com/drives 0l M Drives — Document Library — Manuals

KR
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KR
ot& 22| XI&
MS2 EXI0 &M 2 ot N2 BEEA HHEAID| BHEL
Ct .
dN1 A 2E ]
ACS55 = &J|J|=XJF &XIotH OF &LICH.
= MR0| 2OtE D AS M, &2401B2 2H HOI=, 2HS2E &
dE HEsr HYE otAl Ot AI2 . E2t0120 &g = oI &,
S HRA0| AHE Ot S2tel2 HIHAIHS $E = {0t
A5 8% JICHEIAID] LIt
Aok g ol At QIUF S UAX HCHH | BrFEt
HEA MIIAEQ SHE 2= = USLICH.
Z:DIP A2X0 | 80| 21ItE = JUASLICH
=:2HJt EXlgt BR2E, & 32 EHAF L/R, N/S, T1/U, T2/
V, T3IIW 0| I 80l EMHELICH
F A0 R0 IHHE BREAE, ARZ22H 20l == At
Ol ®Ie8 80l SE = ASLITH.
ZJO1THH 2 Wt
28 U YAR= =2 2T (80°C 014 0l E&E £ ASLIC
BIC Al &X XN&= 2D] gHELICH.
olbt OtA X| &
ACS55 = 2IR UM Jls &SIt QDR ) Q= BF, 83 =SHL
2l As2ez2 2EHE Jlsg LIt
Ite== ME32 U2 2otk O AL . ACS55 = S E U M2
=clJt 2IsELICH. S2E NS S=8ZE S0t W XIotAl D]
dt& LI Ch
ACS55 = &3 &XID0t A= HMetE S2H0ll & XIotAI D] BHELICEH.
A MRAS 0 320 st HZ2 = 0ot FS Al C1IHSHAl DHA Al L

2. ALEX HI= <

DIP A BHE 2 ACS552 Jlslt 8= = H
Atets &0lote A2 21E 2 A0 Uet 218 a4 8l sU
C
U2 AIS
2 OHHME SXo X L A2 28E 286t 382E s
SHLICH
Uz stol

H2E Al 020 22 Hss Egotd USLICE AR ACSSTE0AS2

MRPpD P20

1. ACSSS U1 1~200..240V U2 3~0..U1

f1 50/60Hz

2 0..250Hz

11 220A

12 9.8A

Pn motor: 2.2 kW (3 HP)

3. MIOiA0I= &= ?let 242 =282 (EMC

e A LLITIL I

FEo| L0l =28 S 435 X%t & II.3AIFI!X!()I(X!XX.III

S| &0I5HAID] HFRILICH c ¢ ®

RoHS Made in China

ACS55-01 - -

EMC ZE :E=LX N=82

ZI0HE &= I*w (I

01A4 =14 A, 02A2 =22 A, 04A3 =43 A,

07A6 =7.6 A,09A8 =9.8 A

S 8 (Uq):

1=110...120 VAC +10%/-15%

2 =200...240 VAC +10%/-15%

LA S (S/N)i HEO QM EIO USLICEH.

(M=%&II Y=RHEHAS WW=RHZS = R=HE

Revision(A,B, C...), XXXX ==& UEtUH= == 0 S8 AH

= I Ct.)
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RO e

KR

ACS55 Ecl0lE &=

ABBUR N
.' .um, _

T s oX 2585

HIOAOIE AZ A}, 258 5

ZEAOI= XHHl, 257 &

CHAOIS HZEX, 257 % . 2HE ?ot
¥ O =clOlEgHH ME . HAHE H=E2=z Y
8oy ves
- TWU T2V Taw

CLOSED

ST ZY0lE, 259 =
(EMC S0 31 Z)
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KR
8% L ASE BX
SAXIE ANAHOHIHO 247 22| otA 22 J/ES =2 ZAH HAUHEAID| BHELICEH.
& Xt 5
1 st NSS &elaLlCh 247
2 AaXg HAo 2tF XAH0| ACS55 £ & XIot)|ol Hetsthl &olgrL|C. 250
=D E= 252 -
253
4 H&= 4880 AtEot1A ot S0 Hetetkl &elstLC 254
o= 88 B 8 0t -50Hz;, fot F - 82, M =0 28 =lt=+= - 50 Hz
Otok NMGIoHAl X2 832, DIP A/AXIE ASSHH ZEESLICH.
5 MOTOR INOM K01 £2&J|2 gts BH HA3 M52 LXoteE ZFELICH. 0l gt2 2HY UHEES JIs0ll BEE | 256
LICt.
6 ACC/DEC M Z&J|E 0|E8ot(H Jt=5 & 25 Al2tsS 2 ZFeLICH. 256
7 g M AHOI= & 2H AHOISS HZELICH. 257
8 MoHE AOI=SS AZ=LICH. 258
9 MRS QI LICH. s LED Ot 3SELILH. F2: 0|3 &3O 2483 T A2EH Z2HIE 2/ & SHLI =2I6HAI D] Bt
eLICH.
10 | 3N &2 806t , JIs AMSE QI LIt . 2H S ™= ST A JbsseLt 260
Hot ol
LH HIAEL Hetel EAH HAEE= EEPOIE% oA 2 J2B 2 Ao YA . E= E20/22 = 2|22 Bhd! A0S &
A= STOAM OI0l HIAE Z/ASLICH. £ =21018 LHolle HIAE M= As o= 22 JASLITH
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=% &
SPURSES 2220l Al (A ZELHOIA)
2T -20°C (-4°F), 22l 8a gig 21V -40°C (-40°F) ~ +70°C (158°F)
+40°C (104°F), 2 =
+50°C (122°F), o1& = &?TE HA =Y
M2 1, 21 85% 2 MISHE LICH
+55°C (131°F), & =5 %iﬂ@ﬁ_ HAEH A
2 |, Ul = 75% 2 MIEtELICE.
nl= 0...2000 m (0...6,600 ft) R
& 1000...2000 m (3,300...6,600 ft) Ol A &
HESP LA M2, =01 100m AS
Al 1% P*
MBS 95% 0|2+, Z2 84 Qs 95% 0|0, 22 84 U2
oot J|= - MEH BX 8198H(| eg% 22 0I5
. 5;;};.0;8:32:2 . 3tat 7+¢:C|ass1cz . g DP&:CIassZCZ
oot « X 0I&X: Class 182 « X Ol X : Class 282
. T3 02X Class 352 X OI&Xt: Class 1S Ml Ol Xt : Class 2S
= FIH4 H9 1 5...150 Hz ISTA 1A AP DI Z=0fl S
(IEC 60068-2-6) | &= I3AX Jt=:1g
= 2 SR £/ CH 100 m/s? (330 ft/s?), 11 ms (36 fts)
(IEC 60068-2-29)
e ot SIE20HK %2 SI25IX %S
1) U5t JISUAM AIRE 22, 22 =ZHAS 3HA SRIGHAID] HIRILICH. S2I0IE0M LES 22 0| SHMEHLICH.
=)o
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A Xl
e | Zde | 2l | Zy
A B C D
mm mm mm mm
(in.) (in.) (in.) (in.)
53 72 74 74
(2.09) | (2.83) | (2.91) | (2.91)
45 67.5 70 70
(1.77) | (2.66) | (2.76) | (2.76)
128 128 159 159
(5.04) | (5.04) | (6.26) | (6.26)
67.5 67.5 - -
(2.66) | (2.66)
- - 77 77
(3.03) | (3.03)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
- - 40 40
(1.57) | (1.57)
183 183 - 230
(7.20) | (7.20) (9.06)
156 156 182 214
(6.14) | (6.14) | (7.17) | (8.43)
170 170 194 226
(6.69) | (6.69) | (7.64) | (8.90)
146.5 | 146.5 171 203
(5.77) | (5.77) | (6.73) | (7.99)
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VESEO AX L HA
A2 d80 E=90% 3™ X0t JisglLIth. UE 2= Jole 4222 X = JAsLIT. ZdS A Bl CHst Otcl €3
S FXoAIL . Y C= UE2E S Otdi2 I8 220, OAl ?I2 20 sclH EELL
DESE MA(ZHY A, B): FH Ect | DE3E 4AX (ZdY A): X 220 | DF2E 4X (= B): 2 2E S
AE HES =2 4R oHRE S ES A | S 2= 80 201 NREsLICH. | 2EE AN O DE*OI AL =L,
e geez 9N M2 22|
&LIC
— 3 Lnl < P -
S = Lugtl! P 'flﬂr -
~&) 5 ‘

e
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DIP A2 X

DIP 22| Xl= ACS55 € ZH & EZ0 % £&ot=01 ASELITLH.
N IDIP ARXI0= /ASES (200 V) O IOt LICH. ARAX ZEU M 83 A = zA 52 HE
O 820 QIOLE USMH=

T

24
- FEYNE A E, AT S210IHE 0123510 DIP AIXISE ZHELICH
- A2 CRLOIHE 0I85IK ARIKE 2% C= Q2X02 UN ZHSLICH. R4S BE AQIXD
- ZF &, MH GHE 2aUL.
2 85
DIP AKX #1018 €Jls Z=J|

i | | o i

NOM FREQ HZ: @& &2} =i 50 Hz
W/l NOMFREQ|2 | SILENT: 2H AS G (PWM AQIE F0t=) OFF - 4t 2 -
90 |FLLIN 60 Hz (5 kHz) (16 kHz)
OFF | ELIH ON SILENT 3T oAD: 526t E93 Erel (U =4 ) P&F- BT/ M CT-HEQ3
P&F ||SLL I CT LOAD . —
5 01|10 JoOGHz |4 JOGHz: £1] 2ds flet U=+ £8 5 Hz
FLT L) ||RUN RELAY | 5 | RELAY: 20| &8 2% FLT- D&
OFF WL ON AIOFFSET o™ Al OFFSET: olwr@ 1 eliof 2l agt &5 OFF - 0 mA (0 V)
OFF||NC] || ON AUTORESET i :
oFF 100 1 || ON [:Ilm 7 | AUTORESET: Xts D& H JIs OFF - & 8ot &
/I S
8 | HIFREQ: DFIH4 &8 2= OFF - BZ 8¢ 2




KR 2565
2t E2
H |08 LH =
=
1 NOM 2HO FA Fl+=E dEELILH(E2H &)
FREQ Hz
2 SILENT | EciO0IES ARE 2 dESLILH. F: =2 ARE === SE2 EMC &80 Tt
S =2 88X =022 28 A0I=2 Z0IE NMetLICH. 262 % | Jzb0/HE &5t
MR |& =It+== ACS55 2l 20 et Bt LICH
3 LOAD Fotel E40 et &8 d2 0 =02 N EHSLICH. PAF = A5 M E23 2ot (0 :
HI QW)W CTes 3E223 S0 (0l : M0 ) 0l HEELICH. ACS55 = 2H2 &4
BAGH)| ®I5tH sz U2 10% fFAESHH, s EQRIAE SIHAIA SLICH.
4 JOGHz |1 2d =I5 MESLICH. OXE 2= 3("JOG") 0l 12...24 VDC Ot CIDtE|™ X1 J|s0| s&SLIO. (&
ciOlBeE 210 28 FU+2 JtH = 25610, CIXE 220 oHME UK =1 JlsS |KAELICH)
5 RELAY 2d0l 28 80| LZAEHHUAM AN otz Ss& 20X S8 LICH FLT=20& . 830l HA JAHL &
cHOIEJ DEY I HE2 QLEHH JUSLO . RUN=28= . EC0IEI 20 &8 =2 2o USLICH.
6 Al Ot 2 28 A9 FlAagis ESELICH. 4mA2V)=0tE=21] LSSt HiStat OIE}; S XIH ACS55 =
OFFSET | 0IE LU&E2Z HUHOIKW EEELIC. OlEE2 ] SS9 AL 23HCIH 260 B2 ZZ4/0/ E EE0HAAIL
7 AUTO- st &2 D0 2dotd=s M, A= L&A JIs0l %5 ot s AFeLIbH. &Y, A&y, Otg 2] &
RESET | & 4AlS Z4, ON=ACS55 = &2z EEYLMH 3x 52 X4 1082 Xi=s D&M JIs=S =HS&LIC. 3=
E ot D& AlSIF oHHE X 223, ACS55 = & Io}[H HOlA D&EHM Jls=S =0tk ESLICH. 267
BO| M HEA & 7 Nt 2EE WES &X6HAID| BHLICEH.
ZA e JISASI 4ot JOHE , DEMMH = 2t JIsotH L. 0l 22 RS = = UL
LI =25t AIL .
8 HI FREQ | =ItH & =1t+=E Z2|&LICt. OFF: =t £ Ut =NOMFREQHZ A2 X| &tHgt.ON: =i =& =1t =
NOM FREQ HZ A? Xl &Eigt + HIFREQ ZEIAMIE 2l £d&83gt. 256 82 2&FE HHAHNEHS EX0NAL .
O XtMlst 8 2= DriveConfig User’s Guide [3AFE68910897 (English)] Ol M S QIGHA AIL .
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AX¥E ZTHHANEH
ZHE THMHES 2357 SH0IHE AS5I0 ZHE & ASLICH |4 THAHE S 20l AR ESLIC
MOTOR | | MOTOR I NOM S| 2t OteHol HIAFAIQ Met HASHALE 2 MOTOR INOM & & REEQ A MEist & Q)
NOM SLICH. ACS55 = B HO =8 M3 L o=l T A MEg2 JIA LD PHE 252 =8ELICH.
oo §’§%| 2EJF BHE IgE= 0l B E20I1EBE= EEELICH.
=S ot DE HOI=S0| 2 R, 2 M MdFE &xe = A28= MOTORINOM &t= =H E X0k
s | Ef.
MOTOR | NOM (¢ HEJ| BA M2 [A] .
OTORINOM (%) ACSSs B m= Al 00%
ACC/DEC | =M F=It==0IA =2 FU==DHAl IS 2 25 A2 S =62 a8 LICH. ACC/DEC Al2t= ZH &3
gt =5  ACS55 = dlIHeA =0 ek = SelH s& gL ..
HIFREQ | X2 =29 M2 =0} + 70 Hz AIOI 0| Al 20 =2 =022 H&8LICH. HI FREQ DIP A9/ X| )t &
AStE MEHUA ZEHAHEE A0t 1D 1l HAE EHESLICH. 254 Z 2| DIP A 9/5 S & Z6HA
. =
HI FREQ (Hz)
MOTOR | NOM & & XE ACC/DEC Al2}
DE A AHE (A) Ref. [%]
ACS55-01x-
.01A4x 07 08 10 12 14 16 18 20 21 100 -
| | | | | | | | | | |
02A2x 11 13 15 18 20 22 24 26 28 30 33
| | | | | | | | | | |
. 04A3x 22 26 30 35 40 43 47 52 56 60 65
| | | | | | | | | | |
07A6x 38 46 53 61 68 76 84 93 102 114
| | | | | | | | | | |
09A8x 49 59 69 78 88 98 108 120 133 147
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
MOTORINOM 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150% ACC/DEC
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M3 L 2H HOIE AHE
1A A\ZD R0 AN FHAS FUBAUAR |
ge &g F:s MRAQ| U=X SQIGHAAIR ! 23 ®etol 115VAC 21 ACS55 S %0l 230 VAC 2 21D15+2 =201 0t
AEE 4 USLICH
CHXHCH o Aolg &2 X EQ3
urns (@Y | L/R, N/S 1~ Ml ¢4 SR} Z 2.5 mm2 (Zd 2 A, B), ZTH4mm?( | 0.5Nm
171 ol Al =
e TIU T2V, TaW | oF oz ax T C, D)4 A HolIE
PE 25 FXl . Ctal Reld Al2 . A HOIZE0H %2 & | 1N'm
SHAHOIE B3 L &S . | S AI26HA LSLICH.
NI YSET HES XL EH UK LS AEHUA LETS FES FR, MO SAS 22 5 US|
Ct
Z:M4x8 SEE AI2SIH , X SEJ EHUZ SO £ A= 2A0l=6mm LLICH..

HOIZ A2 A MMM 50 X FES G2AAIQ . =25} 30°C (86°F) £ & =CHH |, 60°C (140°F) & 2
H 0l S T= 75°C (167°F) B2 HOIZS ABTHIAL. 211 250 20| H0/S0) IS =) He L EMC AE

= 3.5mAAC/10mADC € =& == USLICH. EN50178 Off H2tAM ACS55 = & &R &
(@]

g8 5

Fdote 55X SF0 Lot 262 B2 J/=06/0/HE EEGHE AL .

2H

PHES- o RMdSIIE AIEoiOotH , 82 82 Uy=200~240V 0lH , & =It==fy= 50 £= 60 Hz
GLICH. 2HS 83 dFes 2022 &4 &= (L) 20 € HU & O0t0F gLt .

gref 2 OIS0l U-U, V-V & W-W ot 0] 24850 JAUH EHE = dB0M 2% M AAHEE2Z o/ H
SHLIct
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Mol AHOI=2 Z2H RO SHXt
} 0.5...1.5 mm2(AWG22 - AWG16) R72| CIAH0IE AR |

OXE g2 e (1)L ARFA (2) S A2 £ ASLIC
LOFY 27 ROl Mee EZE0..10VDC LLICHAIETC XD [# |02 |US
MY ("U) 2F LT AKOF BLITH.). 1|COM |CIXE ¥ otg20 g=io el g
= = 2 [COM |CIXg 2 otg20 o 34t ehxp )
Sk 3k 3 | Al OF 2 @2t &= (R0 ) AlH2A .
%%E‘?zé.ﬂﬁ%% %%E@@ﬁﬁ%% 0/2...10 VDC (Ri=190 kohm) &£ = 0/4...20 mA
COBTTwESh OO0BKYrHmXSd (Ri=100 ohm). 215 0.1%, BLE +/-1%.
4 [+10v |ote2 e YHBA MY
. l . U T +/-2%. 0 10 mA.
| | T -
| | 1 5 | +12v |CIXY ¢2ig 8X &2 20 30 mA.
| Rt START | CIXIZ 22 1: J|S (2012 D& EYAI dHH )
| + = =)2)
| — L+ O)
Z)L_@: - 7 |REV | CIXgY 912 2: 5| & gtar Mat2)
12..24VDC 22 &8 1...10 kohm 8 |JOG |CIXg a3 x] 282
0/4..20MA B2 ASE AE5} 9 |SCR |a&lzso A9 XH . 2=o2 T2 HXO
HHEAIEHE &8F ("I") A2 — COM AN US
SEBHIAI . yYe——H  [COM e
_ofg2 gsasE 4 20mA T T |__|SPEED/AI | S80I E5
2 A5t Al OFFSET A | ﬂ% 1 | RO1 %vg f'zaﬂAm 2E 12 V...250 VAC / 30 VDC
XIZE ON 2 HIRAAIL . MA...
T | | START 2 | RO2
T@A' | REV NUREOR T (X))o HZD AS: Mt 1 Mohm.
' JOG 2) CIXg 2= du e A 1.5 kohm.
U SCR
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st =

1

C XIAIGH CH

é

N

&

=)

10
IEa!

>

® g

i

>

0l

= 0

0f0
I

()
U e

oo 110

=m

MOl A0S

MO AHOIEE HefotEel Ay XHHIAO0IZ (el )
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=

[

=
Il
H
0o
o

o =
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O 2 22 ACSSE5 Ol =& (I ) dlHIAZ AFEELICH. DIP ARIXIS Ao Diet Oteh D20k 20/ Ol E0 92 2 g
WA SE2 M2 4 USLICH. ACC/DEC ZEHEHE S SFI AHBH AL 50l 2t 2 FDIF BIBHLICEH.
DED4 28 G QT (EF) DX 28 RE 2
' " Fhb e A
R . fn+ 70z Fo N s =04 HlB
[ !
| N E
a : a :
b | b
= : o) 27 *
0 v
0 2V 10'V V. mA 2V 10V
4 mA 20 mA [V, mAl 4 mA 20mA LV MA]
DIP A9/X &% DIP A9IX &%
HIFREQ= 2= HI FREQ = 2
AIOFFSET =2 (a B4 ), 2* (b 34 ) |AIOFFSET=2 (a 34 ), 2* (b 24 )
MOTOR NOM FREQ = 50, 60 Hz MOTOR NOM FREQ = 50, 60 Hz
£ FN4= DO B2 FN4Z NEEL | 52 TN HIFREQ ZEIAHE Sl SF0fl [et fy ~fy+ 70 Hz ALOIOIA X SHE
Ch. LICH TEEHEES OlS 20 Q20 AN HSS A LASLICH

*AlEIHS &30 et Mg & 87 USE HEE = UsLIL. 268 B2 EXoHME .
*OtEE 4280l 2V (4 mA) OlotE EXHXIHLE 240] &S, E2101E ESE ®Iot E2t0120t X LICEH.
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KR
AEHEAl & DA XC

ACS55 = MAHN SIHS AMEf EAI=2 LED E | =44 LED M A LED LHE

IR ASLICEH. = om ACS55 X At = &

CelolEN 2HMIOF 2 X &S A ED JF 2 — — -

BFOILICH. D& BIRIZ 2610 J|E Alsz 1 | 2 e E B3 Jls & . LED 2 ZEHE 220t I BS

LICH. 9HeF  J1S AISIF 0101 THA U= AN S LiEraLit.

ctH IS NS9 2, LEE Al et EHL

Ct. 2hetH 2 2tet ) 2 ACS55 = 3 = OH0ll Xt D&M SLICH.(*)

OtcHel V& £S5 (=LED & 2= HE &) E dANIIs SO E2EHNH JAH , BHIF As JlsE LU

EXRSHUAIL . Ct

# |8 20 Y XX s # =X 20 L XX UHE

1 |DC & (*).1)2dH M0 R =582 &Y &0l 2 L5 (Pt BREH): 1) 2ot 20l 2 2E HH| ACS55
2) 2ot 24 UHl &= AIZ2H0] 2 &= ACC/DEC LHIE 22 =01 .2) 262 MOTOR INOM LHIEMHIE 2| &F 0|
HIE 2 A2t ZEELICH. 2 Xlot= Xl SIS AIL .

2 |DC MAEL (*). 28 M0l R ES: g8 M &0l 8 |9HHH W20t = HREUE 1) 2o E= 2) E2H0IES

H2H0| 2 EotK ES

3 [EZ8 gzt MAS 2 =, 2HO A L AHOIZS E |9 |JIE D . UHRE W . 83A= ACH CHAl AYAIL . Bt &
OIGHAAIL . MIFXEHEH KK DHMGSHAID] BHFELICEH.

4 =9 WM F 1) 20 24 UHH] It Al2H0l SR &S 10 | IH2tOIH Ol &t . ==: SIHel LED JF 2t | DriveConfig 2
ACC/DEC Z“HHEHEHS Al2ts ZEELICH. 2) 2H2E &2t OlZ0otH WetOIEHE M &8 et = ,DIP A®XE & &4
0189 20| UK LS : 2HE =0IGHN 2 CZ2H MAHGHICHI CHAl & & =& LICH.

5 los Jls 11 |E20I12 el && . E20|8 s& 2. A& 0] 21

ctolE s&ELICH. & S2t0l 2Dt Drive Config Kit 2 & &
=2 S 2012 2t DriveConfig 2| 222 S&ELICH.

6 |0t220 AS20l4mA2V OIGHLICH. (*) F: 0] Jls& |12 | DriveConfiglLt LHE ZHIE 0I1E6t0 2&ot=s s2F S4l 014, S
Al OFFSET 0| 2% QIS0 S&&HLCY . AAERE SOIGHAIAIL

(*) AUTORESET J|s0| 25 U2™ Xt=s DHMNMELICH. 254 Z2| DIP A F/%/ € EAGHHR .
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Jl= GIOlEk
230 V 115V

EMC ZE i &, ACS55-01E- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 | 02A2-1
EMC Zff 8!8, ACS55-01N- 01A4-2 | 02A2-2 | 04A3-2 | 07A6-2 | 09A8-2 | 01A4-1 | 02A2-1
OF ol XA kW 0.18 0.37 0.75 1.5 2.2 0.18 0.37

hp 1/4 1/2 1 2 3 1/4 1/2
T AFOIX (EMC ZEl 212) A A B C C A A
T AFOI= (EMC ZEl L&) A A B D D A A
et 34
Qe & Uy Vv 200...240 (+10/-15%) 110...120 (+10/-15%)
ol E22 MT |, A 1.4 2.2 4.3 7.6 9.8 1.4 2.2
2 82 hyay” A 2.1 3.3 6.5 11.4 14.7 2.1 3.3
=3 MY U, Vv 0...Uy, 3-4 0...2xUy4, 3-4
e MF I, A 44 | 69 | 108 | 182 | 220 64 | 95
AQE 0t kHz 5 (2I0H 16)
Mgt (E3)
ESEYOED A 44 | 69 | 135 | 239 | 309 44 | 69
e 95°C / 203°F ( Z L Bt)
ZI0H AIOIE MOI=
Ml DF HO0|Z SR mm? 2.5 (AWG 14) | 4 (AWG 12) 2.5 (AWG 14)
REDNEIST mm? 1.5 (AWG 16)
=4 W 21 | 32 | 51 | 74 | 103 24 | 35
g8 |sX 37| =
IEC, E+2) IEC269 gG A 10 16 16 25 32 10 16
UL EFICCET A 10 15 20 25 30 10 15
=2 (EMC ZH LH& ), ACS55-01E- kg(lb) |0.65(1.4)| 0.7(1.5) | 09(2) | 1.6(3.5) | 1.7(3.7) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5)
=2 (EMC ZH ¢S ), ACS55-01N- kg(lb) |065(1.4)| 0.7(1.5) | 09(2) | 1.2(2.6) | 1.3(2.9) | 0.65(1.4) | 0.7 (1.5)
*1E2H5E8.
R e =3 U U2 0IAUS IHE SEZ AZ0HK ORAIQ . 88X RS T26HM 2 .
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2 H JH0I= =T Z0 HIEA UEAZ

SO EMC 2RO M2t 2F HOIZ 20|12 MSHELICH. Ofghe HIEX WESI L D ANHAZ IS AU YEATHAME
T= 2X5M2 . 2F HOolZ 20/} zﬂ&;#% 23210 Y B S210/22 LHEE EMC ZEZ HHE & AFRSHAIAIQ .
20| 01Xl= ©0/X2 3J|Jt ZOLEILICH.
82 g
22’;‘;:”:1”3’93 298 == HIlgs HES =6 AXNME T80 MRS HoN
L 1 2 HUXIS SESLICH HIl 282 ABB 2 AblA 2H0 22
i =& EMC Z 5 kHz 16 kHz SHAIAID |
EN61800-3, 1 X} A , HI Mgt 2= 2
01A4-2, ... 04A3-2 10 m 3m Mol Bl
01A4-1, 02A2-1 10 m 3m HEXHS OfeH =0 THatod 24X K| L& LICH .
07A6-2, 09A8-2 10 m 3m . B3I A2F, DE, A2, NS0 G2 2HL, S22 9 &)
EN61800-3, 1 &t & X&t 2= 3 M3ole Mg € JIE 23 NS0 A 7ot &3 X2H2
01A4-2. ... 04A3-2 10 m 10m ==0HL| 28202 Qo] gaist =4 2 Hl=
« PUS ER ARG} 2R ASR LME ALD .
01A4-1, 02A2-1 10 10
’ - T DT HBE RY PH HE L 2FK 02 SN2 s
e T e 20m 10m Q0 2B SW AT MBS EA
EN61600-3, 2 X &3 MEX . 22X C= stHAT= 0@ SN =50 2HE =
01A4-2, ..., 04A3-2 10m 10m 0f QU0 L= ZYFHOR YUMFl= A &4 = 2020
01A4-1, 02A2-1 10 m 10 m &t 2HelsS XX &2SLIC.
07A6-2, 09A8-2 30 m 10 m AMEZ0I ABB S2I0|E0| RS O 2AE0| Y= 2, B O
1) AQIE =OIA= DIP AQXI2 MENBILICH. 255 22 &AM SIE0ILH ABB AR A0 S2GH&IAIL. J1= HI0IH, 7§j 2 oAl
= A2 ol HAII*OHM 235t LH%o'uu REX= AFA DX 80|
N FEA U YA X HE
25 Jls
DPEY YA S=ciat PRI, 02 U 2A TH
DS, OIHE L5
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4
Al O]
-/

Ol

CE

ACS55 = CE 2t& 0ot OtcHet &

« M&E XI& 73/23/EEC
« EMC X|& 89/336/EEC

FRII&E SE0N HSote HHEE RA0H AIEE &= UAsLIT
EMC:
ACS55 = 2 Hi=Z2 XI&0l et MS= Xt AIEE 3R
Otehel H&E= SSAZLILH.:
CHA DEQA 8= EN61800-3 1 Xt&t& , HI XIS/ K&t
7 1)
BEAFA D=2 8= EN61800-3 1 Xt &4 , Hist <
o o4 EN61800-3 2 Xt &t&
ol M2 5lpul |IEC61000-3-2
N ALE Jtsgt 20 28 AHOI=2 202 ARE FlU= 263 %
2 EXGIAAIL . HOI= HZO th’-dEl LHEE2 259 22 2 AlD]
HE&HLICH.
A5 ol2Y dee2 HEg &8y 2 ZQJE AMESHH =€
= JUSLICH.
UL, cUL £ C-Tick Ot&
s 2XoIN R .
UL, cUL:
ACS5= CC E=T22 522 B350 UAS H o2 xeHEH
Ol 65 kArms tHE MFE Xl 20, =0 230V HAAUWHHM BHE

otAl AlEE &= UsLItH.

C-Tick:
EMC Z& 4

DI=W XS

ol HIE=
Ch.

4,920,306
5,612,604
6,094,364
6,252,436
6,370,049
6,741,059
6,940,253
6,977,449
7,034,510
7,082,374
D510,320

JIEt =5

AI_-|EI-I

Ol CHolt™ CE

2

5,301,085
5,654,624
6,147,887
6,265,724
6,396,236
6,774,758
6,934,169
6,984,958
7,036,223
7,084,604
D511,137

s

—

pw s
ﬁEg

=
tS & otLt 0Ol

=

PN OHB

o

74 <
w2

5,463,302
5,799,805
6,175,256
6,305,464
6,448,735
6,844,794
6,956,352
6,985,371
7,045,987
7,098,623
D511,150

ol
=

xF X

LICEH.

ZGHAI D]

5,521,483
5,940,286
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