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Einfuhrung in das Handbuch

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden der Geltungsbereich, der angesprochene Leserkreis und
der Zweck dieses Handbuchs beschrieben. Es beschreibt den Inhalt dieses Hand-

buchs und verweist auf eine Liste ergdnzender Handblicher, die weitere Informatio-
nen enthalten.

Anwendbarkeit / Geltungsbereich

Dieses Handbuch bezieht sich auf das ACS480 Standardregelungsprogramm
(ASDKA-Version ab 2.09).

Die Firmware-Version des verwendeten Regelungsprogramms kénnen Sie auf dem
Bedienpanel in der System-Info (wahlen Sie Menii - System-Info - Antriebe) oder
mit Parameter 07.05 Firmware-Version (siehe Seite 194) anzeigen.

Kompatibilitat

Dieses Handbuch gilt fir das Komfort-Bedienpanel ACS-AP-x, die Hardware-Version
C oder spater und die Panel-Softwareversion 5.02 oder spater.

Die Abbildungen und Beschreibungen gelten fir die Verwendung des Komfort-Bedi-
enpanels mit einem Frequenzumrichter ACS480 mit dem Standard-Regelungspro-
gramm.
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Sicherheitsvorschriften

Befolgen Sie samtliche Sicherheitsvorschriften.

» Lesen Sie aufmerksam die kompletten Sicherheitsvorschriften im Hardware-
Handbuch des Frequenzumrichters, bevor Sie den Frequenzumrichter installie-
ren, in Betrieb nehmen oder benutzen.

» Lesen Sie die spezifischen Warnungen und Hinweise der Firmware-Funktionen
bevor Parameterwerte gedndert werden. Diese Warnungen und Hinweise finden Sie
jeweils in den Parameterbeschreibungen in Kapitel Parameter auf Seite 177.

Angesprochener Leserkreis

Vom Leser werden Kenntnisse Uber Elektrotechnik, Verdrahtung, elektrische Kompo-
nenten und elektrische Schaltungssymbole erwartet.

Dieses Handbuch wird weltweit verwendet. Es werden SI- und amerikanisch/britische
Mafeinheiten angegeben. Fur die Installationen in den Vereinigten Staaten werden
spezielle US-Anweisungen gegeben.

Zweck dieses Handbuchs

Dieses Handbuch enthalt die erforderlichen Informationen fir die Planung, Inbetrieb-
nahme oder den Betrieb des Antriebssystems.

Inhalt dieses Handbuchs

Dieses Handbuch besteht aus den folgenden Kapiteln:

» Einfiihrung in das Handbuch (dieses Kapitel, Seite 713) erlautert den Geltungsbe-
reich, den angesprochenen Leserkreis sowie den Zweck und den Inhalt dieses
Handbuchs. Am Ende enthalt es eine Liste mit Begriffen und Abkurzungen.

» Inbetriebnahme, I/O-Steuerung und ID-Lauf (Seite 19) beschreibt, wie der Frequen-
zumrichter in Betrieb genommen wird, wie der Motor gestartet, gestoppt und die Dreh-
richtung gedndert und die Motordrehzahl tber die I/O-Schnittstelle eingestellt wird.

» Bedienpanel (Seite 39) enthalt Anweisungen zum Abnehmen und Wiederaufset-
zen des Komfort-Bedienpanels und eine kurze Beschreibung des Displays, der
Tasten und der Tastenkombinationen (Shortcuts).

» Einstellungen, I/0 und Diagnosen mit dem Bedienpanel (Seite 45) beschreibt die
vereinfachten Einstellungs- und Diagnose-Funktionen, die das Komfort-Bedien-
panel bietet.

* Regelungsmakros (Seite 73) enthalt eine Kurzbeschreibung der Makros und der
jeweiligen Steueranschlisse. Makros sind voreingestellte Parametersatze, die
dem Benutzer bei der Konfiguration des Frequenzumrichters Zeit sparen.

* Programm-Merkmale (Seite 105) beschreibt die Programm-Merkmale mit Listen
der jeweiligen Benutzereinstellungen, Istwertsignale sowie Stérungs- und Warn-
meldungen.
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» Parameter (Seite 177) enthalt eine Beschreibung der Parameter mit denen der
Frequenzumrichter programmiert wird.

» Zusétzliche Parameterdaten (Seite 423) enthalt weitere Informationen zu den
Parametern.

» Steuerung lber die integrierte Feldbus-Schnittstelle (Seite 483) enthalt die
Beschreibung der Feldbus-Kommunikation tber die integrierte Feldbus-Schnitt-
stelle des Frequenzumrichters mit dem Modbus RTU Protokoll.

» Feldbussteuerung liber einen Feldbusadapter (Seite 513) enthalt die Beschrei-
bung der Feldbus-Kommunikation bei Benutzung eines optionalen Feldbus-Adap-
termoduls.

»  Warn- und Stérmeldungen (Seite 457) enthalt eine Auflistung der Warn- und Stor-
meldungen mit den mdglichen Ursachen und den MaRnahmen zur Stérungsbehe-
bung.

» Blockdiagramme der Regelung / Steuerung (Seite 531) beschreibt die Parameter-
Struktur im Frequenzumrichter.

» Ergédnzende Informationen (hintere Einband-Innenseite, Seite 547) enthalt Hin-
weise zu Anfragen zu Produkten und Service sowie Informationen zur Produkt-
schulung, zum Feedback zu den Frequenzumrichter-Handbuchern erlautert, wie
Sie Dokumente im Internet finden.

Einteilung nach BaugroRen

Der Frequenzumrichter wird in mehreren BaugrofRen hergestellt, die als RN bezeich-
net werden, wobei N eine Ganzzahl ist. Einige Informationen, die nur bestimmte Bau-
grofRen betreffen, werden mit der BaugréRenangabe (RN) gekennzeichnet.

Die BaugroRe ist auf dem Typenschild angegeben, das am Frequenzumrichter ange-
bracht ist, siehe Kapitel Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung, Abschnitt
Typenschild im Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters.

Erganzende Dokumentation

Siehe Liste ergdnzender Handbiicher auf Seite 2 ((vordere Einband-Innenseite).
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Begriffe und Abkiirzungen

Begriff/Abkiirzung | Beschreibung

ACS-BP-S Basis-Bedienpanel, Basis-Bedienertastatur fiir die Kommunikation mit
dem Frequenzumrichter

ACX-AP-x Komfort-Bedienpanel, erweiterte Bedienertastatur fir die
Kommunikation mit dem Frequenzumrichter
Der ACS480 unterstitzt Typen ACS-AP-I, ACS-AP-S und ACS-AP-W
(mit Bluetooth Schnittstelle).

Al Analogeingang; Schnittstelle fir analoge Eingangssignale

AO Analogausgang; Schnittstelle fiir analoge Ausgangssignale

BIO-01 Optionales, frontales E/A-Erweiterungsmodul. Kann zusammen mit dem

Feldbusadaptermodul verwendet werden.

Brems-Chopper

Leitet die Uberschiissige Energie des DC-Zwischenkreises bei zu hoher
DC-Spannung an die Bremswiderstéande ab. Der Chopper arbeitet,
wenn die DC-Zwischenkreisspannung einen bestimmten Maximalwert
Uberschreitet. Der Spannungsanstieg wird normalerweise durch das
Abbremsen eines Motors mit hohem Massentragheitsmoment verur-
sacht.

Bremswiderstand

Wandelt die Uberschussige Bremsenergie, die vom Brems-Chopper
abgeleitet wird in Warme um. Wichtiger Bestandteil des Bremsstrom-
kreises. Siehe Kapitel Brems-Chopper im Hardware-Handbuch des Fre-
quenzumrichters.

BREL-01

Optionales, auf der Seite montiertes Relaisausgangs-
Erweiterungsmodul

Regelungskarte

Elektronikkarte, in der das Regelungsprogramm ausgefiihrt wird.

Regelungseinheit

Regelungskarte in einem Gehause

CDPI-01

Kommunikations-Adaptermodul

CCA-01

Konfigurationsadapter

CHDI-01

Optionales 115/230 V Digitaleingangs-Erweiterungsmodul

DC-Zwischenkreis

DC-Zwischenkreis zwischen Gleichrichter und Wechselrichter

DC-Zwischenkreis-

Energiespeicher zur Stabilisierung der DC-Zwischenkreisspannung

kondensatoren

DI Digitaleingang; Schnittstelle fir digitale Eingangssignale

DO Digitalausgang; Schnittstelle fur digitale Ausgangssignale

DPMP-01 Montageplattform fir das Bedienpanel ACX-AP (Flanschmontage)

DPMP-02/03 Montageplattform fir das Bedienpanel ACX-AP (zur Montage auf dem
Schrank)

Frequenzumrichter | Frequenzumrichter fir die Regelung von AC-Motoren

EFB Integrierter Feldbus

FBA Feldbusadapter

FECA-01 Optionales EtherCAT-Adaptermodul
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Begriff/Abkiirzung | Beschreibung

FENA-21 Optionales Ethernet-Adaptermodul flir Protokolle des Typs EtherNet/IP,
Modbus TCP und PROFINET 10

FEPL-02 Ethernet POWERLINK-Adaptermodul

FMBT-21 Optionales Modbus/TCP-Adaptermodul

FPBA-01 Optionales PROFIBUS DP-Adaptermodul

BaugroRe Bezieht sich auf die physische Grofle des Frequenzumrichters. Das auf
dem Frequenzumrichter angebrachte Typenschild gibt die Baugréf3e an,
siehe Kapitel Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung, Abschnitt
Typenschild im Hardware-Handbuch des Frequenzumrichters.

FSCA-01 Optionales RSA-485-Adaptermodul

ID -Lauf Motor-ID-Lauf. Mit dem Identifizierungslauf identifiziert der Frequenz-
umrichter die Charakteristik des angeschlossenen Motors und
ermdglicht so eine optimale Motorregelung.

IGBT Bipolartransistor mit isolierter Gate-Elektrode

Zwischenkreis

Siehe DC-Zwischenkreis.

Wechselrichter

Wandelt Gleichstrom und -spannung in Wechselstrom und -spannung
um.

/0 Eingang/Ausgang

LSW Least significant word (niedrigstwertiges Wort)

Makro Vordefinierte Standardwerte von Parametern im Regelungsprogramm
des Umrichters. Jedes Makro ist fiir eine spezifische Anwendung
vorgesehen. Siehe Kapitel Regelungsmakros auf Seite 73.

NETA-21 Tool fir die Ferniiberwachung

Netzwerk- Bei Feldbus-Protokollen auf Basis des Common Industrial Protocol

Steuerung (CIPTM), wie z.B. DeviceNet und Ethernet/IP, wird der Frequenzumrich-
ter mit Net Ctrl- und Net Ref-Objekten des ODVA AC/DC Drive Profile
gesteuert. Weitere Informationen siehe www.odva.org und folgende
Handbiicher:
* FDNA-01 DeviceNet adapter module user’s manual (3AFE68573360

[Englisch]) und
* FENA-01/-11/-21 Ethernet adapter module user’s manual
(3AUA0000093568 [Englisch]).

Parameter Vom Benutzer einstellbarer Befehl an den Frequenzumrichter oder vom
Frequenzumrichter gemessenes oder berechnetes Signal

PID-Regler Proportional-Integral-Derivat-Regler. Die Antriebsdrehzahlregelung
basiert auf dem PID-Algorithmus.

PLC / SPS Programmable Logic Controller / Speicherprogrammierbare Steuerung

PROFIBUS, Eingetragene Warenzeichen von Pl - PROFIBUS & PROFINET

PROFIBUS DP, International

PROFINET IO

PTC Positive Temperature Coefficient, Thermistor, dessen Widerstandswert
von der Temperatur abhangig ist,

R1, ... Baugré3e
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Begriff/Abkiirzung | Beschreibung

RI1O-01 Standard-E/A-Erweiterung auf der Vorderseite. Kann nicht zusammen
mit dem Feldbusadapter verwendet werden.

RO Relais-/Digitalausgang; Schnittstelle fur digitale Ausgangssignale
Realisiert mit einem Relais.

Gleichrichter Wandelt Wechselstrom und -spannung in Gleichstrom und -spannung
um.

STO Sicher abgeschaltetes Drehmoment. Siehe Kapitel Die Funktion Sicher
abgeschaltetes Drehmoment im Hardware-Handbuch des
Frequenzumrichters.

Cyber-Sicherheit Haftungsausschluss

Dieses Produkt wurde filr den Anschluss an und die Ubertragung von Informationen
und Daten Uber eine Netzwerk-Schnittstelle ausgelegt. Es liegt allein in der Verant-
wortlichkeit des Kunden, standig sicherzustellen, dass die Verbindung zwischen die-
sem Produkt und dem Netzwerk des Kunden oder einem anderen Netzwerk (wie es
auch der Fall sein kann) gesichert ist. Der Kunde muss ausreichende Sicherheits-
mafRnahmen treffen und auf dem aktuellen Stand halten (wie - und nicht darauf
beschrankt - die Installation von Firewalls, Anwendung von Authentifizierungsmal}-
nahmen, Verschliisselung von Daten, Installation von Antivirus-Programmen usw.),
um das Produkt, das Netzwerk, sein System und die Schnittstellen vor Sicherheits-
verletzungen, unerlaubtem Zugriff, Eindringen, Sicherheitsliicken und/oder Diebstahl
von Daten oder Informationen zu schitzen. ABB und seine Konzerngesellschaften
sind nicht haftbar fir Schaden und/oder Verluste, die als Folge von Sicherheitsverlet-
zungen, unerlaubtem Zugriff, Stérungen, Eindringung, Sicherheitsliicken und/oder
Diebstahl von Daten und Informationen auftreten.

Siehe auch Abschnitt Benutzerschloss auf Seite 175.
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Inbetriebnahme, 1/0-
Steuerung und ID-Lauf

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel wird beschrieben,
» wie die Inbetriebnahme durchgefihrt wird

+ wie Start, Stopp, Wechsel der Drehrichtung und Regelung der Drehzahl des
Motors Uber die 1/O-Schnittstelle erfolgen

+ wie ein Motor-ldentifikationslauf (ID-Lauf) durch den Frequenzumrichter
ausgefuhrt wird.
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Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

Ausfiihrung der Inbetriebnahme mit dem First start assistant des
Komfort-Bedienpanels

Sicherheit

Die Inbetriebnahme des Frequenzumrichters darf nur von qualifiziertem Fachpersonal
durchgefiihrt werden.
Lesen und befolgen Sie die Anweisungen in Kapitel Sicherheitsvorschriften auf den ersten
Seiten des Hardware-Handbuchs des Frequenzumrichters. Die Nichtbeachtung der
Anweisungen kann zu Verletzungen, tédlichen Unfallen oder Schaden an der Einrichtung
fuhren.

0 Priifen Sie die Installation. Siehe Kapitel Installations-Checkliste im Hardware-Handbuch
des Frequenzumrichters.

Makro ABB Standard). Der Frequenzumrichter startet automatisch beim
Einschalten, wenn der externe Startbefehl aktiviert ist und der Frequenzumrichter
sich im Modus Fernsteuerung befindet.

Prifen Sie, dass durch den Start des Motors keine Gefahrdungen entstehen.
Koppeln Sie die angetriebene Maschine ab, wenn
+ durch eine falsche Drehrichtung des Motors eine Geféahrdung entstehen kann, oder

0 f Stellen Sie sicher, dass kein Startbefehl aktiviert ist (DI1 in Werkseinstellung bei

» bei der Inbetriebnahme des Antriebs ein ID-Lauf Normal erforderlich ist, wenn das
Lastmoment hoher als 20 % ist oder die angetriebene Maschine den Lastwechseln mit
Nennmoment wahrend des ID-Laufs nicht standhalt.

Hinweise zur Verwendung des Komfort-Bedienpanels

Die zwei Befehle unten im Display (Optionen und
Menii in der Abbildung rechts) zeigen die
Funktionen der beiden Softkeys und :
befinden sich unten im Display. Die den [Localo ¢ ACS0 +0.0 rpm
Funktionstasten zugeordneten Befehlsanzeigen guw fraquancy 0 UU]
sind vom Betriebszustand abhéngig. . -

0tor current
Mit den Tasten (€, (), (4] und [v) kénnen Sie, [A UUU]’
je nach aktiver Ansicht, den Cursor bewegen
und/oder Werte andern.

Taste @ zeigt eine kontextsensitive Hilfe-Seite an.

Weitere Informationen enthalt das Handbuch
ACS-AP-x assistant control panels user’s manual
(3AUA0000085685 [Englisch]).

]
[%uwr torque UU]

Options Menu

1 — Erste Inbetriebnahme mit dem Assistenten, Grundeinstellungen:
Sprache, Datum und Uhrzeit und Motor-Nennwerte

0 Zur Einstellung missen die Daten vom
Motortypenschild verfliigbar sein.

Den Frequenzumrichter einschalten.
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Der First Start Assistant fihrt Sie durch die erste
Inbetriebnahme.

Der Assistent startet automatisch. Warten bis das
Bedienpanel die erste Ansicht, wie rechts

English

dargestellt, anzeigt. lFt;Ti::':nz'S
Auswahl der Sprache, die benutzt werden soll, Medarlands
durch Markieren dieser Sprache (falls nicht Svenska
bereits markiert) und (OK) driicken.
Hinweis: Nach Auswahl der Sprache dauert es OK»
wenige Minuten, bis die Sprachdatei in das
Bedienpanels geladen ist.
Wabhlen Sie Setup starten und driicken Sie die Cokaldr & ALSA00 00 Hz
Funktionstaste (Weiter). :
Set-up Assistent —

Jetzt den Antrieh einstellen?
Grundeinstellung starten

Yerlass.u. h. Einsch.nicht anzeig.
Micht jetzt

08:47 MNiichste(r]
Die gewiinschte Lokalisierung auswahlen und Lokal® ™ 405400 =00 H:z
Taste (Weiter) driicken. Lokalisierang

Werkseinstellungen:
International (S

LIS-Marm [Imperial]

Zuriick 15:31 Weiter
Die auf dem Panel angezeigten Einheiten andern, Lokal & ™ 405480 =010 Hz
falls erforderlich. — -

Einheiten | E—

« Durch Driicken von (] zur Bearbeitungssicht
einer ausgewahlten Zeile wechseln.

+ Blattern durch die Ansicht mit den Tasten @

Falls notg Anzeige-Einheten gndern.

Leistung:

Temperatur; “Cw
Wu'l:d @'t-d achsten Ansicht durch Betati Drehmoment him>
eiter mit der nachsten Ansicht durch Betatigen Wahruna: EUR»
von (Weiter). S -
Zuriick 15:31 Weiter
Datum und Uhrzeit sowie das Anzeigeformat von Lokal® ™ ACS4A0 =00 Hz
Datum und Uhrzeit einstellen. D 2 Zoi —
« Durch Driicken von (») zur Bearbeitungssicht B§tumk ”EItD d Uhreei
einer ausgewahlten Zeile wechseln. ei';tgeeﬁe;“e gs Latum un reei
* Blattern durch die Ansicht mit den Tasten @ Dlatum ' 7
W“_':d @'t.d achsten Ansicht durch Betati zet i
eiter mit der nachsten Ansicht durch betatigen Diatum anzeigen als Tag.Monat Jahr»
von (Weiter). = : g ! PP
Zuriick 15:31 Weiter
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In der Ansicht Edit/Bearbeiten kdnnen Sie:

[l Lokal ¢ ™ AC5480 +0.0 Hz
« Mit den Tasten («) und (») den Cursor nach Datom
links und rechts bewegen.
* Mit den Tasten @ und @ den Einstellwert Tag Monat  Jahr
andern.
_ o [5.08.2014
+ Mit der Taste (Speichern) die neue )
Einstellung tibernehmen, oder mit Taste Dienstag
(Abbrechen) ohne Anderungen zur -
vorhergehenden Ansicht zuriickkehren. Abbrechen 18:31 Speichern
0 Um dem Frequenzumrichter einen Namen zu Lokal & 4 ALS400 =00z
geben, der in der Kopfzeile angezeigt wird, die - -
Mame des Antriebs | m—

Taste (»] driicken.

wenn der Standardname (ACS480) nicht geandert
werden soll, durch Driicken der Taste
(Weiter) direkt mit der Eingabe der
Motornennwert fortfahren.

Der MNarme wird in der Kopfzeile des
Panels angezeigt und erleichtert die
Zuordnung des angetriehenen Motors,

Antriehsname

183

Zuriick

15:3

Weiter

Den Namen eingeben.

.

Zur Auswahl der Zeichenart (Klein- /
Grof3schreibung / Ziffern / Sonderzeichen),
Taste @ driicken, bis Symbol «
hervorgehoben wird und dann die gewlinschte
Zeichenart mit (1) und () auswihlen. Jetzt
kénnen Sie mit der Zeicheneingabe beginnen.
Die Zeichenart bleibt solange gleich bis Sie
eine andere auswahlen.

Um ein Zeichen hinzuzufiigen, markieren Sie
es mit 6 und @ und driicken dann ().

Zum Entfernen eines Zeichens Taste (1)
driicken.

Mit der Taste (Speichern) die neue
Einstellung (ibernehmen, oder mit Taste
(Abbrechen) ohne Anderungen zur
vorhergehenden Ansicht zurlickkehren.

Lokal <

™ ACS480

+0.0 Hz

Antriebsname
F

¥ abc IS 123 17

i
acss80fy

& Lange: 7./52
Abbrechen 15:31 Speichern
Lokal ¢ ™ ACS480 0.0 Hz
Antriebsname

; abc

A
acsaso i

=]

1] Lange: 7./52

Abbrechen 15:31

Speichern




Inbetriebnahme, I/O-Steuerung und ID-Lauf 23

Fur die folgenden Einstellungen der Motordaten die Nenndaten vom Motor-Typenschild
verwenden. Die auf dem Motor-Typenschild angegeben Werte genau eingeben.

Beispiel fur ein Typenschild eines Asynchronmotors:

(& ABB Motors C€ oy

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [~
\ No
[Ins.cl. F IP 55
v Hz [kW [ vmin | A |cos ®|IAIN|tE/s

690Y 50 |30 1475 | 32.5 | 0.83
400D 50 | 30 [1475 | 56 [0.83
660 Y 50 | 30 [1470 | 34 0.83
380D 50 [ 30 [1470 | 59 [0.83
415D 50 | 30 |1475 | 54 0.83
440D 60 35 1770 | 59 0.83
Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 m  6210/C3 [ 180 kg

@ IEC 34-1 -@

[]| Wahlen Sie den Motortyp. [okalP ¢ ACS4ED 300 H:
Motornenndaten [ m—

Auf dem Motortypenschild
angegebene Were hier eingeben:

Prifen Sie, ob die Motordaten korrekt eingegeben
wurden. Die Werte sind auf Basis der Frequenz-
umrichtergrofRe voreingestellt und Sie mussen
sicherstellen, dass sie mit den Daten auf dem
Motor-Typenschild Uibereinstimmen. chronmotar»
Beginnen Sie mit dem Motornennstrom. Strom: 18 A
Wenn der Wert gesindert werden muss, gehen Sie || Pannung: ADDD Ve
in die Anderungsansicht der gewahlten Zeile mit Furiick 16:00 Weiter
Taste (»] (wenn dieses Symbol am Ende der Zeile
angezeigt wird).

0 Stellen Sie den korrekten Wert ein: Lokal % O ACS480 =00 Hz
« Mit den Tasten (©) und (») den Cursor nach Strom:
links und rechts bewegen. ’
* Mit den Tasten @ und @ den Einstellwert 1
andern. A8 A
Mit der Taste (Speichern) die neue Einstel-
lung tibernehmen, oder mit Taste (Abbre- | X )
chen) ohne Anderungen zur vorhergehenden 0.0 5.2
Ansicht zurtickkehren. Abbrechen 15:31 Speichern
0 Setzen Sie die Einstellungen mit der Priifung/Ande- Lokal% ¢ 405400 =00 Mz
rung der Nenndaten fort und wahlen Sie Skalar-
oder Vektorregelung. Motornenndaten _ —_—
Motornenn-cos ® und Motornennmoment sind Auf demn Matortypenschild i
. angegehene Wera hier eingehen:
optional. -
Scrollen Sie nach unten mit @, um die letzte Cos ¢ [optionall: _ 0.00w
Zeile in der Ansicht zu sehen. Crehmoment [optional):  0.000 Mrme
Nach Eingabe/Anderung der Daten der letzten Regelun
Zeile geht das Bedienpanel zur nachsten Ansicht. ||Zuriick 16:00 Weiter

Um direkt zur nachsten Ansicht zu gehen,
driicken Sie Taste (Weiter).
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Die Prifung der Drehrichtung ist optional und
erfordert das Drehen des Motors. Diesen Schritt
nicht durchfihren, wenn dadurch eine Gefahr
entstehen kann oder dieser Schritt aufgrund der
mechanischen Einrichtung nicht mdglich ist.

Fir einen Drehrichtungstest die Zeile Den Motor
drehen markieren und die Taste (Weiter)
driicken.

Lokal & ™ ACS480 +0.0Hz

Drehrichtungstest? [ m—

Muotar zum Prifen der Drehrichoung
drehen?

Micht jetzt
Den Motor drehen

Zuriick 15:31 Weiter

0 Mit Driicken der Starttaste auf dem Lokal® ™ ACSHAN =00 H:
Bedienpanel den Antrieb starten. - .

Start-Taste driicken -

Wiarnung: Bis zum Abschluss der
Einstellungen sind keine Sicherungen
akuw und der Motor dreht mit b Hz.

Zum Drehen des Motors Stan
tflruc:ke_l_'u und dann die Drehrichtung

Zuriick 15:31 |
I:‘ Priifen Sie die Drehrichtung des Motors. Lakal § L ACS480 e
Falls die Drehrichtung vorwarts ist, Ja wahlen, Ist das vorwarts? E—

der Motor dreht vorwirts, und (Weiter)
driicken, um fortzufahren.

Falls die Drehrichtung nicht vorwarts ist, wahlen
Sie Nein, Richtung korrigieren und driicken Sie
(Weiter), um fortzufahren.

Mit Ausw. “Mein, Drehrichtung
andern™ wechselt d. Antrieb die
Drehrichtung u. interpretiert die
Richtung als "worwarts™.

Ja R Matar drehtvo

Llain Mrohrchronn dndarn

[Zuriick 15:32 Weiter
Drehrichtung vorwarts Drehrichtung
rickwarts
O Wenn fur die bi§ hier vorgenommenen Lokal & ™ AC5180 =00 Hz
Einstellungen ein Backup erstellt werden soll, Back llen?
Backup wahlen und dann die Taste ackup erstellent

(Weiter) driicken.

Wenn kein Backup erstellt werden soll, Nicht jetzt
wahlen und dann die Taste (Weiter)
druicken.

Kopiert alle Einstellungen als Backup-
Datei in das Bedienpaneal.
Wiederherstellen [Restore] des
Backups mit Menii = Backups.

Micht jetzt U
Baclun
Zuriick 15:44 Weiter
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Die Erstinbetriebnahme ist nun komplett und der Lokal® ™ ACS4A0 =00 Hz
Frequenzumrichter betriebsbereit. R boond —
(Fertig) driicken, um die Startansicht ;: E.trble. na m; .EznbEt .
aufzurufen. ntrie ISt]EtZt etriensheret.
Start/stopp: oI
Drehrichtung: (]}
Sollwert (Freq): Al skaliert
Furiick 15:44 Fertig
Mit der Startansicht kénnen die Werte der Lokal < ¥ ACo400 =01 Hz
ausgewabhlten Signale auf dem Bedienpanel
. Ausgangsfrequenz
angezeigt werden. He U . U 0
Matorstrom
< 0.00p
Matordrebmament
% 0.0]
Optionen 15:44 Menii
2 — Zusitzliche Einstellungen im Menii Grundeinstellungen
Zusatzliche Einstellungen, z.B. Makros, Rampen | [T 1376 % ACSAA0 =010 Hz
und Grenzwerte erfolgen im Hauptmeni Havntment:
Hauptmenii — mit Taste (Menii) wird das 4 .
Hauptmenii aufgerufen. E] Grundeinstellungen .
Wahlen Sie Grundeinstellungen und driicken i@ E/A -
Sie Taste (Auswihlen) (oder (»)). F:
ABB empfiehlt, zumindest die folgenden ig" Diagnose L
zusatzlichen Einstellungen vorzunehmen: [ o EPN .
+ Ein Makro auswéhlen oder Start, Stopp und Beenden 1544 Auswihlen
Sollwerte einzeln einstellen Lokal ¢ ™ ACS4R0 0.0 Hz
* Rampen Grundeinstellungen
» Grenzen 0 .
Mit dem Menii Grundeinstellungen kénnen auch || Moter u
Einstellungen fiir den Motor, PID / Start, Stopp, Sollwert -
Prozessregelung, Feldbus-Kommunikation, Rampen -
erweiterte Funktionen, Uhrzeit, Region und Grenzen L4
Anzeige vorgenommen werden. AuBerdem Zznlrﬁijck ]5'_4'4' Auswia‘lhllen

enthalt es einen Menupunkt zum Zuriicksetzen
der Startansicht.

Weitere Informationen zu den Menupunkten im
Meni Grundeinstellungen erhalten Sie auf der
Hilfe-Seite, die durch Dricken der Taste @

aufgerufen wird.
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2 — Zusitzliche Einstellungen: Makro

Makro: wahlen und (Auswahlen) dricken

Lokal ¢ ™ ALS480 =0.0Hz
(oder (&]). Grundeinstellungen
A Makra: ABB Standard
Matar 3
Start, stopp, sollwert >
Rampen -
Grenzen 3
Zuriick 1544  Auswihlen
Zum Wechseln des benutzten Makros wahlen Sie Lokal® ™ ACS480 =00 Hz

das neue Makro mit Taste (Auswihlen)

oder Sie gehen ohne Anderungen zuriick mit

Taste (Zuriick).

Hinweise:

» Bei einem Makrowechsel werden alle
Einstellungen mit Ausnahme der Motordaten
auf die Standardwerte des ausgewahlten
Makros gesetzt.

» Wenn das Makro gewechselt wird, wird auch
die Verwendung der E/A-Signale des Frequen-
zumrichters geandert. Stellen Sie sicher, dass
die E/A-Verdrahtung und die Verwendung der
E/A im Regelungsprogramm aufeinander abge-
stimmt sind. die aktuelle Verwendung der E/A
kann im Menipunkt E/A des Hauptmeniis
gepruft werden (siehe Seite 28).

Informationen Uber ein ausgewahltes Makro
erhalten Sie mit Taste || . Die Hilfeseite zeigt
die Verwendung der Signale und E/A-
Anschlusse. Detaillierte E/A-Anschlussplane
siehe Kapitel Regelungsmakros auf Seite 73.
Blattern Sie durch die Seiten mit den Tasten @
und @

Zuruckkehren zum Untermenl Regelungsma-
kro mit Taste (Zuriick).

* Alle Makros mit Ausnahme des Makros ABB
Standard (Vektor) verwenden standardmaRig die
Skalar-Motorregelung. Bei ersten Start konnen
Sie auswahlen, ob die Skalar- oder Vektor-Motor-
regelung benutzt werden soll. Wenn Sie spater
die Auswahl &ndern mdéchten, wahlen Sie Menti -
Grundeinstellungen - Motor - Motor-Regelmo-
dus und folgen Sie dann der Anleitung.

Hinweis: Die meisten Makros verwenden EAs, die

nur bei installiertem EA-Modul vorhanden sind.

Wenn Sie dieses nicht einsetzen, wahlen Sie ein

eingeschranktes ABB-Makro oder andern Sie die

Standardverwendung der EAs durch Parameter.

Regelungsmakro

Taste [7] fur Verdraht -Beschreib.
WiARNLUMNG: Reset aller Einstellungen.

ABB Standard
Hand A Aumo

Hand #PID
Zuriick 08:43 Auswihlen
Lokal ¢ ™ ACS480 S0.0 Hz

€ ABB Standard

Ein Signal fir Start/Stopp; ein
anderes fir die Drehrichtung. Dies
ist die Werkseinstellung.

EfA-Anschlisse fur dieses
Regelungsmakra:

Beenden 15:44

Lokal & * ACS480 +0.0 Hz

€ ABB Standard

E/A-Anschliisse Hir dieses
Regelungsmakro:
OI1: Start/Stopp
DIZ2: Warwarts /Rockwarts
DI3: Kanstantdrehzahl-Auswrahl
0l4: Konstantdrehzahl-Auswrahl

Beenden 15:44
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2 — Zusitzliche Einstellungen: Start, Stopp und Sollwerte

Wenn Sie kein Makro verwenden méchten, stellen

/ ; i Lokal ¢ ™ ACS480 +0.0 Hz
Sie Start, Stopp und Sollwerte wie folgt ein: Grundeinstellungen
Wahlen Sie Start, Stopp, Sollwert und driicken 2 Makro: ABB Standard
Sie die Taste (Auswahlen) (oder (»)). . .
start, stopp, Sollwe *
Rampen [
Grenzen S
Zuriick 1545 Auswihlen
Stellen Sie die Parameter entsprechend lhren Lokal €™ 405400 =00 Hz
Anforderungen ein. Start, Stopp, Sollwert -
Wahlen Sie den Parameter und driicken Sie Taste | | INERF
= Sollwert-Ouelle: Al direkt &
(:Auswahlen). Al Skalierung 3
Durch Anderung der Einstellungen wird auch die Start/Stop/Drehr. Q.; DI1 Start/S..

Verwendung der E/A-Signale im Frequenzumrich-

" e ; Zwieiter Steuerplatz s w
ter geandert. Stellen Sie sicher, dass die E/A-Ver- Konstantfrequenzen Ein»
drahtung und die Verwendung der E/Aim - . P
Regelungsprogramm aufeinander abgestimmt Zuriick 15:45 Bearbeiten
sind. Die aktuelle Verwendung der E/A kann im
Meni E/A unter dem Hauptmenii gepriift werden
(siehe Seite 28).

Nachdem die Einstellungen vorgenommen
wurden, zum Menu Grundeinstellungen durch
Driicken der Taste (Zuriick) zuriickkehren.
2 — Zusitzliche Einstellungen: Rampen
(Beschleunigungs- und Verzégerungszeiten fiir den Motor)
Wahlen Sie Rampen und driicken Sie die Taste Lokal & ™ ACS400 =00 Fz
(Auswahlen) (oder (). Grundeinstellungen
A Makra: ABB Standard

Maorar (3
Start, Stopp, sollwert

¥ R

Grenzen 3
Zuriick 15:45  Auswihlen
Stellen Sie die Parameter entsprechend |hren Lokal ¥ ACSAED =00 H:

Anforderungen ein.

Einen Parameter auswahlen und die Taste
(Bearbeiten) driicken.

Nachdem die Einstellungen vorgenommen
wurden, zum Menu Grundeinstellungen durch
Driicken der Taste (Zuriick) zurlickkehren.

20.000 =

gerungszeir

Frequenz-Skalierung fur B 50.00 Hz

Yerschliffzer: 0100 s
Stopp-Methode: Austrudeln
Zuriick 03:49 Bearbeiten
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2 — Zusiétzliche Einstellungen: Grenzen

Wahlen Sie Grenzen und driicken Sie Taste

O ?! Lokal € ™ ACS480 00 Hz
(Auswahlen) (oder (»]). Grundeinstellingen —————
A Makra: ABB Standard
Motor -
atart, stopp, Sollwert 3
Rampen -
Grenzen -
[Zuriick 15:45  Auswiihlen
0 Stellen Sie die Parameter entsprechend lhren Tokal% ¥ ACGan0 =00 iz
Anforderungen ein. Grenzen
Einen Parameter auswahlen und die Taste Minimum-Frequenz: 50.00 Hz
(Auswahlen) driicken. Maximum Frequenz: 50.00 Hz
Nachdem die Einstellungen vorgenommen Maximal-Strom: 324 A
wurden, zum Menl Grundeinstellungen durch
Driicken der Taste (Zuriick) zuriickkehren.
Zuriick 15:45 Bearbeiten
3 - 1/0 Menii
Nach den zusatzlichen Einstellungen stellen Sie Lokal® ACS4A0 =010H
U sicher, dass die tatsachliche 1/0O-Verdrahtung der o — ("' AL
. Hauptmenii
Verwendung der I/O im Regelungsprogramm
entspricht. E: Grundeinstellungen >
Im Hauptmenii wahlen Sie eine /0 und 6ffnen E-\\ E/A ,
mit Taste (Auswihlen) das I/0-Mendi. =
EE Diagnose 8
e IO -
Beenden 15:45  Auswiihlen
Wabhlen Sie einen Anschluss, den Sie priifen Lokal % ¥ ACoian =010 Hz
. wollen, und driicken Sie Taste A .
(Auswiahlen) (oder (»)). : .
Diz: 4 Orehrichtung
013: © An mehreren Platzen benutzre
D14 0 An mehreren Platzen benutzo e
O15: 0 Umschalen auf Rampensat.. »
Zuriick 15:49  Auswihlen
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Zur Anzeige der Details eines Parameters, der Lokal® % ALS4E0 =001z
Uber das 1/0-Meni nicht eingestellt werden kann, Hauotment
driicken Sie Taste (Ansicht). P
E: Grundeinstellungen -
S E/A .
EE Diagnose -
o B .
Beenden 15:45 Auswihlen
Einstellen eines Parameterwerts mit Auswahl Cokal % ¥ 405480 =00 1z

(Bearbeiten) und den Tasten (4], (v), ([© DIT-
und (), danach driicken Sie (Speichern). )
Beachten Sie, dass die aktuelle Verdrahtung mit
dem Wert Gibereinstimmt.

|stwrert: 0

Benutzt fur: Start/Stopp
Werwendung hinzufilg...: Micht benurzet

Zuriick zum Hauptmenii durch wiederholtes
Driicken der Taste (Zuriick).

Zuriick 15:49 Bearbeiten
Lokal¢ ™ ACS480 0.0 Hz

Benutzt fiir:

Micht benutzt
017 Start/Stopp
017 Start/Stopp, DIZ Orehrichtung

DI vorwarts, D12 riclkowarts
DITP stare, DI2 Stopp
Abbrechen 15:48 Speichern

4 - Diagnose-Menii

Nach den zusatzlichen Einstellungen und der Lokal® % ACS4a0 =010 Hz
Prifung der I/O-Anschlisse, stellen Sie mit dem -

Meni Diagnose sicher, dass alle Einstellungen Hauptmenii
korrekt funktionieren. E: Grundeinstellungen .
Im Hauptmenii wahlen Sie Diagnose und i@ E/A -
driicken die Taste (Auswiahlen) (oder (»)). L

EE Diagnose 3

[ a W s o

Beenden 15:43  Auswiihlen
Wahlen Sie das Diagnose-Kriterium, das Lokald % ACS480 =00 H:z
angezeigt werden soll, und driicken Sie Taste Diagnose

(Auswabhlen).
Zurtick zum Menu Diagnose gelangen Sie mit

Taste (Zuriick).

ata op Uiy
Grenzwertstatus >

Furiick 1E:ﬁD“ Auswiihlen
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5 — Backup
0 Nach dem Abschluss der Inbetriebnahme- Lokal & ™ 405400 =00z
Einstellungen empfiehlt ABB, ein Backup zu Hauptment -
erstellen. - -
Im Hauptmenii wahlen Sie Backups und
driicken (Auswihlen) (oder ().
Beenden 1548 Auswiihlen
[7]| Mit Taste (Auswihlen) starten Sie das [okal® (™ ACSAE0 R
Backup. -

ACS480 (3) 16.12.2018 autcha...
ACS480 19122016
ACS480 (2)19.12.2016

Zuriick 0738 Auswihlen
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Steuerung des Frequenzumrichters tiber die 1/0O-
Schnittstelle

In der folgenden Tabelle wird dargestellt, wie der Frequenzumrichter Gber die Digital-
und Analogeingange gesteuert wird, wenn:

+ die Motordaten vollstandig eingegeben wurden und
+ die Standard-Parametereinstellungen des Makros ABB Standard verwendet werden.

Vorbereitende Einstellungen

Wenn Sie die Drehrichtung andern wollen, prifen Sie,
ob die Grenzen die Drehrichtung riickwarts zulassen:
Rufen Sie die Menifolge Menii - Grundeinstellungen
- Grenzen auf und stellen Sie sicher, dass die
Minimal-Grenze einen negativen Wert und die
Maximal-Grenze einen positiven Wert hat.

Stellen Sie sicher, dass die Steueranschlisse Siehe Abschnitt Makro ABB Standard
entsprechend dem Anschlussplan fiir das Makro ABB | auf Seite 75.

Standard verdrahtet sind.

Hinweis: Die meisten Makros verwenden EAs, die nur
bei installiertem EA-Modul vorhanden sind. Wenn Sie
dieses nicht einsetzen, wahlen Sie ein eingeschrank-
tes ABB-Makro oder édndern Sie die Standardverwen-
dung der EAs durch Parameter.

Der Frequenzumrichter muss auf Fernsteuerung (REM) | Bei Fernsteuerung zeigt das Panel-
eingestellt sein. Mit Taste wird zwischen Fern- | Display den Text Fernstrg. in der
steuerung und lokaler Steuerung umgeschaltet. oberen linken Ecke an.

Start des Motors und Regelung der Motor-Drehzahl
Start durch Aktivierung von Digitaleingang DI1. Fernstrg. X, AL5440 703 Az
Der Pfeil beginnt zu drehen. Er ist gestrichelt, bis der Ausgangsfrequenz
" 14.20)

Sollwert erreicht ist.

Regeln Sie die Ausgangsfrequenz des Wotorstrom

Frequenzumrichters (Motor-Drehzahl) durch Einstellen 4‘ 0 39 ‘)
der Spannung von Analogeingang Al1. A .

Motordrehmoment
" 1.4
Optionen 12:40 Menii

Wechseln der Drehrichtung des Motors

Drehrichtung rickwarts: Aktivierung von
Digitaleingang DI2.

Drehrichtung vorwarts: Deaktivierung von
Digitaleingang DI2.

Fernstrg. . ACS480 -20.3 Hz

::sgangsfrequenz -1 490|
“"I':'lntnrstmm 039]}

ggntnrdrehmoment _09

Optionen 12:47 Menii




32 Inbetriebnahme, I/O-Steuerung und ID-Lauf

Stoppen des Motors

Deaktivierung von Digitaleingang DI1. Der Pfeil hort

auch auf zu drehen.

Fernstrg. ¥ ACS480

-20.3 He

ﬁ;sgangsfrequenz 000‘
P 'I';‘ﬂutarstrum UUU ",
{;fo'luturdrehmnment 0 . 0

Optionen 12:38

Menii
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Ausfiihrung des ID-Laufs

Der Frequenzumrichter berechnet die Motorcharakteristik automatisch mit dem ID-
Lauf Stillstand, wenn der Antrieb zum ersten Mal mit Vektorregelung gestartet wird
und nach Anderung eines Motor-Parameters (Gruppe 99 Motordaten). Dieses gilt,
wenn

» Parameter 99.13 Ausw. Mot.-ID-Laufmodus auf Stillstand eingestellt ist und

» Parameter 99.04 Motor-Regelmodus auf Vektor eingestellt ist.

Fur die meisten Anwendungen ist es nicht erforderlich, einen gesonderten ID-Lauf
durchzufihren. Der ID-Lauf sollte manuell ausgefiihrt werden, wenn:

+ die Vektorregelung verwendet wird (Parameter 99.04 Motor-Regelmodus ist auf
Vektor eingestellt) und

+ ein Permanentmagnetmotor (PM) verwendet wird (Parameter 99.03 Motorart ist
auf Permanentmagnetmotor eingestellt) oder

» ein Permanentmagnetmotor (PM) verwendet wird (Parameter 99.03 Motorart ist
auf SynRM eingestellt) oder

» der Antrieb arbeitet mit einem Drehzahlsollwert nahe null oder <>

» der Betrieb in einem Drehmomentbereich oberhalb des Motor-Nennmoments
Uber einen grofRen Drehzahlbereich erforderlich ist.

Fihren Sie den ID-Lauf mit dem ID-Lauf-Assistenten durch, indem Sie auswahlen:
Menii - Grundeinstellungen - Motor - ID-Lauf (siehe Seite 34) oder mit Parameter
99.13 Ausw. Mot.-ID-Laufmodus (siehe Seite 36).

Hinweis: Werden Motor-Parameter (Gruppe 99 Motordaten) nach dem ID-Lauf
geandert, muss dieser wiederholt werden.

Hinweis: Wenn Sie Ihre Applikation bereits mit Skalarregelung parametriert haben
(99.04 Motor-Regelmodus ist auf Skalar gesetzt) und Sie wollen die Regelungsart auf
Vektor andern,

« fiihren Sie diese Anderung der Betriebsart auf Vektor mit dem Assistenten
Betriebsart durch (aufrufen Gber Menifolge Menii - Grundeinstellungen -
Motor - Betriebsart) und befolgen Sie die Anweisungen. Der ID-Lauf Assistent
fuhrt Sie dann durch den ID-Lauf.

oder

» Parameter 99.04 Motor-Regelmodus auf Vektor einstellen und

» fiir I/O-gesteuerte Antriebe die Parameter in den Gruppen 22 Drehzahi-
Sollwert, 23 Drehzahl-Sollwert-Rampen, 12 Standard Al, 30 Grenzen und 46
Einstellungen Uberwachung/Skalierung priifen.

 fir drehmomentgeregelte Antriebe priifen Sie auch die Parameter in Gruppe 26

Drehmoment-Sollwertkette.
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Ausfiihrung des ID-Laufs

Mit dem ID-Lauf-Assistenten

Vorpriifung

2 2 WARNUNG! Der Motor beschleunigt wahrend des ID-Laufs auf etwa

50...80 % der Nenndrehzahl. Der Motor dreht in Drehrichtung vorwarts. Stellen
Sie vor dem ID-Lauf sicher, dass der Motor gefahrlos betrieben werden

kann!
Fiihren Sie keinen ID-Lauf bei einem drehenden Motor durch. Stellen Sie
vor dem Start des ID-Laufs sicher, dass der Motor angehalten ist.

[] | Koppeln Sie angetriebene Einrichtungen vom Motor ab.

Prifen Sie, dass die Werte der Motordaten-Parameter die gleichen sind, wie auf dem
Motor-Typenschild.

Prifen Sie, ob der STO-Schaltkreis geschlossen ist.

Der Assistent fragt Sie, ob Sie vorlaufige Motorgrenzwerte benutzen méchten. Diese
missen folgende Bedingungen erfiillen:

[ | Mindestdrehzahl < 0 U/min

O | Maximaldrehzahl = Motornenndrehzahl (der ID-Lauf Normal muss den Motor auf 100 %-
Drehzahl regeln.)

O | Maximalstrom > 0,5 x Motornennstrom

O | Max