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Sicherheit

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die Sicherheitsvorschriften, die bei Installation, Betrieb und
Wartung des Frequenzumrichters befolgt werden mussen. Bei Nichtbeachtung dieser
Vorschriften kann es zu Verletzungen, auch mit tédlichen Folgen, oder zu Schaden
am Frequenzumrichter, Motor oder der Arbeitsmaschine kommen. Lesen Sie die
Sicherheitsvorschriften bevor Sie am Frequenzumrichter arbeiten.

Bedeutung von Warnungen und Hinweisen

Warnungen weisen auf Bedingungen hin, die zu schweren oder tédlichen Verletzun-
gen und/oder zu Schaden an der Einrichtung fiihren kénnen. Sie beschreiben auch
Méoglichkeiten zur Vermeidung der Gefahr. In diesem Handbuch werden die folgen-
den Warnsymbole verwendet:

Warnung vor gefahrlicher Spannung. Dieses Symbol warnt vor hoher
Spannung, die zu Verletzungen von Personen oder tédlichen Unféllen und/oder
Schéaden an Geraten fuhren kann.

Allgemeine Warnung. Dieses Symbol warnt vor nichtelektrischen Gefahren,
die zu Verletzungen von Personen oder tddlichen Unfallen und/ oder Schaden
an Geraten fuhren kdnnen.
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Sicherheit bei Installation und Wartung

Diese Warnungen gelten fir alle Arbeiten am Frequenzumrichter, dem Motorkabel
oder dem Motor.

Elektrische Sicherheit

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Anweisungen kann zu
Verletzungen, tédlichen Unfallen oder Schaden an Geraten flhren.

Installations- und Wartungsarbeiten am Frequenzumrichter diirfen nur von
qualifiziertem Fachpersonal ausgefiihrt werden!

Am Frequenzumrichter, Motorkabel oder Motor darf nicht gearbeitet werden,
wenn die Spannungsversorgung eingeschaltet ist. Warten Sie nach dem Abschal-
ten der Spannungsversorgung stets 5 Minuten, bis die Zwischenkreiskondensato-
ren entladen sind, bevor Sie mit der Arbeit am Frequenzumrichter, dem Motor
oder dem Motorkabel beginnen.

Durch Messen mit einem Multimeter (Impedanz mindestens 1 Mohm) muss
gepruft werden, dass zwischen den Eingangsphasen U1, V1 und W1 des
Frequenzumrichters und Masse keine Spannung anliegt.

Flhren Sie keine Arbeiten an den Steuerkabeln durch, wenn Spannung am
Frequenzumrichter oder externen Steuerkreisen anliegt. Extern versorgte
Steuerkreise kdnnen auch dann geféhrliche Spannung fuhren, wenn die
Spannungs-versorgung des Frequenzumrichters ausgeschaltet ist.

Fihren Sie keine Isolationswiderstands- oder Spannungsfestigkeitsprifungen am
Frequenzumrichter durch.

Klemmen Sie den internen EMV-Filter ab, wenn der Frequenzumrichter an ein IT-
System (ein nicht geerdetes oder hochohmig geerdetes Netz [liber 30 Ohm])
angeschlossen wird, da andernfalls das Netz tber die EMV-Filterkondensatoren
des Frequenzumrichters mit dem Erdpotenzial verbunden wird. Das kann Gefah-
ren flr Personen oder Schaden am Frequenzumrichter verursachen. Siehe Seite
49. Hinweis: Bei abgeklemmtem internen EMV-Filter ist der Frequenzumrichter
nicht EMV-kompatibel.

Den internen EMV- Filter abgeklemmen, wenn der Frequenzumrichter an ein
asymmetrisch geerdetes TN-Netz angeschlossen wird; andernfalls wird der
Frequenzumrichter beschadigt. Siehe Seite 49. Hinweis: Bei abgeklemmtem
internen EMV-Filter ist der Frequenzumrichter nicht EMV-kompatibel.

Alle ELV- (Extra Low Voltage) Stromkreise am Frequenzumrichter miissen in

einer Zone mit Potenzialausgleich angeschlossen sein, d.h. einer Zone, in der
alle gleichzeitig zuganglichen leitenden Bauteile elektrisch verbunden sind, um
gefahrliche Spannungen auszugleichen, die zwischen ihnen auftreten kénnen.
Der Schutz wird durch eine ordnungsgemalfe Anlagen-Erdung vervollstéandigt.
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Hinweis:

» Auch bei Stillstand des Motors liegt gefahrliche Spannung an den Anschlussklem-
men U1, V1, W1 und U2, V2, W2.

Allgemeine Sicherheitshinweise

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Anweisungen kann zu Verlet-
zungen, tédlichen Unféllen oder Schaden an Geréten fihren.

» Der Frequenzumrichter kann nicht vor Ort repariert werden. Versuchen Sie nicht,
einen gestérten Frequenzumrichter zu reparieren; wenden Sie sich wegen eines
Austauschs an lhre ABB-Vertretung oder ein autorisiertes Service Center.

» Verhindern Sie, dass bei der Installation Bohrspane oder Staub in den Frequenz-
umrichter eindringen. Elektrisch leitender Staub im Inneren des Gerates kann zu
Schaden oder Stérungen flhren.

+ Stellen Sie eine ausreichende Kiihlung des Frequenzumrichters sicher.

Sicherheit bei Inbetriebnahme und Betrieb

Diese Warnungen richten sich an alle Personen, die den Betrieb und die Inbetrieb-
nahme planen oder mit dem Frequenzumrichter arbeiten.

Allgemeine Sicherheitshinweise

WARNUNG! Die Nichtbeachtung der folgenden Anweisungen kann zu Verlet-
zungen, tédlichen Unféllen oder Schaden an Geréten fihren.

» Vor der Einstellung und der Inbetriebnahme des Frequenzumrichters muss
sichergestellt werden, dass der Motor und alle Arbeitsmaschinen flr den Betrieb
Uber den gesamten Drehzahlbereich, den der Frequenzumrichter bietet, geeignet
sind. Der Frequenzumrichter kann so eingestellt werden, dass der Motor mit
Drehzahlen betrieben werden kann, die oberhalb und unterhalb der Drehzahl lie-
gen, die bei einem direkten Netzanschluss des Motors mdglich ist.

» Aktivieren Sie nicht die automatischen Stérungs-Quittierfunktionen, wenn gefahrli-
che Situationen auftreten kénnen. Sind sie aktiviert, bewirken diese Funktionen
eine Quittierung der Stérung des Frequenzumrichters und eine sofortige Wieder-
aufnahme des Betriebs nach einer Stérung.

» Steuern Sie den Motor nicht mit einem AC-Schiitz oder einer Trennvorrichtung;
verwenden Sie dafiir nur die Start- und Stop-Tasten des Bedienpanels und
oder externe Steuerbefehle (E/A oder Feldbus). Die maximal zulassige
Anzahl von Ladezyklen der DC-Kondensatoren (d.h. Einschalten der Spannungs-
versorgung) ist zweimal pro Minute und die maximal mdgliche Anzahl von Lade-
vorgangen betragt 15 000.
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Hinweis:

Ist eine externe Quelle fir den Start-Befehl ausgewahlt und das EIN-Signal ist
aktiv, startet der Frequenzumrichter sofort bei Wiederkehr der Spannungsversor-
gung nach einer Unterbrechung oder einer Stérungsquittierung, wenn der Fre-
quenzumrichter nicht fiir 3-Draht (ein Impuls) Start/Stopp konfiguriert ist.

Wenn das Bedienpanel nicht auf lokale Steuerung eingestellt ist (LOC wird nicht
auf dem Bedienpanel angezeigt), kann der Frequenzumrichter nicht mit der
Stopp-Taste gestoppt werden. Zum Stoppen des Frequenzumrichters mit dem
Bedienpanel zuerst die Taste LOC/REM und dann die Stop-Taste driicken(@>
driicken.
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Einfuhrung in das Handbuch

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden Geltungsbereich, angesprochener Leserkreis und Zweck
dieses Handbuchs beschrieben. Es erlautert den Inhalt dieses Handbuchs und
verweist fiir weitere Informationen auf eine Liste ergdnzender Handblicher. Dieses
Kapitel enthalt auRerdem einen Ablaufplan mit Schritten fir die Prifung des
Lieferumfangs sowie der Installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters.
Im Ablaufplan wird auf Kapitel/Abschnitte in diesem Handbuch verwiesen.

Anwendbarkeit / Geltungsbereich
Das Handbuch gilt fir ACS310 Frequenzumrichter mit Firmware-Version 4.050 oder
hoher. Siehe Parameter 3301 FIRMWARE auf Seite 222.

Angesprochener Leserkreis

Beim Leser werden Grundkenntnisse der Elektrotechnik, der Verdrahtung, der elektri-
schen Komponenten und der Verwendung von Symbolen in Elektroplanen vorausgesetzt.

Dieses Handbuch wird weltweit verwendet. Es werden SI- und amerikanisch/britische
Mafeinheiten angegeben. Fur die Installationen in den Vereinigten Staaten werden
spezielle US-Anweisungen gegeben.

Zweck dieses Handbuchs

Dieses Handbuch enthalt Informationen, die fir die Planung der Installation sowie fir
die Installation, Inbetriebnahme, den Betrieb und die Wartung des Frequenzumrich-
ters erforderlich sind.
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Inhalt des Benutzerhandbuchs

Dieses Handbuch besteht aus den folgenden Kapiteln:

Sicherheit (Seite 15) enthalt die Sicherheitsvorschriften, die bei Installation,
Betrieb und Wartung des Frequenzumrichters befolgt werden missen.

Einfiihrung in das Handbuch (dieses Kapitel, Seite 719) erldutert den Geltungsbe-
reich, den angesprochenen Leserkreis sowie den Zweck und den Inhalt dieses
Handbuchs. Aufierdem enthalt es einen Ablaufplan fir die Installation und Inbe-
triebnahme.

Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung (Seite 25) erlautert das Funktions-
prinzip, den Aufbau, die Netzanschliisse und Bedienschnittstellen, das Typen-
schild sowie die Typenbezeichnung.

Mechanische Installation (Seite 37) beschreibt, wie der Aufstellort Uberprift, die
Lieferung ausgepackt und tberprift und der Frequenzumrichter mechanisch ins-
talliert wird.

Planung der elektrischen Installation (Seite 37) informiert darlber, wie die Kompa-
tibilitat von Motor und Frequenzumrichter Gberprift wird und wie die Kabel,
Schutzeinrichtungen und die Kabelftihrung gewahlt werden.

Elektrische Installation (Seite 47) beschreibt, wie die Isolation der Anlage und die
Kompatibilitat mit IT-Netzen (ungeerdet) und asymmetrisch geerdeten TN-Netzen
gepruft sowie Leistungs-und Steuerkabel und der integrierte Feldbus angeschlos-
sen werden.

Installations-Checkliste (Seite 59) enthalt eine Liste zur Priifung der mechani-
schen und elektrischen Installation des Frequenzumrichters.

Inbetriebnahme und Steuerung (ber E/A (Seite 61) erlautert, wie der Frequenz-
umrichter hochgefahren wird, wie der Motor gestartet, gestoppt und die Drehrich-
tung geandert und die Motordrehzahl tber die E/A-Schnittstelle eingestellt wird.

In Bedienpanels (Seite 71) werden die Tasten der Bedienpanels, LEDs und Dis-
play-Anzeigen beschrieben. Es enthalt weiterhin Anweisungen fiir die Verwen-
dung des Bedienpanels zur Steuerung, Uberwachung und der Anderung von
Parameter-Einstellungen.

Applikationsmakros (Seite 105) enthalt eine Kurzbeschreibung jedes Applikati-
onsmakros zusammen mit einem Stromlaufplan, der die Standard-Steueran-
schlusse zeigt. AuRerdem wird beschrieben, wie ein Benutzermakro gespeichert
und aufgerufen wird.

Programm-Merkmale Seite 119) erlautert Programmfunktionen im Verbund mit
einer Liste von zugehorigen Benutzereinstellungen, Istwertsignalen sowie Sto-
rungs- und Warnmeldungen.

Istwertsignale und Parameter (Seite 167) beschreibt Istwertsignale und Parame-
ter. AulRerdem enthalt es die Standardwerte flr die verschiedenen Makros.

Feldbus-Steuerung mit dem integrierten Feldbus (Seite 303) beschreibt, wie der
Frequenzumrichter mit integriertem Feldbus von externen Geraten tber ein Kom-
munikationsnetz gesteuert werden kann.
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»  Warn- und Stérmeldungen (Seite 329) erlautert, wie das Quittieren von Stérungen
erfolgt und das Stérungsprotokoll aufgerufen wird. In diesem Kapitel sind alle
Warn- und Stérmeldungen einschlief3lich der moglichen Ursachen und Korrektur-
maflnahmen aufgelistet.

» Wartung und Hardware-Diagnosen (Seite 347) enthalt Anweisungen zur vorbeu-
genden Wartung und Beschreibungen der LED-Anzeigen.

» Technische Daten (Seite 353) enthalt die technischen Daten des Frequenzum-
richters, z.B. die Nenndaten, GréRen und technischen Anforderungen sowie die
Bedingungen zur Erfiillung der Anforderungen fiir die CE- und weitere Kennzeich-
nungen.

» Abmessungen (Seite 377) enthalt die MalRzeichnungen des Frequenzumrichters.

» Ergédnzende Informationen (auf der hinteren Einband-Innenseite, Seite 385) ent-
halt Hinweise zu Anfragen zu Produkten und Service sowie Informationen zur
Produktschulung, zum Feedback zu den Frequenzumrichter-Handbiichern und
erlautert, welche Dokumente im Internet verfligbar sind.

Erganzende Dokumentation

Siehe Liste ergdnzender Handblicher auf Seite 2.

Einteilung nach Baugrofe

Der ACS310 wird in den Baugréfen RO...R4 hergestellt. Einige Anweisungen und
andere Informationen, die nur bestimmte Baugrofien betreffen, werden mit der
BaugréRenangabe (RO...R4) gekennzeichnet. Die Baugroflie des Frequenzumrich-
ters kénnen Sie der Tabelle in Abschnitt Nenndaten auf Seite 354 entnehmen.

Begriffe und Abkiirzungen

Begriff Erklarung

EIA-485 Norm, mit der die elektrischen Merkmale von Treibern und Empfangern in
symmetrischen digitalen Mehrpunktsystemen definiert werden.

EMV Electromagnetic compatibility (Elektromagnetische Vertraglichkeit = EMV)

FlashDrop Programmierwerkzeug, mit dem Parameter auch in einen Frequenzumrichter
hochgeladen werden kénnen, der nicht eingeschaltet ist.

Baugrofle Bezieht sich auf die Konstruktion der jeweiligen Komponente. Die Baugro-

Renbezeichnung wird oft in Bezug auf eine Gruppe von Komponenten mit
dem gleichen mechanischen Aufbau verwendet. Zur Bestimmung der
Baugroi3e eines Wechselrichtertyps siehe Kenndaten-Tabellen in Kapitel
Technische Daten.

IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor; ein spannungsgeregelter Leistungs-
halbleitertyp, der wegen seiner einfachen Regelbarkeit und der hohen
Schaltfrequenz in Wechselrichtern verwendet wird.

Wechselrichter |Ein Wechselrichter wandelt die Gleichspannung in Wechselspannung um.
Sein Betrieb wird durch Schalten der IGBTs geregelt.

E/A Eingang/Ausgang

MMP Motorschutzschalter
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Begriff Erklarung

MREL Relaisausgangs-Erweiterungsmodul MREL

MRP-Code Materialbedarf-Planungscode

Pt100 Typ eines Widerstandsthermometers (Temperatursensor)

PTC Sensor fir positiven Temperaturkoeffizienten (Temperatursensor)
RS-232 Norm fiir bindre unsymmetrische Daten- und Steuersignale
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Ablaufplan fiir Installation und Inbetriebnahme

Aufgabe

Die BaugréRRe des Frequenzumrichters tber-
prifen: RO...R4.

Planung der Installation: Kabelauswahl, usw.

Prifung der Umgebungsbedingungen, Nenn-
daten und erforderlichen Kihlluftmenge.

Y

Die Gerate auspacken und priifen.

Y

Wenn der Frequenzumrichter an ein IT- (erd-
freies) oder asymmetrisch geerdetes Netz
angeschlossen wird, prifen, dass die
Anschlisse der internen EMV-Filter getrennt

sind.
Y

Installieren Sie den Frequenzumrichter an
einer Wand oder in einem Schrank.

Y

Verlegung der Kabel.

Prifung der Isolation der Netzanschlusskabel
sowie des Motors und des Motorkabels.

Y

Anschluss der Leistungskabel.

Y

Anschluss der Steuerkabel.

Prifung der Installation.

Y

Inbetriebnahme des Frequenzumrichters.

Siehe

Funktionsprinzip und Hardware-Beschrei-
bung: Typenschliissel auf Seite 29
Technische Daten: Nenndaten auf Seite 354

Planung der elektrischen Installation auf Seite
37

Technische Daten auf Seite 353

Mechanische Installation: Auspacken auf
Seite 33

Funktionsprinzip und Hardware-Beschrei-
bung: Typenschliissel auf Seite 29
Elektrische Installation: Priifung der Kompati-
bilitat mit IT- (ungeerdeten) und asymmetrisch
geerdeten TN-Netzen auf Seite 49

Mechanische Installation auf Seite 31

Planung der elektrischen Installation: Verle-
gung der Kabel auf Seite 41

Elektrische Installation: Isolation der Bau-
gruppe priifen auf Seite 48

Elektrische Installation: Anschluss der Leis-
tungskabel auf Seite 50

Elektrische Installation: Anschluss der Steuer-
kabel auf Seite 52

Installations-Checkliste auf Seite 59

Inbetriebnahme und Steuerung (iber E/A auf
Seite 61
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Funktionsprinzip und
Hardware-Beschreibung

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden das Funktionsprinzip, der Aufbau, das Typenschild und die
Typenbezeichnung kurz erlautert. Es enthalt aulerdem ein Diagramm mit den
Leistungsanschlissen und Steuerschnittstellen.

Funktionsprinzip

Der ACS310 ist ein firr die Wand- oder Schrankmontage vorgesehener
Frequenzumrichter zur Regelung von AC-Motoren.

Die folgende Abbildung zeigt das vereinfachte Hauptstromkreis-Schaltbild des
Frequenzumrichters. Der Gleichrichter wandelt dreiphasige Wechselpannung (AC) in
Gleichspannung (DC) um. Die Kondensatorbatterie des Zwischenkreises stabilisiert
die Gleichspannung. Der Wechselrichter wandelt die Gleichspannung fiir den AC-
Motor wieder den Wechselspannung um.

Gleichrichter Zwischenkreis =~ Wechselrichter

1Y) pp——
Einspeise- _]_ AC-Motor
anschluss (AC) — '~
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Produktbeschreibung

Ubersicht

Der Aufbau des Frequenzumrichters ist unten dargestellt. Die Abbildung zeigt einen
Frequenzumrichter der BaugréRe R2. Der Aufbau der verschiedenen Baugrofien
RO...R4 unterscheidet sich in einigen Punkten.

Ohne Abdeckungen (R2)

1 |Kuhlluft-Auslass in der oberen 9 |EMV-Filter Erdungsschraube (EMC).
Abdeckung Hinweis: Bei Baugréfe R4 befindet sich
2 Montage_Bohrungen die Schraube vorn.
3 | Bedienpanel-Abdeckung (a) / Basis- 10 | Varistor Erdungsschraube (VAR)
Bedienpanel (b) / Komfort-Bedienpanel 11 | EIA-485-Anschluss
c 12 |Jumper J701 fir den Anschluss des EIA-
4 | Klemmenabdeckung 485-Abschlusswiderstands
5 |Bedienpanel-Anschluss 13 |E/A-Anschlisse
6 |Optionsanschluss 14 | Schalter S1, mit dem die Auswahl von
7 |FlashDrop-Anschluss Spannur;grgogier Strom fiir Analogein-
~ = " : gange e .
8 KgffﬁnﬁrLE“B‘i gﬂ?rggﬁg I§EzDS Siehe 15 [Netzanschluss (U1, V1, W1) und Motor-
anschluss (U2, V2, W2). (Bremschopper-
Anschluss ist deaktiviert.)
16 | E/A-Kabelabfangblech
17 | Leistungskabel-Abfangblech

18

Kabelschellen
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Leistungsanschliisse und Steuerungsschnittstellen

Das Diagramm zeigt die Anschliisse in einer Ubersicht.

Schirm
Analogeingang 1
0...10V

Referenzspannung
+10 V DC, max. 10 mA

Analogeingang 2

Hilfsspannungsausgang
+24 V DC, max. 200 mA

SCR
Al1
Masse m
+10V
Al2
Masse
+24 V
GND
DCOM
DI1
DI2
DI3

!

of

=1

Al1
E3AI2

V

ROCOM

il

L RONO
DOSRC

o e G
DI5

Bedienpanel
(RJ-45)

Modbus RTU
(RS-232)

Analogausgang
0...20 mA

PROGRAMMIERBARES
RELAIS )
UND DIGITALAUSGANGE

Relaisausgang
250 VAC/30VDC/6A

Digital-/Frequenz-Ausgang,
PNP Transistortyp
30 V DC, max. 100 mA

Relaisausgangs-
Erweiterungs-
modul MREL

EMV-Filter-Erdungs-
schraube (EMC)
Varistor-Erdungs-
schraube (VAR)

Die E/A-Anschlisse kdnnen parametriert werden. Siehe Kapitel Applikationsmakros auf
Seite 105 fiir die E/A-Anschliisse der verschiedenen Makros und Kapitel Elektrische
Installation auf Seite 47 mit allgemeinen Anweisungen zur Installation.
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Typenschild

Das Typenschild ist auf der linken Seite des Frequenzumrichters angebracht. Im Bei-
spiel unten ist der Inhalt dargestellt.

A DD
Ripmw ACS310-03E-09A7-4

1P20 / UL Open type @ HHHITTTnnnnm
UL Type 1 with MUL1 option S/N MYYWWRXXXX

PN 4KkW (5 HP) I
Ul 3~380..480V 3AUA0000039632

i1 15.0A

fl  48..63Hz @ RoHS n®m

U2 340..U1V

2 97A l:: E Lo 0
2 0..500Hz

N713

Typenbezeichnung siehe Abschnitt Typenschliissel auf Seite 29.
Schutzart (IP und UL/NEMA)

Nenndaten, siehe Abschnitt Nenndaten auf Seite 354.
Seriennummer im Format MYYWWRXXXX, wobei

M: Hersteller

YY: 09, 10, 11, ... fir 2009, 2010, 2011, ...

WW: 01, 02, 03, ... fir Woche 1, Woche 2, Woche 3, ...
R: A, B, C, ... fiir die Nummer der Produktversion
XXXX: Ziffer, die jede Woche mit 0001 beginnt

5 |MRP-Code des Frequenzumrichters von ABB

6 |CE-Kennzeichnung und C-Tick und C-UL US-und RoHS-Kennzeichen (das Typenschild
enthalt die gultigen Kennzeichen des Frequenzumrichters)

AlW(N]| =
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Typenschlissel

Der Typenschlissel enthalt Angaben (ber die Eigenschaften/Spezifikation und Konfi-
guration des Frequenzumrichters. Der Typenschlissel ist auf dem Typenschild des
Frequenzumrichters angegeben. Die ersten Ziffern von links geben die Basiskonfigu-
ration an, zum Beispiel ACS310-03E-09A7-4. Die ausgewahlten Optionen sind
dahinter angegeben, getrennt durch + Zeichen, zum Beispiel +J404. Der Aufbau des
Typenschliissels und die Codes der Optionen sind nachfolgend beschrieben.

ACS31 0-O3E-09A7-_£_1+J404+...
Produktserie ACS310 |

3-phasig
03 = 3-Phasen-Eingang

Konfiguration

E = EMV-Filter angeschlossen, 50 Hz Frequenz
U = EMV-Filter getrennt, 60 Hz Frequenz

Ausgangsstromwert

Im Format xxAy, dabei steht xx fiir ganze Zahlen und y fiir den Bruchteil,
d.h. 09A7 bedeutet 9,7 A.
Weitere Informationen siehe Abschnitt Nenndaten auf Seite 354.

Eingangsspannung

2 = 200...240 VAC

4 = 380...480 VAC

Optionen

J404 = ACS-CP-C Basis-BedienpanelV

J400 = ACS-CP-A Komfort-BedienpaneI”

R700 = ACS310 Benutzerhandbuch in englisch (3AUA0000044201 [EN])
R701 = ACS310 Benutzerhandbuch in deutsch (3AUA0000048396 [DE])
R702 = ACS310 Benutzerhandbuch in italienisch (3AUA0000048398 [IT])
R707 = ACS310 Benutzerhandbuch in franzdsisch (3AUA0000048400 [FR])
R708 = ACS310 Benutzerhandbuch in spanisch (3AUA0000048401 [ES])

1) Der ACS310 ist mit Bedienpanels kompatibel, welche den folgenden Hardware- und
Firmwareversionen entsprechen. Die Hardware- und Firmwareversion Ihres Bedienpanels
finden Sie auf Seite 72.

Bedienpanel-Typ Typen- Bedienpanel- Bedienpanel-
schliissel Version Firmwareversion
Basis-Bedienpanel ACS-CP-C M oder héher 1.13 oder héher
Komfort-Bedienpanel ACS-CP-A E oder héher 2.04 oder héher
Komfort-Bedienpanel (Asien) ACS-CP-D P oder héher 2.04 oder héher

Bitte beachten Sie, dass abweichend von den anderen Bedienpaneln das Bedienpanel
ACS-CP-D mit einer separaten MRP-Nummer bestellt werden muss.



30 Funktionsprinzip und Hardware-Beschreibung



Mechanische Installation 31

Mechanische Installation

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel beschreibt, wie der Aufstellort Gberprift, die Lieferung ausgepackt und
Uberprift und der Frequenzumrichter mechanisch installiert wird.

Priifen des Aufstellortes

Der Frequenzumrichter kann an einer Wand montiert oder in einen Schaltschrank
eingebaut werden. Prifen Sie die Anforderungen an das Gehause hinsichtlich der
NEMA 1 Option bei Wandmontage (siehe Kapitel Technische Daten auf Seite 353).

Der Frequenzumrichter kann auf drei verschiedene Arten montiert werden, abhangig
von der Baugrofie:

a) Montage an der Rickseite (alle Baugréfen)
b) Montage seitlich (quer, BaugréfRen RO...R2)
c) Montage auf einer DIN-Schiene (alle Baugréfien).

Der Frequenzumrichter muss senkrecht montiert werden.

Prifen Sie den Aufstellungsort auf Einhaltung der unten genannten Anforderungen.
Einzelheiten zum Rahmen siehe Kapitel Abmessungen auf Seite 377.

Anforderungen an den Aufstellort

Betriebsbedingungen

Siehe Abschnitt Technische Daten auf Seite 353 fur zulassige Betriebsbedingungen
des Frequenzumrichters.
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Wandmontage

Die Wand sollte mdglichst senkrecht und eben sein, aus nicht-entflammbarem Mate-
rial bestehen und stabil genug sein, um das Gewicht des Frequenzumrichters auf-
nehmen zu kénnen.

Bodenaufstellung
Der Boden bzw. das Material unterhalb des Gerates dlirfen nicht brennbar sein.

Freier Abstand um den Frequenzumrichter

Der benétigte freie Abstand fiir Kiihlung Gber und unter dem Frequenzumrichter
betragt 75 mm (3 in). Seitlich missen keine Abstédnde eingehalten werden, sodass
die Frequenzumrichter direkt nebeneinander montiert werden kénnen.

Erforderliche Werkzeuge

Fir die Installation des Frequenzumrichters ist folgendes Werkzeug erforderlich:
» Schraubendreher (in den zu den Geraten passenden Grofien)

» Abisolierzange

+ Bandmal

» Bohrmaschine (wenn der Frequenzumrichter mit Schrauben montiert wird)

* Montagematerial: Schrauben (wenn der Frequenzumrichter mit Schrauben mon-
tiert wird) Anzahl der Schrauben siehe Abschnitt Mit Schrauben auf Seite 34.
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Auspacken

Der Frequenzumrichter (1) wird in einem Paket geliefert, das auch die folgenden
Gegenstande enthalt (in der Abbildung wird BaugréRe R2 gezeigt):

Kunststofftasche (2) mit Anschluss-/Kabelabfangblech (bei Baugrofien R3 und R4
auch fir E/A-Kabelanschluss), E/A-Kabelabfangblech (fur BaugrofRen RO...R2),
Klemmen und Muttern

Bedienpanel-Abdeckung (3)
Montage-Schablone, Bestandteil des Kartons (4)
Kurzversion des Benutzerhandbuchs (5)

mogliche Optionen (Basis-Bedienpanel, Komfort-Bedienpanel oder komplettes
Benutzerhandbuch).

Priifen der Lieferung

Prifen Sie die Lieferung auf Beschadigungen. Benachrichtigen Sie sofort den Spedi-
teur, wenn Sie beschadigte Komponenten bemerken.

Priifen Sie vor Installation und Betrieb zuerst die Angaben auf dem Typenschild des
Frequenzumrichters, um sicherzustellen, dass der Typ des Geréates richtig ist. Siehe
Abschnitt Typenschild auf Seite 28.
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Installation

Die Anweisungen in diesem Handbuch gelten fiir Frequenzumrichter mit Schutzart
IP20. Damit die NEMA 1-Anforderungen erflllt werden, missen die optionalen Zube-
horsatze MUL1-R1, MUL1-R3 oder MUL1-R4 verwendet werden, die jeweils mit
mehrsprachigen Installationsanleitungen geliefert werden (3AFE68642868,
3AFE68643147 oder 3AUA0000025916).

Installation des Frequenzumrichters
Der Frequenzumrichter wird mit Schrauben oder auf einer DIN-Schiene installiert.

Hinweis: Stellen Sie sicher, dass bei der Installation keine Bohrspane in den Fre-
quenzumrichter gelangen kénnen.

Mit Schrauben

1. Kennzeichnen Sie mit der Montageschablone, auf dem Verpackungskarton auf-
gedruckt, die Bohrungen fir die Befestigung des Frequenzumrichters. Die Boh-
rungen finden Sie auch auf den Zeichnungen in Kapitel Abmessungen auf Seite
377. Anzahl und Anordnung der verwendeten Bohrungen hangt von der Montage-
art ab:

a) Befestigung an der Ruckseite (Baugroéfien RO...R4): vier Bohrungen
b) Befestigung seitlich (BaugréRen RO...R2): drei Bohrungen; eine der unteren
Bohrungen befindet sich am Kabelabfangblech.

2. Bringen Sie die Schrauben an den markierten Positionen an.

@
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3. Setzen Sie den Frequenzumrichter auf die vorbereitete Wandbefestigung.
4. Ziehen Sie alle Schrauben in der Wand fest an.

Montage auf DIN-Schiene

1. Den Frequenzumrichter auf die Schiene setzen und einrasten.
Zum Abnehmen den Sperrhebel oben am Frequenzumrichter driicken (1b).
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Kabelabfangbleche montieren

1. Die Klemmen am Kabelabfangblech unten mit den mitgelieferten Schrauben
befestigen.

2. Beiden Baugrofen RO...R2 das E/A-Kabelabfangblech am Kabelabfangblech mit
den mitgelieferten Schrauben befestigen.
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Planung der elektrischen
Installation

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die Anweisungen, die bei der Kompatibilitatspriifung des
Motors sowie bei der Auswahl der Kabel, der SchutzmalRnahmen, der Kabelfiihrung
und dem Betrieb des Frequenzumrichters beachtet werden miissen.

Hinweis: Die Gesetze und ortlichen Vorschriften sind bei Planung und Ausfiihrung
der Installation stets zu beachten. ABB lehnt jede Haftung fiir Installationen ab, die
nicht nach den értlichen Gesetzen und/oder Vorschriften ausgefiihrt worden sind..
Wenn die von ABB gegebenen Empfehlungen nicht beachtet werden, kénnen beim
Einsatz des Frequenzumrichters Probleme auftreten, die durch die Gewahrleistung
nicht abgedeckt sind.

Herstellung des AC-Netzanschlusses

Siehe Anforderungen in Abschnitt Netz-/Einspeiseanschluss auf Seite 366. Verwen-
den Sie einen festen Anschluss an die AC-Spannungsversorgung.

WARNUNG! Da der Ableitstrom des Gerats typischerweise grofRer als 3,5 mA
ist, ist eine feste Installation gemaf IEC 61800-5-1 erforderlich.

Auswahl der Netztrennvorrichtung

Installieren Sie eine handbetatigte Trennvorrichtung zwischen dem Netzanschluss
und dem Frequenzumrichter. Die Trennvorrichtung muss so beschaffen sein, dass
sie in gedffneter Position fir Installations- und Wartungsarbeiten verriegelt werden
kann.
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Européische Union

Zur Einhaltung der europaischen Richtlinien gemaR der Norm EN 60204-1, Sicher-
heit von Maschinen, muss die Trennvorrichtung einem der folgenden Typen entspre-
chen:

» ein Trennschalter der Gebrauchskategorie AC-23B (EN 60947-3)

« ein Trennschalter mit einem Hilfskontakt, der in allen Fallen den Lastkreis trennt,
bevor die Hauptkontakte des Trennschalters 6ffnen (EN 60947-3)

» ein Leistungsschalter, ausgelegt fiir eine Trennung gemaf EN 60947-2.

Andere Regionen

Die Trennvorrichtung muss den anzuwendenden Sicherheitsvorschriften entspre-
chen.

Priufung der Kompatibilitat von Motor und Umrichter

Priifen Sie, ob der dreiphasige Asynchronmotor und der Frequenzumrichter gemaf
der Nenndatentabelle in Abschnitt Nenndaten auf Seite 354 kompatibel sind. In der
Tabelle sind die typischen Motorleistungen fiir jeden Frequenzumrichtertyp aufgelis-
tet.

Auswahl der Leistungskabel

Allgemeine Regeln

Die Netz- und Motorkabel miissen entsprechend den lokalen Vorschriften dimen-

sioniert werden.

* Die Leistungs- und Motorkabel missen fur die entsprechenden Laststrome aus-
gelegt sein. In Abschnitt Nenndaten auf Seite 354 sind die Nennstrome angege-
ben.

» Das Kabel muss fir mindestens 70 °C maximal zuldssige Temperatur des Leiters
bei Dauerbetrieb bemessen sein. Flr US-Installationen, siehe Abschnitt Zusétzli-
che US-Anforderungen auf Seite 40.

» Die Leitfahigkeit der PE-Leiter muss gleich der Leitfahigkeit der Phasenleiter sein
(gleicher Querschnitt).

+ 600 V AC Kabel sind zulassig bis zu 500 V AC.
» EMV-Anforderungen siehe Kapitel Technische Daten auf Seite 353.

Um die EMV-Anforderungen gemaf CE und C-Tick zu erfiillen, muss ein symmetri-
sches geschirmtes Motorkabel verwendet werden (siehe Abbildung).

Fur den Netzanschluss ist ein Kabel mit vier Leitern zulassig, empfohlen wird jedoch
ein geschirmtes symmetrisches Kabel.
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Im Vergleich zu einem Kabel mit vier Leitern werden bei Verwendung von symmet-
risch geschirmten Kabeln die elektromagnetischen Emissionen des gesamten
Antriebssystems sowie die Motorlagerstrome und Lagerverschlei® vermindert.

Alternative Leistungskabeltypen

Leistungskabeltypen, die mit dem Frequenzumrichter verwendet werden kdnnen,
sind nachfolgend dargestellt.

Motorkabel Hinweis: Ein separater PE-Leiter ist
(auch als Netzkabel empfohlen) erforderlich, wenn die Leltfahlgkelt des
Kabelschirms nicht ausreicht.
Symmetrisch geschirmtes Kabel: drei
Phasenleiter, ein konzentrischer oder
andere symmetrisch aufgebaute PE-Leiter
und ein Schirm

PE-Leiter Schirm .
und I Schirm
Schirm

PE o PE

Zulassig als Netzanschlusskabel
Schirm
Ein 4-Leiter-System: Drei Phasenleiter und
ein Schutzleiter.
PE PE

Motorkabelschirm

Fur die Funktion als Schutzleiter muss der Schirm den gleichen Querschnitt wie der
Phasenleiter haben, wenn er aus dem gleichen Metall besteht.

Um abgestrahlte und leitungsgebundene Hochfrequenz-Emissionen effektiv zu ver-
hindern, muss die Schirmbelastbarkeit mindestens 1/10 der Phasenbelastbarkeit
betragen. Die Anforderungen sind einfach durch einen Kupfer- oder Aluminiumschirm
zu erfiillen. Nachfolgend sind die Minimal-Anforderungen fur den Motorkabelschirm
des Frequenzumrichters dargestellt. Er besteht aus einer konzentrischen Lage aus
Kupferdrahten.
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Je besser und enger der Schirm ist, desto niedriger sind die Emissionen und Lager-
stréme.

Isolationsmantel Spiralférmige Lage aus Kabeladern
Kupferdraht

Zusatzliche US-Anforderungen

Als Motorkabel muss der Typ MC, durchgéangig gewelltes armiertes Aluminiumkabel
mit symmetrischen Schutzleitern oder, wenn kein Schutzrohr verwendet wird, ein
geschirmtes Leistungskabel als Motorkabel verwendet werden.

Die Leistungskabel missen fir 75 °C (167 °F) ausgelegt sein.
Schutzrohr

An den Verbindungsstellen missen Erdungsbriicken hergestellt werden, die an bei-
den Rohrenden fest angeschlossen sind. Zusatzlich muss ein Anschluss an das Fre-
quenzumrichter-Chassis erfolgen. Verwenden Sie separate Schutzrohre fiir den
Netzanschluss sowie die Verkabelung von Motor, Bremswiderstand und Steuerung.
Die Motorkabel von mehr als einem Frequenzumrichter durfen nicht im selben
Schutzrohr verlegt werden.

Armierte Kabel / geschirmte Leistungskabel

Sechs-Leiter-Kabel (drei Phasen- und drei Erdleiter) des Typs MC, Aluminium-Kabel
mit symmetrischen Schutzleitern und durchgéangig gewellter Armierung kann von fol-
genden Anbietern bezogen werden (Handelsnamen in Klammern):

» Anixter Wire & Cable (Philsheath)

» BICC General Corp (Philsheath)

* Rockbestos Co. (Gardex)

» Oaknite (CLX).

Geschirmte Leistungskabel kdnnen von folgenden Herstellern bezogen werden:
+ Belden

+ LAPPKABEL (OLFLEX)

« Pirelli.
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Auswahl der Steuerkabel

Allgemeine Regeln

Alle analogen Steuerkabel und die Kabel fiir den Frequenzeingang miissen ge-
schirmt sein.

Verwenden Sie ein doppelt geschirmtes verdrilltes Aderpaar (Abbildung a, z.B.
JAMAK von NK Cables) fiir Analogsignale. Fir jedes Signal ist eine einzeln ge-
schirmte Doppelleitung zu verwenden. Eine gemeinsame Riickleitung darf nicht fiir
unterschiedliche Analogsignale verwendet werden.

Ein doppelt geschirmtes Kabel ist die beste Alternative fur Niederspannungs-Digital-
signale, es kann aber auch ein einfach geschirmtes oder ungeschirmtes verdrilltes
Mehrpaar-Kabel (Abbildung b) verwendet werden. Fir den Frequenzeingang muss
immer ein geschirmtes Kabel verwendet werden.

a b
— — — — [
Se=——> %
S LS |
Doppelt geschirmtes, verdrilltes Einfach geschirmtes verdrilltes
Mehrpaar-Kabel Mehrpaar-Kabel

Analoge und digitale Signale missen in separaten Kabeln Gibertragen werden.

Sofern ihre Spannung 48 V nicht Gbersteigt, kdnnen relaisgesteuerte Signale tber die
gleichen Kabel wie die digitalen Eingangssignale gefuhrt werden. Es wird empfohlen,
dass die Relais-gesteuerten Signale in verdrillten Leiterpaaren Ubertragen werden.

Niemals Signale mit 24 V DC und 115/230 V AC im selben Kabel tibertragen.

Relaiskabel

Kabeltyp mit geflochtenem Metallschirm (z.B. OLFLEX von LAPPKABEL) wurde von
ABB geprift und zugelassen.

Bedienpanelkabel

Das Kabel des Bedienpanels zum Frequenzumrichter darf bei abgenommenem Bedi-
enpanel nicht langer als 3 m (10 ft) sein. Der von ABB geprifte und zugelassene
Kabeltyp ist im Bedienpanel-Optionspaket enthalten.

Verlegung der Kabel

Das Motorkabel ist getrennt von anderen Kabeln zu verlegen. Die Motorkabel von
mehreren Frequenzumrichtern kénnen parallel nebeneinander verlaufen.Es wird
empfohlen, dass Motor-, Netz- und Steuerkabel auf separaten Kabelpritschen verlegt
werden. Uber lange Strecken parallel mit anderen Kabeln verlaufende Motorkabel
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sind nicht zulassig, um elektromagnetische Stérungen durch die schnellen Anderun-
gen der Ausgangsspannung des Frequenzumrichters zu vermeiden.

Missen Steuerkabel Uber Leistungskabel gefiihrt werden, dann muss dies in einem
Winkel erfolgen, der mdglichst 90 Grad betragt.

Die Kabelpritschen muissen eine gute elektrische Verbindung untereinander und zur
Erde haben. Aluminium-Tragersysteme kénnen benutzt werden, um einen guten
Potenzialausgleich sicherzustellen.

Die Kabelfuhrung ist nachfolgend dargestellt.

Motorkabel
A min. 300 mm
Frequenz- Netzkabel Y (30,48 cm)
umrichter
Netzkabel Motorkabel
min. 200 mm °
§ 00320 90°L :} min. 500 mm (20 in)
Steuerkabel
Steuerkabelkanile
24V 230V 24V 230V
Verlegung im selben Kabelkanal nicht Steuerkabel mit 24 V und 230 V im Schalt-
zulassig, es sei denn, das 24 V Kabel hat schrank in separaten Kabelkanalen verle-
eine Isolation fiir 230 V oder einen gen.

Isoliermantel fiir 230 V.
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Thermischer Uberlast- und Kurzschluss-Schutz von Fre-
quenzumrichter, Leistungskabel, Motor und Motorkabel

Schutz von Frequenzumrichter und Einspeisekabel bei Kurzschliis-
sen

Sorgen Sie fur Schutzeinrichtungen gemaf folgender Richtlinien.

Stromlaufplan Kurzschluss-Schutz
Spannungs Eingangs- Frequenz- Frequenzumrichter und
verteilung | kabel umrichter Einspeisekabel mit

Sicherungen schiitzen.

_ .2. | ~ +@ Siehe FuBnote 1).
S 7
~
f-d |
B \

") Dimensionieren Sie die Sicherungen gemaf den Anweisungen in Kapitel Technische Daten
auf Seite 353. Die Sicherungen schitzen das Einspeisekabel bei Kurzschluss, begrenzen
Schaden am Frequenzumrichter und verhindern Schaden an angeschlossenen Geraten bei

einem Kurzschluss im Frequenzumrichter.

Schutz von Motor und Motorkabel bei Kurzschliissen

Der Frequenzumrichter schiitzt Motor und Motorkabel bei einem Kurzschluss, wenn
das Motorkabel entsprechend dem Nennstrom des Frequenzumrichters dimensio-
niert ist. Zusatzliche Schutzeinrichtungen werden nicht benétigt.

Schutz von Frequenzumrichter, Motor- und Einspeisekabeln vor
thermischer Uberlast

Der Frequenzumrichter schiitzt sich selbst sowie die Einspeise- und Motorkabel vor
thermischer Uberlast, wenn die Kabel entsprechend dem Nennstrom des Frequenz-
umrichters dimensioniert sind. Zusétzliche Einrichtungen fur den thermischen Schutz
werden nicht benétigt.

WARNUNG! Wenn an den Frequenzumrichter mehrere Motoren angeschlos-

sen sind, mussen die einzelnen Kabel und Motoren durch einen eigenen geeig-
neten Uberlast-Schutzschalter mit thermischer Auslésung geschiitzt werden. Diese
Gerate missen eventuell separat zur Abschaltung des Kurzschluss-Stroms abgesi-
chert werden.
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Schutz des Motors vor thermischer Uberlastung

Entsprechend den Vorschriften muss der Motor gegen thermische Uberlastung
(Uberhitzung) geschiitzt sein und der Strom muss abgeschaltet werden, wenn eine
Uberlastung erkannt wird. In den Frequenzumrichter ist eine thermische Motor-
schutzfunktion integriert, die den Motor schitzt und den Strom abschaltet, wenn dies
erforderlich ist. Es ist auch mdglich, eine Motortemperaturmessung an den Frequen-
zumrichter anzuschlieRen. Der Benutzer kann sowohl das thermische Modell als
auch die Temperaturmessfunktion durch Parametereinstellungen anpassen.

Die gebrauchlichsten Temperatursensoren sind:

* MotorgroRen IEC180...225: temperaturgesteuerte Schalter (z. B. Klixon),

* Motorgréfien IEC200...250 und gréRer: PTC oder Pt100.

Weitere Informationen zum thermischen Modell, siehe Abschnitt Thermischer Motor-

schutz auf Seite 139. Mehr Informationen iber die Temperaturmessfunktion enthalt
Abschnitt Messung der Motortemperatur liber die Standard-E/A auf Seite 149.

Verwendung von Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen (RCD)
mit dem Frequenzumrichter

ACS310-03x Frequenzumrichter sind fiir den Einsatz mit Fehlerstrom-Schutzeinrich-
tungen des Typs B geeignet. Weitere SchutzmalRnahmen fur Félle von direktem oder
indirektem Kontakt, z.B. Trennung von der Umgebung durch doppelte oder verstarkte
Isolation oder Trennung vom Einspeisesystem durch einen Transformator, kénnen
ebenfalls verwendet werden.

Verwendung eines Bypass-Anschlusses

WARNUNG! Die Einspeisung darf niemals an die Ausgangsklemmen U2, V2
und W2 des Frequenzumrichters angeschlossen werden. Netzspannung an
den Ausgangsklemmen kann zu einer Zerstérung des Frequenzumrichters fiihren.

Wenn haufig ein Bypass erforderlich ist, sollten mechanisch verbundene Schalter
oder Schiitze verwendet werden, um sicherzustellen, dass die Motorklemmen nicht
gleichzeitig an den Netzanschluss und die Ausgangsklemmen des Frequenzumrich-
ters angeschlossen sind.
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Schutz der Relaisausgangskontakte

Induktive Verbraucher (Relais, Schitz, Motoren) verursachen beim Abschalten kurz-
zeitige Uberspannungen.

Statten Sie die induktiven Verbraucher mit storungsdampfenden Schaltungen (Varis-
toren, RC-Filter (AC) oder Dioden (DC)) aus, um die beim Abschalten auftretenden
EMV-Emissionen zu reduzieren. Falls sie nicht unterdriickt werden, kénnen die St6-
rungen kapazitiv oder induktiv auf andere Leiter im Steuerkabel tGibertragen werden
und so ein Fehlfunktionsrisiko in anderen Teilen des Systems schaffen.

Die Schutzeinrichtung so nahe wie mdglich an dem jeweiligen induktiven Verbrau-
cher installieren. Am E/A-Klemmenblock der Regelungskarte des Frequenzumrich-
ters dirfen keine Schutzeinrichtungen installiert werden.

Varlstor’—‘i'—‘ - ____
B \ FU- |
[ o
230 VAC Relais-
f } aus- |
= ___ _gang ,
RC-Filter "‘E“ oo oot .
B \ FU- |
[ o
230 VAC Relais-
1 N e
.o —-——-_____4g9ang |
Diode < el
B ' FU- |
[ o
24V DC Relais-
o 1 l aus- :
.o ———_____49ang ,
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Elektrische Installation

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel wird erlautert, wie die Isolation der Anlage und die Kompatibilitat
mit IT-Netzen (ungeerdet) und asymmetrisch geerdeten TN-Netzen geprift sowie
Leistungs-und Steuerkabel und der integrierte Feldbus angeschlossen werden.

WARNUNG! Die in diesem Kapitel beschriebenen Arbeiten dirfen nur von

qualifiziertem Fachpersonal ausgefuhrt werden. Befolgen Sie die Anweisungen
in Kapitel Sicherheit auf Seite 15. Die Nichtbeachtung der Sicherheitsvorschriften
kann zu Verletzungen und tédlichen Unfallen fihren.

Stellen Sie sicher, dass der Frequenzumrichter wiahrend der

Installationsarbeiten von der Einspeisung (Eingangsspannung) getrennt ist.

Wenn der Frequenzumrichter bereits an die Einspeisung angeschlossen ist/ /
war, warten Sie 5 Minuten nach der Trennung von der Eingangsspannung.
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Isolation der Baugruppe priifen

Frequenzumrichter

An keinem Teil des Frequenzumrichters diirfen Spannungstoleranzpriifungen oder
Prifungen des Isolationswiderstands (z.B. Hi-Pot oder Megohmmeter) durchgefuhrt
werden, da der Frequenzumrichter dadurch beschadigt werden kann. Bei jedem
Frequenzumrichter wurde die Isolation zwischen dem Hauptstromkreis und dem
Gehause werksseitig geprift. Zusatzlich ist der Frequenzumrichter mit
spannungsbegrenzenden Stromkreisen ausgestattet, die die Prifspannung
automatisch begrenzen.

Netzkabel

Prufen Sie die Isolation der Leistungskabel entsprechend der lokalen Vorschriften,
bevor der Frequenzumrichter an die Spannungsversorgung angeschlossen wird.

Motoranschluss

Prifen Sie die Isolation des Motors und der Motorkabel wie folgt.

1. Prifen Sie, dass das Motorkabel an den Motor angeschlossen und von den
Ausgangsklemmen U2, V2 und W2 des Frequenzumrichters getrennt ist.

2. Die Isolationswiderstédnde zwischen jeder Phase und der
Schutzerde PE sind mit einer Mess-Spannung von .
500 V DC zu messen. Der Isolationswiderstand eines @ @
ABB-Motors muss 100 MOhm (iberschreiten (Sollwert bei
25 °C oder 77 °F). Die Isolationswiderstdnde anderer o

Motoren entnehmen Sie bitte der Anleitung des Herstel-
lers. Hinweis: Feuchtigkeit im Motorgehause reduziert den Isolationswiderstand.
Bei Verdacht auf Feuchtigkeit dieses trocknen und die Messung wiederholen.
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Prufung der Kompatibilitat mit IT- (ungeerdeten) und
asymmetrisch geerdeten TN-Netzen

WARNUNG! Klemmen Sie den internen EMV-Filter ab, andernfalls wird das

Netz Giber die EMV-Filterkondensatoren des Frequenzumrichters mit dem Erd-
potenzial verbunden, wenn der Frequenzumrichter an ein IT-System (ein nicht geer-
detes oder hochohmig geerdetes Netz [liber 30 Ohm]) angeschlossen wird. Das kann
Gefahren fir Personen oder Schaden am Frequenzumrichter verursachen.

Klemmen Sie beim Anschluss des Frequenzumrichters an ein asymmetrisch
geerdertes TN-Netz den EMV-Filter ab, sonst wird der Frequenzumrichter beschadigt.

Hinweis: Bei abgeklemmtem internen EMV-Filter ist der Frequenzumrichter nicht
EMV-kompatibel.

1. Wenn der Frequenzumrichter an ein IT- (ungeerdetes) oder asymmetrisch geer-
detes TN-Netz angeschlossen werden soll, muss der interne EMV-Filter durch
Herausdrehen der EMV-Schraube (EMC) abgeschaltet werden. Bei 3-phasigen
Frequenzumrichtern des Typs U (mit Typenbezeichnung ACS310-03U-) ist die
EMV-Schraube bereits werksseitig entfernt und durch eine Kunststoffschraube
ersetzt worden.

Hinweis: Bei BaugroRRe R4
befindet sich die EMV-Schraube (EMC)
rechts von Klemme W2.
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Anschluss der Leistungskabel

Anschlussplan

Frequenzumrichter
EINGANG AUSGANG
PE  [U1]V1[W1] [U2]Vv2]w2] &)
1)
2
T (@ B I :T )
!
Alternativen siehe Abschnitt PE
Auswahl der Netztrennvor- N_VP_Yy
richtung auf Seite 37.
I
\ &
= _|\ — S] —
3) L1 L2 L3

") Das andere Ende des Eingangskabelschirms oder den PE-Leiter an der Spannungs-
verteilung erden.

2 Ein separates Erdungskabel ist zu verwenden, wenn die Leitfahigkeit des Kabelschirms zu

gering ist (geringer als die Leitfahigkeit des Phasenleiters) und das Kabel keinen sym-

metrisch aufgebauten Erdleiter enthalt. Siehe Abschnitt Auswahl der Leistungskabel auf

Seite 38.

3) L und N sind Anschlusskennungen fiir die 1-phasige Spannungsversorgung.

Hinweis:

Asymmetrisch aufgebaute Motorkabel dlrfen nicht verwendet werden.

Ist in dem Motorkabel ein symmetrisch aufgebauter Erdleiter zusatzlich zum Schirm vorhan-
den, muss der Erdleiter an die Erdungsklemmen des Frequenzumrichters und des Motors
angeschlossen werden.

Bei 1-phasiger Spannungsversorgung werden die Einspeisekabel an die Klemmen U1 (L)
und V1 (N) angeschlossen.

Motor- Netz- und Steuerkabel miissen mit Abstand voneinander separat verlegt werden.
Weitere Informationen siehe Abschnitt Verlegung der Kabel auf Seite 41.

Motorseitige Erdung des Motorkabelschirms

Fir minimale HF-Stérungen:
» das Kabel durch Verdrillen des Schirms, wie folgt
erden: Breite abgeplattet > 1/5 - Lange.

* oder den Kabelschirm an den Durchfihrungen des
Motorklemmenkastens 360 Grad erden.
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Vorgehensweise bei Anschlussarbeiten

. Den Erdungsleiter (PE) des Einspeisekabels an die Erdungsklemme anschlief3en.
Die Phasenleiter an die Klemmen U1, V1 und W1 anschlief3en. Die Anzugsmo-
mente sind 0,8 N-m (7 Ibf-in) fir die Baugrofien RO...R2, 1,7 N-m (15 Ibf-in) fir
R3 und 2,5 N'm (22 Ibf-in) fiir R4.

. Das Motorkabel abisolieren und den Schirm zu einem méglichst kurzen Ende
verdrillen. Den verdrillten Schirm an die Erdungsklemme anschlie®en. Die
Phasenleiter an die Klemmen U2, V2 und W2 anschlief3en. Die Anzugsmomente
sind 0,8 N-m (7 Ibf-in) fir die BaugréRen RO...R2, 1,7 N-m (15 Ibf-in) fir R3 und
2,5 N-m (22 Ibf-in) fir R4.

. Sichern Sie die Kabel mechanisch auerhalb des Frequenzumrichters.
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Anschluss der Steuerkabel

E/A-Klemmen

In der Abbildung unten sind die E/A-Klemmen dargestellt.
Anzugsmoment = 0,4 Nm / 3,5Ibfin.

J701 X1C X1A: X1B:
1. SCR 17: ROCOM
o 000 2: Al 18: RONC
3: GND 19: RONO
&) 24 & 2% 4 +10V  20: DOSRC
00{::}:}:}0:} 5 A2 21: DOOUT
sl _2 3 4 5 6 7 8J[17 18 19 6: GND 22: DOGND
115 7. AO
MA | i JGRGRHECIRE 8: GND X1C:
vig89 10 11 12 13 14 15 16|20 21 22 9: +24V 23: SCR
<< 11: DCOM 25: A
12: D1 26: GND_A
J701: Anschluss fir den 120 Ohm-Abschlusswiderstand. 13: DI2
Siehe Seite 58. 14: DI3
S$1: Auswahl von Spannung oder Strom als Signaltyp 15: DI4
fur Analogeingange Al1 und Al2. 16: DI5 Digital- od.
Frequenzeingang

WARNUNG! Alle ELV- (Extra Low Voltage) Stromkreise, die an den Frequenz-

umrichter angeschlossen sind, missen in einem Potentialausgleichsbereich
verwendet werden, d. h. in einer Zone, in der alle zugleich zuganglichen leitenden
Teile elektrisch verbunden sind, um gefahrliche Spannungen zwischen den Teilen zu
verhindern. Der Schutz wird durch eine ordnungsgemafe Anlagen-Erdung vervoll-
standigt.

Die Anschlisse auf der Regelungseinheit und an den Optionsmodulen, die auf die Karte
gesteckt werden kdnnen, erfiillen die Anforderungen der "Protective Extra Low Voltage"
(PELV) nach Norm EN 50178, unter der Voraussetzung, dass die angeschlossenen
Stromkreise ebenfalls die Anforderungen erfiillen und der Installationsort unterhalb von
2000 m (6562 ft) U.N.N. liegt.

Spannungs- und Stromauswabhl fiir Analogeingange

Mit Schalter S1 wird Spannung (0 (2)...10 V/-10...10 V) oder Strom (0 (4)...20 mA /
-20...20 mA) als Signaltyp fiir die Analogeingange Al1 und Al2 eingestellt. Die
Werkseinstellungen sind einpolige Spannung fir Al1 (0 (2)...10 V) und einpoliger
Strom fir Al2 (0 (4)...20 mA), was auch den Standardeinstellungen in den
Applikationsmakros entspricht.
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Der Schalter befindet sich links von E/A-Klemme 9 (siehe Abbildung der E/A-
Klemmen oben).

S1 Iﬂ Obere Stellung: | [0 (4)...20 mA, Standard fiir Al2; oder -20...20 mA]
|

Untere Stellung: U [0 (2)...10 V, Standard fiir Al1; oder -10...10 V]

Al |[wmm

Al2

Spannungs- und Stromanschluss fiir Analogeingénge

Bipolare Spannung (-10...10 V) und Strom (-20...20 mA) sind ebenfalls mdglich.
Wird ein bipolarer Anschluss anstelle eines unipolaren verwendet, siehe Abschnitt
Programmierbare Analogeingdnge auf Seite 128 fiir die entsprechend
einzustellenden Parameter.

Unipolare Spannung Bipolare Spannung Unipolarer/Bipolarer Strom

1...10 kKOhm SCR SCR SCR
Al A A D A LA
—M | [GND | Massd

+10V

1OVM 10V Externe Spannungs-
+ asse-
versorgung verwenden.

PNP- und NPN-Konfiguration fiir Digitaleingéange

Die Digitaleingangsanschlisse kdnnen entweder mit einer PNP- oder NPN-
Konfiguration verbunden werden.

PNP-Anschluss (Quelle) NPN-Anschluss (Senke)
9 |+24V 9 |+24V
10 |Masse 10 |Masse
11 |DCOM 11 |DCOM
12 |DI1 12 |DI1
13 |DI2 13 |DI2
14 |DI3 14 |DI3
15 |DI4 15 |DI4
16 |DI5 16 |DI5
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Externe Spannungsversorgung fiir Digitaleingange

Fir die Verwendung einer externen +24 V-Spannungsversorgung fiir die Digitalein-
gange siehe Abbildung unten.

PNP-Anschluss (Quelle) NPN-Anschluss (Senke)
X1 X1
9 |+24V 9 [+24V
OVDCO—\_ 10 |Masse +24VDC0—|_10 Masse
+24V DC 11 |DCOM 0V DC 11 |DCOM
—|12 |DI1 —12 |DI1
— 13 |DI2 — 13 |DI2
— 14 |DI3 —{14 |DI3
—|15 |DI4 —|15 |Dl4
—|16 |DI5 —|16 |DI5

Frequenzeingang

Wird DI5 als ein Frequenzeingang verwendet, siehe Abschnitt Frequenzeingang auf
Seite 1317 flir die entsprechend einzustellenden Parameter.

Anschlussbeispiele fiir 2- und 3-Leiter-Sensoren

Die Makros Hand/Auto, PID-Regelung, PFC- und SPFC-Regelung (siehe Abschnitt
Applikationsmakros auf Seite 105) verwenden Analogeingang 2 (Al2). In den An-
schlussplanen der dort dargestellten Makros werden separat gespeiste Sensoren
genutzt (Die Anschlisse sind dort nicht abgebildet). Die folgenden Abbildungen sind
Beispiele fur Anschliusse von 2-Leiter- oder 3-Leiter-Sensoren, die Uber den
Hilfsspannungsausgang des Frequenzumrichters versorgt werden.

Hinweis: Die maximale Stromlast des 24 V-Hilfsspannungsausgangs (200 mA) darf
nicht tberschritten werden.

2-Leiter-Sensor/Geber

X1A
p = 4..20 MAf5 Al2  |Prozess-Istwert, gemessen, oder Sollwert,
e 6 Mass |0...20 mA, R, = 100 Ohm

9 +24V |Hilfsspannungsausgang, nicht potenzialgetrennt,
10 [Mass |+24 V DC, max. 200 mA

Hinweis: Der Sensor wird Uber seinen Stromausgang versorgt und der Frequenzum-
richter stellt die Speisespannung (+24 V) bereit. Darum muss das Ausgangssignal im
Bereich 4...20 mA liegen, nicht im Bereich 0...20 mA.
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3-Leiter-Sensor/Geber

X1A

OUT (0)4...20 mA

T
[$,]

Al2  |Prozess-Istwert, gemessen, oder Sollwert,

| 6 Mass |0...20 mA, Ry, = 100 Ohm
+

+24V |Hilfsspannungsausgang, nicht potenzialgetrennt,
L4110 |Mass |[*24 V DC, max. 200 mA
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Standard-E/A-Anschlussplan

Die Standard-Anschlusse der Steuersignale sind vom verwendeten Applikationsmakro
abhéngig, das mit Parameter 9902 APPLIK MAKRO eingestellt werden kann.

Das Standardmakro ist das Makro ABB Standard. Es bietet eine E/A-Konfiguration mit
drei (3) Konstantdrehzahlen fir allgemeine Antriebsaufgaben. Die Parameterwerte sind
die Standardwerte gemaf Abschnitt Standard-Einstellwerte der verschiedenen Makros
auf Seite 169. Informationen zu anderen Makros siehe Kapitel Applikationsmakros auf

Seite 105.

Die Standard-E/A-Anschlisse fir das Makro ABB Standard werden im folgenden
Anschlussplan dargestellt.

1...10

kOhm % {,l_

max. 500 Ohm

X1A
1 |SCR Steuerkabel-Schirm
¢ f.'__Pi’ 2 |AIl Ausgangsfrequenz-Sollwert :0...10 V
| I 3 |Masse |Masse Analogeingangskreis
f 4 (+10V Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA
| ! 5 |AI2 StandardméaRig nicht verwendet 0...10 V
| | 6 |Masse |Masse Analogeingangskreis
7 |AO Ausgangsfrequenzwert :0...20 mA
| l_ 3 8 |Masse |Masse Analogausgangskreis
9 |+24V Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA
10 |Masse |Masse fir Hilfsspannungsausgang
= 11 [DCOM |Masse Digitaleingang.
- 112]pnn Stopp (0) / Start (1)
— —{13[DI2 Vorwarts (0) /Ruckwarts (1)
— —T{14/p13 Auswahl Festdrehzahl Y
— 15 |DI4 Auswahl Konstantdrehzahl 1)
e 16 |DI5 Beschleunigungs- und Verzégerungsauswahl 2
X1B

17 |[ROCOM

RONO

18[RONC_|
®—19 -

Relaisausgang 1
Keine Stoérung [Storung (-1)]

20 |DOSRC

22 IDOGND

Digitalausgang, max. 100 mA

——®—21 |DOOUT 3?@; Keine Stérung [Storung (-1)]

1 siehe Parametergruppe 12

KONSTANTDREHZAHL
DI3 |DI4 |Betrieb (Parameter)
0 |0 Drehzahlisollwert durch All
1 |0 [Drehzahl 1 (1202 FESTDREHZ 1)
0 |1 |Drehzahl 2 (1203 FESTDREHZ 2)
1 |1 |[Drehzahl 3 (1204 FESTDREHZ 3)

2) 0 = Rampenzeiten geman Einstellungen von
Par. 2202 und 2203.
1 = Rampenzeiten gemaf Einstellungen von
Par. 2205 und 2206.

3) 360 Grad-Erdung unter einer Kabelschelle.

Anzugsmoment: 0,4 Nm (3,5 Ibfin.)
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Den integrierten Feldbus anschlieBen

Der integrierte Feldbus wird Uber EIA-485 oder RS-232 an den Frequenzumrichter
angeschlossen.

Anschlussplan
EIA-485
In der Abbildung ist der Anschluss fiir den Feldbus dargestellt.

X1C
SCR (-l 23 |SCR Feldbuskabel-Schirm
+ B 24 |B Positiv
- 125 |A Negativ
GND| L5 15 TGND_A|Feldbus-Masse

Den EIA-485-Bus mit einem 120 Ohm-Widerstand auf der Seite des Netzwerks
abschlielen; hierzu die Jumper J701, wie in der folgenden Abbildung dargestellt,
stecken.

Feldbus-
Controller

EIA-485 |
Feldbus

Die Jumper

briicken den
120 Ohm- g~
Abschluss- =
widerstand.
RS-232

Ein Kommunikationskabel mit Anschluss X2 des Bedienpanels verbinden. Das Kabel
muss kirzer als 3 m sein..

Feldbus-
RS-232 Controller

<3m |=III
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Installations-Checkliste

Prufung der Installation.

Prifen Sie die mechanische und elektrische Installation des Frequenzumrichters vor
der Inbetriebnahme. Gehen Sie die Checkliste zusammen mit einer zweiten Person

durch. Lesen Sie Kapitel Sicherheit ab Seite 15 dieses Handbuchs bevor Sie an/mit

dem Frequenzumrichter arbeiten.

MECHANISCHE INSTALLATION

O

Die Umgebungsbedingungen liegen innerhalb der zulassigen Grenzen. (Siehe
Mechanische Installation: Priifen des Aufstellortes auf Seite 37 sowie Technische Daten:
Verlustleistungen, Kiihl- und Gerduschdaten auf Seite 363 und Umgebungsbedingungen
auf Seite 369.)

Die Einheit ist ordnungsgemafl am Boden und an einer senkrechten, nichtentflammbaren
Wand befestigt. (Siehe Mechanische Installation auf Seite 31.)

Die Kuhlluft kann ungehindert strémen. (Siehe Mechanische Installation: Freier Abstand
um den Frequenzumrichter auf Seite 32.)

Der Motor und die angetriebenen Einrichtungen sind startbereit. (Siehe Planung der
elektrischen Installation: Priifung der Kompatibilitét von Motor und Umrichter auf Seite 38
sowie Technische Daten: Motoranschluss auf Seite366.)

ELEKTRISCHE INSTALLATION (Siehe Planung der elektrischen Installation auf Seite 37 und
Elektrische Installation auf Seite 47.)

O

O
O
O
|

Fir ungeerdete und asymmetrisch geerdete Netze: Der interne EMV-Filter ist getrennt
(EMV -Schraube entfernt).

Die Kondensatoren sind formiert, wenn der Frequenzumrichter mehr als ein Jahr nicht in
Betrieb war.

Der Frequenzumrichter ist korrekt geerdet.

Die Eingangsversorgungsspannung entspricht der Eingangsnennspannung des
Frequenzumrichters.

Die Eingangsanschlisse an U1, V1 und W1 und ihre Anzugsmomente sind OK.
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Priifen

Die richtigen Eingangssicherungen und Trenner sind installiert.

Die Motoranschlisse an U2, V2 und W2 und ihre Anzugsmomente sind OK.

Motor-, Netz- und Steuerkabel sind mit Abstand voneinander separat verlegt worden.
Die externen Steueranschlisse (E/A) sind OK.

Die Eingangsversorgungsspannung kann nicht (mit Bypass-Anschluss) an den Ausgang
des Frequenzumrichters gelegt werden.

O OoOooOoono

Klemmenabdeckung und, fir NEMA 1, die Haube und der Anschlusskasten sind montiert.
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Inbetriebnahme und
Steuerung uber E/A

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt Anweisungen zu:

» der Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme

+ Start, Stop, Wechsel der Drehrichtung und Regelung der Drehzahl des Motors
Uber die E/A-Schnittstelle

Die Verwendung von Bedienpanels fur diese Aufgaben wird in diesem Kapitel in
Kurzform dargestellt. Detaillierte Angaben zu Verwendung / Funktion von Bedienpa-
nels enthalt Kapitel Bedienpanels auf Seite 71.

Inbetriebnahme des Frequenzumrichters

é WARNUNG! Die Inbetriebnahme darf nur durch qualifiziertes Fachpersonal

vorgenommen werden.
Die Sicherheitsvorschriften in Kapitel Sicherheit auf Seite 15 missen wahrend des :
Inbetriebnahmevorgangs befolgt werden.

Der Frequenzumrichter startet automatisch beim Einschalten, wenn der externe
Startbefehl aktiviert ist und der Frequenzumrichter sich im Modus Fernsteuerung
befindet.

Priifen Sie, dass durch den Start des Motors keine Gefahrdungen entstehen.
Koppeln Sie die angetriebene Maschine ab, wenn durch eine falsche Drehrichtung
eine Gefahrdung entsteht.
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Hinweis: StandardmaRig ist Parameter 1677 PARAM ANZEIGE auf 2 (KURZ
MENU), eingestellt, und es werden nicht alle istwertsignale und Parameter angezeigt.
Um diese anzuzeigen, den Parameter 1611 PARAM ANZEIGE auf 3 (LANG MENU)
setzen.

« Prifung der Installation. Siehe Checkliste in Kapitel Installations-Checkliste auf
Seite 59.

Die Inbetriebnahme des Frequenzumrichters ist davon abhangig, welches Bedienpanel
Sie nutzen, falls Sie eines nutzen.

* Wenn Sie kein Bedienpanel haben, befolgen Sie die Anweisungen in Abschnitt
Inbetriebnahme des Frequenzumrichters ohne Bedienpanel auf Seite 62.

* Wenn Sie ein Basis-Bedienpanel (ACS-CP-S) haben, befolgen Sie die Anwei-
sungen in Abschnitt Ausfiihrung einer manuellen Inbetriebnahme auf Seite 62.

*  Wenn Sie ein Komfort-Bedienpanel (ACS-CP-A oder ACS-CP-D) haben,
kdénnen Sie entweder den Inbetriebnahme-Assistenten nutzen (siehe Abschnitt
Ausfiihrung einer gefiihrten Inbetriebnahme auf Seite 67) oder eine
eingeschrankte Inbetriebnahme ausfiihren (siehe Abschnitt Ausfiihrung einer
manuellen Inbetriebnahme auf Seite 62).

Der Inbetriebnahme-Assistent, der nur Bestandteil des Komfort-Bedienpanels ist,
fuhrt Sie durch alle wesentlichen Einstellungen, die vorgenommen werden
missen. Bei der manuellen Inbetriebnahme erfolgt keine Hilfestellung durch den
Frequenzumrichter; Sie nehmen die Grundeinstellungen entsprechend den
Anweisungen in Abschnitt Ausfiihrung einer manuellen Inbetriebnahme auf Seite
62 vor.

Inbetriebnahme des Frequenzumrichters ohne Bedienpanel

EINSCHALTEN DER SPANNUNGSVERSORGUNG

O | Die Spannungsversorgung einschalten und einen Moment abwarten.

O | Prufen Sie, ob die rote LED nicht leuchtet und die griine LED leuchtet aber nicht
blinkt.

Der Frequenzumrichter ist jetzt bereit fiir den Betrieb.

Ausfiihrung einer manuellen Inbetriebnahme

Fur die manuelle Inbetriebnahme kdnnen Sie das Basis-Bedienpanel oder das Kom-
fort-Bedienpanel benutzen. Die folgenden Anweisungen gelten fiir beide Bedienpa-
nels, die Anzeigen gelten fiir die Basis-Bedienpanel-Anzeigen, wenn sie sich nicht
ausschlieR3lich auf die Komfort-Bedienpanels beziehen.
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Vor dem Start miissen Sie die Daten des Motorschildes zur Hand haben.

EINSCHALTEN DER SPANNUNGSVERSORGUNG

O | Einschalten der Spannungsversorgung. O O
Das Basis-Bedienpanel ist nach dem Einschalten REM A Hz
im Anzeigemodus. OUTPUT FwD
Das Komfort-Bedienpanel fragt, ob Sie den REM O WAHL
Inbetriebnahme-Assistenten verwenden "s"ggtlﬁnpﬁ"e den
mochten. Durch Driicken der Taste 222, wird der Asistenten nutzen?
Inbetriebnahme-Assistent nicht gestartet und Sie N1 n
kénnen mit der manuellen Inbetriebnahme in ZURUCK 100:00 [ OK |

gleicher Weise, wie unten fir das Basis-
Bedienpanel beschrieben, fortfahren.

MANUELLE EINGABE DER INBETRIEBNAHMEDATEN (Parametergruppe 99)

O | Wenn Sie ein Komfort-Bedienpanel benutzen, REM & PAR ANDERN —]
wahlen Sie die Sprache aus (das Basis-Bedien- 0901 SPRACHE
panel unterstltzt keine Spracheneinstellung). ENGLISH
Parameter 9901 enthalt die einstellbaren Spra- [0]
chen. ABBRUCHI 00:00 [SICHERN

Anweisungen zur Einstellung von Parametern mit dem
Komfort-Bedienpanel siehe Abschnitt Komfort-Bedien-
panel auf Seite 83.

O | Eingabe der Motordaten vom Motor-Typenschild: | Hinweis: Geben Sie die Motor-
daten mit exakt den selben

(s Werten ein, die auf dem Motor-
'Q_ ABB Motors c € _é} schild eingetragen sind. Wenn
zum Beispiel die Motor-Nenn-
3 ~ motor MZAA 200 MLA 4 drehzahl auf dem Motor-Typen-
IEC 200 M/L 55 [~ schild 1470 U/min ist, und der
[No Parameter 9908 MOTOR-
[Ins.cl. F IP_55 NENNDREHZ auf 1500 U/min
v Hz |kW | ¢vmin | A |cos ®{IaN[tE/s gesetzt ist, fuhrt dies zu einem
690Y | 50 |30 |1475 | 325 |0.83 fehlerhaften Betrieb des An-
400D [ 50 [30 [1475 | 56 [0.83 triebs.
660Y | 50 | 30 |1470 [ 34 [0.83 380V
380D |50 |30 |1470 | 59 |0.83 1« Einspeise-
415D 50 30 |[1475 | 54 0.83 spannung
440D [ 60 | 35 [1770 | 59 [o0.83 :

Cat. no 3GAA 202 001 - ADA

6312/C3 a 6210/C3 [ 180 kg
.\@_ IEC 34-1 Q}/
* Motor-Nennspannung (Parameter 9905)
Die Einstellung von Parameter 9905 wird nachfolgend REM 9 9 O 5
als Beispiel fir die Parametereinstellung mit dem PAR FWD

Basis-Bedienpanel gezeigt. Ausfiihrlichere Anwei-
sungen siehe Abschnitt Basis-Bedienpanel auf Seite
72.
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1. Zuriick zum Hauptmen( mit Taste “S%_J, wenn in der
unteren Zeile OUTPUT angezeigt wird; sonst
wiederholt Taste 7 driicken, bis MENU unten
angezeigt wird.

2. Tasten ~a/C ¥ driicken, bis Sie “PAR” sehen
und dann Taste “Y_J driicken.

3. Aufrufen der gewiinschten Parametergruppe mit
den Tasten «~a™/<\¥ 7 und Y driicken.

4. Aufrufen des gewlinschten Parameters in der
Gruppe mit den Tasten AN/ ¥ .

5. Taste ~}_J flrr ca. zwei Sekunden driicken, bis der
Parameterwert angezeigt wird mit unter dem
Wert.

6. Andern der Einstellung des Wertes mit den Tasten

A< ¥ . Die Wertanderungen gehen schneller,
wenn Sie die Tasten gedriickt halten.

7. Speichern des Parameterwerts durch Dricken der

Taste ~%_J.

Die restlichen Motordaten eingeben:
» Motor-Nennstrom (Parameter 9906)

Zulassiger Bereich: 0.2...2.0 - Ioy A

» Motor-Nennfrequenz (Parameter 9907)

* Motor-Nenndrehzahl (Parameter 9908)

* Motor-Nennleistung (Parameter 9909)

Auswahl des Applikationsmakros (Parameter
9902) entsprechend den angeschlossenen
Steuerkabeln. Der Standardwert 1 (AC500
MODBUS) ist in den meisten Fallen verwendbar.

REM MEN':' E F

o _91_
=« 9901
= 9202
- 400
- 389
- 9202
=~ 9306
- 9307
= 9208
- 9302
= 9204
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DREHRICHTUNG DES MOTORS

Prifung der Drehrichtung des Motors.

* Ist der Frequenzumrichter auf Fernsteuerung
eingestellt (REM wird links angezeigt),
umschalten auf Lokalsteuerung durch Driicken

der Taste .

* Zurtck zum Hauptmenu mit Taste %, wennin
der unteren Zeile OUTPUT angezeigt wird;
sonst wiederholt Taste ©7 drlicken, bis MENU
unten angezeigt wird.

+ Tasten ~a~/<¥ > driicken, bis Sie “rEF”
sehen und dann Taste <SJ driicken.

» Erhohen Sie den Frequenz-Sollwert von Null
auf einen kleinen Wert mit Taste ~a~.

* Taste (&> zum Start des Motors driicken.

* Prifen, dass die Drehrichtung des Motors mit
der Anzeige Ubereinstimmt (FWD bedeutet
vorwarts und REV riickwarts).

« Mit Taste den Motor stoppen.
Andern der Drehrichtung des Motors:

* Falls Parameter 99714 PHASENTAUSCH nicht
sichtbar ist, zuerst Parameter 16711 PARAM
ANZEIGE auf 3 (LANG MENU) setzen.

« Invertieren der Phasen durch Andern des
Werts von Parameter 9974, das heil3t von
0 (NEIN) auf 1 (JA) oder umgekehrt.

+ Prufen Sie das Ergebnis durch Einschalten der
Spannungsversorgung des Frequenzum-
richters und Wiederholung der Prifung wie
oben beschrieben. Parameter 1617 wieder auf
2 (KURZ MENU) setzen.

LoC

XXX *

FWD

—
§

Drehrichtung  Drehrichtung

vorwarts rickwarts
“ 1611
PAR FWD
“ 9914
PAR FWD
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ABSCHLIESSENDE PRUFUNG

O | Prifen, dass der Frequenzumrichter-Status OK
ist.

Basis-Bedienpanel: Priifen, dass keine Stérun-
gen oder Warnungen im Display angezeigt wer-
den. Wenn Sie die LEDs auf der Vorderseite des
Frequenzumrichters priifen méchten, stellen Sie
zuerst den Steuerplatz auf Fernsteuerung (Re-
mote) ein (sonst wird eine Stérmeldung erzeugt),
bevor Sie das Bedienpanel abnehmen und pri-
fen, ob die rote LED nicht leuchtet und die griine
LED leuchtet, aber nicht blinkt.

Komfort-Bedienpanel: Prifen, dass keine Stérun-
gen oder Warnungen im Display angezeigt wer-
den und dass die LED griin leuchtet und nicht
blinkt.

Der Frequenzumrichter ist jetzt bereit fiir den Betrieb.
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Ausfiihrung einer gefiihrten Inbetriebnahme

Zur Ausfiihrung der gefuhrten Inbetriebnahme bendétigen Sie das Komfort-Bedienpa-
nel.

Vor dem Start missen Sie die Daten des Motorschildes zur Hand haben.

EINSCHALTEN DER SPANNUNGSVERSORGUNG

O | Einschalten der Spannungsversorgung. Das REM U WAHL
Bedienpanel fragt zuerst, ob Sie den Start-up- "S"ggpgfﬂp? e den
Assistenten nutzen moéchten. Asistenten nutzen?
a
« Mit Taste <= (wenn EEM hervorgehoben ist), um Nein
DEA g ) ZUROCK] 00:00 Ok |

den Start-up-Assistenten auszufihren.

+ Mit Taste 757 wenn Sie den Start-Up-Assistenten
nicht verwenden mdéchten.

 Driicken Sie Taste <3~ zur Markierung von REM & WAHL

.. . oK ; _ ||Dben start-up-Assist.
und driicken Sie dann g7 , wenn das Bedienpa- || S0 “néchsten Start

nel beim nachsten Mal, wenn Sie den Frequenz- anze1ﬁen?

umrichter einschalten, fragen soll (oder nicht Nein
fragen soll), ob Sie den Start-up-Assistenten ZURUCK ] 00:00 [ oK |
wieder verwenden wollen.

AUSWAHL DER SPRACHE

O | Wenn Sie sich fir die Verwendung des Start-Up- REM O PAR ANDERN ——
Assistenten entschieden haben, werden Sie in der 9901 SPRACHE
Anzeige zur Auswahl der Sprache aufgefordert. DEUTSCH
Blattern Sie zum gewunschten Parameterwert mit [0]
den Tasten ~a~/<¥ und driicken Sie g~ zur  ||ABBRUCHI 00:00 [STCHERN
Bestatigung.
Durch Driicken der Taste =7 wird der Start-up-
Assistent gestoppt.

START DER INBETRIEBNAHME MIT DEM ASSISTENTEN

O | Der Start-Up-Assistent fihrt Sie jetzt durch die REM O PAR ANDERN ——
einzelnen Schritte der Inbetriebnahme, beginnend 9905 MOTOR NENNSPG
mit den Motor-Einstellungen. Geben Sie die @
Motordaten mit exakt den selben Werten ein, die auf
dem Motorschild eingetragen sind. ZURUCK | 00:00 [STCHERN

Blattern Sie zum gewtlinschten Parameterwert mit
den Tasten ~a~/<¥ und driicken Sie = zur
Bestatigung und Fortsetzung des Start-Up-

Assistenten.

Hinweis: Jedes Mal, wenn Sie die Taste =2 dri-

cken, wird der Start-up-Assistent gestoppt und die
Anzeige wechselt in den Ausgabemodus.
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Die Inbetriebnahme ist jetzt abgeschlossen. Jetzt
kann es jedoch nitzlich sein, die fiir die Anwendung
notwendigen Parametereinstellungen vorzunehmen,
und mit den Applikationseinstellungen, wie vom
Start-up-Assistenten vorgeschlagen, fortzufahren.

Auswahl des Applikationsmakros entsprechend den
angeschlossenen Steuerkabeln.

Fortsetzung des Applikations-Set-up. Nach Ab-
schluss einer Inbetriebnahme-Aufgabe, schlagt der
Inbetriebnahme-Assistent die nachste vor.

* Mit Taste % (wenn hervorgehoben ist),

REM T WAHL

Méchten Sie das
Applikations Setup
fortsetzen?

Uberspringen

ZURUCK ] 00:00 [ OK |

REM U PAR ANDERN
9902 APPLIK MAKRO

EA]CSOO MODBUS
1

ZURUCK | 00:00 [STCHERN

REM U WAHL
MOochten Sie

das
EXTl Sollw.-Setu
UEerspr1ngen

um mit der vorgeschlagenen Aufgabe fortzufahren. ZURUCK] 00:00 T oK |
* Driicken Sie Taste < zur Markierung von

und driicken Sie dann <g= um zur

folgenden Aufgabe zu gehen, ohne die vorge-

schlagene Aufgabe auszufiihren.
+ Mit Taste 7" stoppt den Start-Up-Assistenten.

DREHRICHTUNG DES MOTORS

Prufung der Drehrichtung des Motors.
* Ist der Frequenzumrichter in Fernsteuerung (REM |[Coc ©

in der Statuszeile), umschalten auf Lokalsteuerung XX.X Hz

mit Taste . X .X A
« Wenn Sie nicht im Anzeigemodus sind, driicken XX.X %

ZURUCK DREHRTG| 00:00 [ MENU

Sie Taste =7~ wiederholt bis er angezeigt wird.
» Erhéhen Sie den Frequenz-Sollwert von Null auf
einen kleinen Wert mit Taste <a~.
» Taste (&> zum Start des Motors driicken.

» Prifen, dass die Drehrichtung des Motors mit der
Anzeige Ubereinstimmt (I bedeutet vorwarts und
J rickwarts).

» Mit Taste den Motor stoppen.

Andern der Drehrichtung des Motors:
» Falls Parameter 9914 PHASENTAUSCH nicht

sichtbar ist, zuerst Parameter 16711 PARAM
ANZEIGE auf 3 (LANG MENU) setzen.

Drehrich-
tung vor-

Drehrich-
tung

LOC U PAR ANDERN
1611 PARAM ANZEIGE,

LANG MENU
(3]

ABBRUCH| 00:00 [STCHERN
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« Invertieren der Phasen durch Andern des Werts LOC T PAR ANDERN
von Parameter 9974, das heilt von 0 (NEIN) auf  ||9914 prasentausc
1 (JA) oder umgekehrt.

+ Priifen Sie das Ergebnis durch Einschalten der (1] _
Spannungsversorgung des Frequenzumrichters ABBRUCH| 00: 00 ISICHERN
und Wiederholung der Priifung wie oben beschrie-
ben.

+ Parameter 1611 wieder auf 2 (KURZ MENU)
setzen.

ABSCHLIESSENDE PRUFUNG

Nachdem alle Einstellungen abgeschlossen worden
sind, prufen Sie, dass keine Stérungen oder Warnun-
gen im Display angezeigt werden und die Bedien-
panel-LED gruin leuchtet und nicht blinkt.

Der Frequenzumrichter ist jetzt bereit fiir den Betrieb.




70 Inbetriebnahme und Steuerung lber E/A

Steuerung des Antriebs Uber die E/A-Schnittstelle

In der folgenden Tabelle wird dargestellt, wie der Frequenzumrichter tiber die Digital-
und Analogeingange gesteuert wird, wenn:
» die Motordaten eingegeben wurden und

« die Standard-Parameter-Einstellungen (Standard) verwendet werden.

Die Anzeigen des Basis-Bedienpanels werden als Beispiel gezeigt.

VORBEREITENDE EINSTELLUNGEN

Wenn Sie die Drehrichtung andern wollen, prifen

Sie, ob Parameter 1003 DREHRICHTUNG auf 3

(ABFRAGE) gesetzt ist.

Stellen Sie sicher, dass die Steueranschllisse Siehe Abschnitt Standard-E/A-

entsprechend dem Anschlussplan fiir das ABB Anschlussplan auf Seite 56.

Standard Makro verdrahtet sind.

Der Frequenzumrichter muss auf Fernsteuerung Bei Fernsteuerung zeigt die

(REM) eingestellt sein. Mit Taste &) Umschalten EQE?\'Aegﬁa”e'anze'ge den Text

zwischen lokaler Steuerung und Fernsteuerung. '

START DES MOTORS UND REGELUNG DER DREHZAHL

Start durch Aktivierung von Digitaleingang DI1.

Basis-Bedienpanel: Die Textanzeige FWD beginnt REN 0.0 "z

schnell zu blinken und stoppt nach Erreichen des ouTpPUT FWD

Sollwerts.

Komfort-Bedienpanel: Der Pfeil beginnt zu drehen. Er

ist gestrichelt, bis der Sollwert erreicht ist.

Regelung der Ausgangsfrequenz des Frequenzum-

richters (Motordrehzahl) durch Einstellung der Span- ||REM 5 O_O Hz

nung von Analogeingang Al1. OUTPUT FWD

ANDERUNG DER DREHRICHTUNG DES MOTORS

Drehrichtungsumkehr: Aktivierung von Digitaleingang

DI2. REM 5 O O Hz
OUTPUT REV

Drehrichtung vorwarts: Deaktivierung von Digitalein-

gang DI2. REM 5 O_O Hz
OUTPUT FWD

STOPPEN DES MOTORS

Deaktivierung von Digitaleingang DI1. Der Motor

Stoppt. REM 0.0 Hz

Basis-Bedienpanel: Textanzeige FWD beginnt lang- |(OUTPUT FWD

sam zu blinken.

Komfort-Bedienpanel: Der Pfeil hort auf zu drehen.
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Bedienpanels

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden die Tasten der Bedienpanels, LEDs und Display-Anzeigen
beschrieben. Es enthalt weiterhin Anweisungen fiir die Verwendung des Bedienpa-
nels zur Steuerung, Uberwachung und der Anderung von Parameter-Einstellungen.

Uber Bedienpanels

Mit einem Bedienpanel kann der ACS310 gesteuert werden, Statusdaten kdnnen
gelesen und Parameter eingestellt werden. An den Frequenzumrichter kénnen zwei
verschiedene Bedienpanel-Typen angeschlossen werden:

» Basis-Bedienpanel- Dieses Bedienpanel (Beschreibung in Abschnitt Basis-
Bedienpanel auf Seite 72) bietet die Grundfunktionen fiir die manuelle Eingabe
von Parameterwerten.

» Komfort-Bedienpanel — Dieses Bedienpanel (Beschreibung in Abschnitt Komfort-
Bedienpanel auf Seite 83) enthalt vorprogrammierte Assistenten und automati-
siert damit die meisten allgemeinen Parametereinstellungen. Das Bedienpanel
unterstltzt die Auswahl verschiedener Sprachen. Es ist mit unterschiedlichen
Sprachen-Kombinationen lieferbar.

Anwendbarkeit

Dieses Handbuch gilt fir Panel- und Firmware-Versionen in der folgenden Tabelle.

Bedienpanel-Typ Typen- Bedienpanel- Bedienpanel-
schliissel Version Firmware-Version

Basis-Bedienpanel ACS-CP-C M oder héher 1.13 oder héher

Komfort-Bedienpanel ACS-CP-A E oder héher 2.04 oder hoher

Komfort-Bedienpanel (Asien) ACS-CP-D P oder héher 2.04 oder hoher




72 Bedienpanels

Die Bedienpanel-Version kdnnen Sie dem Typenschild auf der Riickseite des
Bedienpanels entnehmen. Im Beispiel unten ist der Inhalt dargestellt.

(1| ABB Oy, ACS-CP-A

(2)| S/IN M0935E0001 ~ RoHS ((3)

Bedienpanel-Typenschlissel

Seriennummer im Format MYYWWRXXXX, dabei sind

M: Hersteller

YY: 08, 09, 10, ..., fiir 2008, 2009, 2010, ...

WW: 01, 02, 03, ... fir Woche 1, Woche 2, Woche 3, ...
R: A, B, C, ... fur die Bedienpanel-Version

XXXX: Ziffer, die jede Woche mit 0001 beginnt

RoHS-Kennzeichnung (das Schild lhres Frequenzumrichters zeigt die geltenden
Kennzeichnungen)

Zur Feststellung der Bedienpanel-Firmware-Version des Komfort-Bedienpanels siehe
Seite 87. Basis-Bedienpanel siehe Seite 75.

Siehe Parameter 9901 SPRACHE um zu sehen, welche Sprachen von den verschie-
denen Komfort-Bedienpanels unterstitzt werden.

Basis-Bedienpanel

Merkmale

Merkmale des Basis-Bedienpanels:

numerisches Bedienpanel mit einer LCD-Anzeige

Kopierfunktion — Parameter kdnnen in den Speicher des Bedienpanels kopiert
werden und spater in andere Frequenzumrichter eingespeichert oder als Backup
eines besonderen Systems gesichert werden.
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Ubersicht

In der folgenden Tabelle werden die Tasten-Funktionen und Anzeigen des Basis-
Bedienpanels dargestellt.

Nr. |Verwendung / Funktion

1 |LCD-Anzeige - In funf Bereiche eingeteilt:

a. Oben links — Steuerplatz:
LOC: Frequenzumrichter im Modus Lokalsteue-
rung, d.h. mit dem Bedienpanel
REM: Frequenzumrichter im Modus Fernsteue-
rung, d.h. tber die E/A oder Feldbus.

b. Oben rechts — Einheit des angezeigten Werts.

c. Mitte — variabel; allgemein werden Parameter-
und Signalwerte, Menus oder Listen angezeigt.
Es werden auch Stér- und Warn-Codes ange-
zeigt.

d. Unten links und Mitte — Betriebsstatus des
Bedienpanels:

OUTPUT: Anzeigemodus

PAR: Parameter-Einstellmodus
MENU: Hauptmend.

EXVR): Stor-Modus.

e. Unten rechts — Indikatoren:
FWD (vorwarts) / REV (riickwarts): Drehrichtung des Motors
Langsam blinkend: gestoppt
schnell blinkend: 1auft, nicht mit Sollwert
Leuchtet standig: lauft, mit Sollwert
H=l: Der angezeigte Wert kann geandert werden (im Parameter- und Sollwert-
Modus).

2 |RESET - Zurtick zur nachsthéheren Ebene, ohne den geénderten Wert zu speichern.
Reset von Stor-/Warnmeldungen im Ausgabe- und Stér-Modus.

3 |MENU - Ubergang auf die nachstniedrigere Meniiebene. Im Parameter-Einstellmodus
wird der angezeigte Wert als neue Einstellung gespeichert.

4 |Auf-

« Blattert aufwarts durch ein MenU oder eine Liste.

» Erhoht den Wert wenn ein Parameter eingestellt wird.

» Erhoht den Sollwert im Sollwert-Modus.

» Standiges Dricken der Taste andert den Wert schneller.

5 |Ab—

« Blattert abwarts durch ein Menu oder eine Liste.

* Vermindert den Wert, wenn ein Parameter eingestellt wird.
* Vermindert den Sollwert im Sollwert-Modus.

» Standiges Driicken der Taste andert den Wert schneller.

LOC/REM - Wechselt zwischen Lokalsteuerung und Fernsteuerung des Antriebs.
DREHRICHTUNG — Andert die Drehrichtung des Motors.

STOP - Stoppt den Antrieb bei Lokalsteuerung.

START - Startet den Antrieb bei Lokalsteuerung.

©| o N &
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Bedienung und Betrieb

Das Bedienpanel kann mit Tasten und MenUs bedient werden. Eine Option, z.B. ein
Betriebsmodus oder Parameter wird durch Blattern mit den Pfeiltasten ~a~ und
¥ gewahlt, bis die Option oder der Parameter im Display angezeigt wird und
dann mit Taste %] aufgerufen.

Mit der Taste =7 kehren Sie zur vorherigen Betriebsebene zuriick, ohne Anderun-
gen zu speichern.

Das Basis-Bedienpanel hat fiinf Bedienpanel-Modi: Anzeigemodus, Sollwert-Modus,
Parameter-Einstellmodus, Kopier-Modus und Stér-Modus. Der Betrieb in den ersten
vier Modi wird in diesem Kapitel beschrieben. Wenn eine Stor- oder Warnbedingung
auftritt, schaltet das Bedienpanel automatisch in den Stérmodus und zeigt den Stér-
oder Warncode an. Die Stérung oder Warnung kann im Anzeige- oder Stérmodus
quittiert werden (siehe Kapitel Warn- und Stérmeldungen auf Seite 329).

Bei Einschalten der Spannungsversorgung befindet

sich das Bedienpanel im Anzeigemodus, in dem die  [REV 4 9_1 Hz
Funktionen Start, Stop, Drehrichtungswechsel, OUTPUT FWD
Umschalten zwischen Lokal- und Fernsteuerung und

Uberwachung von bis zu drei Istwerten (nur einer wird  |REM PA r'
angezeigt) genutzt werden kdnnen. Um andere Aufga- MENU FWD

ben zu erledigen, zuerst ins Hauptmenu gehen und
dann den jeweiligen Modus aufrufen.

Ausfiihrung allgemeiner Aufgaben

In der folgenden Tabelle sind die allgemeinen Aufgaben aufgelistet, der Modus in dem sie erle-
digt werden kénnen und die Seiten auf denen die Aufgaben detailliert beschrieben werden.

Aufgabe Modus Seite
Anzeigen der Bedienpanel-Firmwareversion Beim Einschalten 75
Umschalten zwischen lokaler Steuerung und Fernsteuerung Jede 75
Start und Stop des Frequenzumrichters Jeder 75
Andern der Drehrichtung des Motors Jeder 76
Blattern durch die Uberwachungssignale Anzeigemodus 77
Einstellung des Frequenz-Sollwerts Sollwert 78
Andern des Einstellwerts eines Parameters Parameter 79
Auswahl der Uberwachungssignale Parameter 80
Quittieren von Stér- und Warnmeldungen Anzeigemodus, 329
Stérung
Kopieren von Parametern vom Frequenzumrichter in das Kopiermodus 82
Bedienpanel
Schreiben von Parametern aus dem Bedienpanel in den Kopiermodus 82
Frequenzumrichter




Anzeigen der Bedienpanel-Firmwareversion

Bedienpanels 75

und die auf dem Display angezeigte Panel-
Firmwareversion ablesen.

Beim Loslassen der Taste % wechselt das
Bedienpanel in den Anzeigemodus.

Schritt | MaBnahme Anzeige
1. Spannungsversorgung ausschalten, wenn sie
eingeschaltet ist.
2. | Beim Einschalten die Taste %) gedriickt halten

XXX

Start, Stop und Umschalten zwischen lokaler Steuerung und Fernsteuerung

Start, Stop und Umschalten zwischen Lokalsteuerung und Fernsteuerung ist in jedem
Modus mdglich. Zum Start oder Stop des Frequenzumrichters, muss sich der Fre-
quenzumrichter in Lokalsteuerung (LOC) befinden.

Schritt

MaBnahme

Anzeige

1.

* Zum Umschalten zwischen Fernsteuerung
(REM links angezeigt) und Lokalsteuerung
(LOC links angezeigt), driicken Sie Taste &).

Hinweis: Das Umschalten auf Lokalsteuerung
kann mit Parameter 1606 LOKAL GESPERRT
deaktiviert werden.

Nach Drucken der Taste zeigt die Anzeige mit
“LoC” oder “rE” den neuen Steuerplatz und
kehrt dann zur vorherigen Anzeige zurlck.

Wird der Frequenzumrichter zum ersten Mal
eingeschaltet, befindet er sich in Fernsteuerung
(REM) und erwartet Steuersignale uber die E/A-
Anschlisse. Das Umschalten auf Lokalsteue-
rung (LOC) und Steuerung des Frequenzum-
richters mit dem Bedienpanel erfolgt durch
Driicken der Taste . Das Ergebnis hangt
davon ab, wie lange die Taste gedriickt wird:

» Lassen Sie die Taste sofort wieder los (die
Anzeige blinkt “LoC”), wird der Frequenzum-
richter gestoppt. Einstellung des lokalen Tas-
tatur-Sollwerts wie auf Seite 78 beschrieben.

* Durch Driicken der Taste fur etwa zwei
Sekunden (loslassen, wenn die Anzeige von
“LoC” auf “LoC r” wechselt), setzt der Fre-
quenzumrichter den Betrieb unverandert fort.
Der Frequenzumrichter kopiert die aktuellen
Fernsteuerungswerte fir den Lauft-/Stop-Sta-
tus und den Sollwert und verwendet sie als
erste Einstellungen der lokalen Steuerung.

» Stopp des Frequenzumrichters bei
Lokalsteuerung mit Taste C@D.

LoC

4971 -

FWD

OUTPUT

LoC

LoC

FWD

Der Text FWD oder REV in der
unteren Zeile beginnt langsam
zu blinken.
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Schritt

MaBRnahme

Anzeige

» Start des Frequenzumrichters bei
Lokalsteuerung mit Taste C&O.

Der Text FWD oder REV in der
unteren Zeile beginnt schnell zu
blinken. Das Blinken hort auf,
wenn der Sollwert erreicht ist.

Andern der Drehrichtung des Motors

Der Wechsel der Drehrichtung des Motors ist in jedem Modus mdglich.

Schritt

MaBnahme

Anzeige

1.

Ist der Frequenzumrichter auf Fernsteuerung
eingestellt (REM wird links angezeigt), umschalten
auf Lokalsteuerung durch Driicken der Taste G29).
In der Anzeige wird kurz “LoC” angezeigt und dann
erscheint wieder die vorherige Anzeige.

LoC

491 -

OUTPUT FWD

Umschalten der Drehrichtung von vorwarts (FWD
Anzeige unten) auf riickwarts (REV Anzeige unten)
oder umgekehrt durch Driicken der Taste (.

Hinweis: Parameter 1003 DREHRICHTUNG muss
auf 3 (ABFRAGE) gesetzt sein.

LoC

491;

OUTPUT




Anzeigemodus

Im Anzeigemodus kdnnen Sie:
* bis zu drei Istwertsignale der Gruppe 07 BETRIEBSDATEN (iberwachen, es wird
ein Signal angezeigt.
+ Starten, Stoppen, die Drehrichtung wechseln und zwischen Lokalsteuerung und
Fernsteuerung umschalten.

Bedienpanels 77

In den Anzeigemodus gelangen Sie durch Driicken der Taste 7 bis in der Anzeige
unten der Text OUTPUT erscheint.

Die Anzeige zeigt einen Wert eines Signals aus
Gruppe 01 BETRIEBSDATEN. Die Einheit wird rechts
daneben angezeigt. Auf Seite 80 ist dargestellt, wie
bis zu drei Signale im Anzeigemodus Uberwacht wer-
den konnen. In der Tabelle unten ist angegeben, wie jeweils eines der Signale ange-
zeigt wird.

Blittern durch die Uberwachungssignale

REM

OUTPUT

491 -

FWD

Schritt | MaBnahme Anzeige
1. Wenn mehr als ein Signal fiir die Uberwachung
ausgewahlt worden sind (siehe Seite 80), kdnnen ||REM 4 9 1 Hz
diese im Anzeigemodus durchgeblattert werden. -
. . o OUTPUT FWD

Durchblattern der Signale vorwarts durch

wiederholtes Driicken der Taste «“a™,. REM O 5 A

Durchblattern der Signale riickwarts durch .

wiederholtes Driicken der Taste “.¥_. OUTPUT FWD
o 107 -
OUTPUT FWD
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Sollwert-Modus

Im Sollwert-Modus kénnen Sie:

» den Frequenz-Sollwert einstellen

« Starten, Stoppen, die Drehrichtung wechseln und zwischen Lokalsteuerung und
Fernsteuerung umschalten.

Einstellung des Frequenz-Sollwerts

Schritt | MaBnahme Anzeige
1. Das Hauptmeni durch Driicken der Taste %
aufrufen, wenn Sie im Anzeigemodus sind, sonst  ||REM PA r'
durch wiederholtes Driicken der Taste 7 bis
MENU unten im Display angezeigt wird. MENU WD
2. Ist der Frequenzumrichter auf Fernsteuerung LoC
eingestellt (REM wird links angezeigt), umschalten PA r'
auf Lokalsteuerung durch Driicken der Taste (29
Es wird kurz “LoC” angezeigt, bevor auf MENU wD
Lokalsteuerung umgeschaltet wird.
Hinweis: Mit Gruppe 17 SOLLWERTAUSWAHL
kann eine Sollwert-Anderung im Modus
Fernsteuerung (REM) freigegeben werden.
3. Ist das Bedienpanel nicht im Sollwert-Modus (‘rEF” |[ oc
nicht sichtbar), die Tasten <~ a™ oder .y’ r' E F
driicken, bis “rEF” angezeigt wird und dann Taste
S driicken. Jetzt wird der aktuelle Sollwert mit MENY
unter dem Wert angezeigt. LOoC 4 9 1 .
z
FWD
4. + Erhdéhung des Sollwerts mit Taste <a™. LoC
» Verminderung des Sollwerts mit Taste< ¥ . 5 O O Hz
Der Wert andert sich sofort, wenn die Tasten FWD

gedrickt werden. Er wird im Frequenzumrichter
dauerhaft gespeichert und automatisch nach dem
Einschalten ausgelesen.
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Parameter-Einstellmodus

Im Parameter-Modus kénnen Sie:
+ Parameterwerte anzeigen und andern
+ Signale, die im Anzeigemodus angezeigt werden, auswahlen und &ndern

» Starten, Stoppen, die Drehrichtung wechseln und zwischen Lokalsteuerung und
Fernsteuerung umschalten.

Auswahl eines Parameters und Andern seines Werts

Schritt | MaBnahme Anzeige

1. Das Hauptmeni durch Driicken der Taste “%J
aufrufen, wenn Sie im Anzeigemodus sind, sonst
durch wiederholtes Driicken der Taste bis
MENU unten im Display angezeigt wird.

2. Ist das Bedienpanel nicht im Parameter-Modus
(“PAr” nicht sichtbar), die Tasten oder
driicken, bis “PAr” angezeigt wird und dann Taste

driicken. In der Anzeige wird die Nummer
einer der Parametergruppen angezeigt.

3. Mit den Tasten und gelangen Sie zur
gewulnschten Parametergruppe.

4. Taste drticken. Die Anzeige zeigt einen der
Parameter in der gewahlten Gruppe.

5. Mit den Tasten und gelangen Sie zum
gewulnschten Parameter.

6. Taste fur etwa zwei Sekunden driicken und
halten bis der Wert des Parameters mit
darunter angezeigt wird und die Einstellung jetzt
geandert werden kann.
Hinweis: Wenn sichtbar ist, kann durch
gleichzeitiges Driicken der Tasten und

der angezeigte Wert des Parameters auf die
Standardeinstellung gesetzt werden.

7. Mit den Tasten und _den Einstellwert
des Parameters wahlen. Nach Anderung des
Parameterwerts beginnt zu blinken.

+ Sichern des angezeigten Parameterwerts mit
Taste

» Verwerfen des neuen Werts und Beibehalten
des bisherigen mit Taste
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Auswahl der Signale im Anzeigemodus

Schritt

MaRBnahme

Anzeige

1.

Auswabhl, welche Signale im Anzeigemodus
Uberwacht werden sollen und wie sie mit den
Parametern von Gruppe 34 PROZESS VARIABLE
angezeigt werden. Detaillierte Angaben zum
Andern von Parameterwerten siehe Seite 79.

StandardmaRig zeigt das Display drei Signale an:
Signal 1: 0103 AUSGANGSFREQ

Signal 2: 0104 STROM

Signal 3: 0105 DREHMOMENT

Um die Standard-Signale zu andern, kénnen bis
zu drei Signale aus Gruppe 01 BETRIEBSDATEN
fur die Anzeige ausgewahlt werden.

Signal 1: Anderung des Werts von Parameter
3401 PROZESSWERT 1 auf den Index des
Signal-Parameters in Gruppe 01
BETRIEBSDATEN (= Nummer des Parameter
ohne fiihrende Null), z. B. 105 bedeutet Parameter
0105 DREHMOMENT. Der Wert 100 bedeutet,
dass kein Signal angezeigt wird.

Wiederholen fiir Signale 2 (3408 PROZESSWERT
2)und 3 (3415 PROZESSWERT 3). Ist zum
Beispiel 3407 = 0 und 3415 = 0, ist das Anzeigen
deaktiviert und das mit 3408 eingestellte Signal
erscheint in der Anzeige. Wenn alle drei
Parameter auf O eingestellt sind, d.h. fur die
Uberwachung ist kein Signal ausgewéhlt, wird auf
dem Bedienpanel “n.A.” angezeigt.

“ 103

PAR FwWD

© 104

PAR FWD

10 5

PAR FWD

Fir Dezimalwerte kann die Anzahl der Dezimal-
stellen angegeben werden, oder verwenden Sie
die Dezimalstellen und Einheiten des Quellsignals
[Einstellung 9 [DIREKT]). Balkenanzeigen kann
das Basis-Bedienpanel nicht darstellen. Details
siehe Parameter 3404.

Signal 1: Parameter 3404 ANZEIGE1 FORM
Signal 2: Parameter 3411 ANZEIGE2 FORM
Signal 3: Parameter 3418 ANZEIGE3 FORM.

Loc 9

PAR FWD

Auswabhl der Einheit, in der die Signale angezeigt
werden. Diese Einstellung hat keine Auswirkung,
wenn Parameter 3404/3411/3418 auf 9 (DIREKT)
eingestellt ist. Details siehe Parameter 3405.
Signal 1: Parameter 3405 OUTPUT 1 UNIT
Signal 2: Parameter 3412 ANZEIGE2 EINHEIT
Signal 3: Parameter 3419 ANZEIGE3 EINHEIT.

LoC 3

PAR FWD
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Schritt | MaBnahme Anzeige
4. Auswahl der Skalierung der Signale durch Angabe |[ oc

der Minimum- und Maximum-Anzeigewerte. Diese O O Hz
Einstellung hat keine Auswirkung, wenn Para-
meter 3404/3411/3418 auf 9 (DIREKT) eingestellt PAR Fwb
ist. Details siehe Parameter 3406 und 3407. Loc 5 O O O
Signal 1: Parameter 3406 ANZEIGE1 MIN und Hz
3407 ANZEIGE1 MAX PAR a1 FWD
Signal 2: Parameter 3413 ANZEIGE2 MIN und
3414 ANZEIGE2 MAX
Signal 3: Parameter 3420 ANZEIGE3 MIN und
3421 ANZEIGE3 MAX.

Kopier-Modus

Mit dem Basis-Bedienpanel kénnen ein vollstandiger Satz von Parametern des Fre-
quenzumrichters und bis zu zwei Benutzersatze von Antriebsparametern im Bedien-
panel gespeichert werden. Das Ein- und Auslesen kann im lokalen Steuerungsmodus
durchgefihrt werden. Der Speicher des Bedienpanels ist ein batterieunbahangiger
Festspeicher.

Im Kopier-Modus bestehen folgende Mdglichkeiten:

Kopieren aller Parameter vom Frequenzumrichter in das Bedienpanel (uL —
Upload). Dies schliefdt alle vom Benutzer eingestellien Parameter und die inter-
nen (nicht vom Benutzer einstellbaren) Parameter ein.

Zuruckspeichern des gesamten Parametersatzes mit dem Bedienpanel in den
Frequenzumrichter (dL A — Download All). Damit werden alle Parameter, ein-
schlief3lich der nicht vom Benutzer einstellbaren Motor-Parameter in den Fre-
quenzumrichter geschrieben. Die Benutzer-Parametersatze sind nicht enthalten.

Hinweis:Diese Funktion dient zum Wiederherstellen der Antriebseinstellungen
oder zum Ubertragen von Parametereinstellungen auf Systeme, die mit dem Ori-
ginalsystem identisch sind.

Kopieren eines Teils eines Parametersatzes mit dem Bedienpanel in einen Fre-
quenzumrichter (dL P — Download Partial). Der Teilsatz enthalt nicht die Benutzer-
satze, nicht die internen Motor-Parameter, nicht die Parameter 9905...9909,
1605, 1607, 5201, und nicht die Parameter von Gruppe 53 EFB PROTOKOLL.

Die Quell- und Ziel-Frequenzumrichter und ihre Motorgréf3e missen nicht gleich
sein.

Kopieren von Parametersatz 1 mit dem Bedienpanel in den Frequenzumrichter

(dL u1 — Download Nutzer Set1). Ein Parametersatz enthalt die Parameter der
Gruppe 99 DATEN und die internen Motor-Parameter.

Die Funktion wird nur im Menul angezeigt, wenn zuvor ein Parametersatz 1
gespeichert wurde mit Parameter 9902 APPLIK MAKRO (siehe abschnitt benut-
zermakros auf seite 7716) und dann in das Panel eingelesen worden ist.
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» Kopieren von Parametersatz 2 mit dem Bedienpanel in den Frequenzumrichter
(dL u2 — Download Nutzer Set2). Wie dLu1 — Download Nutzer Set1 oben.

» Starten, Stoppen, Wechseln der Drehrichtung und Umschalten zwischen Bedien-
panelbetrieb und Fernsteuerung.

Upload und Download von Parametern

Das Bedienpanel ist fiir die Upload- und Download-Funktionen verfliigbar, siehe
oben. Bitte beachten Sie, dass sich der Frequenzumrichter zum Ein- und Auslesen
im Modus Lokalsteuerung befinden muss.

Schritt | MaBnahme Anzeige

1. Das Hauptmeni durch Driicken der Taste ~Y_J LoC
aufrufen, wenn der Anzeigemodus aktiv ist, sonst PA r'
wiederholt Taste 77 driicken, bis MENU unten im MENU FWD
Display angezeigt wird.

2. Wenn sich das Bedienpanel nicht im Kopier-Modus ([ oc
befindet (“CoPY” nicht sichtbar), Taste <&~ oder C O PY
¥ driicken, bis “CoPY” angezeigt wird. MENG D
Taste Y driicken. LoC u L

MENU FWD

3. Zum Upload aller Parameter (inkl. der Benutzer- LoC
satze) vom Frequenzumrichter in das Bedien- u L
panel, “uL” aufrufen mit den Tasten <A™ und MENU WD
.
Taste S driicken. Wahrend der Ubertragung LoC
wird auf dem Display der Fortschritt als prozen- u L 5 O %
tualer Wert angezeigt. il
Zur Ausfiihrung von Downloads die jeweilige LoC
Funktion (hier wird “dL A”, Download all, als d L A
Beispiel angefiihrt) aufrufen mit den Tasten <A™
und ¥ . MENU FwWD
Taste S driicken. Wahrend der Ubertragung LoC
wird auf dem Display der Fortschritt als prozen- d L 5 O %
tualer Wert angezeigt. il

Basis-Bedienpanel Warncodes

Zusatzlich zu den Stér- und Warncodes des Frequenzumrichters (siehe Kapitel Warn-
und Stérmeldungen auf Seite 329), werden Warnmeldungen auf dem Basis-Bedien-
panel mit einem Code in der Form A5xxx angezeigt. Abschnitt Warnmeldungen des
Basis-Bedienpanels auf Seite 335 enthalt eine Liste der Warncodes mit Beschreibun-

gen.
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Komfort-Bedienpanel

Merkmale

Das Komfort-Bedienpanel hat folgende Merkmale:
+ alphanumerisches Bedienpanel mit einer LCD-Anzeige
» Sprachauswahl fir die Displayanzeige

+ einen Inbetriebnahme-/Start-up-Assistenten zur Vereinfachung der Inbetrieb-
nahme

» Kopierfunktion — Parameter kénnen in den Speicher des Bedienpanels kopiert
werden und spater in andere Frequenzumrichter eingespeichert oder als Backup
eines besonderen Systems gesichert werden.

» direkte kontextsensitive Hilfe auf Tastendruck
* Echtzeituhr



84 Bedienpanels

Ubersicht

In der folgenden Tabelle werden die Tastenfunktionen und Anzeigen des Komfort-
Bedienpanels erklart.

Nr.

Verwendung / Funktion

1

Status-LED — Griin fiir Normalbetrieb. Wenn die
LED blinkt oder rot leuchtet, siehe Abschnitt LEDs
auf Seite 352.

LCD-Anzeige — Unterteilt in drei Bereiche:

f. Statuszeile — variabel, abhangig vom Betriebs-
modus, siehe Abschnitt Statuszeile auf Seite 85.

g. Mitte — variabel; zeigt im Allgemeinen Signale
und Parameterwerte, Menus oder Listen. Zeigt
auch Stor- und Warnmeldungen an.

h. Untere Zeile — zeigt die aktuelle Funktion der

beiden Funktionstasten und die Uhrzeit-Anzeige,
falls aktiviert.

Funktionstaste 1 — Funktion abhangig vom Kontext.
Der Text in der unteren linken Ecke der LCD-
Anzeige zeigt die Funktion an.

Funktionstaste 2 — Funktion abhangig vom Kontext. Der Text in der unteren rechten
Ecke der LCD-Anzeige zeigt die Funktion an.

Auf —
« Blattert aufwarts durch ein Menl /eine Liste im mittleren Anzeigebereich.

« Erhoht einen Parameterwert im Parameter-Einstellmodus.
« Erhoht den Sollwert, der in der oberen rechten Ecke hervorgehoben ist.
Standiges Driicken der Taste andert den Wert schneller.

Ab —

« Blattert abwarts durch ein Meni / eine Liste im mittleren Anzeigebereich.

« Vermindert einen Parameterwert im Parameter-Einstellmodus.

» Vermindert den Sollwert, der in der oberen rechten Ecke hervorgehoben ist.
Standiges Driicken der Taste andert den Wert schneller.

LOC/REM - Wechselt zwischen Lokalsteuerung und Fernsteuerung des Antriebs.

Hilfe — Zeigt kontextsensitive Informationen, wenn die Taste gedrickt wird. Die ange-
zeigte Information beschreibt den Punkt, der aktuell hervorgehoben im mittleren
Bereich angezeigt wird.

STOP - Stoppt den Antrieb bei Lokalsteuerung.

START — Startet den Antrieb bei Lokalsteuerung.




Statuszeile
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In der oberen Zeile der LCD-Anzeige werden die grundlegenden Statusinformationen

des Antriebs angezeigt.

‘Locb \

®@ ©)

‘ LOC U HAUPTMENU 1 ‘

D@ ® ©)

Nr. (Feld Alternativen Bedeutung
1 |Steuerplatz LOC Frequenzumrichter im Modus Lokalsteue-
rung, d.h. mit dem Bedienpanel.
REM Frequenzumrichter im Modus Fernsteue-
rung, d.h. Uber die E/A oder Feldbus.
2 |Status |\ Drehrichtung der Motorwelle vorwarts
J Drehrichtung der Motorwelle rickwarts
Drehrichtungspfeil Antrieb lauft mit Sollwert.
Gestrichelter Antrieb 1auft, hat aber den Sollwert noch
Drehrichtungspfeil nicht erreicht.

Stehender Pfeil

Der Antrieb ist gestoppt.

Pfeil

Gestrichelter stehender

Start-Befehl ist gegeben, der Motor lauft
jedoch nicht, z.B. weil die Startfreigabe
fehlt.

3 |Bedienpanel-
Betriebsart

* Name des aktuellen Modus
* Name der Liste oder des Mendis in der
Anzeige

* Name des Betriebsstatus, z.B. PAR
ANDERN.

4 | Sollwert oder
Nummer des
gewahlten Punktes

+ Sollwert im Anzeigemodus

* Nummer des hervorgehobenen
Punktes, z.B. Modus, Parametergruppe
oder Stérung.

Funktion

Das Bedienpanel wird mit Tasten und Men(s bedient. Zu den Tasten gehéren zwei
kontextsensitive Funktionstasten, deren aktuelle Funktion durch den Text in der

Anzeige oberhalb der Tasten angegeben wird.

Sie wahlen eine Option, z.B. Betriebsmodus oder Parameter, durch Blattern mit den
Pfeiltasten ~a™ und <3, bis die Option hervorgehoben dargestellt wird und dru-
cken dann die jeweilige Funktionstaste. Mit der rechten Funktionstaste 5] geben
Sie normalerweise einen Modus ein, bestatigen eine Option oder speichern Anderun-
gen. Mit der linken Funktionstaste =77 werden Anderungen verworfen und man kehrt

zum vorherigen Bedienschritt zurtick.

Das Komfort-Bedienpanel hat neun Bedienpanel-Modi: Anzeigemodus, Parameter-
Einstellmodus, Assistenten-Modus, Modus "Geédnderte Parameter”, Stérspeicher-

Modus, Uhr-Einstellmodus, Parameter-Backup-Modus, E/A-Einstellmodus und Stor-
Modus. Der Betrieb der ersten acht Modi wird in diesem Kapitel beschrieben. Wenn
eine Stérung oder eine Warnung auftritt, wechselt das Bedienpanel automatisch in

den Stoér-Modus und zeigt die Stérung oder die Warnung an. Die Stérung oder War-
nung kann im Anzeige- oder Stérmodus zuriickgesetzt werden (siehe Kapitel Warn-

und Stérmeldungen auf Seite 329).
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Beim Einschalten befindet sich das Bedienpanel im Anzei-
gemodus, in dem Start, Stop, Wechsel der Drehrichtung,
Umschalten zwischen lokaler Steuerung und Fernsteue-
rung, Sollwert-Anderungen und Uberwachung von bis zu
drei Istwerten mdglich sind.

Um andere Aufgaben zu erledigen, zuerst ins Hauptmeni
gehen und dann den jeweiligen Modus im Menu aufrufen.
Die Statuszeile (siehe Abschnitt Statuszeile auf Seite 85)

zeigt den Namen des aktuellen MenUs, den Modus, Punkt
oder Status an.

Allgemeine Aufgaben

Loc v

49.1 Hz
0.5 A
10.7 %

DIR

100:00 [

MENU

LOC U HAUPTMENU

1]

PARAMETER
ASSISTENTEN
GEAND PARAM

ZURUCK ] 00:00 [AUSWAHL

In der folgenden Tabelle sind die allgemeinen Aufgaben aufgelistet, der Modus in
dem sie erledigt werden kénnen und die Seiten auf denen die Aufgaben detailliert

beschrieben werden.

Aufgabe Modus Seite

Aufrufen der Hilfe-Funktion Jeder 87

Anzeigen der Bedienpanel-Version Beim Einschalten 87

Einstellen des Kontrastes der Anzeige Anzeigemodus 90

Umschalten zwischen lokaler Steuerung und Fernsteuerung Jeder 88

Start und Stop des Frequenzumrichters Jeder 89

Andern der Drehrichtung des Motors Anzeigemodus 89

Einstellung des Frequenz-Sollwerts Anzeigemodus 90

Andern des Einstellwerts eines Parameters Parameter 91

Auswahl der Uberwachungssignale Parameter 92

Ausfiihren von Aufgaben mit den Assistenten (Spezifikation von | Assistenten 94

Parametersatzen)

Anzeigen geanderter Parameter Geanderte 96
Parameter

Anzeigen von Stérmeldungen Stérspeicher 97

Quittieren von Stér- und Warnmeldungen Anzeigemodus, 329
Stérung

Anzeigen/Verbergen der Uhr, Wechsel des Datums- und Zeit und Datum 98

Zeitformats, Einstellung der Uhr und Freigeben/Sperren der

automatischen Sommerzeit-Umstellung.

Kopieren von Parametern vom Frequenzumrichter in das Parameter- 101

Bedienpanel Backup

Schreiben von Parametern aus dem Bedienpanel in den Parameter- 101

Frequenzumrichter Backup

Anzeigen der Backup-Informationen Parameter- 102
Backup

Anzeigen und Andern von Parameter-Einstellungenfiir die E/A- E/A- 103

Klemmenbelegung

Einstellungen




Aufrufen der Hilfe-Funktion
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Schritt

MaRnahme

Anzeige

1.

Mit Taste (2) wird der kontextsensitive Hilfetext fiir
den hervorgehobenen Punkt angezeigt.

Wenn zu dem Punkt ein Hilfetext vorhanden ist, wird er
im Display angezeigt.

LOC U PAR GRUPPEN—10
01 BETRIEBSDATEN

03 ISTWERTSIGNALE

04 FEHLERSPEICHER

110 _START/STOP/ DREHR |
11 SOLLWERTAUSWAHL

| ZURUCK ] 00:00 [ AUSW |

LOC UHILFE

Diese Gruppe
definiert:

externe Quellen
(EXT1 und EXT2) flr
Befehle zur
Aktivierun

von Start, Stopp und

ZURUCK P0:00 |

Wird der Text nicht komplett angezeigt, kbnnen Sie mit
den Tasten <A™ und ¥~ zeilenweise nach oben
und unten blattern.

LOC YHILFE

externe Quellen
(EXT1_und EXT2) fur
Befehle zur
Aktivierung

von Start, Stopp_und
wechsel eingestellt.

ZURUCK | 00:00 |

Nach Les%rgugkes Textes zuriick zur vorherigen Anzeige
mit Taste lwd

LOC ¥ PAR GRUPPEN—10
01 BETRIEBSDATEN

03 ISTWERTSIGNALE

04 FEHLERSPEICHER
110_START/STOP/ DREHR |
11 SOLLWERTAUSWAHL
|’ZURUCK ] 00:00 [ AUSW |

Anzeigen der Bedienpanel-Version

Schritt | MaBnahme Anzeige
1. Spannungsversorgung ausschalten, wenn sie
eingeschaltet ist.
2. Taste (2) beim Einschalten gedriickt halten und die

Information ablesen. Es wird die folgende Information
angezeigt:

Panel SW: Bedienpanel-Software-Version

ROM CRC: Bedienpanel-ROM Priifsumme

Flash Rev: Flash-Content-Version.

Flash-Inhalt Klartext.

Wenn Sie Taste (2) loslassen, wechselt das
Bedienpanel in den Anzeigemodus.

PANEL VERSION INFO

Panel Sw: X . XX
Rom CRC: XXXXXXXXXX
Flash Rev: X . XX

XXXXXXXXXXXXXXXXXXXXX
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Start, Stop und Umschalten zwischen lokaler Steuerung und Fernsteuerung

Start, Stop und Umschalten zwischen Lokalsteuerung und Fernsteuerung ist in jedem
Modus méglich. Zum Start oder Stop des Frequenzumrichters, muss sich der Fre-
quenzumrichter in Lokalsteuerung (LOC) befinden.

Schritt

MaBnahme

Anzeige

1.

Zum Umschalten zwischen Fernsteuerung (REM in
der Statuszeile sichtbar) und Lokalsteuerung (LOC
in der Statuszeile sichtbar), driicken Sie die Taste

Hinweis: Das Umschalten auf Lokalsteuerung kann
mit Parameter 1606 LOKAL GESPERRT deaktiviert
werden.

Wird der Frequenzumrichter zum ersten Mal einge-
schaltet, befindet er sich in Fernsteuerung (REM)
und erwartet Steuersignale Uber die E/A-Anschlius-
se. Das Umschalten auf Lokalsteuerung (LOC) und
Steuerung des Frequenzumrichters mit dem Bedien-
panel erfolgt durch Driicken der Taste . Das
Ergebnis hangt davon ab, wie lange die Taste ge-
driickt wird:

* Wird die Taste sofort wieder losgelassen (die
Anzeige “Wechsel zur lokalen Steuerung” blinkt),
stoppt der Frequenzumrichter. Einstellung des
lokalen Tastatur-Sollwerts wie auf Seite 90 be-
schrieben.

» Durch Druicken der Taste fiir etwa zwei Sekunden,
setzt der Frequenzumrichter den Betrieb wie vor-
her fort. Der Frequenzumrichter kopiert die aktuel-
len Fernsteuerungswerte fiir den L&auft-/Stop-Sta-
tus und den Sollwert und verwendet sie als erste
Einstellungen der lokalen Steuerung.

Stopp des Frequenzumrichters bei Lokalsteuerung

mit Taste (@>.

Start des Frequenzumrichters bei Lokalsteuerung

mit Taste (.

LOC T MELDUNG
wechsel zur
Tokalen Steuerung.

1 00:00 [

Der Pfeil (L oder \J) in der
Statuszeile hort auf zu dre-
hen.

Der Pfeil (L oder \J) in der
Statuszeile beginnt sich zu
drehen. Er ist gestrichelt,
bis der Frequenzumrichter
den Sollwert erreicht hat.




Anzeigemodus

Im Anzeigemodus kdnnen Sie:
+ die Istwerte von bis zu drei Signalen in Gruppe 07 BETRIEBSDATEN Uberwa-

chen

+ die Drehrichtung des Motors wechseln

+ den Frequenz-Sollwert einstellen

» den Kontrast der Anzeige einstellen

+ Starten, Stoppen, die Drehrichtung wechseln und zwischen Lokalsteuerung und
Fernsteuerung umschalten.

In den Anzeigemodus gelangen Sie durch wiederholtes Driicken der Taste
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ZURUCK

In der oberen rechten Ecke der [oc © Loc v
Anzeige wird der Sollwert ange- 49.1 Hz HzE 50%
zeigt. Der mittlere Bereich kann 0.5 A 0.4 A
konfiguriert werden, um bis zu 10.7 % 24.4 %
drei Signalwerte oder Balkenan- DIR 1 00:00 [ MENU | |DREHRTGI 00:00 [ MENU
zeigen darstellen zu kénnen;
siehe Seite 92 hinsichtlich Auswahl und Anderung der (iberwachten Signale.
Andern der Drehrichtung des Motors
Schritt | MaBnahme Anzeige
1. | Wenn Sie nicht im Anzeigemodus sind, driicken Sie REM ©
Taste =2~ wiederholt bis er angezeigt wird. 49 1 Hz
0.5 A
10.7 %
DREHRTGI 00:00 [ MENU
2. Ist der Frequenzumrichter in Fernsteuerung (REM in LoC &
der Statuszeile), umschalten auf Lokalsteuerung mit 49 1 Hz
Taste (). Die Anzeige zeigt kurz den Moduswechsel 0 - 5 A
an und kehrt dann in den Anzeigemodus zurtick. 10 . 7 y
. 0
DREHRTG| 00:00 [ MENU
3. Wechsel der Drehrichtung von vorwarts (U in der LoC v
Statuszeile) auf r[]ckvs@ﬂ‘? (\5 in der Statuszeile), oder 49 1 Hz
umgekehrt mit Taste '=2°°. 0 - 5 A
— 10.7 %
Hinweis: Parameter 1003 DREHRICHTUNG muss auf BIR 1 00:00 [ MENU

3 (ABFRAGE) gesetzt sein.
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Einstellung des Frequenz-Sollwerts

Schritt MaBnahme

1. Wenn Sie nicht im Anzeigemodus sind, driicken Sie
Taste wiederholt bis er angezeigt wird.

Einstellen des Kontrastes der Anzeige

Anzeige



Parameter-Modus

Im Parameter-Modus kénnen Sie:

+ Parameterwerte anzeigen und andern

Bedienpanels 91

« Starten, Stoppen, die Drehrichtung wechseln und zwischen Lokalsteuerung und
Fernsteuerung umschalten.

Auswahl eines Parameters und Andern seines Werts

Schritt

MaBRnahme

Anzeige

1

Das Hauptmeni aufrufen mit Taste S~ wenn Sie sich
im Anzeigemodus befmden sonst durch wiederholtes
Dricken von Taste 7 zuriick gehen, bis das
Hauptmeni angezeigt wird.

LOC U HAUPTMENU 1

PARAMETER
ASSISTENTEN
GEAND PARAM

ZURUCK ] 00:00 [AUSWAHL

Aufruf des Parameter-Modus: durch Auswahl von
PARAMETER im Menu mit den Tasten <A™ und
¥ und Taste @

LOC U PAR GRUPPEN—O01
gE?lEEIRIEBSDHTENIIIII
03 ISTWERTSIGNALE
04 FEHLERSPEICHER

10 START/STOP/ DREHR
11 SOLLWERTAUSWAHL

ZURUCK ] 00:00 [AUSWAHL

Auswahl der gewiinschten Parametergruppe mit den
Tasten <A™ und .

Mit Taste

AUSWAHL
<<j.

LOC U PAR GRUPPEN —99
90

1 BETRIEBSDATEN
03 ISTWERTSIGNALE
04 FEHLERSPEICHER
10 START/STOP/ DREHR

ZURUCK ] 00:00 [AUSWAHL

LOC U PARAMETER
9901 SPRACHE
ENGLISH

9902 APPLIK MAKRO

9905 MOTOR NENNSPG
9906 MOTOR NENNSTROM

ZURUCK ] 00:00 [ EDIT

Auswahl des jeweiligen Parameters mit den Tasten
A~ und S¥. Der aktuelle Wert des Parameters
wird unterhalb des Parameters angezeigt.

EDIT

Mit Taste N

LOC & PARAMETER
9901 SPRACHE
9902 APPLIK MAKRO
AC500 MODBUS
9905 MOTOR NENNSPG
9906 MOTOR NENNSTROM
ZURUCK ] 00:00 [ EDIT

LOC & PAR ANDERN——
9902 APPLIK MAKRO

AC500 MODBUS
1
EB%RUCHIOO:OOISPEICHE
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» Den neuen Wert nicht speichern und den bisherigen
Wert beibehalten mit Taste """

Schritt | MaBnahme Anzeige
5. Wahlen Sie einen neuen Wert fiir den Parameter mit LOC T PAR ANDERN ——
den Tasten ~a™ und ¥ .

. . N . . 9902 APPLIK MAKRO
Einmaliges Driicken erhéht oder vermindert den Wert. 3-DRAHT
Standiges Dricken der Taste andert den Wert
schneller. Gleichzeitiges Driicken der beiden Tasten [2] .
ersetzt den angezeigten Wert durch die ABBRUCHI 00:00 [SPEICHE
Standardeinstellung.

6. * Speichern des neuen Werts mit Taste S%E.

LOC U PARAMETER

9901 SPRACHE

9902 APPLIK MAKRO
3-DRAHT

9905 MOTOR NENNSPG

9906 MOTOR NENNSTROM

ZURUCK | 00:00 [ EDIT

Auswabhl der Signale im Anzeigemodus

Dezimalwert oder Balkenanzeige. Fiir Dezimalwerte
kann die Anzahl der Dezimalstellen angegeben oder
die Stelle des Dezimalpunkts und Einheit des
Quellsignals verwendet werden [Einstellung 9
[DIREKT]). Details siehe Parameter 3404.

Signal 1: Parameter 3404 ANZEIGE1 FORM

Signal 2: Parameter 3411 ANZEIGE2 FORM

Signal 3: Parameter 3418 ANZEIGE3 FORM.

Schritt | MaBnahme Anzeige

1. Auswahl, welche Signale im Anzeigemodus tUberwacht [Foc &, PAR ANDERN ——|
werden sollen und wie sie mit den Parametern von 3401 PROZESSWERT 1
Gruppe 34 PROZESS VARIABLE angezeigt werden.
Detaillierte Angaben zum Andern von AUSGANGS FREQ
Parameterwerten siehe Seite 97. [103]
Als Standard kénnen drei Signale angezeigt werden: ABBRUCHI 00_:_ 00 ISPEICHE
Signal 1: 0103 AUSGANGSFREQ LOC T PAR ANDERN
Signal 2: 0104 STROM
Signal 3: 0105 DREHMOMENT 3408 Pr{é’zﬁs‘fgﬁT 2
Um die Standard-Signale zu &ndern, kdnnen bis zu [104]
drei Signale aus Gruppe 07 BETRIEBSDATEN fiir die | |agBRUCH| 00:00 [SPEICHE
Anzeige ausgewahlt werden. " 0C T PAR ANDERN
Signal 1: Anderung des Werts von Parameter 3401
PROZESSWERT 1 auf den Index des Signal- 3415 PROZESSWERT 3
Parameters in Gruppe 07 BETRIEBSDATEN DREHMOMENT
(= Nummer des Parameter ohne fiihrende Null), z. B. ||[105]
105 bedeutet Parameter 0105 DREHMOMENT. Der ABBRUCH| 00:00 [SPEICHE
Wert 0 bedeutet, dass kein Signal angezeigt wird.
Wiederholen fiir Signale 2 (3408 PROZESSWERT 2)
und 3 (3415 PROZESSWERT 3).

2. Auswahl der Darstellungsform der Signale: als LOC T PAR ANDERN

3404 ANZEIGE1 FORM

DIREKT
9]

ABBRUCH| 00:00 [SPEICHE
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Schritt | MaBnahme Anzeige

3. Auswahl der Einheit, in der die Signale angezeigt LOC T PAR ANDERN
werden. Diese Einstellung hat keine Auswirkung, wenn
Parameter 3404/3411/3418 auf 9 (DIREKT) eingestellt ||3405 OUTPUT 1 UNIT
ist. Details siehe Parameter 3405. Hz
Signal 1: Parameter 3405 OUTPUT 1 UNIT [3] 00:00 |
Signal 2: Parameter 3412 ANZEIGE2 EINHEIT ABBRUCH! 00:00 ISPEICHE
Signal 3: Parameter 3419 ANZEIGE3 EINHEIT.

4. Auswahl der Skalierung der Signale durch Angabe der |[Coc t, PAR ANDERN

Minimum- und Maximum-Anzeigewerte. Diese Einstel-
lung hat keine Auswirkung, wenn Parameter
3404/3411/3418 auf 9 (DIREKT) eingestellt ist. Details
siehe Parameter 3406 und 3407.

Signal 1: Parameter 3406 ANZEIGE1 MIN und 3407
ANZEIGE1 MAX

Signal 2: Parameter 3413 ANZEIGE2 MIN und 3414
ANZEIGE2 MAX

Signal 3: Parameter 3420 ANZEIGE3 MIN und 3421
ANZEIGE3 MAX.

3406 ANZEIGE1l MIN
0,0 Hz

ABBRUCH] 00:00 [SPEICHE

LOC U PAR ANDERN

3407 ANZEIGE1l MAX
0,0 Hz

ABBRUCH| 00:00 [SPEICHE
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Assistenten-Modus

Wenn der Frequenzumrichter zum ersten Mal eingeschaltet wird, fiihrt Sie der Start-
Up-Assistent durch die Einstellung der Basis-Parameter. Der Start-Up-Assistent ist in
verschiedene Assistenten unterteilt, jeder einzelne ist fiir die Spezifikation eines
bestimmten Parametersatzes zustandig, zum Beispiel Eingabe der Motordaten oder
Prozess-Regelung. Der Start-Up-Assistent aktiviert die Assistenten nacheinander.
Sie kénnen die Assistenten auch unabhangig voneinander verwenden. Weitere Infor-
mationen zu den Assistenten enthalt Abschnitt Start-Up-Assistent auf Seite 119.

Im Assistenten-Modus kdnnen Sie:

» Assistenten verwenden, damit Sie durch die Spezifikation eines Satzes von
Basis-Parametern geflihrt werden

« Starten, Stoppen, die Drehrichtung wechseln und zwischen Lokalsteuerung und
Fernsteuerung umschalten.

Verwendung eines Assistenten

In der Tabelle unten wird die Basis-Abfolge dargestellt, in der Sie durch Assistenten
gefiihrt werden. Der Assistent fur die Eingabe der Motordaten wird als Beispiel darge-
stellt.

Schritt | MaBnahme Anzeige

1. Das Hauptmeni aufrufen mit Taste % wenn Sie sich |[LoC & HAUPTMENU 1]

im Anzeigemodus bg}fggg(en, sonst durch wiederholtes | [SYN*JFY T3
Driicken von Taste zuriick gehen, bis das Haupt-
menu angezeigt wird.7 éEEﬁSTEREEm

ZURUCK | 00:00 [AUSWAHL

2. Den Assistenten-Modus durch Auswahl von ASSIS- LOC U ASSISTENTEN —1]
TENTEN aus dem Meni mit den Tastenc“a™ und
¥ 7aufrufen und dann die Eingabe-Taste driicken Motor-Inbetriebnahm
AUSWAHL Applikation

Drehz.-Regelung EXT1
Drehz.-Regelung EXT2
ZURUCK ] 00:00 [ AuSw

3. Auswahl des Assistenten mit den Tasten <A™ und LOC % PAR ANDERN
¥ und Driicken von A@USWA”L.
. L . 9905 MOTOR _NENNSPG
Wahlen Sie einen anderen Assistenten als den Start- 200 V

Up-Assistenten, werden Sie durch die Spezifikation
des betreffenden Parametersatzes gefiihrt, wie in den
Schritten 4. und 5. unten dargestellt. Danach kénnen
Sie einen anderen Assistenten aus dem Assistenten-
Meni auswahlen oder den Assistenten-Modus verlas-
sen. Als Beispiel wird hier der Motor-Setup-Assistent
dargestellt.

ZURUCK | 00:00 [SPEICHE
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Schritt | MaBnahme Anzeige
Bei Auswahl des Start-Up-Assistenten, wird der erste ([ oC & wAHL
Assistent aktiviert, der Sie durch die Spezifikation des I\éléchten Sie
dazugehorigen Parametersatzes fihrt, wie in den as_ . .
Schritten 4. und 5. unten dargestellt. Der Start-Up- ?W
Assistent fragt dann, ob der Vorgang mit dem nachsten Uberspringen
Assistenten fortgesetzt werden soll, oder ob er iiber- | ZURUCK] 00:00 [ oK |
sprungen werden soll — Auswahl der Antwort mit den
Tasten A™ und <7, und Driicken von Taste
NS Wird Uberspringen gewahlt, fragt der Start-Up-
Assistent erneut beim nachsten Assistenten und so
weiter.
4. + Einstellung eines neuen Werts mit den Tasten «"A™ ([9C &, PAR ANDERN
und .
9905 MOTOR NENNSPG
ZURUCK | 00:00 [SPEICHE
* Information zum betreffenden Parameter erhalten LOC G HILFE
Sie mit Taste (2). Blattern im Hilfetext mit den Einstellung entspr.
Tasten ~a™ und ¥ . SchlieRen der Hilfe mit “s"ogggﬁgperqgg? jjgm
Taste 5. D?Y—Ansg}ﬂ uss
entsprechen.
ZURUCK ] 00:00 |
5. + Ubernehmen des neuen Werts und Fortsetzung der |[Loc &, PAR ANDERN

Einstellung des nachsten Parameters mit Taste
SICHERN

- Stoppen des Assistenten mit Taste 755>

9906 MOTOR_NENNSTROM
L

ZURUCK | 00:00 [SPEICHE
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Modus "Geanderte Parameter

Im Modus "Geéanderte Parameter" kbnnen Sie:

» eine Liste aller von den Standardeinstellungen des Makros abgeanderten Para-
meter anzeigen

» diese Parametereinstellungen &ndern

« Starten, Stoppen, die Drehrichtung wechseln und zwischen Lokalsteuerung und
Fernsteuerung umschalten.

Anzeigen geanderter Parameter

Entspricht der neue Wert dem Standardwert, wird
der Parameter aus der Liste der gednderten
Parameter geléscht.

« Den neuen Wert nicht spelchern und den bisherigen
Wert beibehalten mit Taste “fZ2"

Schritt | MaBRnahme Anzeige
1. Das Hauptmenti aufrufen mit Taste 5= wenn Sie sich |[[oc & HAUPTMENU 1
im Anzeigemodus bgf,ipgen sonst durch wiederholtes PARAMETER
Driicken von Taste =2~ zurlick gehen, bis das Haupt- ASSISTENTEN
menu angezeigt wird. I~
GEAND PARAM
ZURUCK ] 00:00 [AUSWAHL
2. Den Modus "Geéanderte Parameter" aufrufen durch LOC  GEAND PARAM—]
Auswahl GEAND PARAM im Menii mltwden Tasten FESTDREHZ
a> und <3, und Driicken von "~ _— FEE
1204 FESTDREHZ 3
9902 APPLIK MAKRO
ZURUCK ] 00:00 [ EDIT
3. Auswahl der gednderten Parameter aus der Liste mit |[Loc ©, PAR ANDERN
den Tasten <~a™ und <. Der Wert des gewgmtReNn
Parameters wird darunter angezeigt. Mit Taste 1202 FESTDREHZ 1
den Wert zum Andern aufrufen. O . O Hz
ABBRUCH| 00:00 [SPEICHE
4. Wabhlen Sie einen neuen Wert flir den Parameter mit LOC T PAR ANDERN
den Tasten <A™ und ¥ 1202 )
Einmaliges Driicken erhoéht oder vermindert den Wert. FESSTD(R)EHZHZ
Standiges Driicken der Taste andert den Wert schnel- .
ler. Gleichzeitiges Driicken der beiden Tasten ersetzt 1 00:00 |
den angezeigten Wert durch die Standardeinstellung. ABBRUCH . SPEICHE
5. « Bestitigen des neuen Werts mit Taste “*S& . LOC  GEAND PARAM—]

FESTDREHZ
15.0 Hz
1203 FESTDREHZ
1204 FESTDREHZ 3
9902 APPLIK MAKRO
ZURUCK ] 00:00 [ EDIT




Storspeicher-Modus

Im Stérspeicher-Modus kénnen Sie:
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» den Storspeicher der maximal letzten zehn Antriebsstor- oder Warnmeldungen
anzeigen (beim Abschalten der Spannungsversorgung bleiben nur die letzten drei
Stérungen oder Warnungen gespeichert)

+ die Details der letzten drei Stérungen oder Warnungen anzeigen (nach Abschal-
ten der Spannungsversorgung bleiben nur die Details der letzten Stérungen oder
Warnungen gespeichert)

+ den Hilfetext fir die Stérung oder Warnung lesen

» Starten, Stoppen, die Drehrichtung wechseln und zwischen Lokalsteuerung und
Fernsteuerung umschalten.

Anzeigen von Stérmeldungen

Schritt | MaBnahme Anzeige
1. Das Hauptmenii aufrufen mit Taste <& wenn Sie sich LOC T HAUPTMENU 1]
im Anzeigemodus befmden sonst durch wiederholtes PARAMETER
Driicken von Taste 7 zurick gehen, bis das
Hauptmeni angezeigt wird. éEiﬁSTEREEu
ZURUCK | 00:00 [AUSWAHL
2. Aufrufen des Soérspeicher-modus durch Auswahl von | oC & STORSPEICHER—1
STORSPEICHER aus dem Menii mit den ERCHVa N T0:  PANEL KOMM
und ¥~ und Driicken von Taste “&=". Es wird der - 19. TS :57
Inhalt des Stérspeichers beginnend mit der letzten 7+ ATl UNTERBR
Stérung oder Warnung angezeigt.
Die Anzahl der Zeilen ist vom Stor- oder Warncode ZURUCK 1 00:00 [DETAIL
entsprechend der Ursachen und MaRnahmen zur
Behebung abhangig, die in Kapitel Warn- und
Stérmeldungen auf Seite 329 aufgelistet sind.
3. Zur Anzeige der Details einer Stor- oder Warnmeldung, |[CoC & PANEL KOMM
diese mit den Tasten «“a™ und ¥ _“auswahlen und ||STORUNG 10
die Detail-Taste driicken “§— . FEHLERZELT 1
FEHLERZEIT 2
ZURUCK | 00:00 [ DIAG
4. | Zur Anzeige des Hilfetextes, Taste driicken <§

Blattern im Hilfetext mit den Tasten <A™ und @

Nach dem Lesen des Hilfetextes, zurlick mit Taste ﬁ
zur vorherigen Anzeige.

LOC UDIAGNOSE

prifen: Komm.- Vverb.
und Anschliisse .
Par. 3002,Par. in den

Gruppen 10 und

ZURUCK ] 00:00 [ oK
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Uhr-Einstellmodus

Im Modus "Zeit & Datum" kénnen Sie:

die Uhr anzeigen oder verbergen

Datums- und Zeit-Anzeigeformate dndern

Datum und Zeit einstellen

die automatische Sommerzeit-Umstellung freigeben oder sperren

Starten, Stoppen, die Drehrichtung wechseln und zwischen Lokalsteuerung und
Fernsteuerung umschalten.

Das Komfort-Bedienpanel enthalt eine Batterie, mit der die Funktion der Uhr aufrecht
erhalten bleibt, wenn das Bedienpanel nicht vom Frequenzumrichter mit Spannung
versorgt wird.

Uhr anzeigen oder verbergen, Wechsel des Anzeigeformats, Datum und Zeit
einstellen und Sommerzeit-Umstellung aktivieren oder sperren

Schritt | MaBnahme Anzeige
1. Das Hauptmeni aufrufen mit Taste M@ wenn Sie sich |[Coc & HAUPTMENU 7]
im Anzeigemodus b%fgggen sonst durch wiederholtes PARAMETER
Driicken von Taste =2~ zuriick gehen, bis das
Hauptmeni angezeigt wird. éERﬁSTEREEu
ZURUCK | 00:00 [AUSWAHL
2. Aufrufen des Modus zum Einstellen von Datum und LOC L ZEIT & DATUM—1
Uhrzeit durch Auswahl von ZEIT & DATUM im Men(
mit den Tasten <&~ und <¥_~, und Driicken von SE_{_EMF%EQXT
Taste " ZEIT STELLEN
DATUM STELLEN
ZURUCK ] 00:00 [ AUSW
3. * Anzeigen (Verbergen) der Uhr mit Auswahl UHR

SICHTBAR im Menii, mit Taste “*§= mit UHR
ZEIGEN & HR AUSBLENDEN) auswé&hlen und mit
Taste AUSW , oder ohne Anderungen zur vorherigen
Anzelge zuruck mit Taste 7

» Zur Einstellung des Datumsformats DATUM
FORMAT im Menii auswahlen mit Taste <&
das gewunschte Format eLrgggljeCILen Mit Taste

speichern oder mit Taste "=~ die Einstellung
verwerfen.

und

* Zur Einstellung des Zeitformats ZEIT-FORMAT im
MenU auswahlen mit Taste und das ge-
wiinschte Format einstellen. Mit Taste spei-
chern oder mit Taste A%H dle Einstellung ver-
werfen.

LOC T UHR ANZEIGEN—1
UHR ZEIGEN
UHR AUSBLENDEN

ZURUCK | 00:00 [ AuSw

LOC T DATUM FORMAT—1

MM/TT/J3]
TT.MM.JJJJ
MM/TT/3333

ABBRUCH| 00:00 [ OK

LOC U ZEIT FORMAT——1

ABBRUCH| 00:00 [ AUSW
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Schritt

MaBRnahme

Anzeige

« Einstellen der Uhrzeit im Men( ZEIT STELLEN
auswahlen mit Taste . Die Stunden mit den
Tasten <A™ und einstellen und bestatigen
mit Taste <= Dann die MlnuterlgerJJ%&ellen Driicken

von ﬁ speichem oder mit Taste "=z~ die Ande-
rungen verwerfen.

» Zum Einstellen des Datums im Meni DATUM
STELLEN auswahlen mit Taste <§ . Einstellen des
ersten Teils des Datums (Tag oder Monat abhangig
von der Einstellung des Datumsformats) mit den
Tasten <A™ und ¥, bestatigen mit Taste
Einstellung des Sekunden-Teils entspre-chend
vornehmen. Nach der Elnstellung des Jahres,
Bestatigung mlt Taste @ Die Einstellung verwer-
fen mit Taste 7

» Zum Aktivieren oder Sperren der automatischen
Sommerzeit-Umstellung SOMMERZEIT UMST. aus

dem Menii wahlen, Betatigung mit Taste “§~ .

Driicken von (?) éffnet die Hilfefunktion und zeigt

Beginn- und End-Datum des Zeitraums fiir die

Sommerzeit-Umstellung, die je nach Land oder

Bereich ausgewahlt werden kann.

* Um die Sommerzeit-Umstellung zu sperren,
%ésipiﬁn Sie "Aus" und bestatigen es mit Taste

» Zum Aktivieren der automatischen Uhr-Umstel-
lung, wahlen Sie das Land oder den Bereich fiir
die Sommerzeit-Umstellung und bestatigen mit
Taste AUSWAHL.

» Zuruck zurZUvorherlgen Anzeige ohne Einstellung
mit Taste =7~ .

LOC U ZEIT STELLEN—

iH:41

ABBRUCH| 00:00 [ OK

LOC UDATUM STELLEN—

iE].03.05

ABBRUCH| 00:00 [ OK

LOC N SOMMERZEIT —1

EU

USA

Australienl:NSw,vict.
.Australien2:Tasmania

ZURUCK | 00:00 [AUSWAHL

LOC Y HILFE
EU:

Ein: Mar
Tetzt.Sonntag
Aus: okt
letzt.Sonntag

ZURUCK ] 00:00 |

Parameter-Backup-Modus

Im Parameter-Backup-Modus kdnnen Parametereinstellungen von einem Frequenz-
umrichter zu einem anderen Ubertragen sowie ein Backup der Antriebsparameter
angelegt werden. Beim Upload in das Komfort-Bedienpanel kénnen ein vollstandiger
Satz von Antriebsparametern sowie bis zu zwei Benutzersatze von Antriebsparame-
tern gespeichert werden. Der gesamte Parametersatz, Teile davon (Anwendung) und
Benutzersatze kdnnen vom Bedienpanel in einen anderen oder den selben Frequen-
zumrichter ausgelesen (Download) werden. Das Ein- und Auslesen kann im lokalen
Steuerungsmodus durchgefihrt werden.

Der Speicher des Bedienpanels ist ein batterieunabhangiger Permanentspeicher.

Im Parameter-Backup-Modus kdénnen Sie:

Alle Parameter vom Frequenzumrichter in das Bedienpanel kopieren (UPLOAD
ZUM PANEL). Dies schlieRt alle vom Benutzer eingestellten Parameter und die
internen (nicht vom Benutzer einstellbaren) Parameter ein.
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» Anzeigen der Informationen iber das im Bedienpanel gespeicherte Backup ist mit
UPLOAD ZUM PANEL (BACKUP INFO) mdglich. Dazu gehéren z.B. der Typ und
Kenndaten des Frequenzumrichters mit dem das Backup erstellt wurde. Diese
Informationen sollten geprift werden, bevor Sie die Parameter mit DOWNLOAD
ZUM ACS in einen anderen Frequenzumrichter auslesen, um sicherzustellen,
dass der Frequenzumrichter kompatibel ist.

» Zurlckspeichern des vollstdndigen Parametersatzes vom Bedienpanel in den
Frequenzumrichter (DOWNLOAD ZUM ACS). Damit werden alle Parameter, ein-
schlieBlich der nicht vom Benutzer einstellbaren Motor-Parameter in den Fre-
quenzumrichter geschrieben. Die Benutzer-Parametersatze sind nicht enthalten.

Hinweis: Diese Funktion nur zur Wiederherstellung der mit Backup gesicherten
Parameter oder zur Ubertragung von Parametern in einen identischen Frequenz-
umrichter/Antrieb verwenden.

» Kopieren eines Teils der Parametereinstellungen (Teil des vollen Parametersat-
zes) aus dem Bedienpanel in einen Frequenzumrichter (DOWNLOAD APPLI).
Der Teilsatz enthalt nicht die Benutzersatze, nicht die internen Motor-Parameter,
nicht die Parameter 9905...9909, 1605, 1607, 5201, und nicht die Parameter von
Gruppe 53 EFB PROTOKOLL.

Die Quell- und Ziel-Frequenzumrichter und ihre Motorgrofe missen nicht gleich
sein.

» Kopieren der Parametersatz 1 Parameter aus dem Bedienpanel in den Frequenz-
umrichter (DOWNLOAD NUTZER SET1). Ein Parametersatz enthalt die Parame-
ter der Gruppe 99 DATEN und die internen Motor-Parameter.

Die Funktion wird nur im Menu angezeigt, wenn zuvor Parametersatz 1 mit Para-
meter 9902 APPLIK MAKRO (siehe abschnitt benutzermakros auf seite 116)
gespeichert wurde und danach in das bedienpanel mit UPLOAD ZUM PANEL ein-
gelesen worden ist.

» Kopieren der Parametersatz 2 Parameter aus dem Bedienpanel in den Frequenz-
umrichter (DOWNLOAD NUTZER SET2). Wie DOWNLOAD NUTZER SET1
oben.

« Starten, Stoppen, Wechseln der Drehrichtung und Umschalten zwischen Bedien-
panelbetrieb und Fernsteuerung.



Upload und Download von Parametern
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Das Bedienpanel ist fur die Upload- und Download-Funktionen verfugbar, siehe
oben. Bitte beachten, dass der Frequenzumrichter sich zum Ein- und Auslesen im
Modus Lokalsteuerung befinden muss.

Schritt | MaBnahme Anzeige
1. Das Hauptmeni aufrufen mit Taste % wenn Sie sich |[CoC & HAUPTMENU 1]
im Anzeigemodus bgjfyi{gg(an, sonst durch wiederholtes | s N=F\Y]=m =]
Driicken von Taste =2~ zurlick gehen, bis das
Hauptmeni angezeigt wird. — Wenn REM auf der ASSISTENTEN
Statuszeile angezeigt wird, durch Driicken von (&) auf ||GEAND PARAM
Lokalsteuerung umschalten. ZURUCK | 00:00 [AUSWAHL
2. Aufrufen des Parameter-Backup-Modus durch Aus- LOC T PARAM BACKUP—1]
wahl von PAR BACKUP aus dem Menu mit den Tasten | (VEN IV
&> und <, bestatigen mit Taste g~ . B'S%ESA%N;SM ACS
DOWNLOAD APPLI
DOWNLOAD NUTZER SET1
ZURUCK ] 00:00 [AUSWAHL
3. * Zum Kopieren aller Parameter (einschlie8lich der

Benutzersatze und internen Parameter) vom Fre-
quenzumrichter in das Bedienpanel, UPLOAD ZUM
PANEL im PAR BACKUP-Men( mit den Tasten
A~ und (¥~ auswahlen und bestatigen mit
Taste % . Wahrend der Ubertragung wird auf
dem Display der Fortschritt als prozentualer Wert
angezeigt. Mit Taste A%H kann der Vorgang
gestoppt werden.

Nach Abschluss des Ueloads wird eine Meldung
angezeigt. Mit Taste < zuriick zum PAR
BACKUP-Mend.

« Zur Ausfiihrung von Downloads die entsprechende
Auswahl (hier DOWNLOAD ZUM ACS als Beispiel)
im PAR BACKUP-Meni mit den Tasten <A™ und
% treffen und mit Taste AUSWAHL bestatigen.

. Auf dem Display wird der Fortschritt als
prozentualer Wert angezeigt. Mit Taste """ kann
der Vorgang gestoppt werden.

Nach Abschluss des erloads wird eine Meldung
angezeigt. Mit Taste ] zurlick zum PAR
BACKUP-Mendi.

LOC ¥ PARAM BACKUP —
Parameter kopieren

ABBRUCHI 00:00 |

LOC ¥ MELDUNG
Parameter-Upload
Parameter-uUpload

OK 100:00 1

LOC U PARAM BACKUP —

Downloading

Parameter

(vollstandiger
I

ABBRUCHI] 00:00 |

LOC U MELDUNG
Parameter download
erfolgreich
abgeschlossen.

OK 100:00 1




102 Bedienpanels

Anzeigen von Informationen liber das gespeicherte Backup

Schritt

MaRnahme

Anzeige

1.

Das Hauptmenu aufrufen mit Taste % wenn Sie sich
im Anzeigemodus befinden, sonst durch wiederholtes
Driicken von Taste Z% zurlick gehen, bis das
Hauptmenu angezeigt wird.

LOC U HAUPTMENU 1

PARAMETER
ASSISTENTEN
GEAND PARAM

ZURUCK | 00:00 [AUSWAHL

2. Aufrufen des Parameter-Backup-Modus durch LOC T PARAM BACKUP—T]
Auswahl von PAR BACKUP aus dem Menii mi}ugmL PANEL
Tasten <A™ und \.¥_, bestatigen mit Taste - | |IDOWNLOAD ZUM ACS

DOWNLOAD APPLI
DOWNLOAD NUTZER SET1
ZURUCK ] 00:00 [ AUSW

3. Auswahl BACKUP INFO aus dem PAR BACKUP- LOC ® BACKUP INFO——
Menurnndqm;ﬁﬁgencjii;und<i::7,undrnnTaﬁe Di%g%ngPE
AUSWAHL . Die Anzeige zelgt.dle folggnden 3304 FREQUMR DATEN
Informationen Uber den Frequenzumrichter mit dem 9A741
das Backup erstellt wurde: 3301 SOFTWARE VERSION
DRIVE TYPE Typ des Frequenzumrichters ZURUCK ] 00:00 |
FREQUMR DATEN:Kenndaten des LXES%SACKUP INFO—

Frequenzumrichters im Format
XXXYZ, wobei 3324 _Ii:REQUMR DATEN
XXX: Nennstrom. Wenn 3301 SOFTWARE VERSION
vorhanden, zeigt ein "A" eine 241A hex
Dezimalstelle an (Komma), z.B. 9A7 || ZURUCK] 00:00 |
bedeutet 9,7 A.
Y: 2=200V
4 =400V
Z: i = Europaische
Programmversion
n = US-Programmversion
SOFTWARE VERSION:Firmware-Version des
Frequenzumrichters.
Sie kénnen die Informationen mit den Tasten (~a™
und ¥~ durchblattern.
4. [MitTaste =7 zuriick zum PAR BACKUP-Menii.

LOC U PARAM BACKUP—I1
IUPLOAD _ZUM PANEL ______|
BACKUP INFO

DOWNLOAD ZUM ACS
DOWNLOAD APPLI
DOWNLOAD NUTZER SET1
ZURUCK 00:00 [AUSW




E/A-Einstellmodus

Im E/A-Einstellmodus kdnnen Sie:
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+ die Parameter-Einstellungen mit Zuordnung zu E/A-Anschlissen prifen

» Parametereinstellungen &ndern. Zum Beispiel, wenn “1103: SOLLW1”unter Al1
(Analogeingang 1) eingestellt ist, hat Parameter 1703 AUSW.EXT SOLLW 1 den
Wert Al1, und Sie kdnnen dann den Wert andern auf z. B. A/2. Sie kénnen jedoch
nicht den Wert von Parameter 1106 AUSW.EXT SOLLW 2 auf Al1 einstellen.

+ Starten, Stoppen, die Drehrichtung wechseln und zwischen Lokalsteuerung und
Fernsteuerung umschalten.

Anzeigen und Andern von Parameter-Einstellungen mit Anschluss an E/A

Schritt | MaBnahme Anzeige
1. Das Hauptmenii aufrufen mit Taste <& wenn Sie sich LOC T HAUPTMENU 1]
im Anzeigemodus b%i'ggsn, sonst durch wiederholtes | Y N*JNY =y}
Driicken von Taste zuriick gehen, bis das
Hauptmeni angezeigt wird. ASSISTENTEN
GEAND PARAM
ZURUCK | 00:00 [AUSWAHL
2. Aufrufen des E/A-Einstellmodus durch Auswahl von LOC U E/A-EINSTELL—1
E/A- EINSTELL aus dem Mend m|t den Tasten A E
und ¥, bestatigen mit Taste @ RELATSAUSGANGE EROUT;
ANALOGAUSGANGE (AOUT
BEDIENPANEL
ZURUCK ] 00:00 [ AUSW
3. Auswahl der E/A- Gruppe z.B. DlGlTALElNGANGE LOC o E/A—EINSTELL—I
mit den Tasten <A™ und \.¥_~, und bestatigen mit
Taste & . Nach einer kurzen Pause wird die 1005 START/STOP
aktuelle Einstellung fur diese Auswahl angezeigt 1001:DREHRTG (EL)
- 3-
ZURUCK ] 00:00 |
4. Auswahl der Einstellung (Zeile mit einer Parame- LOC T PAR ANDERN
ternummer) mit den Tasten A und ¥, und
bestatigen mit Taste g - 1001 EXT1 COMMANDS
’
[2]
ABBRUCH| 00:00 [SPEICHE
5. Eingabe eines neuen Werts fiir die Einstellung mitden |[CoCc &, PAR ANDERN
Tasten <a~ und 3.

. . N i . 1001 EXT1 COMMANDS
Einmaliges Driicken erhéht oder vermindert den Wert. DI lP 2 P
Standiges Driicken der Taste andert den Wert schnel- ’
ler. Gleichzeitiges Driicken der Tasten ersetzt den [3] 1 00:00 [
angezeigten Wert durch die Standardeinstellung. ABERUCH . SPEICHE

6. + Speichern des neuen Werts mit Taste S@PEICHE.

» Den neuen Wert nicht speichern und den bisherigen
Wert beibehalten mit Taste ABWBR“C“ )

LOC Y E/A-EINSTELE—]
1001:START PLSEElg
-DI2

I -
1001:sToP PLS (E1)
-DI3-

ZURUCK ] 00:00 |
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Applikationsmakros

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden die Applikationsmakros beschrieben. Fur jedes Makro wird
ein Anschlussplan der Standard-Steueranschliisse (Digital- und Analog-E/A) gezeigt.
In diesem Kapitel wird auch beschrieben, wie ein Benutzermakro gespeichert und
wieder aufgerufen wird.

Ubersicht iiber die Makros

Applikationsmakros sind vorprogrammierte Parametersatze. Bei der Inbetriebnahme
des Frequenzumrichters wahlt der Benutzer typischerweise eines der Makros - das
fur die Anwendung am besten geeignet ist - mit Einstellung von Parameter 9902
APPLIK MAKRO, aus, fiihrt die wesentlichen Anderungen der Einstellungen durch
und speichert das Ergebnis als ein Benutzermakro.

Der ACS310 hat acht Standardmakros und zwei Benutzermakros. Die folgende
Tabelle enthalt eine zusammenfassende Darstellung der Makros und beschreibt,
fur welche Anwendungen sie geeignet sind.

Makro Geeignete Anwendungen

ABB Standard Normale Anwendungen mit Drehzahlregelung, bei denen keine, eine, zwei
oder drei Festdrehzahlen verwendet werden. START/STOP wird tber
einen Digitaleingang gesteuert (Pegel Start und Stop). Es kann zwischen
zwei Beschleunigungs- und Verzégerungszeiten umgeschaltet werden.

3-Draht Normale Anwendungen mit Drehzahlregelung, bei denen keine, eine, zwei
oder drei Festdrehzahlen verwendet werden. Der Frequenzumrichter wird
mit Tasten gestartet und gestoppt.

Drehr Umkehr Anwendungen mit Drehzahlregelung, bei denen keine, eine, zwei oder
drei Festdrehzahlen verwendet werden. Start, Stop und Drehrichtung
werden Uber zwei Digitaleingdnge gesteuert (eine Kombination der Ein-
gangszustande bestimmt den Betrieb).




106 Applikationsmakros

Makro

Geeignete Anwendungen

Motorpoti

Anwendungen mit Drehzahlregelung, bei denen keine oder eine Konstant-
drehzahl verwendet wird. Die Drehzahl wird Gber zwei Digitaleingédnge
geregelt (Erhéhen / Vermindern / Halten).

Hand/Auto

Anwendungen mit Drehzahlregelung, bei denen zwischen zwei Steuer-
platzen umgeschaltet werden muss. Bestimmte Steuersignal-Anschlisse
sind fur einen Frequenzumrichter reserviert, die restlichen fir den ande-
ren. Ein Digitaleingang schaltet zwischen den Anschlissen (Frequenzum-
richtern), die verwendet werden, um.

PID-Regelung

Prozess-Regelungen mit verschiedenen Regelsystemen wie z. B. Druck-
regelung, Fullstandsregelung und Durchflussregelung. Es ist moglich, zwi-
schen Prozess- und Drehzahlregelung umzuschalten: Einige Steueran-
schlisse sind reserviert fir die Prozessregelung, andere fiir die Drehzahl-
regelung. Ein Digitaleingang schaltet zwischen Prozess- und Drehzahlre-
gelung um.

PFC Regelung

Pumpen-Kaskaden-Applikationen, zum Beispiel Druckpumpenstationen in
der Gebaudetechnik. Der Druck im Leitungsnetz wird durch Drehzahlrege-
lung einer Pumpe durch ein Messwertgebersignal und falls erforderlich
durch Zu- und Abschalten von Hilfspumpen mit Festdrehzahl geregelt.

SPFC-Regelung

SPFC-Regelung (Soft-Pumpen- und Lifterregelung) fur Applikationen mit
Pumpenwechsel, in denen niedrigere Druckspitzen erforderlich sind, wenn
ein neuer Hilfsmotor gestartet wird.

Benutzer

Der Benutzer kann ein individuell geandertes Standardmakro, d.h. die
Parameter-Einstellungen einschlieBlich Gruppe 99 DATEN im Permanent-
speicher ablegen und die Daten zu einem spateren Zeitpunkt wieder auf-
rufen.

Es kénnen zum Beispiel zwei Benutzermakros angelegt und genutzt wer-
den, wenn ein Umschalten zwischen zwei verschiedenen Motoren erfor-
derlich ist.

AC500 MODBUS

Fir eine Anwendung mit mehreren Umrichtern, die eine komplexe Steue-
rungslogik erforderlich machen, wird eine Modbus-Verbindung verwendet.
Die SPS AC500-eCo wird fir die Uberwachung und Steuerung des Sys-
tems verwendet.
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Ubersicht iiber die E/A-Anschliisse der
Applikationsmakros

Die folgende Tabelle enthalt eine Ubersicht iiber die Standard E/A-Anschliisse aller
Applikationsmakros.

Eingang/|Makro
Ausgang -
ABB 3-Draht |Drehr Motorpoti [Hand/ PID- PFC AC500
Standard Umkehr Auto Regelung |Regelung, | Modbus
SPFC-
Regelung
Al Frequenz-| Frequenz- | Frequenz- |- Frequenz-|Frequenz- | Extener |Fre-
(0...10 V)| Sollwert | Sollwert | Sollwert Sollwert | Sollwert |Sollwert 1 |quenz-
(Hand) (Hand)/ |(Hand) Sollwert
Prozess- |oder
Sollwert  |Externer
(PID) Sollwert 2
(PID/PFC):
Al2 - - - - Frequenz-|Prozess- |Prozess- |-
(... Sollwert | Istwert Istwert
20 mA) (Auto)
AO Ausgangs- | Ausgangs-| Ausgangs-| Ausgangs- | Ausgangs- | Ausgangs-| Ausgangs- | Aus-
freqenz freqenz freqenz | fregenz freqenz freqenz freqenz gangs-
freqenz
DI1 Stop/Start | Start Start Stop/Start | Stop/Start | Stop/Start | Stop/Start | Stop/
(Impuls) | (vorw.) (Hand) (Hand) (Hand) Start
DI2 Vorwarts/ |Stop Start Vorwarts/ |Vorw./ Hand/PID |Hand/ Vor-
Rickwarts|(Impuls) |(rlickw.) |Ruckwarts |Ruckw. PID,PFC |warts/
(Hand) Riickwarts
DI3 Festdreh- | Vorwarts/ |Festdreh- |Frequenz- |Hand/Auto|Festdreh- |Verriege- |Fest-
zahl Ruckwarts | zahl Sollwert zahl 1 lung drehzahl
Eingang 1 Eingang 1|auf Eingang
1
Di4 Festdreh- | Festdreh- | Festdreh- | Frequenz- | Vorwarts/ |Freigabe |Verriege- |Fest-
zahl zahl zahl Sollwert  |Ruckwarts lung drehzahl
Eingang 2 |Eingang 1 |Eingang 2|ab (Auto) Eingang
2
DI5 Rampen- |Festdreh- |Rampen- |Festdreh- | Stop/Start| Stop/Start | Stop/Start | Rampen-
paar- zahl paar- zahl 1 (Auto) (PID) (PID/PFC) | paar-
Auswahl |Eingang 2 |Auswahl Auswahl
RO Stérung | Stérung |Stérung |Stérung |Storung |Stérung |PFC Stérung
(-1) (-1) (-1) (-1) (-1) (-1) (-1)
DO Stérung |Stoérung  [Stérung |[Stérung |Stérung |Stoérung |PFC- Storung
-1 -1 -1 -1 -1 -1 Regelung: | (-1
-1 -1 -1 -1 -1 -1 Stt.mmg()
SPFC-
Regelung:
PFC
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ABB Standard-Makro

Dies ist das Standard-Makro. Es bietet eine E/A-Konfiguration mit drei (3) Festdreh-
zahlen fiir allgemeine Antriebsaufgaben. Die Parameterwerte sind die Standardwerte
gemal Abschnitt Alle Parameter auf Seite 182.

Bei Verwendung abweichender Anschliisse von den unten dargestellten Standard-
Anschlissen siehe Abschnitt E/A-Klemmen auf Seite 52.

Standard E/A-Anschliisse

X1A
o 1 |SCR Steuerkabel-Schirm
‘ i '_Pi’ 2 (A Ausgangsfrequenz-Sollwert: 0...10 V
I1(.C.)'h1n(')1 ’—é .f’l_ | i 3 |GND Masse Analogeingangskreis
{ } 4 |+10V Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA
| | 5 |AI2 StandardmaRig nicht verwendet 0...10 V
max. 500 Ohm | | 6 |GND Masse Analogeingangskreis
7 |AO Ausgangsfrequenzwert: 0...20 mA
| l_ 3 8 |GND Masse Analogausgangskreis
9 |+24V Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA
10 |GND Masse fir Hilfsspannungsausgang
0 11 |DCOM |Masse Digitaleingang.
- 12]Dn Stop (0) / Start (1)
" 113[DI2|Vorwarts (0) /Riickwirts (1)
] 14 |DI3 Auswahl Festdrehzahl "
——1{15[Dl4 | Auswahl Festdrehzahl )
] 16 |DI5 Beschleunigungs- und Verzégerungsauswahl 2)
X1B
17 |ROCOM Relais-Ausgang 1
18 |RONC ﬂ Keine Storung [Storung (-1)]
®—— 19 |RONO !
20 [ DOSRC Digitalausgang, max. 100 mA
———&——21 |DOOUT 3?@; Keine Stérung [Stérung (-1)]
22 [DOGND

1) Siehe Parametergruppe 12
KONSTANTDREHZAHL

20= Rampenzeiten geman Einstellungen von

Par. 2202 und 2203.

1 = Rampenzeiten gemaR Einstellungen von

Par. 2205 und 2206.

Drehzahl 1 (1202 FESTDREHZ 1) | 3) 360 Grad-Erdung unter einer Kabelschelle.

Anzugsmoment: 0,4 Nm (3,5 Ibf-in).

DI3 [DI4 |Betrieb (Parameter)

0 |0 |Drehzahlsollwert durch Al1

1 0

0 |1 Drehzahl 2 (1203 FESTDREHZ 2)
1 1 Drehzahl 3 (1204 FESTDREHZ 3)
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3-Draht-Makro

Dieses Makro wird verwendet, wenn der Antrieb mit Drucktasten gesteuert wird. Es
bietet drei Festdrehzahlen. Zur Aktivierung des Makros muss der Wert von Para-
meter 9902 APPLIK MAKRO auf 2 (3-DRAHT) gesetzt werden.

Standardeinstellwerte der Parameter siehe Abschnitt Standard-Einstellwerte der
verschiedenen Makros auf Seite 169. Bei Verwendung abweichender Anschliisse von den
unten dargestellten Standard-Anschlissen siehe Abschnitt E/A-Klemmen auf Seite 52.

Hinweis:Wenn der Stop-Eingang (DI2) deaktiviert ist (kein Signal), sind die Start- und
Stop-Tasten des Bedienpanels nicht wirksam.

Standard E/A-Anschliisse

X1A
1 |SCR Steuerkabel-Schirm
‘ 'I‘I__Fi’ 2 |AM Ausgangsfrequenz-Sollwert: 0...10 V
|1<Oh1rg ’—é ('l_ | 1 3 |GND Masse Analogeingangskreis
1 4 |[+10V Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA
| | 5 |AI2 StandardmaRig nicht verwendet 0...10 V
max. 500 Ohm | | 6 |GND Masse Analogeingangskreis
B 7 |AO Ausgangsfrequenzwert: 0...20 mA
27 8 |GND Masse Analogausgangskreis
9 |+24V Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA
O 10 |GND Masse flr Hilfsspannungsausgang
L 11 IDCOM |Masse Digitaleingang.

]
|

DI1 Start (Impuls 47)

elo—13|DI2 Stop (Impuls 1)
" 112|DI3 |Vorwirts (0) /Riickwérts (1)
- 115|DI4 Auswahl Festdrehzahl )
L~ [16|DI5  |Auswahl Festdrehzahl V
X1B
17 |[ROCOM Relais-Ausgang 1

18 |[RONC Q Keine Storung [Storung (-1)]
& 19 |RONO [

20 |DOSRC Digitalausgang, max. 100 mA
& 21 IDOOUT 3?42 Keine Storung [Storung (-1)]
22 [ DOGND

1) Siehe Parametergruppe 712 2) 360 Grad-Erdung unter einer Kabelschelle.
KONSTANTDREHZAHL Anzugsmoment: 0,4 Nm (3,5 Ibf-in).

DI3 |DI4 |Betrieb (Parameter)

0 |0 |Drehzahlsollwert durch Al1

1 |0 |Drehzahl 1 (1202 FESTDREHZ 1)

0 |1 Drehzahl 2 (1203 FESTDREHZ 2)

1 1 Drehzahl 3 (1204 FESTDREHZ 3)
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Makro Drehrichtungsumkehr

Dieses Makro stellt eine E/A-Konfiguration zur Verfligung, die an eine Folge von DI-
Steuersignalen beim Wechsel der Drehrichtung des Motors angepasst ist. Zur
Aktivierung des Makros muss der Wert von Parameter 9902 APPLIK MAKRO auf

3 (DREHR UMKEHR) GESETZT WERDEN.

Standardeinstellwerte der Parameter siehe Abschnitt Standard-Einstellwerte der
verschiedenen Makros auf Seite 169. Bei Verwendung abweichender Anschlisse
von den unten dargestellten Standard-Anschliissen siehe Abschnitt E/A-Klemmen
auf Seite 52.

Standard E/A-Anschliisse

X1A
1 |SCR Steuerkabel-Schirm
‘ ',.'__Pi’ 2 |A1 Ausgangsfrequenz-Sollwert: 0...10 V
l1<Oh1n2 ’—é ,f'l_ | 1 3 |GND Masse Analogeingangskreis
£ f 4 |+10V Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA
| | 5 |AI2 StandardmaRig nicht verwendet 0...10 V
max. 500 Ohm | | 6 |GND Masse Analogeingangskreis
7 |AO Ausgangsfrequenzwert: 0...20 mA
| |= 3 8 |GND Masse Analogausgangskreis
9 |+24V Hilfsspannungsausgang: +24 VV DC, max. 200 mA
10 |GND Masse flr Hilfsspannungsausgang
- 11 |DCOM |Masse Digitaleingang.
g 12 (D1 Start vorwarts: Wenn DI1 = DI2, stoppt der Antrieb.
" —{13|DI2_|Start riickwarts
— —1{14|DI3__|Auswahl Festdrehzahl !
g 15 |Dl4 Auswahl Festdrehzahl "
] 16 |DI5 Beschleunigungs- und Verzégerungsauswahl 2)
X1B
17 |ROCOM Relais-Ausgang 1
18 |RONC ﬂ Keine Storung [Storung (-1)]
&—19|RONO
20 |DOSRC Digitalausgang, max. 100 mA
—&—21 |DOOUT 3‘?42 Keine Stérung [Stérung (-1)]
22 [ DOGND

2)

") Siehe Parametergruppe 712 0 = Rampenzeiten gemaf Einstellungen von

KONSTANTDREHZAHL Par. 2202 und 2203.
DI3 |DI4 |Betrieb (Parameter) 1 = Rampenzeiten gemaB Einstellungen von
0 |0 |Drehzahlsollwert durch Al1 Par. 2205 und 2206.
1 |0 |Drehzahl 1 (7202 FESTDREHZ 1)|  3) 360 Grad-Erdung unter einer Kabelschelle.
0 1 Drehzahl 2 (1203 FESTDREHZ 2) . y
1 |1 |Drehzahi 3 (1204 FESTDREHZ 3| *nzugsmoment: 0.4 Nm (3,5 IbFin.)
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Makro Motorpoti

Dieses Makro ist eine kostenglinstige Schnittstelle fur speicherprogrammierbare
Steuerungen, die die Drehzahl (Ausgangsfrequenz) des Antriebs nur mit Hilfe von
Digitalsignalen andern. Zur Aktivierung des Makros muss der Wert von Parameter
9902 APPLIK MAKRO auf 4 (MOTORPOT/) GESETZT WERDEN.

Standardeinstellwerte der Parameter siehe Abschnitt Standard-Einstellwerte der
verschiedenen Makros auf Seite 169. Bei Verwendung abweichender Anschlisse
von den unten dargestellten Standard-Anschliissen siehe Abschnitt E/A-Klemmen
auf Seite 52.

Standard E/A-Anschliisse

X1A
1 |SCR Steuerkabel-Schirm
2 |A1 StandardmaRig nicht verwendet 0...10 V
3 |GND Masse Analogeingangskreis
4 |[+10V Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA
5 |AI2 StandardmaRig nicht verwendet 0...10 V
max. 500 Ohm 6 |GND Masse Analogeingangskreis
I 7 |AO Ausgangsfrequenzwert: 0...20 mA
! 2 8 |GND Masse Analogausgangskreis
9 |+24V Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA
10 |GND Masse flr Hilfsspannungsausgang
- 11 IDCOM |Masse Digitaleingang.
- T12|DI Stop (0) / Start (1)
113 D12 Vorwarts (0) /Riickwirts (1)
e 14 |DI3 Ausgangsfrequenz-Sollwert auf
e 15 |Dl4 Ausgangsfrequenz-Sollwert ab N
] 16 |DI5 Festdrehzahl 1: Parameter 1202 FESTDREHZ 1
X1B
17 |[ROCOM Relais-Ausgang 1
18 |RONC ﬂ Keine Stérung [Stoérung (-1)]
®—19|RONO
20 |DOSRC Digitalausgang, max. 100 mA
& 21 |DOOUT 3?42 Keine Stérung [Storung (-1)]
22 [ DOGND
") Sind sowohl DI3 als auch DI4 aktiviert oder Der aktuelle Ausgangsfrequenz-Sollwert
deaktiviert, bleibt der Ausgangsfrequenz- wird beim Stopp und beim Abschalten
Sollwert unverandert. gespeichert.

2) 360 Grad-Erdung unter einer Kabelschelle.

Anzugsmoment: 0,4 Nm (3,5 Ibf-in).
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Makro Hand/Auto

Dieses Makro kann verwendet werden, wenn ein Umschalten zwischen zwei externen
Steuerungsgeraten erforderlich ist. Zur Aktivierung des Makros muss der Wert von
Parameter 9902 APPLIK MAKRO auf 5 (HAND/AUTO) GESETZT WERDEN.

Standardeinstellwerte der Parameter sieche Abschnitt Standard-Einstellwerte der
verschiedenen Makros auf Seite 169. Bei Verwendung abweichender Anschliisse von den
unten dargestellten Standard-Anschlissen siehe Abschnitt E/A-Klemmen auf Seite 52.

Hinweis: Parameter 2108 START SPERRE muss in der Standardeinstellung 0 (OFF)

VERBLEIBEN.

Standard E/A-Anschliisse

X1A
. — 1 |SCR Steuerkabel-Schirm
— =2 Al Ausgangsfrequenz-Sollwert (Hand): 0...10 V
l1<Oh1n2 ’_é P | | 3 |GND Masse Analogeingangskreis
[ | 4 |+10V Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA
’—®= ."l_ i | 5 |AI2 Ausgangsfrequenz-Sollwert (Auto): 0...20 mA 2
max. 500 Ohm § | 6 |GND Masse Analogeingangskreis
%; 7 |AO Ausgangsfrequenzwert: 0...20 mA
7 8 |GND Masse Analogausgangskreis
9 |+24V Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA
10 |GND Masse flr Hilfsspannungsausgang
- 11 |DCOM |Masse Digitaleingang.
- 12|11 Stop (0) / Start (1) (Hand)
- 113[DI2 | Vorwiirts (0) / Riickwérts (1) (Hand)
e 14 |DI3 Hand (0) / Auto (1) Steuerungsauswahl
] 15|DI4 Vorwirts (0) / Riickwarts (1) (Auto)
] 16 |DI5 Stop (0) / Start (1) (Auto)
X1B
17 |ROCOM Relais-Ausgang 1
18 |RONC ﬂ Keine Stérung [Stérung (-1)]
&—19|RONO
20 |DOSRC Digitalausgang, max. 100 mA
———&——21 |DOOUT E_Fdz Keine Stérung [Stérung (-1)]
22 [DOGND

) 360 Grad-Erdung unter einer Kabelschelle.

2) Die Signalquelle muss extern mit Spannung

versorgt werden. Siehe Hersteller-
Anweisungen. Beispiel eines Anschlusses
eines Zweileiter-Sensors siehe Seite 54.

Anzugsmoment: 0,4 Nm (3,5 Ibf-in).
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Makro PID-Regelung

Dieses Makro ist fir den Einsatz in verschiedenen Systemen mit geschlossenem
Regelkreis vorgesehen, zum Beispiel Druckregelung, Durchflussregelung usw. Die
Regelcharakteristik kann auch auf Drehzahlregelung mit Verwendung eines Digi-
taleingangs umgeschaltet werden. Zur Aktivierung des Makros muss der Wert von
Parameter 9902 APPLIK MAKRO auf 6 (PID-REGLER) GESETZT WERDEN.

Standardeinstellwerte der Parameter siehe Abschnitt Standard-Einstellwerte der
verschiedenen Makros auf Seite 169. Bei Verwendung abweichender Anschllisse von den
unten dargestellten Standard-Anschliissen siehe Abschnitt E/A-Klemmen auf Seite 52.

Hinweis: Parameter 2708 START SPERRE muss in der Standardeinstellung 0 (OFF)
VERBLEIBEN.

Standard E/A-Anschliisse

X1A
1 |SCR Steuerkabel-Schirm
‘ ’.'__Pl’ 2 |A Ausgangsfrequenz-Sollwert (Hand) / Prozess-
|1<Oh1rg ,—I‘l: o | | 3 |GND Masse Analogeingangskreis
[ 4 [+10V Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA
F@; e | 5 [AI2 Prozess-Istwert: 4...20 mA 9
max. 500 Ohm 4 | | 6 |GND Masse Analogeingangskreis
7 |AO Ausgangsfrequenzwert: 0...20 mA
@@; 8 [GND Masse Analogausgangskreis
9 |+24V Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA
10 |GND Masse flr Hilfsspannungsausgang
0] 11 |[DCOM |Masse Digitaleingang.
12D Stop (0) / Start (1) (Hand)
L __13[DI2 Hand (0) / PID (1) Steuerungsauswahl)
g DI3 Festdrehzahl 1: Parameter 1202 FESTDREHZ 1.
L ~__[15[Di4 Freigabe
L ~"_[16|DI5 Stop (0) / Start (1) (PID)
X1B
17 |[ROCOM Relais-Ausgang 1
18 |[RONC Q Keine Storung [Storung (-1)]
&@——19 |[RONO
20 |DOSRC Digitalausgang, max. 100 mA
X 21 |DOOUT 3?42 Keine Stérung [Stérung (-1)]

22 [ DOGND

") Hand:0...10 V -> Ausgangsfrequenz- %) Die Signalquelle muss extern mit Spannung
Sollwert. versorgt werden. Siehe Hersteller-
PID: 0...10 V->0...100% PID-Sollwert. Anweisungen. Beispiel eines Anschlusses

2) 360 Grad-Erdung unter einer Kabelschelle. eines Zweileiter-Sensors siehe Seite 54.

Anzugsmoment: 0,4 Nm (3,5 Ibf-in).
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Makro PFC-Regelung

Dieses Makro enthalt Parametereinstellungen fur Pumpen- und Lifteranwendungen
(PFC). Zur Aktivierung des Makros muss der Wert von Parameter 9902 APPLIK
MAKRO auf 7 (PFC REGLER) gesetzt werden.

Standardeinstellwerte der Parameter siehe Abschnitt Standard-Einstellwerte der
verschiedenen Makros auf Seite 169. Bei Verwendung abweichender Anschliisse
von den unten dargestellten Standard-Anschlissen siehe Abschnitt E/A-Klemmen
auf Seite 52.

Hinweis: Parameter 2108 START SPERRE muss in der Standardeinstellung 0 (OFF)
verbleiben.

Standard E/A-Anschliisse

X1A
. P 1 |SCR Steuerkabel-Schirm
— I 2 |A Externer Sollwert 1 (Hand) / Externer Sollwert 2
l1<Oh1n2 ’_rl_ﬁ o | | 3 |GND Masse Analogeingangskreis
[ | 4 |+10V Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA
’—CD= ~— 5 |AI2 Prozess-Istwert: 4...20 mA 3
¢ | I 6 |Masse |Masse Analogeingangskreis
%-7 AO Ausgangsfrequenzwert: 0...20 mA
2> 18 |Masse [Masse Analogausgangskreis

9 |+24V Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA
10 |Masse |Masse fir Hilfsspannungsausgang
- 11 |DCOM |Masse Digitaleingang.

- 12]pn Stop (0) / Start (1) (Hand)
g 13 |DI2 Hand (0) / PID/PFC (1) Steuerungsauswahl
- 14 |DI3 Verriegelung: Deaktivierung stoppt den
] 15 |Dl4 Verriegelung: Deaktivierung stoppt den
] 16 |DI5 Stop (0) / Start (1) (PID/PFC)

X1B

17 |[ROCOM Relais-Ausgang 1

18 |RONC ﬂ PFC

®—19 |[RONO
20 |DOSRC Digitalausgang, max. 100 mA
———&——21 |DOOUT E_Fdz Keine Stérung [St6rung (-1)]

22 |DOGND

) Hand: 0...10 V ->0...50 Hz. %) Die Signalquelle muss extern mit Spannung
PID/PFC:0...10 V ->0...100% PID-Sollwert. versorgt werden. Siehe Hersteller-Anwei-

sungen. Beispiel eines Anschlusses eines

Zweileiter-Sensors siehe Seite 54.

2) 360 Grad-Erdung unter einer Kabelschelle.

Anzugsmoment: 0,4 Nm (3,5 Ibf-in).
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SPFC control macro

Dieses Makro enthalt Parametereinstellungen fir Pumpen- und Lifteranwendungen
(SPFC) mit einer Sanftanlauf-Funktion. Zur Aktivierung des Makros muss der Wert
von Parameter 9902 APPLIK MAKRO auf 15 (SPFC CONTROL) gesetzt werden.

Standardeinstellwerte der Parameter siehe Abschnitt Standard-Einstellwerte der
verschiedenen Makros auf Seite 169. Bei Verwendung abweichender Anschliisse
von den unten dargestellten Standard-Anschlissen siehe Abschnitt E/A-Klemmen
auf Seite 52.

Hinweis: Parameter 2708 START SPERRE muss in der Standardeinstellung 0 (OFF)
verbleiben.

Standard E/A-Anschliisse

X1A
. s 1 |SCR Steuerkabel-Schirm
— f 2 |A1 Externer Sollwert 1 (Hand) / Externer Sollwert 2
|1<6h1n(: ’_‘—lj - | I 3 |Masse |Masse Analogeingangskreis
I | 4 |+10V Referenzspannung: +10 V DC, max. 10 mA
’—(D> A |5 A= Prozess-Istwert: 4...20 mA %)
) | 6 |Masse |Masse Analogeingangskreis
%ﬁ‘:-? AO Ausgangsfrequenzwert: 0...20 mA
25 18 |Masse [Masse Analogausgangskreis
9 |+24V Hilfsspannungsausgang: +24 V DC, max. 200 mA
10 (Masse |Masse fir Hilfsspannungsausgang
- 11 IDCOM |Masse Digitaleingang
-—"_[12 DI Stop (0) / Start (1) (Hand)
e 13 |DI2 Hand (0) / PID/PFC (1) Steuerungsauswahl
] 14 |DI3 Verriegelung: Deaktivierung stoppt den
g 15 |Dl4 Verriegelung: Deaktivierung stoppt den
] 16 |DI5 Stop (0) / Start (1) (PID/PFC)
X1B
17 |[ROCOM Relais-Ausgang 1
18 |[RONC Q PFC
& 19 |[RONO
20 [ DOSRC Digitalausgang, max. 100 mA
®—21 |DOOUT 3?@; PFC
22 [DOGND
Y Hand:  0...10V->0...50 Hz. 3) Die Signalquelle muss extern mit Spannung
PID/PFC:0...10 V -> 0...100% PID-Sollwert. versorgt werden. Siehe Hersteller-
2) 360 Grad-Erdung unter einer Kabelschelle. Anweisungen. Beispiel eines Anschlusses

eines Zweileiter-Sensors siehe Seite 54.
Anzugsmoment: 0,4 Nm (3,5 Ibf-in).
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Benutzermakros

Zusatzlich zu den Standard-Applikationsmakros kénnen zwei Benutzermakros erstellt
werden. Mit dem Benutzermakro kann der Benutzer die Parametereinstellungen, d.h.
die Parameter-Einstellungen einschlieRlich Gruppe 99 DATEN im Permanentspei-
cher ablegen und die Daten zu einem spateren Zeitpunkt wieder aufrufen. Der Panel-
Sollwert wird auch gespeichert, wenn das Makro im Modus Lokalsteuerung gespei-
chert und wieder aufgerufen wird. Die Einstellung bei Fernsteuerung wird im Benut-
zermakro gespeichert, nicht jedoch die der Lokalsteuerung.

In den folgenden Schritten wird das Erstellen und Aufrufen von Benutzermakro 1
beschrieben. Die Vorgehensweise ist flir Benutzermakro 2 identisch, nur die Werte
fir Parameter 9902 unterscheiden sich.

Erstellen von Benutzermakro 1:

» Alle Parameter einstellen.

» Die Parametereinstellungen im Permanentspeicher ablegen; hierzu Parameter
9902 auf -1 (NUTZER1SPEIC) setzen.

MEN
SICHERN ENTER

U
* Mit Taste (Komfort-Bedienpanel) oder N (Basis-Bedienpanel)die Para-

meter speichern.

Aufrufen von Benutzermakro 1:
» Parameter 9902 auf 0 (NUTZER1LADEN) setzen.

MENU
SICHERN ENTER

* Mit Taste N (Komfort-Bedienpanel) oderﬁ(Basis-BedienpaneI)das
Benutzermakro laden.

Das Benutzermakro kann auch (ber Digitaleingange aktiviert werden (siehe Parame-
ter 1605).

Hinweis: Durch das Laden des Benutzermakros werden die Parametereinstellungen,
einschlief3lich Gruppe 99 DATEN, wiederhergestellt. Prifen Sie, ob die Einstellungen
zum verwendeten Motor passen.

Hinweis: Mit Benutzermakros kann zum Beispiel ein Frequenzumrichter zwei unter-
schiedliche Motoren antreiben, ohne die Motor-Parameter neu einstellen zu miissen,
wenn der Motor gewechselt wird. Der Benutzer muss fur jeden Motor nur einmal die
Einstellungen vornehmen und dann die Daten als zwei motorenspezifische Benutzer-
makros speichern. Wenn der Motor gewechselt wird, muss nur das zum Motor geho-
rende Benutzermakro geladen werden und der Frequenzumrichter ist betriebsbereit.
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Makro AC500 Modbus

Das Applikationsmakro AC500 Modbus konfiguriert die Kommunikations- und
Regelungsparameter des Frequenzumrichters ACS310. Das Makro steht fir ACS310
Frequenzumrichter ab Version 4.050 des Firmware-Handbuchs zur Verfiigung. Um das
Makro zu aktivieren, wird Parameter 9902 APPLIK MAKRO auf AC500 MODBUS
gesetzt.

SPS AC500-eCo

Modbus

FMBA-01

Frequenzumrichte

Frequenzumrichter

Andere
Gerate

E/A-Klemmen 23...26

Datenfluss
-¢— Steuerwort (CW) ——
-€«— Sollwerte ————
Prozess-E/A

Statuswort (SW)  —m | (yjjisch)
Istwerte —

-

Parameter RIW

Anforderungen/Antworten Wartungsmeldungen

(azyklisch)

Die Standardwerte des Applikationsmakros AC500 Modbus fiir die Antriebsparameter
entsprechen dem ABB Standardmakro (Parameter 9902, Wert 1 (AC500 MODBUS),
siehe Abschnitt ABB Standard-Makro auf Seite 108) mit Ausnahme der folgenden
Unterschiede:

Parameter Standardwert
1001  EXT1 COMMANDS 10 (KOMM)

1102  EXT1/EXT2 AUSW 8 (KOMM)

1103  AUSW.EXT SOLLW 1 8 (KOMM)

1604  FEHL QUIT AUSW 8 (KOMM)

2201  BE/VERZ 1/2 AUSW 0 (KEINE AUSW)
3018 COMM FAULT FUNC 1 (FEHLER)
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Parameter Standardwert
5302 EFB STATIONS ID 2

5303 EFBBAUD RATE 192 (19.2 kbit/s)
5304 EFBPARITY 1 (8NONET)

5305 EFB CTRL PROFIL 2 (ABB DRV FULL)
5310 EFBPAR 10 101

5311  EFBPAR 11 303

5312 EFBPAR 12 305

Hinweis: Die standardmafige Slave-Adresse des Frequenzumrichters ist 2
(Parameter 56302 EFB STATIONS ID); wenn aber mehrere Umrichter verwendet
werden, bendtigt jeder Umrichter eine eindeutige Adresse.
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Programm-Merkmale

Inhalt dieses Kapitels

In diesem Kapitel werden Leistungsumfang und Merkmale des Regelungprogramms
beschrieben. Zu jedem Programmschritt gibt es eine Liste der relevanten Einstell-
moglichkeiten, Istwertsignale sowie Stérungs- und Warnmeldungen.

Start-Up-Assistent

Einleitung

Der Inbetriebnahme-Assistent (erfordert das Komfort-Bedienpanel) fihrt den Benut-
zer durch den Inbetriebnahmevorgang, und er liefert Hilfestellung bei der Eingabe der
erforderlichen Daten (Parameterwerte) in den Frequenzumrichter. Der Assistent pruft
dabei, ob die eingegebenen Daten zulassig sind, d.h. im zulassigen Wertebereich lie-
gen.

Der Start-Up-Assistent ist in verschiedene Assistenten unterteilt, jeder einzelne ist fur
die Spezifikation eines bestimmten Parametersatzes zusténdig. Beim ersten Start
des Frequenzumrichters wird automatisch als erste Aufgabe des Assistenten die Ein-
stellung der gewlinschten Sprache vorgeschlagen. Sie kdnnen entweder nacheinan-
der, wie vom Start-Up-Assistenten vorgeschlagen, oder einzeln aufgerufen werden.
Der Benutzer kann die Antriebs-Parameter aber auch auf konventionelle Weise ein-
stellen.

Siehe Abschnitt Assistenten-Modus auf Seite 94 wie der Start-Up-Assistent oder die
anderen Assistenten gestartet werden.
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Die Standardreihenfolge der Einstellaufgaben

Abhangig davon, welches Applikationsmakro eingestellt ist (Parameter 9902 APPLIK
MAKRO), schlagt der Start-Up-Assistent die Reihenfolge der Aufgaben vor. Die Ein-
stellaufgaben sind in der folgenden Tabelle angegeben.

Auswahl der Standardeinstellungen
Applikationsmakros
AC500 MODBUS Auswahl der Sprache, Motor-Setup, Applikation, Optionsmodule,

Drehzahlregelung EXT1, Drehzahiregelung EXT2, Start/Stop-
Steuerung, Timer-Funktionen, Antriebsschutz, Ausgangssignale

3-DRAHT Auswahl der Sprache, Motor-Setup, Applikation, Optionsmodule,
Drehzahlregelung EXT1, Drehzahlregelung EXT2, Start/Stop-
Steuerung, Timer-Funktionen, Antriebsschutz, Ausgangssignale

DREHR UMKEHR Auswahl der Sprache, Motor-Setup, Applikation, Optionsmodule,
Drehzahlregelung EXT1, Drehzahiregelung EXT2, Start/Stop-
Steuerung, Timer-Funktionen, Antriebsschutz, Ausgangssignale

MOTORPOTI Auswahl der Sprache, Motor-Setup, Applikation, Optionsmodule,
Drehzahlregelung EXT1, Drehzahiregelung EXT2, Start/Stop-
Steuerung, Timer-Funktionen, Antriebsschutz, Ausgangssignale

HAND/AUTO Auswahl der Sprache, Motor-Setup, Applikation, Optionsmodule,
Drehzahlregelung EXT1, Drehzahlregelung EXT2, Start/Stop-
Steuerung, Timer-Funktionen, Antriebsschutz, Ausgangssignale

PID-REGLER Auswahl der Sprache, Motor-Setup, Applikation, Optionsmodule,
PID-Regelung, Drehzahlregelung EXT2, Start/Stop-Steuerung,
Timer-Funktionen, Antriebsschutz, Ausgangssignale

PFC REGLER Auswahl der Sprache, Motor-Setup, Applikation, Optionsmodule,
Drehzahlregelung EXT1, Drehzahiregelung EXT2, Start/Stop-
Steuerung, Timer-Funktionen, Antriebsschutz, Ausgangssignale

SPFC CONTROL Auswahl der Sprache, Motor-Setup, Applikation, Optionsmodule,
Drehzahlregelung EXT1, Drehzahlregelung EXT2, Start/Stop-
Steuerung, Timer-Funktionen, Antriebsschutz, Ausgangssignale

AC500 MODBUS Auswahl der Sprache, Motor-Setup, Applikation, Optionsmodule,
Drehzahlregelung EXT1, Drehzahiregelung EXT2, Start/Stop-
Steuerung, Timer-Funktionen, Antriebsschutz, Ausgangssignale
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Liste der Aufgaben und die einstellbaren Antriebsparameter

Abhangig davon, welches Applikationsmakro eingestellt ist (Parameter 9902 APPLIK
MAKRO), schlagt der Start--Up-Assistent die Reihenfolge der Aufgaben vor.

Name Beschreibung Einzustellende
Parameter

Auswahl der Auswahl der Sprache 9901

Sprache

Motor Set-up Eingabe der Motordaten 9905...9909

Applikationen

Auswahl des Applikationsmakros

9902, zum Makro
gehorende Parameter

Optionsmodule

Aktivierung der Optionsmodule

Gruppe 35 MOT TEMP
MESS, Gruppe 52
STANDARD MODBUS
9802

Drehzahl Steuer
EXT1

Wahlt die Signalquelle fiir den
Drehzahlsollwert (Ausgangsfrequenz) aus

(Bei Verwendung von Analogeingang Al1:
Einstellung Analogeingang Al1: Grenzen,
Skalierung, Invertierung)

1103

(7301...1303, 3001)

Einstellung der Sollwert-Grenzen 1104, 1105
Frequenzgrenzen einstellen 2007, 2008
Einstellung der Beschleunigungs- und 2202, 2203
Verzdgerungszeiten

Drehzahl Steuer Wahlt die Signalquelle fiir den 1106

EXT2

Drehzahlsollwert (Ausgangsfrequenz) aus

(Bei Verwendung von Analogeingang Al1:
Einstellung Analogeingang Al1: Grenzen,
Skalierung, Invertierung)

(7301...1303, 3001)

Einstellung der Sollwert-Grenzen 1107, 1108
PID Regelung Wahlt die Signalquelle fir den Prozess- 1106
Sollwert aus
(Bei Verwendung von Analogeingang Al1: |(7307...1303, 3007)
Einstellung Analogeingang Al1: Grenzen,
Skalierung, Invertierung)
Einstellung der Sollwert-Grenzen 1107, 1108
Einstellung der Drehzahl-Grenzen 2007, 2008
(Sollwert)
Einstellung der Signalquelle und der 4016, 4018, 4019
Grenzen fur den Prozess-Istwert
Start/Stop Steuerung |Wahit die Signalquelle fir die Start- und 1001, 1002
Stopp-Signale der beiden externen
Steuerplatze EXT1 und EXT2 aus
Wahl zwischen EXT1 und EXT2 1102
Einstellungen fir die 1003
Drehrichtungssteuerung
Definiert die Start- und Stopp-Modi 2101...2103
Wahlt die Verwendung des Freigabe- 1601
signals aus
Schutzfunktionen Stromgrenzen einstellen 2003
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Name Beschreibung Einzustellende
Parameter
Ausgangs Signale |Auswahl der Uber Relaisausgang RO1 Gruppe 14 .
angezeigten Signale und, wenn das RELAISAUSGANGE
Relaisausgang-Erweiterungsmodul MREL
verwendet wird, RO2...RO4.
Wahlt die mit Analogausgang AO Gruppe 15 .
angezeigten Signale aus ANALOGAUSGANGE

Einstellung von Minimum, Maximum,
Skalierung und Invertierung

Timer Funktionen

Einstellungen der Timer-Funktionen

Wahlt die Signalquelle fur die Timer-Start-
und Stop-Signale der beiden externen
Steuerplatze, EXT1 und EXT2, aus

Auswahl der Timer-EXT1/EXT2 Steuerung
Aktivierung der Timer-Festdrehzahl 1

Auswahl des uber Relaisausgang RO1
angezeigten Timer-Funktionsstatus und,
wenn das Relaisausgang-Erweiterungs-
modul MREL verwendet wird, RO2...RO4.

Auswahl des Timer gesteuerten PID1
Parametersatzes 1/2

Auswahl zwischen unterschiedlichen
internen (konstanten) Sollwerten fir die
PID-Regelung (PID1 Parametersatz 1)

Auswahl zwischen unterschiedlichen
internen (konstanten) Sollwerten fir die
PID-Regelung (PID1 Parametersatz 2)

Auswahl der timergesteuerten
Autowechsel-Funktion

Gruppe 36 TIMER
FUNKTION

1001, 1002

1102
1201
1401...1403, 1410

4027

4039

4139

8126
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Die Bedienpanel-Anzeigen bei Verwendung des Assistenten

Der Start-Up-Assistent verfligt iber zwei Arten von Anzeigen: Hauptanzeigen und
Informationsanzeigen. Mit den Hauptanzeigen wird der Benutzer zur Eingabe von
Informationen oder zur Beantwortung einer Frage aufgefordert. Der Assistent fuhrt
durch die Hauptanzeigen. Die Informationsanzeigen enthalten Hilfetexte zu den
Hauptanzeigen. In der folgenden Abbildung werden beide Anzeigetypen beispielhaft
dargestellt und ihr Inhalt erlautert.

Hauptanzeige Informationsanzeige
REM T PAR ANDERN LOC WHILFE
Einstellungen genau
1 9905 MOTOR NENNSPG wie aug Motorschild
angegeben.,
2 220 \ Be%J gnscmuss an
mehrere Motoren
ABBRUCHI 00:00 [STCHERN ZURUCK ] 00:00 |
1 | Parameter Hilfetext ...
2 | Eingabefeld fir Wert ... Fortsetzung des Hilfetexts

Lokale Steuerung und externe Steuerung

Der Frequenzumrichter kann Start-, Stop- und Drehrichtungsbefehle und Sollwerte
vom Bedienpanel oder tber die digitalen und analogen Eingdnge empfangen. Der
Integrierte Feldbus ermdglicht die Steuerung uber einen offenen Feldbusanschluss.
Die Steuerung des Frequenzumrichters kann auch tber einen mit DriveWindow Light
ausgestatteten PC erfolgen.

Lokalsteuerung Frequenzumrichter Externe Steuerung

”

- |
o &

-

Bedienpanel
oder — — Integrierter Feldbus
PC-Tool (Modbus RTU*)

EIA-485

Standard-E/A

* Mit dem Ethernet-Adaptermodul SREA ist es moglich, Modbus TCP/IP im Verbund mit
dem Ethernet zu verwenden. Weitere Informationen sieche SREA-01 Ethernet adapter
module user’s manual (3AUA0000042896 [Englisch]).
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Lokalsteuerung

Die Steuerbefehle werden Uber die Tasten des Bedienpanels gegeben, wenn sich der
Frequenzumrichter in der Betriebsart Lokale Steuerung befindet. LOC zeigt auf der
Bedienpanelanzeige die Einstellung auf Lokalsteuerung an.

Komfort-Bedienpanel Basis-Bedienpanel
LoC
49.1 Hz Loc 4 9 1
0.5 A L
10.7 % OUTPUT FWD
DREHRTG| 00:00 [ MENU _

Das Bedienpanel hat bei Lokalsteuerung immer Vorrang vor externen Steuersignal-
quellen.

Externe Steuerung

Wenn sich der Frequenzumrichter im Modus externe Steuerung befindet, werden die
Befehle Gber die Standard-E/A-Anschliisse (digitale und analoge Eingange) und/oder
die Feldbus-Schnittstelle gegeben. AuRerdem ist es moglich, das Bedienpanel als
Signalquelle fir die externe Steuerung einzustellen.

Die externe Steuerung wird durch REM auf der Bedienpanelanzeige angezeigt.

Komfort-Bedienpanel Basis-Bedienpanel
REM JU
4(9) - ]5' Hz REM 4 1 Hz
.2 A .
10.7 % OUTPUT FWD
DIR | 00:00 [ MENU

Der Benutzer kann als Sendeadressen fir die Steuersignale zwei externe Steuer-
platze, EXT1 oder EXT2 einstellen. Es ist immer nur ein Steuerplatz aktiv, abhangig
von der Benutzereinstellung. Diese Funktion arbeitet mit einer Aktualisierungszeit
von 2 ms.

Einstellungen

Taste Zusatzliche Informationen

LOC/REM Wahl zwischen lokaler und externer Steuerung (Fernsteuerung)
Parameter

1102 Wahl zwischen EXT1 und EXT2

1001/1002 Start, Stopp, Drehrichtungsquelle fir EXT1/EXT2
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Taste Zusatzliche Informationen
LOC/REM Wahl zwischen lokaler und externer Steuerung (Fernsteuerung)
Parameter
1103/1106 Sollwertquelle flir EXT1/EXT2
Diagnose
Istwertsignale Zusatzliche Informationen
0111/0112 EXT1/EXT2 Sollwert

Blockschaltbild: Start, Stopp, Drehrichtungsquelle fiir EXT1

In der folgenden Abbildung sind die Parameter zur Auswahl der Schnittstelle fur Start,
Stopp und Drehrichtung fiir den externen Steuerplatz EXT1 dargestellt.

Auswahl
DI D(1
: Di5 EXT1
DI5 C\ - SiarvStop/
Feldbus-Auswahl rehrichtung
Siehe Kapitel KOMM
Integrierter Feldbus —— Feldbus-Steuerung
mit dem integrierten 1001
Feldbus auf Seite
303.
Bedienpanel KEYPAD
Timer-Funktion TIMER1 FKT...4

Blockschaltbild: Sollwertquelle fur EXT1

In der folgenden Abbildung sind die Parameter zur Auswahl der Schnittstelle fiir den
Drehzahl-Sollwert des externen Steuerplatzes EXT1 dargestellt.

Auswahl
Al1 —_i Al1, Al2, DI3, DI4, DI5
.
B:i Feldbus-Auswahl 6 s%ﬂl\em(Hz
DIs Siehe Kapitel /Upm)
Feldbus-Steuerung KOMM
Integrierter Feldbus  —— mit dem integrierten 703
(Embedded fieldbus) Feldbus auf Seite
303.
’ FREQ EING
Frequenzeingang
TASTATUR

Bedienpanel
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Sollwerttypen und Verarbeitung

Der Frequenzumrichter ist in der Lage, eine Vielzahl von Sollwerten zusatzlich zu den
konventionellen analogen Eingangssignalen und Eingaben vom Bedienpanel zu ver-
arbeiten.

» Der Antriebs-Sollwert kann mit zwei Digitaleingdngen vorgegeben werden: Der
eine Digitaleingang erhdht die Drehzahl, der andere vermindert sie.

* Der Frequenzumrichter kann mit Hilfe mathematischer Funktionen aus zwei Ana-
logeingangssignalen einen Sollwert bilden: Addition, Subtraktion, Multiplikation
und Division.

* Der Frequenzumrichter kann mit Hilfe mathematischer Funktionen aus einem
analogen Eingangssignal und einem uber die serielle Kommunikationsschnitt-
stelle empfangenen Signal einen Sollwert bilden: Addition und Multiplikation.

* Der Antriebs-Sollwert kann mit einem Frequenzeingang vorgegeben werden.

Der externe Sollwert kann so skaliert werden, dass der Minimal- und der Maximalwert
des Signals einer anderen Drehzahl als den Grenzwerten fir die Mindest- und die
Hochstdrehzahl entsprechen.

Einstellungen

Parameter Zusatzliche Informationen

Gruppe 11 SOLLWERTAUSWAHL Externe Sollwertquelle, Typ und Skalierung

Gruppe 20 GRENZEN Betriebsgrenzen

Gruppe 22 RAMPEN Drehzahl-Sollwert Beschleunigungs-
/Verzégerungsrampen

Gruppe 32 SUPERVISION Sollwertliberwachung

Diagnose

Istwertsignal Zusatzliche Informationen

0111/0112 SOLLW1/SOLLW?2 Sollwert

Gruppe 03 ISTWERTSIGNALE Die Sollwerte der verschiedenen Stufen der Sollwert-
kette innerhalb des Antriebsprozesses.
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Sollwertkorrektur

Bei der Sollwertkorrektur wird der externe Sollwert in Abhangigkeit des Messwertes
einer sekundaren Applikationsvariablen korrigiert. Das untenstehende Blockschalt-
bild erlautert die Funktion.

Schalter 2 Auswahl

1105 EXT SOLLW. 1 MAX |

b 2 (DIREKT)
1108 EXT SOLLW. 2 MAX / SOLLWA |
(Hz) _| (PROPORTIO-
Max. Frequenz — ( NAL)

SOLLW2 SOLLW1 (Hz) /
%)M o _lo(KEINE AUSW) SOLLW2 (%)")  [Add. | oLl
4230 Mult. Mult. _|_ WERT
4231 TRIMM— X X
Schalter SKALIERUNG (

PIDZSOML PiD2 | PID2 /

PID2 Istw—| Ausgang !

4232 TRIMM SOLLWERT

SOLLW1 (Hz) / SOLLW2 (%) = Der Antriebssollwert vor der Korrektur
SOLLW = Der Antriebssollwert nach der Korrektur

Max. Freqenz = Par. 2008 (oder 2007, falls der absolute Wert hoher ist)
PID2 Sollw. = Par. 4210

PID2 Istw. = Par. 4214...4221

") SOLLW1 oder SOLLW?2 abhangig davon, welcher aktiv ist. Siehe Parameter 1102,

2) Wenn Par. 4232 = PID2SOLLWERT, wird der maximale Korrektursollwert von Parameter
1105 definiert, wenn SOLLW1 aktiviert ist, und von Parameter 7708, wenn SOLLW?2 aktiviert
ist.

Wenn Par. 4232 = PID2AUSGANG, wird der maximale Korrektursollwert von Parameter
2008 definiert.

Einstellungen

Parameter Zusatzliche Informationen

1102 Auswahl SOLLW1/2

4230 ...4232 Einstellungen der Korrekturfunktion
4201 ...4229 Einstellungen der PID-Regelung
Gruppe 20 GRENZEN Grenzwerte des Antriebs
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Beispiel

Der Frequenzumrichter treibt ein Férderband an. Es ist drehzahlgeregelt, aber der
Bandzug muss ebenfalls beriicksichtigt werden: Uberschreitet die gemessene Zug-
kraft den Zugkraft-Sollwert, wird die Drehzahl leicht vermindert und umgekehrt.

Um die gewilinschte Drehzahlkorrektur zu erreichen, muss der Benutzer

» die Korrekturfunktion aktivieren und den Zugkraft-Sollwert sowie die gemessene
Zugkraft mit der Korrekturfunktion abgleichen.

» die Korrekturfunktion auf einen geeigneten Pegel einstellen.

Drehzahlgeregeltes Forderband

Antriebsrollen (Zug)

Zugkraftmessung
Vereinfachtes Blockschaltbild
Add.
Ausgangsfrequenz- .
Sollwert Korrigierter
PID Ausgangsfrequenz-
Zugkraft- Sollwert
Messung
Zugkraft-
Sollwert

Programmierbare Analogeingange

Der Frequenzumrichter hat zwei programmierbare analoge Spannungs-/Strom-Ein-
gange. Die Eingange kdnnen invertiert und gefiltert werden, und die Maximal- und
Minimalwerte kénnen eingestellt werden. Der Aktualisierungszyklus fiir den Ana-
logeingang betragt 8 ms (12 ms Zyklus einmal pro Sekunde). Die Aktualisierungszeit
ist kiirzer, wenn Informationen an das Anwendungsprogramm ubertragen werden

(8 ms -> 2 ms).

Einstellungen

Parameter Zusatzliche Informationen

Gruppe 11 SOLLWERTAUSWAHL Al als Sollwertquelle

Gruppe 13 ANALOGEINGANGE Verarbeitung der Analogeingange

3001, 3021, 3022, 3107 Uberwachung auf Al-Ausfall

Gruppe 35 MOT TEMP MESS Al bei der Motortemperatur-Messung
Gruppen 40 PROZESS PID 1 Al als PID-Prozess-Sollwert oder Istwert
...42 EXT / TRIMM PID

Gruppe 44 PUMPENSCHUTZ Al als Messquelle fiir den Pumpenschutz
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Diagnose

Istwertsignal Zusatzliche Informationen

0120, 0121 Analogeingangswerte

1401 Ausfall des Al1/A2 Signals

Warnung

Al1 LOSS/ Al2 LOSS Al1/AI2-Signal unter Grenzwert 3021 Al1 FAULT
LIMIT | 3022 AI2 FAULT LIMIT

Stoérung

Al1 UNTERBR | Al2 UNTERBR Al1/Al12-Signal unter Grenzwert 3021 Al1 FAULT
LIMIT | 3022 Al2 FAULT LIMIT

PAR Al SKAL Al-Signal-Skalierung nicht korrekt (7302 < 13071 oder
1305 < 1304)

Programmierbarer Analogausgang

Ein programmierbarer Stromausgang (0...20 mA) steht zur Verfligung. Das Analog-
ausgangssignal kann invertiert und gefiltert werden, und die Maximal- und Minimal-
werte kdnnen eingestellt werden. Die Analogausgangssignale kénnen proportional
zur Motordrehzahl, Ausgangsfrequenz, dem Ausgangsstrom, Motormoment, der
Motorleistung usw. sein. Der Aktualisierungszyklus fur den Analogausgang betragt
2 ms.

Uber eine serielle Kommunikationsverbindung kann ein Wert an den Analogausgang
geschrieben werden.

Einstellungen

Parameter Zusitzliche Informationen
Gruppe 15 ANALOGAUSGANGE AO-Wert Auswahl und -Verarbeitung
Gruppe 35 MOT TEMP MESS AO bei der Motortemperatur-Messung
Diagnose
Istwertsignal Zusatzliche Informationen
0124 AO-Wert
Fehler
PAR AO SKAL Skalierung des AO-Signals nicht korrekt (1503 < 1502)




130 Programm-Merkmale

Programmierbare Digitaleingange

Der Frequenzumrichter besitzt standardmaRig fiinf programmierbare Digitalein-
gange. Die Aktualisierungszeit fur die Digitaleingénge betragt 2 ms.

Es ist moglich, den Schrittwechsel von Digitaleingangen entsprechend den in Gruppe
18 FREQ EIN& TRAN AUS definierten Zeiten zu verzégern. Dies erméglicht sehr ein-
fache Programmsequenzen durch die Verknlpfung mehrerer Funktionen Uber die
gleiche Leitung, zum Beispiel das Entfernen von Asten und Blattern von einem Rohr,
indem der Lifter vor dem normalen Betrieb in umgekehrter Richtung lauft.

Ein Digitaleingang (DI5) kann als Frequenzeingang programmiert werden. Siehe
Abschnitt Frequenzeingang auf Seite 1317.

Einstellungen

Parameter

Zusitzliche Informationen

Gruppe 10 START/STOP/ DREHR

DI fiir Start, Stopp, Drehrichtung

Gruppe 11 SOLLWERTAUSWAHL

DI fiir die Sollwertauswahl oder Sollwertquelle

Gruppe 12 KONSTANTDREHZAHL

DI fir die Auswahl der Festdrehzahl

Gruppe16 SYSTEMSTEUERUNG

Dl als externes Freigabe-, Storungsriicksetzungssignal
oder Signal fiir Wechsel des Nutzermakros

Gruppe 18 FREQ EIN& TRAN AUS

Verzogerungen bei DI-Schrittwechseln

2109

DI als Befehlsquelle fiir einen externen Nothalt-Befehl

2115 DI als Quelle fir die Steuerung der Motorheizung

2201 DI als Auswahlsignal fiir die Beschleunigungs- und
Verzdgerungsrampe

2209 DI als Signal fir Rampe auf Null

3003 DI als Quelle fiir externe Stérung

Gruppe 35 MOT TEMP MESS Dl in der Motortemperatur-Messung

3601 DI als Aktivierungssignal fir Timer

3622 DI als Aktivierungssignal fiir Booster

4010/14110/14210 DI als Signalquelle fir den Sollwert des PID-Reglers

4022/4122 DI als Aktivierungssignal fur die Schlaffunktion bei PID1

4027 DI als Signalquelle fiir die Auswahl von Parametersatz
1/2 bei PID1

4034/4035 DI als Quelle fiir das Festhalten des PID-
Sollwerts/Ausgangs

4039/4139 DI als Quelle fiir die interne PID-Sollwertauswahl

4228 DI als Signalquelle fir die Aktivierung der externen
PID2-Funktion

4406/4414 DI als Anschlusssignalquelle fir Pumpeneinlass-/-
auslass-Druckschalter

4421 DI als Freigabesignalquelle fir die Leitungsbefiillung

4601 DI als Auslésesignalquelle fir Pumpenreinigung

6403 DI als Riicksetzsignalquelle fir den Lastanalysespeicher

8120 DI als Signalquelle fir die PFC-Verriegelung
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Diagnose
Istwertsignal Zusatzliche Informationen
0160 DI-Status
0414 DI-Status zum Zeitpunkt der letzten Stérung

Programmierbarer Relaisausgang

Der Frequenzumrichter hat einen programmierbaren Relaisausgang. Mit Hilfe des
Relaisausgang-Erweiterungsmoduls MREL ist es mdglich, drei weitere Relaisaus-
gange hinzuzufliigen. Weitere Informationen siehe MREL-01 relay output extension
module user's manual (SAUA0000035974 [Englisch]).

Mit einer Parametereinstellung kann festgelegt werden, welche Informationen ber
den Relaisausgang angezeigt werden: Bereit, Lauft, Stérung, Warnung, Motor blo-
ckiert usw. Die Aktualisierungszeit fir den Relaisausgang betragt 2 ms.

Uber eine serielle Kommunikationsverbindung kann ein Wert an einen Relaisaus-
gang geschrieben werden.

Einstellungen

Parameter Zusatzliche Informationen

Gruppe 14 RELAISAUSGANGE Auswahl der RO-Werte und Betriebszeiten
Diagnose

Istwertsignal Zusatzliche Informationen

0134 RO-Steuerwort tber Feldbus-Steuerung

0162 RO 1-Status

0173 RO 2...4-Status. Nur mit Option MREL-01.

Frequenzeingang

Digitaleingang DI5 kann als Frequenzeingang programmiert werden. Der Fre-
quenzeingang (0...16000 Hz) kann als externe Signalquelle fiir den Sollwert verwen-
det werden. Die Aktualisierungszeit fir den Frequenzeingang betragt 50 ms. Die
Aktualisierungszeit ist kurzer, wenn Informationen an das Anwendungsprogramm
Ubertragen werden (50 ms -> 2 ms).

Einstellungen

Parameter Zusétzliche Informationen

Gruppe 18 FREQ EIN& TRAN AUS |Minimal- und Maximalwerte und Filterung des
Frequenzeingangs

1103/1106 Externer Sollwert SOLLW1/2 iber den Frequenzeingang
4010, 4110, 4210 Frequenzeingang als PID-Sollwertquelle
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Diagnose
Istwertsignal Zusatzliche Informationen
0161 Frequenzeingangswert
Transistor-Ausgang

Der Frequenzumrichter hat einen programmierbaren Transistor-Ausgang. Der Aus-
gang kann entweder als Signalausgang oder als Frequenzausgang (0...16000 Hz)
verwendet werden. Die Aktualisierungszeit fiir den Transistor/Frequenz-Ausgang
betragt 2 ms.

Einstellungen

Parameter Zusétzliche Informationen

Gruppe 18 FREQ EIN& TRAN AUS |Transistor-Ausgangseinstellungen

Diagnose
Istwertsignal Zusatzliche Informationen
0163 Transistor-Ausgangsstatus
0164 Transistor-Ausgangsfrequenz
Istwertsignale

Es sind mehrere Istwerte verfugbar:

Ausgangsfrequenz, Strom, Spannung und Leistung
Motordrehzahl und Drehmoment
DC-Zwischenkreisspannung

Aktiver Steuerplatz (Bedienpanel (lokal), EXT1 oder EXT2)
Sollwerte

Frequenzumrichter-Temperatur

Betriebsstundenzahler (h), kWh-Zahler

Digital-E/A- und Analog-E/A-Status

PID-Regler-Istwerte.

Auf dem Display kénnen drei Signale gleichzeitig angezeigt werden (ein Signal auf
dem Display der Basis-Bedienpanel). Die Werte kdnnen auch Uber die serielle
Kommunikations-Schnittstelle oder die Analogausgéange gelesen werden.




Programm-Merkmale 133

Einstellungen
Parameter Zusatzliche Informationen
1501 Auswahl eines Istwertsignals an einem Analogausgang
1808 Auswahl eines Istwertsignals an einem Frequenzausgang
Gruppe 32 SUPERVISION Istwertsignal-Uberwachung
Gruppe 34 PROZESS VARIABLE |Auswahl eines Istwertsignals fur die Anzeige auf dem
Bedienpanel
Diagnose
Istwertsignal Zusatzliche Informationen
Gruppen 01 BETRIEBSDATEN ... |Liste der Istwerte
04 FEHLERSPEICHER
Netzausfallregelung

Bei einem Ausfall der Einspeisespannung setzt der Frequenzumrichter den Betrieb
fort, indem er die kinetische Energie des drehenden Motors nutzt. Der Frequenzum-
richter arbeitet solange der Motor dreht und Energie in den Frequenzumrichter speist.
Der Frequenzumrichter kann nach einem Ausfall der Spannungsversorgung den
Betrieb fortsetzen, wenn das Netzschitz geschlossen bleibt.

W NN
(l\'\l/lm) (ﬁuzs) (VDSC) Upd
160 80 520
120 60 390
80 40 260 7///‘ s
40 20 130 /// d \\\// —Tu
C0 0 16 48 8 11,2 14.4 )

Upc= Zwischenkreis-Gleichspannung des Frequenzumrichters, fy,s = Ausgangsfrequenz des
Frequenzumrichters, Ty, = Motormoment

Spannungsausfall bei Nennlast (fy,s = 40 Hz). Die DC-Zwischenkreisspannung fallt auf den
unteren Grenzwert. Der Regler halt die Spannung solange konstant, wie die Spannungs-
versorgung ausgefallen ist. Der Frequenzumrichter regelt den Motor im generatorischen
Betrieb. Die Motordrehzahl fallt, aber der Frequenzumrichter ist in Betrieb, solange der Motor
genug kinetische Energie abgeben kann.
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Einstellungen
Parameter 2006 UNTERSP REGLER

DC-Magnetisierung

Bei der Aktivierung der DC-Magnetisierung magnetisiert der Frequenzumrichter auto-
matisch den Motor vor dem Start. Hierdurch wird das héchstmdgliche Anlaufmoment,
bis zu 180% des Motor-Nennmoments, gewahrleistet. Der automatische Start und die
DC-Magnetisierung kdnnen nicht gleichzeitig aktiviert werden.

Einstellungen

Parameter 2101 STARTFUNKTION und 2103 DC MAGN ZEIT

Wartungs-Trigger

Ein Wartungs-Trigger kann aktiviert werden, um eine Meldung auf der Bedienpanel-
anzeige auszugeben, wenn z.B. der Stromverbrauch des Frequenzumrichters einen
voreingestellten Trigger-Punkt iberschritten hat.

Einstellungen
Parametergruppe 29 MAINTENANCE TRIG

Beschleunigungs- und Verzégerungsrampen

Es stehen zwei vom Benutzer einstellbare Be- Motordrehzah!
schleunigungs- und Verzdgerungsrampen zur A
Verfligung. Die Beschleunigungs-/Verzégerungs-
zeiten und die Form der Rampe sind einstellbar.
Das Umschalten zwischen zwei Rampen kann ‘

Uber einen Digitaleingang oder Feldbus gesteu- \ S-Kurve
ert werden. ‘

Linear

Als Rampenformen stehen ein linearer Ver- ‘
lauf und eine S-Kurve zur Verfigung. ‘ £ (s)
‘ 2

Linear: Geeignet fir Antriebe mit einer stetigen
oder langsamen Beschleunigung/Verzogerung.

S-Kurve: Ideal fur Fordereinrichtungen zum Transport empfindlicher Guter oder fir
andere Anwendungen, die einen gleichméRigen Ubergang bei der Anderung der
Geschwindigkeit erfordern.

Einstellungen

Parametergruppe 22 RAMPEN
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Motorheizungsfunktion

Mit der Motorheizungsfunktion kann Gleichstrom dem Motor eingespeist werden, um
ihn bei niedrigen Temperaturen warm zu halten. Die Funktion kann mit Parameter
2104 DC HOLD CTL aktiviert werden. Die Quelle fir die Aktivierung der Funktion
wird mit Parameter 2115 MOT. HEATING SEL ausgewahlt.

Parameter 7805 DO SIGNAL und die Relaisausgange 1...4 (Parameter 7401...1403
und 7410) kdnnen verwendet werden, um den Status der Motorheizung anzuzeigen.

Einstellungen

Parameter Zusatzliche Informationen
2104 DC HOLD CTL Aktivierung der Motorheizungsfunktion

2114 HEATING CURR REF [%] Ein prozentualer Anteil des Nennstroms, bei dem es sich um
Gleichstrom handeln muss, wird in die Motorwicklungen

eingespeist.
2115 MOT. HEATING SEL Festlegung des Eingangs, Uiber den die Motorheizung ein-
/ausgeschaltet wird.
Diagnose
Warnung Zusatzliche Informationen
20381) MOTOR HEATING Motorheizung aktiv

Kritische Drehzahlen

Die Funktion kritische Drehzahlen ist fir Applikationen verfiigbar, bei denen es erforder-
lich ist, bestimmte Motordrehzahlen (Frequenzumrichter-Ausgangsfrequenzen) oder
Drehzahlbereiche (Ausgangsfrequenzbereiche) zu vermeiden, die z.B. mechanische
Schwingungsprobleme verursachen. Der Benutzer kann drei kritische Frequenzen oder
Frequenzbereiche einstellen.

Einstellungen
Parametergruppe 25 DREHZAHLAUSBLEND

Konstantdrehzahlen

Es koénnen sieben positive Konstantdrehzahlen eingestellt werden. Die Konstantdreh-
zahlen werden mit den Digitaleingédngen ausgewabhlt. Die Aktivierung der Konstant-
drehzahl hat Vorrang vor dem externen Drehzahl-Sollwert.

Die Konstant-/Festdrehzahl-Einstellung wird ignoriert, wenn

» der Antrieb dem PID-Sollwert folgt oder

» der Frequenzumrichter lokal gesteuert wird.

Diese Funktion arbeitet mit einer Aktualisierungszeit von 2 ms.
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Einstellungen
Parametergruppe 12 KONSTANTDREHZAHL

Konstantdrehzahl 7 (1208 FESTDREHZ 7) wird auch fur Stérungsfunktionen verwendet.
Siehe Parametergruppe 30 FEHLERFUNKTIONEN.
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U/F-Verhaltnis

Der Benutzer kann eine U/f-Kurve einstellen (Ausgangsspannung als eine Funktion

der Frequenz). Dieses Verhaltnis wird nur in speziellen Anwendungen verwendet bei
denen ein lineares und quadratisches U/F-Verhaltnis nicht ausreicht (z.B. wenn das

Motor-Anlaufmoment erhéht werden muss).

Spannung (V) U/f-Verhéltnis

A
Par.2618f - - - - - - - - — — = — — — — 